onlinecomponents.com

THE ONLINE DISTRIBUTOR GF ELECTRONIC COMPONENTS

INTERBUS

Manual de usuario

Proyecto e instalacion
de la familia de productos Rugged-Line

Denominacién: IBS RL SYS PRO UM SP
Revision: BCO1

Cadigo: 2698203

Este manual tiene vigencia para:
Todos los mddulos de la familia de productos Rugged-Line

© Phoenix Contact 07/2000

5998BCO01 PHGNIX
CONTACT


http://www.onlinecomponents.com/

onlinecomponents.com

THE ONLINE DISTRIBUTOR GF ELECTRONIC COMPONENTS


http://www.onlinecomponents.com/

onlinecomponents.com

THE ONLINE DISTRIBUTOR GF ELECTRONIC COMPONENTS

Observe las indicaciones siguientes:

Lea atentamente este manual y observe las indicaciones en él dadas, para
asi hacer un uso seguro de su aparato. Las siguientes indicaciones le
daran una primera orientacion cara al uso del manual.

Restriccion del grupo de usuarios

El uso del producto descrito en este manual se dirige, exclusivamente, a
electricistas especializados o0 a personas que hayan recibido instruccién
por parte de éstos y que estén familiarizados con las normas nacionales
en vigor. Phoenix Contact no asume responsabilidad alguna por dafios y
perjuicios, para productos de la empresa Phoenix Contact o de fabricacion
ajena, los cuales se deriven de la no observancia de las informaciones
dadas en este manual.

Explicacion de los simbolos empleados

El simbolo Atencién nos remite a intervenciones que pueden provocar
danos al hardware o al software, o bien danos personales (indirectamente
relacionados con periferia de proceso peligrosa).

El simbolo Nota nos informa de condiciones que han de ser imprescindi-
blemente observadas para una operacién correcta de la instalacion. Nos
da ademas consejos y sugerencias cara a un empleo eficiente del aparato
y la optimizacién del software, agilizando asi su trabajo.

El simboloTexto le remitira a otras fuentes para ampliar la informacion
— (manuales, hojas de caracteristicas, literatura técnica, etc.) sobre el tema,
f— producto, etc. en cuestion. Del mismo modo, este texto ofrece indicaciones
Utiles para la orientacién al usar el manual.

Estamos interesados en conocer su opinion

Nos esforzamos continuamente en mejorar la calidad de nuestros manua-
les.

Si tuviera Vd. propuestas y sugerencias cara a la mejora del contenido y
formato de nuestro manual, le agradeceriamos si fuera tan amable de
hacérnoslas llegar. Sirvase emplear a tal fin el impreso universal para tele-
fax que encontrara al final de este manual.
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Notas aclaratorias respecto a los fundamentos legales

Este manual y todas las ilustraciones contenidas en él estan protegidos por
la ley de propiedad industrial e intelectual. Esta prohibido el uso de este
manual por terceros si se hace el mismo de forma contraria a las disposi-
ciones de la ley de propiedad industrial e intelectual. Se exige la autoriza-
cion por escrito de la casa Phoenix Contact para la reproduccion,
traduccion o archivacion y modificacion, tanto fotografica como electrénica.
Las transgresiones estaran sujetas a peticion de dafios y perjuicios.

Phoenix Contact se reserva el derecho a efectuar cualquier modificacion
en vista al progreso técnico.

Phoenix Contact se reserva todos los derechos de concesion de patente o
registro de modelos. Se hara siempre mencion de los productos de fabri-
cacion ajena sin advertir sobre los derechos de patente. Por tanto, no
queda excluida la posible existencia de tales derechos.

Internet

Encontrara informacion actual de los productos de Phoenix Contact en
Internet en www.phoenixcontact.com.
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Capitulo 1

Este capitulo le informara sobre
— la familia de productos Rugged-Line como componente del sistema

INTERBUS.

Intercalado de la Rugged-Line en el sistema de INTERBUS ............cccccooiiiieeen. 1-3
1.1 El sistema de INTERBUS ..o 1-3

1.2  Topologia modelo de una estructuracion de
INTERBUS con Rugged-Line..........cccoeiiiiiniii e, 1-4
1.3  Descripcion de producto Rugged-Line........ccccooviieiiinincecnnnen, 1-7
1.4  Ejemplo de una estacion Rugged-Line ..........ccccocveeiiniiienninns 1-10
1.4.1  Estructuracion de una cabecera de bus ...................... 1-12
1.4.2  Estructuracion de un moédulo de E/S ... 1-13
1.5  Indicaciones de diagndstico y estado .........ccceeeiiiiiieeiiiiieennns 1-14
1.5.1 Indicaciones en la cabecera de bus.............ccccccueeee. 1-15
1.5.2 Indicaciones en los médulos de E/S..........ccceeveennen. 1-17
1.6 Adaptacién de cobre a fibra optica........c.coocveeeeiiiiiieiiiiies 1-20
1.6.1  Adaptador para tarjetas de conexion...........ccccceeeeunneen. 1-20
1.6.2 Adaptador para mddulos Rugged-Line.............c.......... 1-21
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Intercalado de la Rugged-Line en el sistema de INTERBUS

1 Intercalado de la Rugged-Line en el sistema de
INTERBUS

1.1 El sistema INTERBUS

INTERBUS es un sistema de bus en serie para la transmision de datos
entre sistemas de control (p. €j. PLCs, PCs, ordenadores bus VME, con-
troles por robot, etc.) y médulos de E/S espacialmente distribuidos, a los
cuales se han conectado sensores y actuadores (elementos de operacion
y de visualizacién, u otros).

ElI INTERBUS presenta basicamente una estructura en anillo. Debido a
esta estructura en anillo puede enviarse y recibirse simultaneamente.

EIINTERBUS es un sistema maestro simple, es decir, todos los participan-
tes de un anillo o cadena INTERBUS son controlados desde un master
(p. €j. tarjeta de conexién, borne de control).

Todos los participantes estan conectados al sistema partiendo desde el
maestro. Cada participante tiene lineas de ida y de retorno para el tramo
de ida y el de vuelta de la transmision de datos. De este modo se hace
innecesaria la linea de retorno desde el ultimo hasta el primer participante,
la cual es necesaria en el sistema en anillo simple. Las lineas de ida y de
retorno se tienden en un Unico cable de bus. Desde el punto de vista de la
instalacion, por tanto, el INTERBUS se asemeja a una estructura en arbol,
ya que solo se tiende una linea de participante a participante.

En la topologia INTERBUS los distintos participantes se diferencian en
base a su ubicacidn en el sistema. Hay, p. ej. tarjetas de conexién, cabe-
ceras de bus y participantes de bus remoto.

Rugged-Line es una familia de productos del sistema INTERBUS. Los
modulos Rugged-Line se conectan a un sistema INTERBUS a través de
una cabecera de bus. Todos los mddulos de la familia de productos son
participantes de bus remoto.

5998BCO01 pHGNIx 1-3
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1.2 Topologia modelo de una red de
INTERBUS con Rugged-Line

.\'x‘ tarjeta de conexion
Ji INTERBUS

cabecera de bus Rugged-Line moédulos E/S Rugged-Line

- o o

bus remoto

derivacion de bus remoto

=

segmento de bus (max. 400 m en cobre,
max. 35 m/50 m en fibra de polimero)
bus remoto

bus remoto (méax. 12,8 km en cobre y en fibra de polimero)

bus remoto

bus remoto

J
Figura 1-1 Ejemplo de un sistema INTERBUS

5998B101
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Tarjeta de conexién En el sistema INTERBUS la tarjeta de conexion adopta la funcion de maes-
tro. Controla el trafico de datos en el INTERBUS, independientemente del
sistema por autémata u ordenador en el que se halle integrada.

Hay tarjetas de conexion disponibles para los mas variados sistemas de
control y ordenadores.

Tareas de las tarjetas de conexion:

— Transferencia de los datos de salida a los mddulos de salida

— Recepcidn de los datos de entrada de los médulos de entrada

— Monitorizacién del INTERBUS

— Indicacion de errores al sistema host

— Indicacion de mensajes de diagnéstico

— Control del protocolo ciclico de E/S

Bus remoto El bus remoto conecta una tarjeta de conexién con participantes de bus
(Remote Bus) remoto y los participantes de bus remoto propiamente entre si.

Participante de bus Participantes de bus remoto son cabeceras de bus, determinados médulos

remoto de E/S o una forma mixta de ambos. Cada uno cuenta con una fuente de
alimentacion externa, asi como con un aislamiento eléctrico potencial res-
pecto al segmento INTERBUS saliente.

La cantidad maxima de participantes de bus remoto en el INTERBUS esta

limitada a 254.
Derivacion de bus Una derivacién de bus remoto es una ramificacién del bus remoto. Una
remoto derivacion se acopla al tramo principal del bus remoto mediante una cabe-

cera de bus especial. La cabecera de bus posibilita la conexién y desco-
nexion del ramal del segmento de bus.

Cabecera de bus Para estructurar y configurar una estacion modular de E/S se conecta en
primer lugar una cabecera de bus al bus remoto del INTERBUS. Una cabe-
cera de bus fragmenta el sistema y permite asi la desactivacién de ramales
concretos estando a plena marcha.

Una cabecera de bus debe recibir su alimentacién de tensién independien-
temente de la linea, es decir, no ha de desconectarse la tension al desco-
nectar una parte de la planta o instalacion cuando el sistema de bus en su
conjunto debe seguir funcionando. Si se corta el aporte de tension de ali-
mentacién de una cabecera de bus, se parara el sistema y se activara un
mensaje de fallo para el segmento de bus.

5998BCO01 pHGNIx 1-5
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Tareas de la cabecera de bus:

— Renovar la senal de datos (funcién de repetidor)
— Aislamiento eléctrico potencial de los segmento de bus entre si

Segmento de bus Un segmento de bus esta formado por una cabecera de bus, incluidos los
modulos E/S conectados a ella. La linea previa forma también parte del
segmento.

Modulos de E/S Los mddulos de entrada y salida (médulos de E/S) forman la unién entre

INTERBUS y los sensores y actuadores.
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1.3 Descripcion del producto Rugged-Line

Los mddulos Rugged-Line estan concebidos para su aplicacion en la cons-
truccién de instalaciones o plantas. Gracias al grado de proteccion IP 67
son aptos para su aplicacion sin armario de distribucion y bajo condiciones
rudas en ambientes industriales. Encuentran aplicacion, p. ej. en platafor-
mas de utiles-herramienta, directamente en robots de soldadura o en la
técnica de transporte de materiales.

Brindan la posibilidad de conectar el bus y la tension de alimentacion desde
dos direcciones, segun el campo de aplicacion.

La tension de alimentacion para el sistema sensor/Iégico de bus (24 V CC)
y para el sistema actuador (24 V CC) llega al mdédulo a través de conecto-
res macho para conexién de bus, con técnica de conexién QUICKON.

Variantes Cabeceras de bus para la conexidn de un sistema Rugged-Line al bus
remoto de INTERBUS forman parte de la familia de productos Rugged-
Line:
— Cabecera de bus con derivacion de bus remoto
(conexiones en técnica de cobre)

— Cabecera de bus con derivacion de bus remoto
(conexiones en técnica de fibra dptica)

Ademas estan a su disposiciéon mddulos con funciones digitales de entrada
y salida:

— Médulo digital de entrada/salida con ocho entradas y ocho salidas, a
cuatro conectores hembra M12 respectivamente (capacidad de carga
de las salidas: max. 500 mA por canal, limitacién de simultaneidad del
50 %)

— Mddulo de entrada digital con 16 entradas digitales a ocho conectores
hembra M12

— Moddulo de salida digital con ocho salidas a ocho conectores hembra
M12 (capacidad de carga: max. 2 A por canal, limitacién de simultanei-
dad del 50 %)

Todos los médulos estan disponibles, bien con conexién por cobre o por
fibra dptica. Se dispone de los médulos con conexion de fibra dptica en dos
velocidades de transmisién (500 kBaud 6 2 MBaud).

n%) Aplique en un sistema Rugged-Line sélo participantes con una velocidad
de transmision homogénea. Una forma mixta de participantes, con diferen-
tes velocidades de transmision, no sera operativa.

5998BCO1 PHCENIX 17
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Para los mddulos con conexidn de fibra optica y velocidad de transmision
de 2 MBaud existen ademas las siguientes variantes:

— Conmutador de arranque de carga reversible

— Maédulo digital de entrada/salida con cuatro entradas y dos salidas a
dos conectores hembra M12 respectivamente (en la carcasa de 4)

— Moddulo para la fragmentacion del bus (cabecera de bus sin derivacion
de bus remoto en la carcasa de 4)

— Moddulo de relés para la conmutacion de tensiones hasta 230 V

El conmutador de arranque de carga reversible (IBS RL 400 MLR R DIO6/
1-LK2MBD) y el médulo de relés (IBS RL 24 DIO 8/8/8 RS-LK-2MBD) no
son tomados en consideracién en este manual. Informaciones respecto a
estos mddulos se encuentran en las hojas de caracteristicas del médulo
especifico (ver también “Datos de pedido de la documentacién” en la
pagina 6-20).

i

Diagnéstico En los médulos con conexidn de fibra éptica se supervisa y monitoriza la
potencia emisora durante el funcionamiento, reajustandose para mante-
nerse dentro de unos limites, dado el caso (diagndstico optico).

Las salidas se supervisan individualmente (diagndstico de canal derivado
o individual), mientras que las entradas se supervisan en grupos de cuatro
(diagnostico de grupo).

Requisitos previos El sistema de INTERBUS debe hacerse operar con tarjeta de conexion con

del sistema una microprogramacion a partir de la version 4.40, a fin de poder aprove-
char asi todas sus prestaciones funcionales. Ello presupone que Vd. usa
una tarjeta de conexion de la generacion 4 (G4) que es operable con estas
versiones de programa.

Para la planificacion, parametrizacion y visualizacion del sistema esta a su
disposicion, para tarjetas de conexién estandar, el software
IBS CMD SWT G4 a partir de la version 4.50.

Si se emplea un controlador de campo (FC) o un controlador de campo
remoto (RFC), tiene a su disposicion el software PC WORX, el cual, sin
embargo, en la version actual (versién 1.30) aun no visualiza el diagndstico
Optico.

Emplazamiento Los mddulos Rugged-Line pueden montarse directamente en las instala-
ciones 0 maquinas (IP 67) sin tomar medidas de proteccion adicionales.

1-8 pHGNIx 5998BCO01
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Montaje En la familia de productos Rugged-Line la electrénica modular se encaja
sobre una placa de montaje. La placa de montaje se atornilla previamente
a una superficie de montaje plana. Es adecuada para los sistemas de fija-
cion corrientes, como p. ej. perfiles de aluminio, fijaciéon en dos puntos o
cajas de borne Kempf.

Conexion de bus El bus puede conectarse al médulo desde diferentes direcciones. El mismo
se conduce juntamente con la tensién de alimentacién a través del conec-
tor macho para conexiéon de bus en técnica de conexién QUICKON.

Conexién E/S Los sensores y actuadores se conectan a los mddulos de E/S mediante
conectores hembra M12 de 5 polos.

5998BCO01 pHGNIx 19
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1.4 Ejemplo de una estacion Rugged-Line
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5998B102
Figura 1-2  Ejemplo de instalacion Rugged-Line
(velocidad transmision de datos 500 kBaud)
ng: La tensién de alimentacion no ha de caer en el ultimo mddulo, a maxima
carga, por debajo de los valores exigidos (ver “Medir la tension de alimen-
tacion” en la pagina 2-13).
Los médulos Rugged-Line son participantes de bus remoto, es decir, pue-
den integrarse directamente en el bus remoto. No obstante, en algunos
casos sera practico colocar una cabecera de bus antes de los médulos de
E/S, con el objeto de fragmentar el bus en segmentos y poder asi activar
o desactivar ramales concretos estando la instalacion a plena marcha.
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Entre los participantes de bus remoto son de validez las limitaciones de sis-
tema del sistema de INTERBUS (ver “Datos de sistema INTERBUS” en la
pagina 6-3).

— Sise emplean cables de cobre, la distancia del bus remoto en su tota-
lidad podra llegar a ser 12,8 km, desde la tarjeta de conexién hasta el
ultimo mddulo de bus remoto conectado. Pueden conectarse hasta un
maximo de 254 participantes de bus remoto. Entre dos participantes
de bus remoto los cables de cobre podran cubrir una distancia maxima
de 400 m.

— Sise emplean lineas de fibra dptica, con fibras de polimero de tendido
fijo podra cubrirse una distancia maxima entre dos participantes de bus
remoto de 50 m. Si se utilizan fibras de polimero flexibles es posible
cubrir 35 m.

El cable de bus, confeccionado por el usuario mismo, debe tener una lon-

@ gitud minima de 1 metro. Para tramos mas cortos, sirvase emplear exclu-
sivamente puentes de cable de Phoenix Contact (IBS RL CONNECTION...,
ver “Datos de pedido de accesorios” en la pagina 6-15).

5998BCO1 PHCENIX 1-11
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1.4.1 Componentes de una cabecera de bus

N

B

N

59988103

Figura1-3  Componentes de una cabecera de bus RL
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Conexion de la tension de alimentacion (Ug4 y Ugp)

Ugq = alimentacién de sistema I6gico del bus y sensores + reordena-
miento de tension

Ug, = alimentacion de los actuadores + reordenamiento de tension

Conexién del bus remoto de INTERBUS

Conector macho para conexidn de bus (bus remoto de entrada)
Placa de montaje

Orificio para tornillo de fijacion (sdlo en caso de alta vibracion)
Conector macho para conexion de bus (bus remoto de salida)
Depresidn para placa de etiquetado para el etiquetado del médulo
Conector macho para conexion de bus (derivacion de bus remoto)
Eyector para soltar el médulo de la placa de montaje

10 Indicaciones de diagndstico y estado
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1.4.2 Componentes de un médulo de E/S

5998B104

Figura 1-4  Componentes de un médulo de E/S

0O NO O WD

9

Conexion de la tension de alimentacion (Ugq y Uso)

Us1 = alimentacién de sistema I6gico del bus y sensores + reordena-
miento de tension

Ug, = alimentacion de los actuadores + reordenamiento de tensién

Conexidn del bus remoto de INTERBUS

Conector macho para conexidn de bus (bus remoto de entrada)
Placa de montaje

Orificio para tornillo de fijacion (sdlo en caso de alta vibracion)
Conector macho para conexion de bus (bus remoto de salida)
Depresidn para placa de etiquetado para el etiquetado del médulo

Depresién para placas de etiquetado para el etiquetado de E/S espe-
cifico del usuario

Conexiones para los sensores y actuadores

10 Eyector para soltar el médulo de la placa de montaje
11 Indicaciones de diagndstico y estado
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1.5 Indicaciones de diagnéstico y estado

Para un diagnéstico de fallo rapido in situ, todos los médulos estan equi-
pados con indicaciones de diagndstico y estado.

Indicaciones de Las indicaciones de diagndstico (rojo o verde) indican la naturaleza y la
diagnéstico localizacion del fallo. Cuando todos los LED verdes estan encendidos, un
maddulo funciona bien.

Indicaciones de Las indicaciones de estado (amarillo) indican el estado de la entrada/salida
estado respectiva o bien del sensor o actuador conectados.

Diagnéstico Los mddulos Rugged-Line disponen de un diagndstico ampliado. Un cor-
ampliado tocircuito en la alimentacion de los sensores se comunica en grupos de

4 entradas cada uno. En caso de un cortocircuito en una salida cada canal
se diagnostica individualmente. Se comunican ademas informaciones
sobre la tension de alimentacion. La informacion sobre fallos en la periferia
se presenta con una especificacion exacta de la naturaleza del fallo del
control y se indica mediante las indicaciones de estado.

Diagndstico optico En los médulos con conexidn de fibra éptica se determina la calidad del
tramo o linea de transmisidn y se reajusta dentro de unos limites dados
(diagnostico optico). Gracias a esta funcion de diagndstico es posible
detectar un posible empeoramiento en el tramo de transmision antes de
que se produzcan fallos en la transmision o se interrumpa la misma.

Esta calidad de la transmision se presenta como informacién del control.
Si, en la transmision Optica, se alcanza o sobrepasa la reserva de sistema
de -3 dB, la interfaz afectada transmitira un aviso al control (aviso MAU).
Ademas, la informacion sobre la calidad de la transmisién se visualizaré en
el médulo en el que comience la linea de transmisién (ver “Indicaciones de
diagnéstico FO1 hasta FO3” en la pagina 1-19).

Sirvase consultar cudles son las indicaciones de diagndstico y estado de
— un médulo dado en la hoja de caracteristicas especifica del médulo.

1-14 PHCENIX 5998BCO1
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Intercalado de la Rugged-Line en el sistema de INTERBUS

1.5.1 Indicaciones en la cabecera de bus

IBDIAG RC RD1 RD2 E FO1 FO2 FO3 US1 US2 EEET"AICXI' Remote UT2

© 606000006060 INTERBUS \hEE%U'H
oMBd Module Ident.: 12
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Figura 1-5  Indicaciones de una cabecera de bus en fibra 6ptica

(ejemplo)
IB DIAG LED verde Diagndstico de INTERBUS
apagado: No hay tension de alimentacién

parpadeaa0,5Hz: Con tension de alimentacion, bus inactivo
papadeaa2Hz: Con tension de alimentacion, fallo de periferia

encendido: Con tensién de alimentacion, bus activo sin fallos de periferia
RC LED verde Comprobacidn del cable del bus remoto (Remote Bus Check)
encendido: Enviando datos por la conexién de bus remoto entrante
apagado: Conexion de bus remoto entrante averiada o inactiva
RD1 LED rojo Comprobacion estado del bus remoto (Remote Bus Disabled)
encendido: Bus remoto de salida desconectado
RD2 LED rojo Estado de la derivacion de bus remoto (Remote Bus Disabled)
encendido: Derivacion del bus remoto desactivada
E LED rojo Indicacién de error
encendido: Fallo en la derivacién del bus remoto
FO1’ LED amarillo Supervisidon/monitorizacién del tramo de linea de fibra dptica entrante
(Fiber Optic)
encendido: Tramo de fibra éptica entrante no funciona correctamente
o se alcanzd la reserva del sistema en operacion regularT
apagado: Tramo de fibra dptica entrante funciona correctamente o no tiene ocu-
pacion
5998BCO01 PHCENIX 1-15
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FO2 LED amarillo Supervision/monitorizacion del tramo de linea de fibra dptica saliente
(fibra optica)
encendido: Tramo de fibra éptica saliente no funciona correctamente
0 se alcanzo la reserva del sistema en operacién regularJr
apagado: Tramo de fibra dptica saliente funciona correctamente o no tiene ocu-
pacion
FO3* LED amarillo Supervisidon/monitorizacién del tramo de linea de fibra 6ptica de la
derivacion de bus remoto (fibra optica)
encendido: Tramo de linea de fibra ptica saliente de la derivacién de bus remoto
no funciona correctamente o se alcanzé la reserva de sistema en
operacion regular’
apagado: Tramo de fibra dptica saliente de la derivacién de bus remoto fun-
ciona correctamente o no tiene ocupacion
US1 LED verde Supervisién/monitorizacion de la tension de alimentacion Ugq
apagado: No hay Ug4
parpadea: Ugq por debajo del margen de tensién permisible
encendido: Ugq presente
us2 LED verde Supervisidon/monitorizacion de la tension de alimentacion Ug,
parpadea: Ugo por debajo del margen de tensién permisible / no hay
encendido: Ugo presente
" So6lo en cabeceras de bus con conexién de fibra Optica. Para mas explicaciones ver Pagina 1-19.
T la operacion regular de las interfaces de fibra dptica es sélo posible entre dos participantes de fibra dptica que
estén equipados con el chip de protocolo INTERBUS IBS SUPI 3 OPC (ver Tabla 3-1 “Participantes de INTER-
BUS con SUPI 3 OPC”).
1-16 pHGle 5998BC01
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IB DIAG LED verde

pSRLADOHBEL

1.5.2 Indicaciones en los modulos de E/S
IBDIAG RC RD FO1 FO2 US1 US2 IPHCGENIX Remote
° o °© o INTERBUS \TEEIEEToLTY

2MBd Module dent.: 03

59180015

Figura 1-6

Indicacion de un médulo de E/S (ejemplo)

Diagnostico de INTERBUS

apagado: No hay tension de alimentacién
parpadeaa0,5Hz: Con tension de alimentacién, bus inactivo
parpadeaa2Hz: Con tension de alimentacién, fallo de periferia
encendido: Con tension de alimentacion, bus activo sin fallos de periferia
RC LED verde Comprobacién del cable del bus remoto (Remote Bus Check)
encendido: Enviando datos por la conexién de bus remoto entrante
apagado: Conexién de bus remoto entrante averiada o inactiva
RD LED rojo Comprobacién estado del bus remoto (Remote Bus Disabled)
encendido: Bus remoto de salida desconectado
FO1 LED amarillo Supervision/monitorizacion del tramo de linea de fibra éptica
entrante
(fibra optica)
encendido: Tramo de fibra éptica entrante no funciona correctamente
0 se alcanzo la reserva del sistema en operacion regulari
apagado: Tramo de fibra éptica entrante funciona correctamente o no tiene
ocupacion
FO2" LED amarillo Supervision/monitorizacion del tramo de linea de fibra dptica saliente
(fibra Optica)
encendido: Tramo de fibra éptica saliente no funciona correctamente
o se alcanzo la reserva del sistema en operacion regulart
apagado: Tramo de fibra éptica saliente funciona correctamente o no tiene
ocupacion
5998BC01 PHCENIX 1-17
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US1 LED verde Supervisién/monitorizacion de la tensién de alimentacion Ugy
apagado: No hay Ug4
parpadea: Ugq por debajo del margen de tensién permisible
encendido: Ugq presente
Us2 LED verde Supervisién/monitorizacion de la tensién de alimentacion Ug,
parpadea: Ugo por debajo del margen de tensidon permisible / no hay
encendido: Ugo presente
Et LED rojo Indicacion de error
encendido: Cortocircuito en la alimentacion de sensores de un grupo de 4 entra-
das (Esta indicacién de error se guardara en el mddulo en la memo-
ria intermedia. Sin embargo es volatil, es decir, se perdera si se da
un corte o reinicializacion de tension.)
INO-n LED amarillo Estado segun entrada
encendido: Entrada en 1 légico
apagado: Entrada en 0 légico
OUTO0-n LED amarillo/rojo Estado segun salida
amarillo: Salida en 1 Iégico
apagado: Salida en 0 Idgico
rojo: Cortocircuito/sobrecarga de una salida

(Esta indicacion de error se guardara en el médulo en la memoria
intermedia. Sin embargo es volatil, es decir, se perdera si se da un
corte o reinicializacion de tension.)

Sélo en médulos de E/S con conexién de fibra éptica. Para mas explicaciones ver Pagina 1-19.
Sélo en médulos de entrada.

La operacion regular de las interfaces de fibra dptica es sélo posible entre dos participantes de fibra éptica que
estén equipados con el chip de protocolo INTERBUS IBS SUPI 3 OPC (ver Tabla 3-1 “Participantes de INTER-
BUS con SUPI 3 OPC").
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Indicaciones de diagnéstico FO1 hasta FO3

En mddulos con conexidn de fibra éptica, las indicaciones de diagndstico
FO1 hasta FO3 indican no sélo en qué interfaz (entrante/saliente/ramal) no
es Optima la transmision, sino también si es que estan afectadas la linea
de ida o la de retorno de la transmisién de datos.

Remote OUT

OUTEWTMQ-HOUT
Q-JQ-}: IN

IN ©

Remote IN Remote OUT

ouTe= V-4 1 0UT
ured =, P esou

Remote IN

g ejemplo 1
£
<t
3
e}
Q
(@]
> = Sraereere e B e
N
O apagado
O encendido
5988B105
Figura 1-7  Ejemplo para el diagndstico mediante las indicaciones en el
caso de interfaces salientes sin derivacion de bus remoto
Ejemplo 1 EI LED FO1 estéa encendido en el participante 3.0 si es que se alcanzé o
Figura 1-7 sobrepaso la reserva de sistema en la linea de retorno de la interfaz
entrante.
Ejemplo 2 EI' LED FO2 en el participante 1.0 indica que la linea de ida de la interfaz
Figura 1-7 saliente estd afectada.
Para la interfaz de derivacién de una cabecera de bus Rugged-Line con
derivacion de bus remoto es de validez lo mismo que se indica para la inter-
faz saliente “normal”. Aqui indica entonces el LED FOS3 que la linea de ida
de la interfaz de derivacion esté afectada.
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1.6 Adaptacion de cobre a fibra éptica

1.6.1 Adaptador para tarjetas de conexion

tarjeta de
conexion

IBS RL 24 BK RB-LK

5998B302

Figura 1-8  IBS OPTOSUB-MA/M/R-LK-OPC

El médulo IBS OPTOSUB-MA/M/R-LK-OPC(-2MBD) adapta la interfaz
remota de INTERBUS a fibra de polimero.

Mediante este adaptador le resultara posible equipar una tarjeta de
conexiéon INTERBUS con una interfaz de fibra optica.

El adaptador es un participante de bus, ya que el mismo esta dotado de un
chip de protocolo de INTERBUS (IBS SUPI 3 OPC).

En este participante de bus viene implementado el diagndstico éptico.

1-20 pHGNIx 5998BCO01
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1.6.2 Adaptador para moédulos Rugged-Line

5998A303
Figura 1-9  Adaptador

Para médulos Rugged-Line con conexidn de fibra optica existen dos adap-
tadores, los cuales adaptan el bus entrante o saliente de cable de cobre a
fibra Optica.
— IBS RL 24 ADAP-T/LK
Este conector adapta el bus remoto entrante a través de cables de
cobre a un bus remoto saliente en técnica de fibra dptica.
— IBS RL 24 ADAP-LK/T
Este conector adapta un bus remoto saliente a través de cables de
cobre a un bus remoto entrante en técnica de fibra éptica.

Caracteristicas

— Grado de proteccién IP 67

— Conexion del bus remoto entrante y de la fuente de alimentacion del
sistema l6gico de bus y sensores con un conector cilindrico de 9 polos

— Conexion de la alimentacién de actuadores y fuente de alimentacion
del sistema l6gico de bus con conector cilindrico de 6 polos

5998BCO1 PHCENIX 1-21
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Capitulo 2

Este capitulo le informara sobre

— el montaje de la placa de montaje y la electrénica modular,
— la conexién de la fuente de alimentacion,

— la conexion de bus con cobre o fibra éptica y

— la conexioén de los sensores y actuadores.

Montaje € INSLAIACION .......cooiiiiieee e 2-3
Distancias para MONTAJE......cueeviiiii it 2-3

2.2 Dimensiones de 12 Carcasa ........cccccveeeeeeiiiiiieiieeee e 2-4

Dimensiones de las cabeceras de bus ..........cccccvvveeeiiiicciiieeenn. 2-4

2.2.2 Dimensiones de los modulos de E/S .......ccccceeevviieeeennen 2-5

2.2.3 Dimensiones de los mddulos con carcasa de 4............. 2-6

2.3 Fijarlaplacade montaje ........cccoceeiiiiieiiiiniie e, 2-7

Montar la electrénica modular...........oooocciiiiiiiie e 2-8

Conectar la fuente de alimentacion.............cccccciiiieeeiiee e, 2-10

2.5.1 Medir la tensién de alimentacion ............cccccccveeviienenn. 2-13

2.5.2 Diagndstico de la tensidn de alimentacion................... 2-14

Conectar €l bUS (CODIE) .....cuiiiiiiiiiiiiiei e 2-15

2.6.1  Sellar la conexion de bus remoto que no se use......... 2-18

Conectar el bus (fibra Optica) .........ocueeeeiiiiien e, 2-19

2.7.1 Sellar la conexién de bus remoto que no se use......... 2-22

2.8 Montar el conector macho para conexion de bus...................... 2-23

2.9  Conectar los sensores/actuadores........ccccoocveeeeiiiveeeesiseeenennnns 2-25
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Montaje e instalacion

2 Montaje e instalacion

Posibilidades de montaje:

— Directamente en el robot de soldadura
— Sobre perfiles de aluminio

— Con fijacién en dos puntos

— Montaje directo

2.1 Distancias para montaje

Para el cableado debe guardarse una distancia en el area de los conecto-
res enchufables, la cual dependera del radio de curvatura minimo del tipo
de cable utilizado (ver “Especificaciones para cable” en la pagina 6-7).

5998A201

Figura 2-1 Radio de curvatura (ejemplo)

El cable de bus, confeccionado por el usuario mismo, debe tener una lon-

[@ gitud minima de 1 metro. Para tramos mas cortos, sirvase emplear exclu-
sivamente puentes de cable de Phoenix Contact (IBS RL CONNECTION...,
ver “Datos de pedido de accesorios” en la pagina 6-15).

5998BCO01 pHGNIx 2-3
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2.2 Dimensiones de la carcasa

2.2.1 Dimensiones de las cabeceras de bus

— 220 mm (8.86T7) - 70 mm (2.756")

178 mm (7.008")

. )

[IEENTRS Z\
© 0000 0 0O 0 o LcoNing ; ‘ )
N

60 mm (2.362")

114 mm (4.488")
1©

]

N I —
1T

' i

Figura2-2  Dimensiones de las cabeceras de bus

5998B203
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2.2.2 Dimensiones de los médulos de E/S

4 220 mm (8.661") .
—= - 71 mm (2.795")
- 179 mm (7.047") -
— PHENIX R — “ “ N
°©eo0coooe i ﬂ E ~ ‘O,
2 N
8 il
o [ o o o -
o O o O o O O O o O o O o O o O
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£ g D AN
©
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[ — — 5 ] — 1 € —
— =T 0
1L | T Lol
J B
5998B202
Figura2-3  Dimensiones de los mdédulos de E/S
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2.2.3 Dimensiones de los médulos con carcasa de 4

- 220 mm (8.661") -— 71 mm (2.795")

127 mm (5.000")

Al
© 0000600 J L
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oo oo oo oo =
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67 mm (2.638")

1

114 mm (4.488")

T L1
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fann Vonn fann 76

!

5998A214

Figura 2-4  Dimensiones de los mddulos en la carcasa de 4

El conmutador de arranque de carga reversible (IBS RL 400 MLR R DIO6/
1-LK2MBD) y el médulo de relés (IBS RL 24 DIO 8/8/8 RS-LK-2MBD) no
son tomados en consideracién en este manual. Informaciones respecto a
estos médulos se encuentran en las hojas de caracteristicas del médulo
especifico (ver Capitulo “Datos de pedido de la documentacion” en la
pagina 6-20)

T,
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2.3

Fijar la placa de montaje

La superficie de montaje debera ser plana para evitar asi tiranteces y tor-
siones al modulo.

Utilice tornillos avellanados DIN 84-M4 x 16-8.8. Con estos tornillos no

necesitara ningun seguro adicional contra aflojamiento.

e Atornille la placa de montaje sobre una superficie de montaje plana en
al menos dos puntos opuestos entre si.

128 mm (5.039") £
113 mm (4.449") o g Q
_ || M4  33mm (1.299") o 2 el= Elo
» T T ~ ! E|B oS
3 I % o
T IA— | D 48 [ &
£ | Rl g
ay 4 e jﬂb v =8
o _ E|l o
° ‘ ~ y\ & < 3 A “f’ P
i { * B [ § 4 mm
B - }— © (0.157")
5! — J
S _ B-B
E ED g}~
I : i © e
e 8 IO e e — I =3 | EB
< o T 1 I 10 I -2 0o
= 5998A204
Figura 2-5  Distancias entre taladros
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2.4 Montar la electronica modular

56322005
Figura2-6  Montaje ejemplar

Conexioén opcional de tierra funcional

Tornillo de fijacion (ISO 4017-M4 x 10-8.8)

Placas de etiquetado para la identificacion del médulo
Placas de etiquetado para la identificacion de las E/S
Eyector para soltar la electrénica modular

A b ON -

Montaje ¢ Coloque la electrénica modular sobre la placa de montaje ya fijada.
* Empuije la electronica modular introduciéndola en la punta del tridngulo
hasta que encastre en el resorte.
[@ Si se va a exponer el modulo a una vibracion elevada, debera fijar la elec-
tronica modular a la placa de montaje con un tornillo ISO 4017-M4 x 10-8.8
(2). Con este tornillo no es necesario ningun seguro contra aflojamiento.
2-8 PHCENIX 5998BCO1
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Desmontaje ¢ Presione el moédulo ligeramente hacia abajo (es decir mas hacia abajo
en la punta de la placa de montaje) y presione entonces el botén (5).

* Mantenga el botdn presionado.
¢ Extraiga el moédulo hacia arriba (en sentido opuesto al de encaje).

Rotulacién Para la identificacion de los moédulos es posible emplear placas de etique-
tado (3 y 4).

Vd. puede emplear la placa (3) para la identificacién del médulo tanto sobre
la placa de montaje como sobre el mismo maodulo. La placa (4) sirve para
etiquetar las entradas y salidas.

Las placas de etiquetado no estan incluidas en nuestro volumen de sumi-
nistro. Vd. podra pedirlas en lotes de 50 piezas (IBS RL MARKER-SET).

¢ Introduzca las plaquitas (3 y 4) en las escotaduras correspondientes.

Toma a tierra Conexion opcional de tierra funcional (1 en Figura 2-6)

Siva a aplicar el médulo en un ambiente fuertemente sometido a interfe-
rencias y corrientes parasitas, podra conectar de manera adicional un
cable a la conexion de tierra funcional. Tenga en cuenta que pueden gene-
rarse corrientes inducidas.

5998BCO01 pHGNIx 2-9
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2.5 Conectar la fuente de alimentacion

+24 V US1

ﬂéy +24V US2
GND US2 5T >>

<

&
DN

GND USs1

Figura2-7  Confeccién del cable de conexidn (ejemplo)

1
2
3
4
5

Tornillo QUICKON

Corona de sujecion

Goma de junta

Anillo de empalme (negro, codificado en esquinas, impreso)

Conector para conexion de bus
(en la figura: conector para conexién de bus para lineas de cobre)

2-10
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Procedimiento ¢ Perfore la goma de junta (3) con un destornillador.
¢ Deslice sobre el cable el tornillo QUICKON (1), la corona de sujecion
(2) y la goma de junta (3) (Figura 2-7, fig. A).
* Pele el recubrimiento exterior en una longitud de aprox. 10 cm.

¢ Deslice en primer lugar la goma de junta hasta el borde del aislamiento
y luego la corona de sujecién sobre la goma de junta (Figura 2-7,
fig. B).
Asi lleva a efecto el dispositivo antiaflojamiento de alivio para el cable.
* Introduzca los extremos de las hebras en los pasos correspondientes del
anillo de empalme (4). Las cifras impresas sobre el cable se corresponden
con la numeracion sobre el anillo de empalme (Figura 2-7, fig. C).

Tabla 2-1 Distribucidon de conectores de la tensidon de alimentacion

Conexion Senal Significado Color del Rotula-
conductor cion
1 +24 V Ugy | Alimentacion sist. negro 1
I6gico bus/senso-
2 GND Ug; res negro 2
3 +24V Usp | Alimentacion de negro 3
4 GND Ug, los actuadores negro 4
5 FE Tierra funcional amarillo 5

Deslice el tornillo QUICKON sobre la corona de sujecién y la goma de
junta. El anillo de empalme debe deslizarse hasta la goma de junta.

¢ Tire con firmeza de los extremos de las hebras.

¢ Recorte los extremos de hebra que sobresalgan. Preste atencién a que
los extremos de las hebras queden al ras con el anillo de empalme, que
no sobresalgan pero que tampoco sean demasiado cortos (Figura 2-7,
fig. D).

¢ Enchufe el cable confeccionado en la conexién correspondiente del
conector (Figura 2-7, fig. E).

¢ Gire el cable confeccionado lo necesario para que las pestafias de
codificacion encajen en sus guias correspondientes.

l]g: El tornillo QUICKON debe enroscarse en el conector hasta que ya no se
vea la rosca, a fin de asegurar la seguridad del contacto. (El tornillo
QUICKON debe asomar a continuacién 10 mm - 11 mm fuera del conec-
tor.)

e Apriete el tornillo QUICKON con la herramienta especial IB RL FOC
(Figura 2-7, fig. F). El par de apriete debe ser entre 4,5 Nm y 5,0 Nm.

5998BCO1 PHCENIX 2-11
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ISy

Asi se corta el aislamiento y se crea el contacto eléctrico (técnica de
conexién QUICKON).

Si vuelve a conectar las hebras, debera recortarlas de nuevo, ya que en
caso contrario no es completamente seguro que se dé el contacto eléctrico.

2-12
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2.5.1 Medir la tension de alimentacion

Puede producirse una caida en la tension de alimentacion para el sistema
I6gico y sensor del bus debido a diferentes factores (longitudes de cable,
aparatos conectados, tipo de médulo).

[@ Durante la instalacion del sistema de bus tenga en cuenta que la tension
Ugq 6 Ugs no ha de caer por debajo de 18,5V CC.

El valor para la tensién de los sensores conectados dependera del tipo de
sensor. La tension de sensor se calcula a partir de Ugy menos 1 V.

Si el sensor necesita p. ej. 20 V, debera la tension Ug¢ ser como minimo
21 V.

us2 | US2

5998A207
Figura2-8  Medicion de la tensién de alimentacion
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Medicién de la ten- Requisito previo para la medicién es que el sistema de bus esté en marcha.
sién de alimentaciéon Para examinar la carga maxima es ideal que estén aplicadas todas las
entradas y salidas del bus.

¢ Conecte el instrumento medidor a la conexion de bus remoto vacia
(Ug1/Ugy) del bus remoto saliente.

Si la tensién queda por debajo del valor exigido, debera volver a alimentar.

2.5.2 Diagnéstico de la tension de alimentacion

Si la tensién de alimentacion Ugy 6 Ug, quedan por debajo del rango de
tension de trabajo admisible, parpadeara la indicacion de estado de la ten-
sion de alimentacion en cuestion.

Ademas se activara una indicacion de error para Ug;.

Tan pronto se haya subsanado el fallo, el médulo volvera a su estado de
operacién normal y se retirara la indicacion de error en el médulo automa-
ticamente.

Si se da un corte en la tensién de alimentacién de los actuadores (Ugy),
ello no se comunicara en el caso de una tarjeta de conexién con version
> 4.40. Tampoco se comunicara si usa una version IBS CMD SWT G4 6
PC WORX > 4.50.

2-14 PHCENIX 5998BCO1
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2.6 Conectar el bus (cobre)

Preparar conector macho para conexion de bus y confeccionar el
cable

15 mm
(0.59")

10 mm
(0.39")

T
L IEVROAYOR =
==

SN

5998A208

Figura2-9  Preparacion del conector para la conexion del bus

1 Tornillo QUICKON 4 Conector para conexion del bus
2 Corona de sujecion 5 Abrazadera
3 Goma de junta 6 Regleta de contactos

e Perfore la goma de junta (3) con un destornillador.

¢ Conecte el tornillo QUICKON (1), la corona de sujecién (2) y la goma
de junta (8) al cable de bus remoto (Figura 2-9, fig. A).

¢ Conecte el cable a través del orificio mas pequeno en el conector (4)
para conexion del bus.

¢ Deslice la abrazadera (5) sobre el cable.

5998BCO01 pHGNIx 2-15
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¢ Pele el recubrimiento exterior en una longitud de aprox. 15 mm (Figura
2-9, fig. A1).

* Tienda la pantalla trenzada alrededor del revestimiento exterior.
¢ Pele cada una de las hebras en una long. de aprox. 3 mm (Figura 2-9,

fig. A2).

e Corte la hebra blanca, ya que no va a necesitarse.

¢ Aplique punteras a cada una de los extremos de linea o hebra.

¢ Introduzca cada una de las hebras en la regleta de contactos (6)
(Figura 2-9, fig. B).

Tabla 2-2 Distribucién de conectores de la conexion de bus remoto
Senal Conexion Color del Rotulaciéon
conductor
/DO 1 verde GN
DO 2 amarillo YE
/DI 3 rosa PK
DI 4 gris GY
GND 5 marron BN
2-16 PHCENIX 5998BCO1
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Conexidn de la regleta de contactos

5998B209
Figura 2-10 Conexidn de la regleta de contactos

¢ Deslice la abrazadera sobre la pantalla trenzada hasta la regleta de
contactos.
La abrazadera debe asentar exactamente sobre la pantalla trenzada,
con el objeto de asegurar asi el apantallado (Figura 2-10, fig. C1).

e Apriete los tornillos de la abrazadera (Figura 2-10, fig. C2).

¢ Ajuste la regleta de contactos dentro del conector para conexion de
bus.

¢ Deslice la corona de sujecion y la junta de goma conjuntamente, y
luego ambas con el tornillo QUICKON sobre el orificio del conector
para conexion del bus (Figura 2-10, fig. C).

¢ Apriete el tornillo QUICKON con la herramienta especial IBS RL FOC
(Figura 2-10, fig. D). El par de apriete debe ser entre 2,5 Nm y 3 Nm.
El tornillo QUICKON debe asomar a continuacion 9 mm - 10 mm fuera
del conector.

De esta manera se asegura tanto que se cuente con el grado de proteccion
IP 67 como el dispositivo antiaflojamiento de alivio del cable.

5998BCO1 PHCENIX 2-17
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2.6.1 Sellar la conexién de bus remoto que no se use

[@ En aquellas conexiones que no se usen no habra de perforar la goma de
junta, ya que en caso contrario no podra asegurarse el grado de proteccion
IP 67.

5998A210
Figura 2-11  Conector macho de conexién de bus en técnica de cobre

1  Tornillo QUICKON
2 Corona de sujecion
3 Goma de junta

Secuencia de trabajo Conecte la corona de sujecion (2) en la goma de junta (3) (Figura 2-11,
fig. B).
¢ Introduzca ambos en el tornillo QUICKON (Figura 2-11, fig. C).

¢ Coloque la rosca de atornillado y apriete el tornillo QUICKON (1) con
la herramienta especial IBS RL FOC. El par de apriete debe ser entre
4,5 Nm y 5 Nm. El tornillo QUICKON debe asomar a continuacion
10 mm - 11 mm fuera del conector.

2-18 PHGNIX 5998BCO01
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2.7 Conectar el bus (fibra 6ptica)

n%) Para el total de la instalacion observe la directiva de instalaciéon de conduc-
tores de fibra dptica (ver Capitulo “Datos de pedido de la documentacion”
en la pagina 6-20).

Pelado del recubrimiento exterior

ég g 5998B216

[@ jPara el pelado del recubrimiento exterior es adecuado inicamente el pro-
cedimiento que se describe abajo!

¢ El cable debe cortarse en direccidn longitudinal. Para ello habra de
girarse el cable de manera que el corte longitudinal se efectie en la
parte que presente el cordén de desgarro.

* Sitde el cuchillo para cable (KAMES LWL) aprox. a 10 cm del extremo
del cable sobre la envoltura del cable y tire de él en sentido longitudinal.
(Figura 2-12, fig. A)

¢ Repita la operacidn si es necesario, hasta que la envoltura del cable
esté cortada.

Figura 2-12 Pelado del recubrimiento exterior

5998BCO01 pHGNIx 2-19
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* Separe el corddn de desgarro del revestimiento exterior ya cortado.
(Figura 2-12, fig. B).

e Enrolle el corddn de desgarro sobre un mandril o macho (p. €j. destor-
nillador, alicates) y asegurelo para que no pueda escaparse
(Figura 2-12, fig. C).

¢ Con el cordén desgarre el recubrimiento exterior otros 15 cm aprox.,
sin doblar para ello el cable.

@ Ambas hebras o conductores no han de resultar danados.

* Recorte el recubrimiento exterior, el dispositivo antiaflojamiento de ali-
vio y los elementos ciegos al comienzo del area rajada usando para
ello un cortante lateral afilado, sin dafiar ambas hebras (Figura 2-12,
fig. D).

¢ Corte las hebras en 12 cm, ya que esta parte puede haber resultado
dafada al pelar con el cuchillo para cable.

Conexion de las fibras opticas

Y 5998C211

Figura 2-13 Conexion de las fibras dpticas

1  Tornillo QUICKON 4 Anillo de empalme (negro, impreso)
2 Corona de sujecion 5 Herramienta especial IBS RL FOC
3 Goma de junta

2-20 pHGNIx 5998BCO01
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¢ Perfore la goma de junta (3) con un destornillador.

¢ Enchufe el tornillo QUICKON (1), la corona de sujecién (2) y la goma
de junta (3) al cable de fibra de polimero. La goma de junta debe que-
dar exactamente alineada con el borde del aislamiento (Figura 2-13,
fig. A).

[@ Preste atencién a la rotulacion IN/OUT del anillo de empalme. Cruce las
hebras en el anillo de empalme opuesto (ver Figura 2-13, fig. A1).

¢ Introduzca ambas hebras a través del anillo de empalme. La parte
impresa del anillo de empalme debe apuntar hacia el cable.
Para ajustar el anillo de empalme en el conector para conexién del bus
es util alinear las hebras al ras con el anillo de empalme.

¢ Introduzca ambas hebras a través del orificio correspondiente del
conector para conexion del bus, hasta que asomen por el otro lado
(Figura 2-13, fig. B).

Tenga presente que la codificacion del anillo de empalme debe ajustarse
a las escotaduras del conector para conexion del bus.

Utilice una llave de par de apriete para apretar el tornillo QUICKON. El par
de apriete debe ser 3 Nm. Una conexién demasiado apretada puede pro-
vocar un empeoramiento permanente del rendimiento de transmision.

e Apriete el tornillo QUICKON con un par de 3 Nm. Asi se crea un dispo-
sitivo antiaflojamiento de alivio (Figura 2-13, fig. C).

* Lleve la herramienta especial IBS RL FOC sobre el conector para
conexion del bus junto a las hebras sobresalientes hasta el tope
(Figura 2-13, fig. D).

* Recorte las hebras que sobresalgan con la herramienta especial
IBS RL FOC.

* Para més seguridad deberia Vd. controlar la conexién (ver Capitulo
“Control de la conexion de fibra 6ptica” en la pagina 3-14).

& &
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2.71 Sellar la conexién de bus remoto que no se use

[@ En aquellas conexiones que no se usen no habra de perforar la goma de
junta, ya que en caso contrario no podra asegurarse el grado de proteccion
IP 67.

5998A212

Figura 2-14 Conector para conexién del bus en fibra dptica

Tornillo QUICKON

Corona de sujecion

Goma de junta

Anillo de empalme (negro, impreso)

A ON -

Secuencia de trabajo <+ Enchufe la corona de sujecion (2) en la goma de junta (3) (Figura 2-14,
fig. B).
¢ Introduzca ambos en el tornillo QUICKON (1) (Figura 2-14, fig. C).

¢ Coloque la rosca de atornillado y apriete el tornillo QUICKON con la
herramienta especial IBS RL FOC. El par de apriete debe ser entre
4,5 Nmy 5 Nm. El tornillo QUICKON debe asomar a continuacion
10 mm - 11 mm fuera del conector.
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2.8 Montar el conector macho de conexion de
bus

Podra conectar el conector para conexion del bus de los médulos de E/S de
cuatro maneras distintas al modulo, segun lo necesite. En el caso de la cabe-
cera de bus con derivacion de bus remoto hay un total de ocho posibilidades
para montar el conector macho de conexién del bus (ver Figura 2-15).

Habra de proceder a montar el conector para conexién del bus en estado
libre de tension.

No use el enganche del conector macho para conexion del bus para tirar
del conector para llevarlo a su posicion.

Montaje del conector Desconecte el aporte de tensién eléctrica.
macho para + Abrael enganche e introduzca el conector lo suficientemente dentro de
conexion del bus la electrénica modular (Figura 2-15, fig. A).

« Cierre el enganche (Figura 2-15, fig. B).

Desmontaje del ¢ Desconecte el aporte de tension eléctrica.
conector macho
para conexion del
bus

Abra el enganche y tire del conector en direccion al cable del médulo.
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Figura 2-15 Montaje del conector macho para conexién del bus
(ejemplo)
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2.9 Conectar los sensores/actuadores

La asignacion de conectores exacta la podra consultar en las hojas de
— caracteristicas del médulo especifico.

Los sensores y actuadores se conectan mediante conectores enchufables
M12 de 5 polos.

Los sensores y actuadores deben conectarse de forma trifilar.

O/
L= L=
L[ r L
DI 16/8 ;glgé ggJ_‘;'é
| [ [ ]] L L] L L]
DlosiBczlzd]  _ [Frlid] [LslEd - [ElEd
+ + o ©O o ©O
1] L]
DO 8/8 J‘é 4 J"éé
LU L L] L
DIO 4/2/4 szled gzl LEd| Lloa
5998A213
Figura 2-16  Uso y asignacion de los conectores hembra M12 de 5 polos
@ Para las salidas rige una limitacién de simultaneidad del 50 %, es decir,
sélo la mitad de todas las salidas disponibles por médulo puede ser some-
tida a la corriente nominal al mismo tiempo.
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Capitulo 3

Este capitulo le informara sobre

— la operacion de médulos Rugged-Line con conexién de fibra éptica.

Operacion del bus con fibra OPliCa ......ccuvvvieeiiiiii e 3-3
3.1 Conexioén de la fibra Optica........ccueeeeiiiiiieiiiii e 3-3
3.2 [DIF=To] alo1S] 1 eTo X o] o] i oo Ju SRS 3-3
3.3 Puesta en marcha ... 3-5
3.3.1  PreparacCion........ccccceeeecueeeiei i 3-5
3.3.2 Pasos cara a la puesta en marcha con AutoDebug....... 3-6
3.4  Control de la conexién de fibra dptica........ccccoevviveiiiiiiieeennee 3-14

3.4.1  Procedimiento para el control de la conexién
de fibra Optica .......cooviiieiiii e 3-14
3.4.2 Medicion de un tramo de linea de fibra optica............. 3-15

3.4.3 Medicion de todos los tramos de linea de

una instalacion de INTERBUS...........ccooceveviieene e, 3-16
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Operacion del bus con fibra 6ptica

3 Operacion del bus con fibra 6ptica

3.1  Conexion de la fibra éptica

[@ Conecte la fibra dptica segun las especificaciones por defecto dadas en el
Capitulo “Conectar el bus (fibra 6ptica)” en la pagina 2-19.

Para el total de la instalacion observe la directiva de instalaciéon de conduc-
tores de fibra dptica (Capitulo “Datos de pedido de la documentacion” en
la pagina 6-20).

3.2 Diagnostico 6ptico

Los mdédulos Rugged-Line con conexion de fibra optica estan equipados
con un chip de protocolo de INTERBUS (IBS SUPI 3 OPC), el cual hace
posible un diagnéstico mejorado de los tramos de fibra ptica.

El diagndstico 6ptico sélo es posible entre dos participantes cuando ambos
dispongan del chip de protocolo de INTERBUS SUPI 3 OPC.

Entre los participantes con SUPI 3 OPC pueden conectarse también parti-
cipantes con otros chips de protocolo. En cualquier caso, el diagnéstico
Optico no funcionara entre un participante con SUPI 3 OPC y un partici-
pante con otro chip de protocolo.
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Tabla 3-1 Participantes de INTERBUS con SUPI 3 OPC

Familia de Denominacion Cédigo de

productos articulo

Rugged-Line IBS RL 24 BK RB-LK-LK 2725024
IBS RL 24 DI 16/8-LK 2724850
IBS RL 24 DIO 8/8/8-LK 2724847
IBS RL 24 DO 8/8-2A-LK 2731034
IBS RL 24 BK RB-LK-LK-2MBD 2731597
IBS RL 24 OC-LK 2819972
IBS RL 24 OC-LK-2MBD 2732499
IBS RL 24 DI 16/8-LK-2MBD 2731584
IBS RL 24 DIO 8/8/8-LK-2MBD 27 3157 1
IBS RL 24 DIO 4/2/4-LK 2819985
IBS RL 24 DIO 4/2/4-LK-2MBD 2732486
IBS RL 24 DIO 8/8/8 RS-LK-2MBD | 27 3173 3
IBS RL 400 MLR R-8A DI 4/4-LK- 2731830
2MBD

Adaptador IBS OPTOSUB-MA/M/R-LK-OPC 27 32635
IBS OPTOSUB-MA/M/R-LK-OPC- 2731458
2MBD

Terminales IBS ST 24 BKM-LK-OPC 272866 5

Smart IBS ST 24 BKM-LK-OPC-2MBD | 273250 9

Mas informacion acerca del diagndstico éptico puede encontrarla en:

“Indicaciones de diagnéstico y estado” en la pagina 1-14
“Puesta en marcha” en la pagina 3-5
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3.3 Puesta en marcha

En la puesta en marcha de una instalacion con el software

IBS CMD SWT G4 (a partir de la versidn 4.50) pueden diagnosticarse pro-
blemas en la tensidn de alimentacion, tramos de linea de fibra éptica con
atenuacion excesiva y fallos de confeccién.

Requisitos previos Para la puesta en marcha se presupone como requisito previo que esté ya
lista la parte mecanica y eléctrica de la instalacion.

El concepto de puesta en marcha que se describe a continuacion funcio-

[@ nara solo si es que se han aplicado, con exclusividad, participantes de
INTERBUS con una velocidad de transmision homogénea. Una estructu-
racién/configuracién de bus con participantes de diferentes velocidades de
transmision, no sera operativa por principio.

3.3.1 Preparacion

e Aplique unicamente modulos Rugged-Line con una velocidad de trans-
mision homogénea.

¢ Monte e instale todos los mdédulos de acuerdo a las prescripciones
especificadas en el Capitulo “Montaje e instalacion” en la pagina 2-3.

¢ Conecte latension de alimentacién del sistema de control por autémata
u ordenador.

* Conecte la tension de alimentacién de los médulos Rugged-Line
(Us1y Us2).
Luego comenzara la inicializacion del sistema de bus.

Inicializacidn En la inicializacion de un mddulo de INTERBUS se examina si a un parti-
cipante le sigue otro o si no es asi. En la familia de productos Rugged-Line
se reconocen los participantes subsiguientes automaticamente. En contra-
posicién a otras familias de productos, no es ya necesario p. €j. ningun in-
terruptor de proximidad o fin de carrera (next/end).

Si se conecta un participante a un médulo Rugged-Line, la interfaz saliente
permanece abierta. Sino se detecta o reconoce ningun participante ulterior
se cierra la interfaz.

Un mdédulo Rugged-Line ejecutard la inicializacién p. ej. cuando se coloque
el médulo bajo tension por primera vez.
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Si se hubiera confeccionado el cable de bus erréneamente es posible que
no se pueda reconocer a un participante subsiguiente en la linea. Tras
remediar la perturbacién debera volver a inicializarse el médulo de nuevo,
a fin de que pueda ser reconocido el participante. A tal objeto se cuenta en
la microprogramacion de la tarjeta de conexion con el modo AutoDebug, el
cual arranca ciclicamente el proceso de inicializacidon hasta que se haya
hecho un seguimiento del bus por completo.

3.3.2 Pasos cara a la puesta en marcha con AutoDebug

Paso 1 Comprobar la tensién de alimentacion

e Compruebe si en todos los mdédulos esta encendido el LED UST1. Si
esta conectada Ug, debera iluminarse también el LED US2.

¢ Sino estan iluminados compruebe la confeccion de la tension de ali-
mentacion en el conector para conexion de bus.

e Si parpadean significa que la tensién de alimentacion es insuficiente.
Deberd volver a alimentar para arrancar.

Puede iniciar el modo AutoDebug mediante tarjetas de conexion de la
generacion 4 con pantalla de display o mediante el software
IBS CMD SWT G4.

Paso 2 Activar el modo AutoDebug

¢ El modo AutoDebug sélo es ejecutable en el estado READY. Pasara
al estado READY si arranca la tarjeta de conexion sin memoria de
parametrizacion o bien si dispara una parada de alarma mediante el
software CMD.

¢ Uselapantalla de su tarjeta de conexién o haga que se muestre la pan-
talla del CMD con el panel de teclas.
Mostrar la pantalla en el CMD: lleve el puntero del ratén sobre el sim-
bolo de la tarjeta de conexidn y pulse el botdn derecho del raton.
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Seleccione el mandato: "Display IBS DSC". Seguidamente haga que
se muestre el panel de teclas mediante el menu contextual de la pan-
talla de display. Lleve el puntero sobre el display y pulse el botén dere-
cho del raton. Seleccione en el menu el mandato: "Panel”.

INTERBUS

@ tecla de flecha arriba
@ tecla de flecha abajo

tecla de flecha a la derecha; seleccion
de un mandato de menu o una direccion

tecla de flecha a la izquierda; seleccion
de un mandato de menu o una direccion

@}%% @ ENTER, aceptacion de la seleccién hecha
panel de

v teclas  [CO] ESCAPE, abandonar el punto/madato del

menu e ir al nivel inmediatamente superior

_—

5998A308

Figura 3-1 Panel de teclas

* Seleccione a través del panel de teclas el modo AutoDebug.
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Figura 3-2  Estructura de menus
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Paso 3 Comprobar cantidad de participantes

Se inicia el modo AutoDebug. En la pantalla se indica la cantidad de parti-
cipantes.
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Figura 3-3  Pantalla

1 Cantidad de participantes
2 (Cddigo de ID del ultimo participante

Procedimiento ¢ Compruebe si la cantidad real de los participantes coincide con la can-
tidad visualizada.
Si no es asi debera Vd. comprobar los participantes sirviéndose de las
indicaciones de diagndstico y estado.
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Operacion del bus con fibra 6ptica

Comprobacion de las indicaciones de diagndstico y estado de los
participantes en el modo AutoDebug

e Compruebe las indicaciones de diagndstico y estado.

IBDIAG RC RD FO1 FO2 US1 US2

IBDIAG RC {?9 FO1 FO2 Us1 US2 IE\DV;\G RC RD FO1 FO2 US1 US2 \B\D\}/\G RC RD FO1 FO2 US1 US2

ie] ®@ @€ O O O @ o ..:/.\iOO.. :/.\i0.00.. :/.\i0.00..
g
o
é participante 1.0 panicipan}eﬁZ.Q participante 3.0 participantrzi.or
Q
: [ L - H
< ==
N Er=
o apagado
e encendido
@< parpadea 5988A305
Figura 3-4  Ejemplo de una configuracion de bus con fallos
En el ultimo participante del tramo parpadea la indicacion roja “RD” en el
modo AutoDebug, ya que la interfaz saliente es comprobada ciclicamente
buscando un participante ulterior.
Si en un participante dado no esta iluminada la indicacién “RC” y en el par-
ticipante anterior parpadea la indicacién “RD”, significara ello que el fallo
se encuentra en la linea de ida de transmisién entre ambos patrticipantes.
En el ejemplo estd perturbada la linea de transmision entre el participante
2.0yel 3.0.
Posibles causas pueden ser:
— Error al confeccionar el conector para conexion de bus
— Se ha sobrepasado la longitud maxima admisible de cable
(mas de 50 m 6 35 m)
— Aplastamiento de un conductor de fibra 6ptica
5998BC01 PHCENIX 3-9
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Estructuracion/configuracion del bus sin fallos en el modo
AutoDebug

IBDIAG RC RD FO1 FO2 US1 US2
®@ @ O O 0 e @

IBDIAG RC RD FO1 FO2 UST US2
@ @ O O O @ @

IBDIAG RC RD FO1 FO2 US1 US2
@ @ O O 0O @ o

IBDIAG RC 55) FO1 FO2 US1 US2
e @00 O @ @
/N

bus remoto

participante 1.0 participante 2.0 participante 3.0 participante 4.0

A (A (I R

S g g e e e 3

24V CC

b

o apagado
e encendido
>e< parpadea

5988A306
Figura 3-5  Ejemplo de una configuracion del bus sin fallos

En el ultimo participante del tramo (participante 4.0) parpadea ademas, en
el modo AutoDebug, la indicacién roja “RD”, ya que la interfaz saliente es
comprobada ciclicamente buscando un participante ulterior.

Cuando el bus esta en marcha puede comprobarse la calidad de la insta-
lacion de fibra 6ptica.

e Compruebe el estado de los LEDs “FO1” y “FO2” en los mddulos.
Los LEDs se iluminan si en la linea de fibra éptica se alcanza o sobrepasa

hacia abajo la reserva 6ptica del sistema. El bus puede, no obstante, fun-
cionar correctamente.

[@ El tramo de linea deberia estar estructurado de tal forma que ninguno de
ambos LEDs se encienda.

3-10 PHGNIX 5998BCO01
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Paso 4 Efectuar diagndstico 6ptico mediante CMD
n%) Al recibir una instalacion, efectie por principio el diagndstico éptico y regis-
tre los resultados en un acta o protocolo de recepcion.
¢ Salga del modo AutoDebug. Pulse para ello la tecla de ESCAPE en el
panel de teclas de la pantalla de diagnéstico.
La tarjeta de conexion cambia al estado READY. En la pantalla se indica
el estado RDY.

e Ponga en marcha el INTERBUS con el software CMD. Lea al respecto
el marco de configuracion y ejecute la parametrizacion.

¢ Asegurese de que el bus esta en marcha.

¢ Seleccione en el menu “Options” (Opciones) el mandato “Add-On Pro-
grams...Activate” (Expansiones de programa... Activar).

¢ Seleccione en el directorio “bin” el archivo “orm.dIl” y confirme con “OK”
(Aceptar).

¢ Enelmenu contextual de la tarjeta de conexion seleccione el mandato
de menu “Optical diagnostics” (Diagndstico dptico).

¢ Dentro de la ventana “Optical diagnostics” (Diagndstico éptico) selec-
cione el mandato de menu “Read IN” (Examinar).

¢ Seleccione el mandato de submenu “Current Values” (Valores actua-
les) para examinar y leer los datos de diagnodstico optico actuales.

Obtendra valores sobre la longitud de la linea, los niveles de potencia
Optica para linea de ida y de retorno, asi como una valoracion de la calidad
del tramo de linea.

Si los valores obtenidos en el diagndstico dptico son demasiado malos,
debera Vd. comprobar la instalacion y confeccion de los tramos afectados.

5998BCO01 pHGNIx 3-11
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" Optical diagnostics - Untitled. ORM

Fil= Edit BReadln Options Help

Path |Farward psth |Return path [PFor— [PReturn [Dist.Counter [Dist. JLat -Type |
E 10=-=20
21 .4.2000 10:09:39 normal adequate 9(of15) 11 (af15) 2 =Bm POF
21 .4.2000 10:09:10 normal adequate 10¢af15) 11 (af 15) 2 =Bm POF
21 .4.2000 10:08:32 normal adequate 9iof15) 12(of15) 2 =Bm POF
2.0=-=3.0
E 30==40
F21.4.200010:11:28 normal norrmal 1 (of15) 9(of15) 3 12m  POF
2142000101016 normal narmal 12(0f13) 9(0f13) 3 12m  POF
F21.4.2000 10:09:39 normal narmal 11 (0f13) A(0f15) 3 12m  POF
F21.4.2000 10:03:10 normal normal 12(0f15) A(of13) 3 12m  POF
21 42000 10:08:32 normal normal 12 (0f15) (of15) 3 12m  POF
B 30=-=50
F21.4.2000 101125 adeguate normal 11 (of15) Blof 151 2 =Bm POF
2142000101016 adeguate notrmal 1 (of153) Glof15) 2 =6m POF
F21.4.2000 10:09:39 adeguate notrmal 1 (of153) Glof15) 2 =6m POF
F21.4.200010:09:10 adeguste norrmal 1 (of15) Glof15) 2 <6m POF
2142000 10:08:32 adeguate normal 11 (of13) G(of15) 2 =6m POF
E s50=-=60
2142000 10:11:28 normal optimal 11 (of15) 9(0f15) & 50m POF
F21.4.2000 101016 normal optimal 11 (of15) 9(0f15) & s0m POF
-21.4.2000 10:09:39 normel optimal 11 (of15) 9(0f15) & s0m POF
-21.4.2000 12:03:10 normal optimal 11 (of 131 9(of 15 & S0m  POF
-21.4.2000 10:08:32 normal optimal 11 (of15) 9(of13) & s0m POF
Path comment: I
Figura 3-6  Diagnostico optico (CMD, version 4.50)
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Evaluacién
Forward path/ Ofrece informacion sobre la calidad del tramo de linea de ida o de vuelta,
Return path respectivamente, de la transmision de datos. La calidad del tramo de linea
[Linea de ida/ se divide en cuatro niveles:
linea de retorno] —  Optimal [Optimo]

— Normal

— Adequate [Suficiente] (amarillo)

— Limited [Limitado] (rojo), es decir, se ha alcanzado o sobrepasado
hacia abajo la reserva de sistema. Este estado se indica en los médu-
los también mediante los LEDs FO (ver “Indicaciones de diagndstico y
estado” en la pagina 1-14).
El bus puede, no obstante, funcionar correctamente.

PFor/PRetrun Especifica qué nivel de potencia esta activo en la linea de ida o de retorno,
[Plda/PRetorno] respectivamente.

Para el diagnéstico optico se dispone de un total de 15 niveles de potencia.
Al activar el nivel 15 se alcanza la maxima potencia luminosa u éptica de
la interfaz. Asi esta alcanzada o sobrepasada la reserva de sistema.

La calidad del tramo de linea se obtiene a partir del nivel de potencia y de
la longitud de la linea de transmision. Por ejemplo, para una linea de trans-
misién muy larga, incluso un alto nivel de potencia puede producir una cali-
dad “normal” de tramo de linea, mientras que el mismo nivel de potencia
originara, en una linea corta, una calidad “adequate”.

Dist. Counter Esta informacion es irrelevante para el usuario.
[Dist. contador]

Dist. Especifica la longitud de la linea de transmisién entre los participantes
nombrados.

La precisién de esta informacién depende de la velocidad de transmision
de los participantes.

Resolucion para:

— 500 kBaud: +12 m

— 2 MBaud: £3 m

LWL-Type Especifica el tipo de cable que se ha especificado en el CMD para la inter-
[Tipo de fibra optica] faz.

— POF (cable fibra de polimero)
— HCS (fibra HCS)

5998BCO01 pHGNIx 3-13
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Interrumpir el
INTERBUS

Corte y reinicializa-
cion de la tension

Preparacion del ins-
trumento medidor

3.4 Control de la conexion de fibra optica

Si se presentan problemas durante o tras la instalacion de una conexion
de fibra 6ptica, puede Vd. comprobar la potencia éptica antes del aparato
receptor con un instrumento medidor de fibra 6ptica
(PSM-FO-POWERMETER). Por regla general esto no es necesario, ya
que el sistema de INTERBUS se ocupa del control.

3.4.1 Procedimiento para el control de la conexion de
fibra optica

¢ Interrumpa el INTERBUS. No podran desarrollarse ciclos de
INTERBUS. Desenchufe el cable de bus del control.

¢ Interrumpa la tensién de alimentacién del médulo y vuelva a conec-
tarla, a fin de que el médulo alcance el mayor nivel de regulacion.

e Suelte un conector de conexion del bus.

e Limpie la zona 6ptica activa del medidor PSM-FO-POWERMETER con
un pafo limpio y libre de hilachas.

5998A301
Figura 3-7  Colocacién del adaptador de medidor

* Enrosque el adaptador de medidor IBS RL ADAP-FO al instrumento
medidor PSM-FO-POWERMETER.

¢ Coloque el instrumento medidor con el adaptador sobre la mas larga de
ambas conexiones de bus remoto del conector para conexién de bus.

¢ Ajuste el instrumento medidor a 660 nm.

¢ Mida la potencia optica (ajuste a dBm).

Para una transmisién de datos segura, el nivel medido no ha de sobrepasar
-3,6 dBm y no ha de quedar por debajo de -17,0 dBm. En este nivel se han
tomado en cuenta la deriva de potencia de los componentes emisores y
receptores y una reserva de sistema de 3 dB.

3-14
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3.4.2 Medicion de un tramo de linea de fibra optica

— \"; tarjeta de conexion
/ INTERBUS

..

participante 2.0 participante 3.0

L

+24VCC

BF

+24VCC

5998A311

Figura 3-8 = Medicion de la interfaz entrante del participante 2.0

n%) Observe las instrucciones dadas en “Procedimiento para el control de la
conexidn de fibra éptica” en la pagina 3-14.

A Medicidén de la interfaz entrante (OUT)

¢ Alimente la tensidn en reversion en la interfaz saliente.
e Lleve a cabo un corte y reinicializacion de la tension.
¢ Mida la potencia optica (ver Figura 3-8).

B Medicidn de la interfaz entrante (IN)

e Suelte la fuente de tension de alimentacion y alimente en la interfaz
entrante.

¢ Mida la potencia 6ptica (ver Figura 3-8).

5998BCO01 pHGNIx 3-15
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3.4.3 Medicion de todos los tramos de linea de una ins-
talacion de INTERBUS

n%) Observe las instrucciones dadas en “Procedimiento para el control de la
conexidn de fibra dptica” en la pagina 3-14.

¢ Interrumpa la conexion desde el bus hasta la tarjeta de conexion.
e Prepare el instrumento medidor.

Medicién del tramo * Ponga consecutivamente en marcha todos los participantes Rugged-

de linea: Line aplicados a una fuente de tensién de alimentacion.
INTERBUS IN Comience con el participante que es alimentado en primer lugar con
tension.
¢ Compruebe, para cada participante, la potencia éptica de la interfaz
entrante.
Medicion del tramo Para medir la linea de retorno de datos debera poner en marcha los parti-
de linea: cipantes Rugged-Line en el orden inverso.
INTERBUS OUT ¢ Suelte la fuente de tensién de alimentacion y alimente en el ultimo par-

ticipante de la seccién de bus a comprobar.

e Comience con el participante que es alimentado ahora en primer lugar
con tensién. Compruebe, para cada participante, la potencia 6ptica de
la interfaz saliente.

3-16 pHGNIx 5998BCO01
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Capitulo 4

Este capitulo le informara sobre
— el diagndstico de canal derivado en Rugged-Line

Diagndstico de canal derivado............ccoeeiiiiiiiiiiiiciee e 4-3
4.1 Habilitar diagndstico de canal derivado ...........cccceeeieiiieeeeinnnen. 4-3

4.2  Establecer direccién para parametros de diagndstico - ficha 2 ..4-5

4.3 Mensaje de informaciones de diagnistiCo ..........ccceeevriiieeeennen. 4-7
4.4  Lectura de las informaciones de diagndstico........ccccoovveeeeennnnee. 4-8
4.5 Uso asignado a la ficha 2 de parametros de diagndstico ......... 4-11
4.6  Confirmacién en los médulos de las indicaciones
de errores ya atendidos .........cocciiiiiiiiiieiie e 4-12
4.7  Empeoramiento de la transmisién optica.........ccocoveeeiiiiieennnnns 4-13
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4 Diagndstico de canal derivado

Servicio 1
USER_DEFINED

En este capitulo podra consultar como procesar el diagndstico de canal
derivado en su programa de usuario o de control. La transmisién de datos
entre el maestro y los participantes se produce mediante los ciclos ID. Para
el diagndstico de canal derivado se recurrira a la ficha 2 de parametros de
diagnéstico.

4.1 Habilitar diagndstico de canal derivado

Para poder hacer uso del diagndstico de canal derivado debera primero
habilitar esta prestacion. Para ello deberd, en el estado Ready del sistema
INTERBUS, ordenar el uno tras el otro, los dos siguientes servicios.

Tabla 4-1 Servicio 1 (0157 ¢y)

Servicio hex
USER_DEFINED 0157
Parameter_Count 0003
Value 4942
Value 535F
Value 0001
5998BCO01 PHCNIX 4-3
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Servicio 2
SET_VALUE_ -
REQUEST Tabla 4-2 Servicio 2 (0750ny)
Servicio hex
SET_VALUE_REQUEST | 0750
Parameter_Count 0004
Variable_Count 0001
Variable_ID A255
Value 0000
Value 04xx’
* Variable para habilitar o
bloquear los tipos de fallo
Mediante la asignacion xx (ver Tabla 4-2, “Value”) contara con la posibili-
dad de habilitar o bloquear tipos de fallo individuales. El efecto de los diver-
sos valores de xx lo puede ver en la siguiente tabla.
Valor de xx Efecto
04pex bloquear todos los mensajes
7Chex habilitar todos los mensajes
6Chex bloguear sélo indicacion de error acerca
de la tension de alimentacion Ug,

[@ Estas configuraciones son de validez para todos los participantes que
soportan el diagndstico de canal derivado y no pueden ser programadas
para cada participante por separado.

4-4 PHCENIX 5998BCO1
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4.2 Establecer direccion para parametros de
diagnéstico - ficha 2

Con el objeto de poder visualizar, en la primera comunicacién de un fallo
de mddulo, ademas del nimero de participante también el numero de
canal, se emplea a partir de la version V4.4x una segunda ficha de para-
metros de diagndstico.

Esta viene por defecto, en el MPM, en la direccion 0x37E6 y puede,
mediante el servicio “Set-Value” (Variable_ID 0x010C), ubicarse también
en el area de 1/O (ver “SET_VALUE” en la pagina 4-6).

[@ Tenga en cuenta que en la ficha 2 de parametros de diagndstico los datos
sélo se actualizaran tras ordenar el servicio
“Confirm_Diagnostics_Request”’ (0760y,¢y).

Por el momento se dara para cada caso sélo una indicacién de error. Al
establecer y ordenar este servicio, las indicaciones de error presentes se
mostraran en el orden en que han tenido lugar. Las indicacion de error que
ya no estan presentes y no han sido mostradas se perderan.

¢ Consulte la imagen de fallo completa con el servicio “Read-Cfg-Req-
Code” (0309},ey) (ver Tabla 4-7 en la pagina 4-8).

También podra obtener el valor de la ficha 2 de parametros de diagndstico
mediante el servicio “Read-Value” con la variable_ID 0x010D.

En lo subsiguiente se describe la sintaxis de los servicios

1 Servicio “Set-Value”

2 Servicio “Read-Value”

5998BCO01 pHGNIx 4-5
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SET_VALUE
Tabla 4-3 Request: SET_VALUE_REQUEST
SET_VALUE_REQUEST (750p,c,) hex
0 Parameter_Count 0003
1 Variable_Count 0001
2 Variable_ID 010C
3 Value XXXX
*  xxxx = direccion a asignar, pudiendo quedar entre 1000y Y
2000pey
READ_VALUE
Tabla 4-4 Request: READ_VALUE_REQUEST
READ_VALUE_REQUEST (351,¢y) hex
0 Parameter_Count 0002
1 Variable_Count 0001
2 Variable_ID 010D
Si Vd. ha ejecutado el servicio Read-Value-Request recibira la siguiente
respuesta:
Tabla 4-5 Confirmation Result (+): READ_CFG_CNF_CODE
READ_CFG_CNF_CODE (8351,c,) hex
0 Parameter_Count 0004
1 Result (+) 0000
1 Variable_Count 0001
2 Variable_ID 010D
3 Value XXXX
*  xxxx = valor de la ficha 2 de parametros de diagndstico
(informaciones de diagndstico 1:1 del Slave, ver “Uso asig-
nado a la ficha 2 de parametros de diagnodstico” en la
pagina 4-11)
4-6 PHCNIX 5998BCO01
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4.3 Mensaje de informaciones de diagndstico

Todas las modificaciones de estado se comunican, en el momento en que
se produce la incidencia, como mensaje de estado del modulo.

La ficha de parametros de diagndstico de una amplitud de 8 bits se

comunica 1:1 en el cédigo de error.

En lo subsiguiente se describe la sintaxis del recuadro de comunicacion

DEVICE_STATE_IND_CODE.

Tabla 4-6 Indicacién: DEVICE_STATE_IND_CODE

DEVICE_STATE_IND_CODE (5340;,.) hex
0 Parameter_Count XXXX
0 Device-State-Count (maximal 10) 000x
0 Device-State-1 80RR
0 Log-Device-Nummer-1 XXXX

Device-State-x" 80RR

Log-Device-State-x XXXX

*

Device-State-x:
Error_Class: 80

Error_Code: RR — Informaciones de diagndstico 1:1 del
Slave (ver “Uso asignado a la ficha 2 de parametros de diag-

nostico” en la pagina 4-11)

5998BCO01 pHGNIx
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4.4 Lectura de las informaciones de
diagnéstico

Los mensajes de estado del mddulo se guardan, dentro de la informacién
de estado de mdédulo ampliada, en el marco de configuracion. El programa
de usuario puede leerlos desde el marco de configuracion. No pueden ser
sobrescritos y, al generar un nuevo marco de configuracion, se inicializan
con ceros.

Igualmente se inicializan de nuevo las informaciones ampliadas de estado
de mddulo de los participantes desconectados.

La lectura de las informaciones ampliadas de médulo se realiza mediante
el comando “Read-Configuration”. Este acceso de lectura al marco de con-
figuracion puede controlarse a través del parametro “Used-Attributes”.

Todas las informaciones ampliadas de mddulo se leen estableciendo el
bit 11 en el parametro “Used-Attributes”.

El servicio “Read-Cfg-Reqg-Code” tiene la siguiente sintaxis de cuadro de
comunicacion:

READ_CFG_REQ_

CODE Tabla 4-7 Request: READ_CFG_REQ_CODE
READ_CFG_REQ_CODE (0309,,) hex
0 Parameter_Count 0004
1 Frame_Ref 0001 (typ.)
2 Used_Attributes 0800
3 Entry_Number XXXX
4 Entry_Count XXXX
Si Vd. ha ejecutado el servicio Read-Cfg-Req-Code recibira el siguiente
servicio como respuesta:
4-8 PHCNIX 5998BCO01
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Tabla 4-8 Confirmation Result(+): READ_CFG_CNF_CODE

READ_CFG_CNF_CODE (8309,,) hex
0 Parameter_Count n
1 Result(+) 0
2 More_Follows (FALSE=0; TRUE=1) 000x
3 Frame_Ref 0001 (typ.)
4 Used_Attributes 0800
5 Entry_Number XXXX
6 Entry_Count XXXX
7 Cfg_Buf XXXX
n Cfg_Buf XXXX

La microprogramacion del maestro se ocupa, en el marco de configuracion,
de una reproduccién de los mensajes de diagndstico de los participantes:

En el caso de la lectura de la informacion ampliada de mdédulo, el “Cfg_Buf”
tiene la siguiente estructura:

Estado canal 16 - 31

Estado canal 0 - 15

Alimentacion de sensor Tension de alimentacion

Asignacion de los bits:
Tabla 4-9 Estado canal 16 - 31:

15 [ 14 | 13 | 12 | 11 | 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

K31
K30
K29
K28
K27
K26
K25
K24
K23
K22
K21
K20
K19
K18
K17
K16

Tabla 4-10 Estado canal 0 - 15

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
w2 |d |z |2lelels|lelwls|leole =9
Tz |z |z |z |z |2 || (|| |& & |k =
5998BCO01 PHGNIX 4-9
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Tabla 4-11 Estado canal O - 15:

15‘14‘13|12‘11|10|9‘s 7|6|5|4‘3‘2‘1‘0
Alimentacion de sensor Tension de alimentacion
[ee] N~ [(e] [Te} < [s2] [aV] — < [s2] [V} —
(O] (O] (O] O] (O] (O] (O] (O] D D ) -]
Rige:
Bit=0 — sin fallos
Bit=1 — fallos

[@ Vd. cuenta ademas con la posibilidad de leer el valor de la ficha 2 de para-
metros de diagndstico con el servicio “Read-Value”. Vea al respecto “Esta-
blecer direccion para parametros de diagndstico - ficha 2” en la pagina 4-5.
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4.5 Uso asignado a la ficha 2 de parametros de
diagnéstico

Por medio de los bits 14 y 15 se diferencia entre el mensaje de diagndstico
relativo al canal y el relativo a grupos.

Cédigo binario Significado

01XxX XXXX Mensaje de diagndstico relativo al
canal

10XX XXXX Mensaje de diagndstico relativo a
grupos

Tabla 4-12  Mensaje de diagndstico relativo al canal

0 1 T K K K K | K | Elnumero de canal (K) se codifica en

5 bits
T=0 Fallo subsanado
T=1 Fallo sin subsanar

Tabla 4-13  Mensaje de diagndstico relativo a grupos

7 6 5 4 3 2 1 0

1 0 0 0 G4 G3 G2 G1 Alimentacion de sensor grupo 1 hasta 4

1 0 0 1 G8 G7 G6 G5 | Alimentacién de sensor grupo 5 hasta 8

1 0 1 0 U4 (UK} u2 U1 Tension de alimentacién

Bit=0 sin fallos
Bit =1 fallos

En el mensaje de diagnéstico relativo a grupos, cada bit especifica el
estado de un grupo.
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4.6 Confirmacion en los médulos de las
indicaciones de errores ya atendidos

Para facilitar la busqueda de fallos se indican los mismos en los aparatos
de manera local en los LEDs de diagndstico (ver también 1.5 en la
pagina 1-14). Esta indicacion se guarda en la memoria volatil del médulo
y debe ser confirmada por el maestro.

Una excepcion la constituye la supervisién/monitorizacién de tension,
cuyos LEDs (US1 y US2) indican solo el estado actual. Esta informacion
no se guarda en el médulo y no debe ser pues confirmada por el maestro.

Se pueden confirmar todos los fallos ya atendidos para borrar dichos men-
sajes con el servicio “Control-Device-Function” (0714y,¢,).

Este servicio tiene la siguiente sintaxis de cuadro de comunicacion:

CONTROL_DEVICE_

FUNCTION
Tabla 4-14 CONTROL_DEVICE_FUNCTION_REQUEST (0714¢x)
CONTROL_DEVICE_FUNCTION_REQUEST hex
(0714,¢,)
0 Parameter_Count 0003
1 Device_Function 0004
2 Entry_Count 0000
— Para mas informaciones acerca de este servicio ver el manual de usuario
= de servicios e indicacién de errores de la microprogramacion
— IBS SYS FW G4 UM E cdd. art. 27 45 18 5 (en inglés).
4-12 PHCENIX 5998BCO01
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SET_INDICATION

()

(]

4.7 Empeoramiento de la transmision optica

Cuando nos encontramos frente a un empeoramiento de la transmisién
Optica, el médulo afectado genera un aviso de advertencia MAU. Por

defecto esta informacion no es visible en un PLC, debiendo ser habilitada
para su visualizacion.

Para habilitar este aviso MAU debera Vd. en primer lugar habilitar la

Device-Fail-Indication con el servicio “Set-Indication”. Proceda para ello
como sigue:

Tabla 4-15  SET_INDICATION (0152},y)

SET_INDICATION (0152,¢,) | hex
0 Parameter_Count 0003
1 Enable_Indication 0001
2 Interface SSGI 0002
3 Device-Fail-Indication 5340

Encontrara una descripcién de este servicio en el manual de usuario de
IBS SYS FW G4 UM E cdd. art. 27 45 18 5 (en inglés).

Si ha ordenado este servicio debera Vd. ahora insertar, en el S7 dentro

del programa de aplicacion, un elemento modular de programacién
que recoja los mensajes.

Este componente modular de programacion se describe en el manual de

usuario para los componentes de controlador S7 céd. art. 27 45 34 7 (en
inglés).
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5 Planificacion del software para INTERBUS

5.1 Software para INTERBUS

Para la planificacidon y parametrizacion de su sistema de INTERBUS pone-
mos a su disposicion los programas IBS CMD (para tarjetas de conexién
estandar) e IBS PC WORX (para el empleo de controladores de campo
(FC) y controladores de campo remoto (RFC)). Asi podra Vd. planificar,
programar y visualizar confortablemente todos los aparatos integrados en
el sistema INTERBUS.

IBS CMD sustituye superficies especificas de fabricante para la configura-
cién, supervisién/monitorizacion y diagndstico de instrumentos de campo.
Las funciones complejas para la aplicacién en érdenes superiores a los
aparatos concretos estan compiladas de forma clara. Todos los aparatos
pueden ser parametrizados, operados y diagnosticados desde una esta-
cion central.

PC WORX ofrece, ademas de las funciones del CMD, una superficie o pan-
talla de programacion conforme a IEC 61131-3 y, opcionalmente, una
visualizacion del proceso.

IBS CMD esta disponible para tarjetas de conexion INTERBUS de la
generacion 3 y generacion 4, en diferentes versiones. Puesto que IBS RL
SYS PRO UM SP sdélo es aplicable con una microprogramacion a partir de
la version 4.4x, se tomara aqui en consideracién solo la generacion 4.

PC WORX presupone que se usan deteminadas tarjetas de conexién de
la generacion 4 (FC, controlador de campo / RFC, controlador de campo
remoto). FC (controlador de campo) / RFC (controlador de campo remoto)
s6lo pueden ser configurados y parametrizados con PC WORX. Los pro-
gramas discurren por completo en el FC (controlador de campo) / RFC
(controlador de campo remoto), de manera que el PC host queda libre para
tareas de mando y visualizacion.
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5.1.1 IBS CMD G4

IBS CMD G4 es un software que hace posible una planificacién, manejo y
diagndstico interactivo, y con independencia del sistema de control que se
use, de todos los aparatos conectados a un sistema INTERBUS.

IBS CMD es compatible con PCs estandar en entorno MS WINDOWS® y
puede ser utilizado para multitud de tarjetas de conexién de INTERBUS.

El acoplamiento del PC con la tarjeta de conexién se realiza a través de la
interfaz serie de ésta (RS-232).

El programa IBS CMD esta subdividido en tres partes de programa, las
cuales podra operar Vd. en el siguiente orden:

Configuracion Con la ayuda de los mandatos del menu de configuracién en el IBS CMD

(Configuration) podra disefar Vd. una estructuracién/configuracion del bus completa para
una instalacién dada, pudiendo configurar todos los participantes conecta-
dos al INTERBUS. Podr4, p.ej. ahadir nuevos aparatos o buscar determi-
nados participantes. Es posible asignar direcciones a los canales de
entrada y salida de los participantes del bus. Podra agrupar segmentos de
bus individuales para constituir grupos. Existe ademas la posibilidad de
comprobar la estructuracidon/configuracién del bus antes de su puesta en

marcha.
Monitorizacion/ Con la ampliacién del programa "Monitor" pueden monitorizarse todos los
supervision participantes conectados para su supervisiéon y actuacion sobre los mis-
(Monitoring) mos. Estando la instalacion a plena marcha pueden indicarse los estados

de periferia de los aparatos conectados y modificarse los estados de salida.
Las funciones de didlogo permiten una puesta en marcha parcial de la ins-
talacién. Vd. podra probar partes concretas de la instalacion por separado
sin que estén aun instalados todo el sistema de bus y el sistema de control.

Diagndstico El estado de operacién "Diagndstico” le ofrece ayuda para la localizacion
(Diagnostics) y subsanacién de fuentes de fallos en el sistema, tanto durante la puesta
en marcha como al dar servicio de reglaje a la instalacion. Aqui esta
incluida, p. ej., la deteccion de participantes de bus defectuosos.
Vd. podra ademas actuar y recibir informaciones cualitativas y cuantitativas
sobre la calidad de la transmision del sistema de bus durante la operacion
del mismo.

Informaciones mas detalladas acerca del programa IBS CMD podra Vd.
‘ — encontrarlas en el manual correspondiente IBS CMD SWT G4 UM E, céd.
—¢ art. 27 22 25 0 (en inglés).
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5.1.2 PC WORX

PC WORX es un software que hace posible la configuracion, programacion
y visualizacién de procesos.

PC WORX es compatible con WINDOWS NT® a partir de la version 4.0 y
puede aplicarse con controladores de campo (FC) o controladores de
campo remoto (RFC). El PC host se utilizara sélo para la operaciéon de
mando y visualizacién, ya que los programas discurren por completo en el
controlador de campo.

El acoplamiento del PC con el controlador de campo se realiza a través de
una interfaz RS-232 y Ethernet.

PC WORX consta de dos partes: SYSTEM WORX y PROGRAM WORX.
Adicionalmente puede anadirse un software para la visualizacién con con-
troladores PC WORX al paquete basico de PC WORX.

Mediante una base de datos comun, los datos de configuracién y progra-
macion (p. ej. las variables definidas por el usuario) estan disponibles tam-
bién para las otras partes del programa.

SYSTEM WORX Con SYSTEM WORX pueden configurarse, parametrizarse y diagnosti-
carse el INTERBUS en su conjunto y los aparatos conectados.

El acceso a los datos del INTERBUS no se produce mediante direcciones,
sino mediante variables definidas por el usuario.

PROGRAM WORX PROGRAM WORX es un software de programacion basado en la norma
IEC 61131. En este software de programacion estan contenidos cinco len-
guajes de programacién que pueden usarse segun se seleccione:

— lista de instrucciones

— lenguaje de mddulos de funcién

— esquema de contactos

— texto estructurado

— lenguaje de desarrollo operacional

Visualizacion Mediante un software de visualizacion le resultara posible representar gra-
ficamente la estructuracién y desarrollo operacional de una instalacion. Vd.
podra ademas elaborar una pantalla de usuario mediante la cual pueden
leerse y escribirse datos durante la operacién y funcionamiento.
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5.2 Direccionamiento

Instrucciones generales acerca del direccionamiento las encontrara en el
manual de usuario “Introduccion general al sistema INTERBUS”
(IBS SYS INTRO G4 UM SP; cdd. art. 27 43 06 7).

Instrucciones acerca del direccionamiento INTERBUS las encontrara en la
hoja de caracteristicas “Direccionamiento INTERBUS”
(DB GB IBS SYS ADDRESS; cdéd. art. 90 00 99 0; en inglés).
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6 Datos técnicos

[@ Los siguientes valores representan valores estandar. Para valores que
difieran sirvase consultar las hojas de caracteristicas del médulo especi-

fico.

No se puede pretender que los datos técnicos cubran toda la totalidad. Nos
reservamos el derecho a efectuar modificaciones técnicas.

6.1 Datos de sistema INTERBUS

Sistema INTERBUS

Cantidad de puntos de E/S max. 4096
Cantidad de palabras de datos max. 256

Velocidad de transmision 500 kBaud
Proteccién de transmision CR-Check

(distancia Hamming: 4)

Protocolo

EN 50254

Cantidad de participantes

Cantidad de participantes de bus en total max. 512
Cantidad de participantes de bus remoto max. 254
Cantidad de participantes PCP max. 62
Cantidad de niveles de bus remoto max. 16

5998BCO01
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6.2 Longitudes de cable (sistema INTERBUS)

Distancias

Desde la tarjeta de conexidn hasta la uUltima cabecera de bus | max. 12,8 km (cobre)

max. 80 km (fibra de vidrio)

Desde la tarjeta de conexion hasta el primer participante max. 400 m (cobre)

max. 50 m (fibra de polimero)
max. 300 m (fibra HCS)
max. 3000 m (fibra de vidrio)

Entre dos participantes de bus remoto max. 400 m (cobre)

max. 50 m (fibra de polimero)
max. 300 m (fibra HCS)
max. 3000 m (fibra de vidrio)

Entre dos participantes de bus remoto de instalacion max. 50 m (cobre)

Entre cabecera de bus y participante de bus remoto de instala- | max. 50 m (cobre)
cion

En la familia de médulos Rugged-Line, el cable de bus de fibra 6ptica, con-

[@ feccionado por el usuario mismo, debe medir por lo menos 1 m de largo.
Para tramos mas cortos, sirvase emplear exclusivamente puentes de cable
de Phoenix Contact (IBS RL CONNECTION..., ver “Datos de pedido de
accesorios” en la pagina 6-15).
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6.3 Datos técnicos Rugged-Line

Datos generales

Temperatura ambiente Trabajo: 0 °C hasta +55 °C
Almacenamiento/transporte: -25 °C hasta +70 °C

Humedad del aire Trabajo: 100 %
Almacenamiento/transporte: 95 %, sin conden-
saciones

Presion atmosférica Trabajo: 860 hPa - 1080 hPa

(hasta 1500 m sobre el nivel del mar)
Almacenamiento/transporte: 660 hPa - 1080 hPa
(hasta 3500 m sobre el nivel del mar)

Grado de proteccion IP 67, estando atornillado

Selle aquellos conectores/conexiones que no
estén en uso, a fin de garantizar el grado de
proteccién.

Material Zinc colado a presién
Superficie precobreada y niquelada

Tension de alimentacion Ug, (sist. I6gico del bus)

Tensién nominal 24V CC

Margen admisible 18,5V CC - 32 V CC (ondulacién incluida)

Ondulacion 3,6 Vgs

Consumo de corriente por regla general 120 mA (mas corriente para los
sensores)

Proteccion de sobretensiones 35V (0,55)

ng: Latensién Ug, es rectificada y esta disponible para el bus remoto saliente en la conexion
por conector. La corriente constante puede ascender como maximo a 16 A.

Requerimientos mecanicos

Vibracion conforme a IEC 60068-2-6 Trabajo: 5¢, criterio 1
Choque conforme a IEC 60068-2-27 30q, criterio 1
5998BC01 PHCENIX 6-5

CONTACT


http://www.onlinecomponents.com/

onlinecomponents.com

THE ONLINE DISTRIBUTOR GF ELECTRONIC COMPONENTS

IBS RL SYS PRO UM SP

6.4 Conformidad con la directiva EMC
(compatibilidad electromagnética)

Conformidad con la directiva EMC (compatibilidad electromagnética) 89/336/EWG

[@ Estas especificaciones representan valores estandar. jPara valores que
difieran sirvase consultar las hojas de caracteristicas del médulo espe-
cifico!

Verificacion de inmunidad al ruido e interferencias conforme a EN 50082-2

Descarga electrostatica (ESD) EN 61000-4-2 Clase 3, criterio B
IEC 61000-4-2
Campos electromagnéticos EN 61000-4-3 Criterio A, intensidad de campo 10 V/m
IEC 61000-4-3
Transitorio rapido (Burst) EN 61000-4-4 Clase 4, criterio B
IEC 61000-4-4
Sobretension transitoria (Surge) EN 61000-4-5 Clase 2, criterio B
IEC 61000-4-5
Interferencia inducida EN 61000-4-6 Criterio A, tension de prueba 10 V
IEC 61000-4-6

Verificacion de inmunidad al ruido e interferencias conforme a NAMUR NE 21

Resistencia a interferencias NAMUR NE 21 | Escalamiento de tension 0 ms - 20 ms,
Tasa de repeticién 1 s, criterio 1

Verificacion de emision de ruido conforme a EN 50081-2

Emisién de ruido EN 55011 Clase A, entorno industrial
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6.5

ISy

6.5.1

Especificaciones para cable

Para la técnica de conexion QUICKON sélo son apropiados
cables especiales. Emplee Unicamente los cables que se listan
a continuacion. Para la autorizacion de otros tipos de cable sir-
vase ponerse en contacto con Phoenix Contact.

Cable QUICKON especificado
(cable de alimentacidn)

Cable QUICKON con seccion transversal de conductor de 1,5 mm?
Fabricante Tipo Caracteristicas
Phoenix Contact IBS PWR/5 resistente a salpicaduras de solda-
cod. art. 28220000 dura, circunstancialmente
Phoenix Contact IBS PWR/5 HD/F apto para cadenas de arrastre; resis-
cod.art. 27 31 77 5 tente a salpicaduras de soldadura,
circunstancialmente
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6.5.2

Especificacion para el cable de alimentacion

IBS PWR/5

IBS PWR/5 HD/F

Descripcion

Cable de alimentacién para téc-
nica de conexion QUICKON;
resistente a salpicaduras de

soldadura, circunstancialmente

Cable de alimentacion para téc-
nica de conexion QUICKON
con gran resistencia a la flexion
alternante; circunstancialmente
resistente a salpicaduras de
soldadura

Estructuracion

Conductor: 5 x 1,5 mm?2

Cadificacién de color

4 x negro, 1 x amarillo

Revestimiento exterior

Material
Color
Caracteristicas

Cloruro de polivinilo (PVC)
gris (RAL 7001)
resistente al aceite, ignifugo,
resistente a salpicaduras de
soldadura, circunstancial-
mente; apropiado para técnica
de conexion QUICKON

Poliuretano (PUR)
gris (RAL 7040)
exento de halégenos, torsiona-
ble, exento de PVC, resistente
al aceite, ignifugo, apto para
cadenas de arrastre
resistente a salpicaduras de
soldadura, circunstancial-
mente; apropiado para técnica
de conexion QUICKON

Hebras
Material

Cloruro de polivinilo (PVC)

Polietileno (PE)

Radios de curvatura

breve (tendido fijo)
permanente (tendido fijo)
tendido libre

70 mm como minimo
132 mm como minimo

20 mm como minimo
50 mm como minimo
99 mm como minimo

Margen de temperatura
tendido fijo
movido

-30 °C hasta +80 °C

-20 °C hasta +70 °C
-50 °C hasta +70 °C

Resistencia corriente continua
por cada 1000 m

max. 13,3 Q hebras desnudas
max. 13,7 Q hebras envueltas

en metal
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(continuacion) IBS PWR/5 IBS PWR/5 HD/F
Picos de tension de trabajo 250V 600 V
Tensién de prueba hebra/hebra 1200 V/CC 3000 V/CC, 1 min
(VDE 0472-509 tipo de prueba
C)
Diametro
Revestimiento exterior 8,8 mm + 0,3 mm 9,9 mm
Hebras, incluido el aislamiento 2,5 mm 2,8 mm
Peso aprox. 139 g/m aprox. 130 g¢/m
Prueba de cloroformo Exento de sustancias que perturben la humectacién de la pintura
de superficie, segun norma central 57650 de VW-Audi-Seat
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6.5.3  Especificacion para el cable de bus remoto

(cobre)
IBS RBC METER/F-T
Descripcion Cable de bus remoto de INTERBUS para condiciones rudas en
ambientes industriales, con gran resistencia a la flexion alternante

Estructuracion Conductor: hebras de cobre 0,25 mm?
Codificacion de color rosa, gris, amarillo, verde, blanco, marrén
Revestimiento exterior

Material, color Poliuretano, verde

Caracteristicas exento de halégenos

ignifugo, conforme a DIN VDE 0472-804, tipo de prueba B
resistente al aceite, conforme a DIN VDE 0472-803, tipo de prueba B
resistente a salpicaduras de soldadura, circunstancialmente

Radios de curvatura Radio de curvatura minimo para movimiento continuo: 121,5 mm
Margen de temperatura
tendido fijo -30 °C hasta +70 °C
movido -5 °C hasta +70 °C
Resistencia corriente con- <0,096 QO/m
tinua
Picos de tensién de trabajo 250V
Tensién de prueba hebra/ 1500 V/CC
hebra
Resistencia del aisla- <150 MQ/km
miento
Diametro
Revestimiento exterior 8,1 mm
Peso 74 g/m
6-10 PHCENIX 5998BCO1
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Datos técnicos

6.5.4

Especificacion para el cable de bus remoto
(fibra 6ptica)

Especificacion para cable: fibra de polimero

Fibra de polimero
paratendido fijo en

Fibra de polimero
paratendido fijo en

Fibra de polimero
para aplicaciones

el interior el interior flexibles en el
interior
PSM-LWL- PSM-LWL-RUG- PSM-LWL-RUGGED-

KDHEAVY-980/1000

GED-980/1000

FLEX-980/1000

Fibra

Diametro medular/
recubrimiento

Perfil indice de refraccién
Material

Atenuacion para 650 nm

Atenuacion para 660 nm

980 um/1000 pm,

indice escalonado
PMMA
<160 dB/km
(monocromatico)
< 230 dB/km (LED)

980 um/1000 pm

PMMA
<160 dB/km
(monocromatico)
<230 dB/km (LED)

980 um/1000 pm

PMMA
<250 dB/km
(monocromatico)
<280 dB/km (LED)

Hebras

Material
Color
Diametro

Poliamida (PA)
naranja o negro
2,2 mm + 0,07 mm

Poliamida (PA)
naranja o negro
2,2 mm £ 0,07 mm

Poliamida (PA)
naranja o negro
2,2mm = 0,07 mm

Revestimiento exterior

Material

Color

Dispositivo antiafloja-
miento

Diametro

Poliuretano (PUR)
rojo
no metalico, hilo de
aramida

6,0 mm = 0,5 mm

Poliuretano (PUR)
rojo
no metalico, hilo de
aramida

8,0 mm = 0,5 mm

Poliuretano (PUR)
rojo
no metalico, hilos de
lana

8,0 mm = 0,5 mm

Apertura numérica

0,47 + 0,03

0,47 + 0,03

0,47 + 0,03

Producto del ancho de
banda por longitud
(para 660 nm LED)

>10 MHz * 100 m

>10MHz * 100 m

>10 MHz * 100 m

Atenuacion’

< 230 dB/km

< 230 dB/km

< 280 dB/km

5998BCO01
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Especificacion para cable: fibra de polimero (continuacién)

Fibra de polimero
paratendido fijo en

Fibra de polimero
paratendido fijo en

Fibra de polimero
para aplicaciones

el interior el interior flexibles en el
interior
PSM-LWL- PSM-LWL-RUG- PSM-LWL-RUGGED-

KDHEAVY-980/1000

GED-980/1000

FLEX-980/1000

Margen de temperatura

Almacenamiento

-40 °C hasta +80 °C

-40 °C hasta +80 °C

-40 °C hasta +80 °C

Tendido +5 °C hasta +50 °C | +5 °C hasta +50 °C | +5 °C hasta +50 °C
Trabajo -20 °C hasta +70 °C | -20 °C hasta +70 °C | -20 °C hasta +70 °C
Peso 28 kg/km 51 kg/km 51 kg/km

Radio de curvatura
(cada hebra)

30 mm como minimo

30 mm como minimo

30 mm como minimo

Radio de curvatura (cable)

breve periodo de tiempo
duraderamente

30 mm como minimo
50 mm como minimo

50 mm como minimo
65 mm como minimo

50 mm como minimo
65 mm como minimo

Resistencia al tiro

breve periodo de tiempo
duraderamente

hasta 600 N
hasta 100 N

hasta 1000 N
hasta 100 N

hasta 300 N
hasta 100 N

Resistencia a presion
transversal

breve periodo de tiempo hasta 200 N/cm hasta 300 N/cm hasta 200 N/cm
duraderamente hasta 20 N/cm hasta 20 N/cm hasta 20 N/cm
Resistencia al impacto max. 2 Nm/ max. 2 Nm/ max. 2 Nm/
10 impactos 10 impactos 10 impactos
Resistencia a la flexion - - 10 x df, 10 N
alternante? 50000 ciclos como
(DIN EN 187000, minimo
proced. 509)
Torsion repetidat - - 10xd, 5N
(DIN EN 187000, 100000 ciclos como
proced. 507) minimo
6-12 PHCENIX 5998BCO1
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Datos técnicos

Especificacion para cable: fibra de polimero (continuacién)

Fibra de polimero
paratendido fijo en

Fibra de polimero
paratendido fijo en

Fibra de polimero
para aplicaciones

el interior el interior flexibles en el
interior
PSM-LWL- PSM-LWL-RUG- PSM-LWL-RUGGED-

KDHEAVY-980/1000

GED-980/1000

FLEX-980/1000

Aptitud para cadenas de
arrastret

(instruccién de verificacion
PT F45051-R9019-A)

10xd
como minimo
5 millones de ciclos

Resistencia al aceite

Aceite IRM N° 2, 100 °C, DIN VDE 0473-811-2-1

Exento de sustancias que
perturben la humectacion de
la pintura de superficie

Prueba de coloroformo segun norma central 57650 de VW-Audi-Seat

Carencia de halégenos
(DIN VDE 0472-813)

Valor ph > 4,3

Conducitibilidad < 10 pS

Resistencia al ozono

DIN VDE 0472-805, tipo de prueba B

Resistencia a los UV

DIN 53387 (proced. 1, cond. A)

Resistencia a la abrasion
(DIN EN 187000,
proced. 502)

como minimo 5000 ciclos, 1 mm radio de punta de aguja de acero,

500 ¢

*  Fibra de 50 m de largo a 25 °C, medido con LED de origen de 660 nm

1 d=diametro

1 Criterio: incremento de atenuacion <1 dB

5998BCO01
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6.6 Datos técnicos de la interfaz de fibra 6ptica
Prestaciones de potencia dptica
Tipo de cable PSM-LWL- PSM-LWL-
RUGGED-980/1000 | RUGGED-FLEX-
PSM-LWL- 980/1000
KDHEAVY-980/
1000
Max. atenuacion de fibra para med. de LED 660 nm 230 dB/km 280 dB/km
Tipica atenuacion de fibra para med. de LED 660 nm 200 dB/km 250 dB/km
Distancia de transmision” tipico: 50 m tipico: 35 m
Distancia de transmisién minima 1m 1m
Potencia dptica de salida a 25 °C tipico: -4,9 dBm
Potencia dptica de salida maxima a 25 °C -2 dBm
Potencia dptica de salida (0 °C hasta 55 °C) tipico: -5,8 dBm
Sensibilidad de recepcién dptica minima -20,6 dBm
(0 °C hasta 55 °C)
Limite optico de sobremodulacion a 25 °C > -2 dBm
Atenuacion disponible (0 °C hasta 55 °C) 14,8 dB
Longitud de onda maxima (0 °C hasta 55 °C) 660 nm
Reserva de sistema 3dB
Atenuacion disponible para fibra éptica 11,8 dB

*

Distancias de transmisién < 1 m sélo son admisibles si se usa el puente de cable especial-

mente preconfeccionado por Phoenix Contact IBS RL CONNECTION-LK.

6-14
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Datos técnicos

6.7

6.7.1

Accesorios generales

Datos de pedido

Datos de pedido de accesorios

Descripcion Denominacion del articulo Cédigo de
articulo

Placa de montaje IBS RL AP 2731128
Placas de etiquetado (lotes de 50 piezas) IBS RL MARKER-SET 2732729
Caperuzas protectoras (5 piezas) IBS IP PROT IO 2759919
para conectores hembra M12 que no se usen

Cable de alimentacion, 5 x 1,5 mm?, gris, IBS PWR/5HD/F 2731775
altamente flexible, resistente a salpicaduras de

soldadura, circunstancialmente

Cable de alimentacion, gris, resistente a salpica- | IBS PWR/5 2820000
duras de soldadura, circunstancialmente,

5x 1,5 mm?

Herramienta especial para fibra IBS RL FOC 2725147
Conector macho de 4 polos para sensor con SACC-M12MS-4QLCON 164022 3
conexion QUICKON para conectores hembra M12

Accesorios para cobre
Descripcion Denominacion del articulo Caodigo de
articulo

Conector para conexion del bus (cobre) IBS RL PLUG-T 2731898
Cable de bus remoto para aplicaciones altamente | IBS RBC METER/F-T 2723123
flexibles, resistente a salpicaduras de soldadura,

circunstancialmente

Puente de cable confeccionado para la conexion | IBS RL CONNECTION-T 27 3306 1
corta de participantes Rugged-Line con dos

conectores de cobre para conexion de bus (ten-

sion de bus remoto y de alimentacion)
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Accesorios para fibra optica

Descripcion

Denominacion del articulo

Caodigo de
articulo

Conector para conexion del bus (fibra éptica)

IBS RL PLUG-LK/POF

2731076

Linea de datos de fibra dptica:

Cable de fibra de polimero, duplex, 980/1000
pm, rojo, resistente a salpicaduras de solda-
dura, circunstancialmente; por metros, sin
confeccionar

PSM-LWL-RUGGED-980/1000

2744322

Linea de datos de fibra dptica (flexible):
Cable de fibra de polimero, duplex, 980/1000
Km, rojo oscuro, resistente a salpicaduras de
soldadura, circunstancialmente, probado
para cadena de arrastre; por metros, sin con-
feccionar

PSM-LWL-RUGGED-FLEX-980/
1000

27 44335

Linea de datos de fibra dptica:
Cable de fibra de polimero, duplex, 980/1000
pum, por metros, sin confeccionar

PSM-LWL-KDHEAVY-980/1000

2744319

Puente de cable confeccionado para la
conexién corta de participantes Rugged-Line
con dos conectores de fibra 6ptica para
conexion de bus (tensién de bus remoto y de
alimentacion)

IBS RL CONNECTION-LK

2733029

Pelador

KAMES LWL

1206 14 6

Adaptador de la conexién de bus remoto, de
fibra éptica sobre conector cilindrico

IBS RL 24 ADAP-LK/T

2725040

Adaptador de la conexién de bus remoto, de
conector cilindrico a fibra éptica

IBS RL 24 ADAP-T/LK

2725037
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Datos técnicos

Descripcion (continuacion) Denominacion del articulo Cdédigo de
articulo

Adaptador de una interfaz remota de INTER- | IBS OPTOSUB-MA/M/R-LK-OPC 2732635
BUS (D-SUB de 9 polos) sobre fibra de poli-

mero (F-SMA)

Adaptador de una interfaz remota de INTER- | IBS OPTOSUB-MA/M/R-LK-OPC- 2731458
BUS (D-SUB de 9 polos) sobre fibra de poli- | 2MBD

mero (F-SMA) con una velocidad de

transmisién de 2 MBaud

Instrumento medidor PSM-FO-POWERMETER 27 99539
Adaptador de medidor IBS RL ADAP FO 2725121
Herramienta especial para cable de fibra de | IBS RL FOC 2725147
polimero
5998BCO1 pHGle 6-17
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IBS RL SYS PRO UM SP

6.7.2 Datos de pedido de los componentes

Descripcion Denominacion del articulo Caodigo de
articulo

Técnica de cobre

Cabecera de bus con derivacion de bus | IBS RL 24 BK RB-T-T 273106 3
remoto

Mddulo de entrada digital con 16 entra- | IBS RL 24 DI 16/8-T 283646 3
das a ocho conectores hembra M12

Méddulo digital de entrada/salida con IBS RL 24 DIO 8/8/8-T 2836476

ocho entradas y ocho salidas a ocho
conectores hembra M12

Mddulo de salida digital con ocho salidas | IBS RL 24 DO 8/8-2A-T 2731856
a ocho conectores hembra M12

Técnica de fibra éptica

Cabecera de bus con derivacion de bus | IBS RL 24 BK RB-LK-LK 272502 4
remoto

Modulo de entrada digital con 16 entra- | IBS RL 24 DI 16/8-LK 2724850
das a ocho conectores hembra M12

Méddulo digital de entrada/salida con IBS RL 24 DIO 8/8/8-LK 2724847

ocho entradas y ocho salidas a ocho
conectores hembra M12

Mddulo de salida digital con ocho salidas | IBS RL 24 DO 8/8-2A-LK 2731034
a ocho conectores hembra M12

Modulo para la fragmentacion del bus IBS RL 24 OC-LK 2819972
(cabecera de bus sin derivacién de bus
remoto en la carcasa de 4)

Médulo digital de entrada/salida con cua- | IBS RL 24 DIO 4/2/4-LK 2819985
tro entradas y dos salidas a cuatro conec-
tores hembra M12-conectores hembra
en la carcasa de 4

6-18 pHGNIx 5998BCO01
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Datos técnicos

Descripcion Denominacion del articulo Cédigo de
articulo

Técnica de fibra 6ptica, velocidad de transmisién 2 MBaud

Cabecera de bus con derivacion de bus | IBS RL 24 BK RB-LK-LK-2MBD 2731597
remoto

Médulo para la fragmentacion del bus IBS RL 24 OC-LK-2MBD 2732499
(cabecera de bus sin derivacién de bus

remoto en la carcasa de 4)

Médulo de entrada digital con 16 entra- | IBS RL 24 DI 16/8-LK-2MBD 2731584
das a ocho conectores hembra M12

Modulo digital de entrada/salida con IBS RL 24 DIO 8/8/8-LK-2MBD 27 3157 1
ocho entradas y ocho salidas a ocho

conectores hembra M12

Modulo digital de entrada/salida con cua- | IBS RL 24 DIO 4/2/4-LK-2MBD 2732486
tro entradas y dos salidas a cuatro conec-

tores hembra M12 en la carcasa de 4

Méodulo digital de entrada/salida con con- | IBS RL 24 DIO 8/8/8 RS-LK-2MBD 2731733
tactos de réle

Conmutador de arranque de carga rever- | IBS RL 400 MLR R-8A DI 4/4-LK-2MBD |27 31830
sible
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6.7.3 Datos de pedido de la documentaciéon

Descripcion Denominacion del articulo Cadigo de arti-
culo

Introduccion general al sistema INTERBUS | IBS SYS INTRO G4 UM SP 2743067

Proyecto e instalacion del INTERBUS (en IBS SYS PRO INST UM E 27 43802

inglés)

CD-ROM con todas las hojas de caracteristi- | CD IBS DB ELDOC 27 45606

cas del INTERBUS (en inglés y aleman)

CD-ROM con todos los manuales y hojas de | CD IBS UM/DB ELDOC 2745619

caracteristicas del INTERBUS (en inglés y

aleman)

Fibra éptica - Directivas (en inglés) DB GB IBS SYS FOC 9423439
ASSEMBLY

Hoja de caracteristicas para el conmutador | DB GB IBS RL 400 MLR DIO | 900286 7

de arranque de carga reversible de la familia | 6/1 LK2MBD

de productos Rugged-Line (en inglés)

l]g: Toda la documentacion del INTERBUS esta a su disposicion en Internet,
en la direccion http://www.phoenixcontact.com, en el "Infoservice".
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Anexo A

A Lista de los participantes de un
sistema Rugged-Line

Las siguientes tablas contienen un listado de todos los participantes Rugged-
Line actuales, con sus caracteristicas mas importantes y cédigos para pedido.

Descripcion breve La descripcion breve ofrece una vision general sinéptica del médulo.

Pueden venir especificados:

— la cantidad de entradas/salidas,
— latensién nominal

— la corriente nominal

— particularidades.

Codigo de ID/ Cada participante de INTERBUS tiene un cddigo ID (cédigo de identifica-

Codigo de longitud cion), para poder asi ser identificado por la tarjeta de conexion. El cédigo
de ID especifica de qué tipo de participante se trata. Se representa en las
tablas en forma decimal y hexadecimal.

El cédigo de longitud especifica la cantidad y la forma de representacion
de los datos de proceso (bit, cuarteto, byte, palabra). Se representa en las
tablas en forma decimal y hexadecimal.

A partir del cddigo de ID y de longitud, la tarjeta de conexién genera una
imagen que representa el bus, la cual se usara para la asignacion de direc-
cion de los datos de E/S y para la determinacién de fallos.

Dir-IN Bytes requeridos por el médulo en el mapa de direcciones de entrada
El mapa de direcciones de entrada es un area en el que los participantes
de INTERBUS ubican los datos para el control.
Dir-OUT Bytes requeridos por el médulo en el mapa de direcciones de salida
El area de direcciones de salida es un area en el que el control ubica los
datos que se han de transferir a los participantes de INTERBUS.
Longitud reg. Cantidad de bytes en la cadena o circuito INTERBUS (longitud de registro)
para el célculo de la duracién de ciclo

La longitud de registro especifica la cantidad de bytes que un participante
dado usa en la cadena de INTERBUS. Esta informacién es necesaria para
calcular la duracion de ciclo.

5998BCO1 PHCENIX A-1
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Anexo A
Tabla A-1 Lista de participantes Rugged-Line
Denominacion Cdodigode | Descripcion breve Codigo |Codigo |Dir-IN | Dir- Longi-
de articulo articulo de ID de longi- OUT |tud
dec/hex |tud reg.
dec/hex
Cabecera de bus
IBS RL 24 BK-RB-T-T 27 31 06 3 | Conexidn de par trenzado | 12/0C 00/00 0 bit 0 bit 0 bit
velocidad de
transmision 500 kBd
IBS RL 24 BK-RB-LK-LK 27 25 02 4 | Conexidn de fibra 6ptica 12/0C 00/00 0 bit 0 bit 0 bit
velocidad de

transmision 500 kBd

IBS RL 24 BK-RB-LK-LK-2MBD |27 31 59 7 | Conexion de fibra optica 12/0C 00/00 0 bit 0 bit 0 bit
velocidad de
transmisiéon 2 MBd

Entradas digitales

IBS RL 24 DI 16/8-T 273646 3 |16 IN, 02/02 01/01 2 2 2
Conexién de par trenzado bytes |bytes |bytes
velocidad de
transmision 500 kBd

IBS RL 24 DI 16/8-LK 2724850 |16 IN, 02/02 01/01 2 2 2
Conexién de fibra dptica bytes |bytes |bytes
velocidad de
transmision 500 kBd

IBS RL 24 DI 16/8-LK-2MBD 27 31584 |16 IN, 02/02 01/01 2 2 2
Conexion de fibra éptica bytes |bytes |bytes
velocidad de transmision 2
MBd

Salidas digitales

IBS RL 24 DO 8/8-T 27 31856 |8 OUT, 01/01 129/81 1 byte |1byte |1 byte
Conexién de par trenzado
velocidad de

transmisiéon 500 kBd

IBS RL 24 DI 8/8-LK 2731034 |8 OUT, 01/01 129/81 1 byte |1 byte |1 byte
Conexion de fibra dptica
velocidad de
transmisiéon 500 kBd

Entradas y salidas digitales

IBS RL 24 DIO 8/8/8-T 2836476 |8IN,8 OUT 03/03 129/81 1 byte |1byte |1 byte
Conexion de par trenzado
velocidad de

transmisiéon 500 kBd
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Lista de los participantes de un sistema Rugged-Line

Denominacion Codigode | Descripcion breve Codigo |Codigo |Dir-IN | Dir- Longi-
de articulo articulo de ID de longi- OUT |[tud
dec/hex |tud reg.
dec/hex
IBS RL 24 DIO 8/8/8-LK 2724850 |8IN,8 OUT 03/03 129/81 1 byte |1 byte |1 byte
Conexion de fibra éptica
velocidad de
transmisiéon 500 kBd
IBS RL 24 DIO 8/8/8-LK-2MBD |27 3157 1 |8IN, 8 OUT 03/03 129/81 1 byte |1 byte |1 byte
Conexion de fibra éptica
velocidad de
transmisién 2 MBd
IBS RL 24 DIO 4/2/4-LK 2819985 [41IN,2 OUT 03/03 65/41 1 byte |1 byte |1 byte
Conexion de fibra éptica
velocidad de
transmisiéon 500 kBd
IBS RL 24 DIO 4/2/4-LK-2MBD |27 32486 |4 IN, 2 OUT 03/03 65/41 1 byte |1 byte |1 byte
Conexion de fibra éptica
velocidad de
transmisiéon 500 kBd
Médulo de relés
IBS RL 24 DIO 8/8/8-RS-LK- 2731733 [8IN,8 OUT 03/03 129/81 1 byte |1 byte |1 byte
2MBD Conexion de fibra éptica
velocidad de
transmisiéon 2 MBd
Conmutador de motor
IBS RL 400 MLR R-8A DIO 6/1- |27 31830 |6IN, 1 OUT 03/03 01/01 2 2 2
LK-2MBD Conexion de fibra éptica bytes |bytes |bytes
velocidad de
transmisién 2 MBd
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Anexo B
B3 Explicaciéon de los términos técnicos

A

Actuador Un actuador es un dispositivo que puede modificar el comportamiento de
un proceso, originando asi una modificacion en las variables de proceso.
Ejemplos de actuadores son lamparas, conmutadores, relés, etc.

Adaptador de tarjeta  — Interfaz saliente
de conexion

Aislamiento eléc- Mediante el aislamiento eléctrico potencial se separan galvanicamente
trico potencial entre si circuitos eléctricos de un aparato eléctrico dado.

Area de direcciones El area (mapa) de direcciones de entrada es un area en el que los partici-

de entrada pantes de INTERBUS ubican los datos para el control.
Bus Un bus es un sistema para la transmision de datos, sefales y, dado el caso,

tension de alimentacion entre varios dispositivos (participantes, estaciones
de automatizacion) a través de un sistema conductor comun. Para los
datos transmitidos, la conexion de los dispositivos y el intercambio de los
datos entre los distintos dispositivos rigen condiciones acordadas y proto-
colos vigentes para el intercambio de datos. Se hace uso del concepto
“bus” independientemente de la topologia, p. €j. linea, cadena o anillo,
estrella, etc.

Bus local El bus local conecta participantes de bus local entre si y con una cabecera
de bus. Se ramifica a partir del bus remoto a través de una cabecera de
bus. Un bus local forma parte del segmento de su cabecera de bus. Dentro
de un bus local no se permiten derivaciones. Existen diferentes variantes
de ejecucion:

— Bus local ST (conecta mdédulos ST)
— Bus local de instalacion (conecta modulos de INTERBUS Loop)
— Bus local Inline (conecta médulos INTERBUS-Inline)

— Bus local periférico de fibra éptica (conecta modulos de la serie de
maodulos planos)
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Bus local de El bus local de instalacién conecta entre si a los participantes de bus local
instalacion de instalacién. Existen diferentes ejecuciones: INTERBUS-Loop e
INTERBUS-Loop 2.

Bus local IP 65 — Bus local de instalacién

Bus remoto El bus remoto conecta los participantes de bus remoto entre siy con la tar-
jeta de conexion. Los participantes aqui conectados deben ser alimenta-
dos con tensién externamente (ver también bus remoto de instalacion).

Bus remoto de El bus remoto de instalacién es una variante del bus remoto. En el bus

instalacion remoto de instalacion se conduce, junto a los cables individuales para la
transmision de datos, la tension de alimentacion para los sensores y la
electrénica modular de los médulos de E/S conectados. La tensidn se intro-
duce en el bucle a través de una cabecera de bus. Desde el punto de vista
de su topologia, el bus remoto de instalacion es una derivacién de bus
remoto apropiada para la estructuracion de las subestaciones distribuidas
espacialmente. En estas subestaciones pueden conectarse directamente
sensores y actuadores. (ver también bus remoto de instalacién expandido)

C

Cabecera de bus Para estructurar y configurar una estacién modular de E/S se conecta en
primer lugar una cabecera de bus al bus remoto. Desde el bus remoto se
ramifica en esta cabecera de bus el bus local descentralizado (o bus local
de instalacidn) con los médulos de E/S. Mediante una interfaz adicional
puede ademas conectarse una derivaciéon de bus remoto, derivacion de
bus local o bus remoto de instalacidon. Una cabecera de bus sirve para
amplificar la sefal (funcion de repetidor), dividiendo el sistema en segmen-
tos y posibilitando la desconexidn individualizada de determinados ramales
estando en pleno funcionamiento. Aporta ademas tension Idgica a la elec-
tronica modular de los médulos E/S conectados.

Cable de bus remoto  Un cable de bus remoto conecta a dos participantes de bus remoto. Existen
las siguientes variantes de ejecucion:

— Cobre (par trenzado)
— Fibra optica en diversas ejecuciones

CiclodeID La tarjeta de conexion usa el cédigo de ID para averiguar la configuracion
de bus conectada. Se leen las siguientes informaciones: cantidad y orde-
nacién de los médulos, cédigo de ID y longitud de datos de proceso.
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Cédigo de
identificacion

Cédigo de ID

Cédigo de longitud

Cédigo del
participante
Configuracion

Configuracidn activa

Configuracion
conocida

Configuracion del
bus

Conmutacion (tarjeta
de conexidn)

— Cédigo de ID

Cada participante de INTERBUS tiene un cddigo ID (cédigo de identifica-
cion), para poder asi ser identificado por la tarjeta de conexién. El cddigo
de ID especifica de qué tipo de participante se trata. Informa de si se trata
de un médulo analdgico o digital, o bien de una cabecera de bus, si es un
maédulo de entrada o de salida y si se trata de un participante PCP. Usa el
byte de menor valor dentro del cédigo del participante.

El cédigo de longitud especifica la cantidad y la forma de representacion
de los datos de proceso (bit, cuarteto, byte, palabra). Usa el byte de mayor
valor dentro del cddigo del participante.

El cédigo del participante es una palabra de datos para la sefalizacion de
las caracteristicas de un participante INTERBUS. Consta de cddigo de lon-
gitud (byte de mayor valor) y cddigo de ID (byte de menor valor).

—> Marco de configuracion

La configuracion activa es la parametrizacién con la que la tarjeta de
conexién opera la configuracion actual del bus (el bus esta en estado
ACTIVE o RUN), siendo conocida la configuracién del bus en su totalidad.

La configuracion conocida es la configuracion de INTERBUS activa exis-
tente en la memoria de trabajo de la tarjeta de conexién.

La configuracion (estructuracién) del bus es la suma fisica de los partici-
pantes conectados a la tarjeta de conexion. Aqui se incluyen también los
cables de INTERBUS vy otros aparatos o dispositivos (p. ej. adaptadores

para interfaz, transmisor de anillo colector) necesarios para la transmisién
de datos.

— Interfaz saliente

5998BCO01
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D

Datos de entrada Los datos de entrada son los datos que se transportan desde un partici-
pante de INTERBUS hasta el programa de aplicacion.

Datos de parametros Datos de parametros son complejos lotes de datos de equipos inteligentes
como convertidores de frecuencia o reguladores. Aqui se engloban tam-
bién, p. ej. datos que son empleados por las maquinas durante la fase de
arranque. Tales datos de los parametros deben ser transmitidos cuando se
necesiten. Los datos de parametros se transmiten con los datos de pro-
ceso al mismo tiempo. Para ello deben fragmentarse en unidades peque-
fias. En el INTERBUS se encarga el PCP de la fragmentacion de los datos
de los parametros en distintos segmentos y de su reunificacion tras la
transmision.

Datos de proceso Datos de proceso son informaciones de entrada y salida, desde y para los
participantes de INTERBUS, que se modifican durante la marcha y deben
ser continuamente actualizados. Deben ser transmitidos rapidamente y en
intervalos de tiempo regulares a través del canal de datos de proceso (ver
también datos de parametros).

Derivacién Una derivacion es un subsistema que se ramifica del bus remoto. Una deri-
vacion se acopla a través de una cabecera de bus especial. La cabecera
de bus posibilita la desconexion de la derivacién.

Derivacion de bus Una derivacion de bus local se aplica mediante una cabecera de bus espe-
local cial que tiene una interfaz de bus local adicional, ademas de las interfaces
estandar. Una derivacion de bus local no puede ramificarse a su vez.

Derivacion de bus Una derivacién de bus remoto se aplica mediante una cabecera de bus

remoto especial que tiene una interfaz de bus remoto adicional, ademas de las
interfaces estandar. Una derivacion de bus remoto puede ramificarse a su
vez. Se permiten hasta 16 niveles (ramificaciones) en el bus.

Diagnéstico El diagndstico informa sobre el estado del bus, p. €j. cantidad de ciclos de
bus o cantidad, localizacién y tipo de los posibles fallos que pudieran ocu-
rrir.

Diagndstico optico En modulos INTERBUS con conexidn de fibra optica y en el chip OPC de

protocolo de INTERBUS se averigua la calidad del tramo de transmision y
se regula en consecuencia. Gracias a esta funcién de diagndstico es posi-
ble detectar un posible empeoramiento en el tramo de transmisién antes
de que se produzcan fallos en la transmisién o se interrumpa la misma.
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Direccioén

Direccionamiento

Direccionamiento
automatico

Direccionamiento
definido por el
usuario

Direccionamiento
I6gico (direcciona-
miento definido por
el usuario)

Duracion de ciclo

Entrada

Error de bus local

También estas informaciones estan a su disposicion en el control y en el
mddulo.

Mediante la direccion se define un determinado espacio en disco. Al acce-
der al espacio en disco pueden leerse o escribirse datos en este espacio.

El direccionamiento es el modo en que se asignan las direcciones. En el
INTERBUS especifica el direccionamiento definido por el usuario y el direc-
cionamiento automatico.

El direccionamiento automatico es la asignacién de los datos de proceso
(de los participantes) a las areas de memoria de un autdmata u ordenador.
En este direccionamiento se asignan los datos de proceso a la memoria
automaticamente, segun cual sea la ubicacion fisica de los participantes
en el bus. Si se afiaden nuevos participantes posteriormente, deberan
asignarse de nuevo los datos de proceso.

El direccionamiento definido por el usuario es una asignacion de los datos
de proceso (de los participantes) a las areas de memoria de un autdmata
u ordenador. En este direccionamiento se lleva a efecto la asignacion de
los datos de proceso a la memoria (casi) libremente. La asignacion es inde-
pendiente de la ubicacién fisica de los participantes en el bus. Asi resulta
posible ahadir posteriormente mas participantes al bus sin que se modifi-
que la asignacion de los datos de proceso en la imagen de proceso del
autdmata u ordenador.

—Direccionamiento definido por el usuario

La duracidn de ciclo es el tiempo que necesita el sistema INTERBUS para
poder leer todos los datos de los participantes y escribir datos para todos
los participantes.

E

Contacto de conexion de un conmutador o de un aparato al que puede
enviarse una sefial que deba ser procesada, amplificada, guardada o vin-
culada a otras sefales.

El error de bus local es un fallo de bus que ocurre en un bus local.
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Eslabon actuador

Estacion compacta
ST

Estructura en anillo

FC (controlador de
campo)

FE (tierra funcional)

Field Controller

Full duplex

Hibrido (método de
transmision hibrido)

Host

— Actuador

Una estacion ST es una forma especial del bus local. Una estacion com-
pacta ST de INTERBUS se acopla al bus remoto a través de una cabecera
de bus ST. Consta de un méaximo de ocho mddulos ST que se conectan
directamente entre si.

La estructura en anillo es una topologia de red, en la que el cable forma un
anillo cerrado. Todos los participantes estan acoplados al sistema de bus
en este anillo o cadena. Las lineas de ida y de retorno pueden tenderse

dentro de un cable, de manera que la estructura en anillo se corresponde
fisicamente con una estructura en arbol.

F

— Field Controller

— Tierra funcional

El controlador de campo (FC) sirve para controlar una red INTERBUS. En
contraposicion a la tarjeta de conexién, el controlador de campo no dispone
de un acoplamiento a un sistema de control, sino que funciona auténoma-
mente. La programacion se efectua conforme a IEC 61131 con PC WORX.

Envio y recepcion simultaneos de datos.

H

En los métodos de transmision hibridos se transmiten simultaneamente
datos de proceso y parametros.

Host es la denominacion para el autdmata u ordenador en el que se integra
la tarjeta de conexion.

1B (INTERBUS) — INTERBUS
IBS (INTERBUS) — INTERBUS
B-10 5998BCO01
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IBS CMD SWT El programa IBS CMD es una pantalla de usuario para INTERBUS en PCs
compatibles IBM en entorno Windows. Posibilita una sencilla planificacion,
configuracién, manejo y diagndstico del INTERBUS por medio de menus.
Con el IBS CMD puede hacer uso de las funciones de los componentes de
INTERBUS (tarjetas de conexidn, modulos, etc.) sin gastar mucho tiempo
en la programacion.

ID (cédigo de ID) — Cédigo de ID

INTERBUS EI INTERBUS es, segun EN 50254 (volumen 2), un bus de campo norma-
lizado para la transmisién de datos serial desde el area del sistema sensor/
actuador.

INTERBUS-Loop Con el INTERBUS Loop pueden conectarse ala red sensores y actuadores

que estan distribuidos de manera descentralizada en maquinas e instala-
ciones. Ademas, periféricos equipados con una correspondiente electré-
nica modular pueden conectarse por separado al INTERBUS Loop. El
INTERBUS Loop se acopla al bus remoto mediante una cabecera de bus.
La cabecera de bus se encarga de convertir las senales del bus remoto
para el INTERBUS Loop y de latension de alimentacién. El Loop constituye
un lazo en el que el primer participante se conecta a la cabecera de bus.
La conduccidn del Loop vuelve a la cabecera de bus desde el ultimo parti-
cipante. Sélo es posible usar el INTERBUS-Loop con tarjetas de conexion
con una microprogramacion a partir de la revision 4.15 (ver también
INTERBUS-Loop 2).

INTERBUS-Loop 2 ElI INTERBUS-Loop 2 es una versién técnicamente mas desarrollada del
INTERBUS-Loop. Se destaca por parametros técnicos ampliados y un
diagnéstico de mayor amplitud. Con el INTERBUS Loop 2 pueden conec-
tarse alared sensores y actuadores que estan distribuidos de manera des-
centralizada en maquinas e instalaciones. Ademas, periféricos equipados
con una correspondiente electrénica modular pueden conectarse por
separado al INTERBUS Loop 2. EI INTERBUS-Loop 2 se acopla al bus
remoto mediante una cabecera de bus o a una estacién de INTERBUS
Inline con un terminal de derivacién. La cabecera de bus/terminal de deri-
vacion se encarga de convertir las sefales para el INTERBUS Loop 2y de
la tensidn de alimentacion. El Loop 2 constituye un lazo en el que el primer
participante se conecta a la cabecera de bus/terminal de derivacién. La
conduccidn de Loop 2 vuelve desde el ultimo participante. Sélo es posible
usar el INTERBUS-Loop 2 con tarjetas de conexidn con una microprogra-
macién a partir de la revision 4.4x.

INTERBUS-S — INTERBUS

5998BCO1 PHCENIX B-11
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Interfaz de
derivacion

Interfaz entrante

Interfaz saliente

IRB (bus remoto de
instalacion)

Marco de
configuracion

Medio de
transmision

Memoria de parame-
trizacion

Memory Card
(memoria de para-
metrizacion)

La interfaz INTERBUS de un participante INTERBUS, a través de la cual
los datos abandonan este participante dado y pasan a otro nivel de parti-
cipante (derivacion) o al mismo nivel de participante (ramificacion).

La interfaz entrante es la interfaz INTERBUS de un participante de INTER-
BUS, a través de la cual el mismo puede recibir los datos (pantalla IN).

La interfaz de INTERBUS de un participante, a través de la cual los datos
lo abandonan, en el mismo nivel del participante (pantalla: OUT1).

— Bus local de instalacién

M

Elmarco de configuracién engloba la parametrizacion conjunta de la tarjeta
de conexién, grupos y alternativas inclusive. El marco de configuracién
contiene todos los participantes de la configuracion del bus en su integri-
dad.

Junto a la transmision estandar mediante lineas trenzadas de dos cables
de cobre, el INTERBUS puede transmitir los datos también por otros
medios, como son p. €j. la fibra éptica, anillos colectores y barreras épticas.
Asi, con INTERBUS puede llegarse a partes de la instalacién que no serian
accesibles con conductores de cobre.

La memoria de parametrizacién es una memoria que sirve para el almace-
namiento de manera residente en la tarjeta de conexién de datos de para-
metrizacién y diagndstico. Formas constructivas:

— EEPROM fijo (EPROM flash)
— tarjeta EEPROM insertable
— tarjeta de memoria insertable (SRAM en bufer)

— PCP

Médulo byte Se consideran modulos byte todos los participantes con un nimero de byte
impar. Si se aplica un direccionamiento automatico, cada médulo byte ocu-
para una nueva direccion byte.
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Médulo compacto

Médulo de bus
remoto de instala-
cion IP 65

Médulo de E/S
Modulo de palabra
Moédulo SAB
Numero de partici-

pante fisico

Numero de partici-
pante Iégico

Numero de posicion

Los modulos compactos tienen una carcasa con el grado de proteccion IP
65y se aplican en el bus remoto de instalacién. Los sensores y actuadores
se conectan a través de conectores cilindricos IP 65.

— Médulo compacto

Mddulos de E/S conforman la unién entre el INTERBUS vy los sensores o
actuadores, respectivamente.

Se consideran médulos de palabra todos los participantes con un numero
de byte par.

— Sensor Actuador Box

El numero fisico de participante sefala el orden de los participantes debido
a la estructuracion fisica del sistema de bus. Se asigna ascendentemente
y sin dejar hueco alguno, desde 1 hasta 512.

A cada participante INTERBUS de un marco de configuracion se le asigna
un inconfundible nimero légico de participante. Este numero de partici-
pante se especifica en la forma “segmento.posicion” (seg.pos). El nimero
I6gico de participante 0.0 esta reservado para la tarjeta de conexion. Pue-
den asignarse los numeros “1.0” hasta “254.0”. Cada participante de bus
remoto recibe el nUmero de posicién 0. Cada participante de bus local tiene
el numero de segmento del participante de bus remoto asociado a él.

El numero de posicion es el byte de menor valor del numero légico de par-
ticipante. (ver también numero de participante 16gico)

Numero de El numero de segmento de bus es el byte de mayor valor del numero de
segmento participante légico. (ver también numero de participante 16gico)
5998BCO1 B-13
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Participante

Participante de bus
Participante de bus

local

Participante de bus
remoto

Participantes de bus
remoto de instala-
cion

Participante de
INTERBUS

Participantes E/S

P

Denominacion genérica para aparatos con diferentes funciones y cometi-
dos, los cuales estan implicados en el intercambio de datos en el sistema
INTERBUS (tarjetas de conexion, tarjetas de interfaz, cabeceras de bus,
maédulos E/S en diversas formas constructivas, controles tecnolégicos,
reguladores de accionamientos, grupos de electrovalvulas, codificadores,
sistemas de identificacidn, elementos de operacion y de visualizacion,
etc.). Cada participante tiene exactamente un chip de protocolo. Los parti-
cipantes se caracterizan mediante el cddigo del participante. Existen asi
mismo maédulos que comprenden varios participantes (p. €j. el médulo IBS
ST 24 BK RB-T).

— Participante

Participantes de bus local son participantes E/S para la formacién de una
subestacion descentralizada en el armario de distribucion. Los participan-
tes se acoplan al bus remoto a través de una cabecera de bus.

Participantes de bus remoto son participantes de INTERBUS con interfaz
de bus remoto. Aqui estan englobados cabeceras de bus, determinados
modulos de E/S o una forma mixta de ambos, lo mismo que aparatos de
fabricacion ajena, como p.ej. convertidores de frecuencia. Cada uno
cuenta con una fuente de alimentacion externa.

Un participante de bus remoto de instalacién es un participante de
INTERBUS, a través de cuya interfaz de bus remoto puede ademas con-
ducirse tension para alimentacion de la electronica modular y de sensores.
— Participante

Un participante E/S es un participante de INTERBUS que transmite datos
de proceso de entrada o de salida.

PCP Peripherals Communication Protocol
ElI PCP forma parte del protocolo de INTERBUS y gobierna la transmision
de datos de parametros. Para ello estan a su disposicién servicios PCP
especiales.

Posicion La posicion es un numero légico que identifica claramente a un participante
dentro de un bus local.
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Protocolo suma

RB (bus remoto)

Remote Field Con-
troller (controlador
de campo remoto)

RFC (controlador de

campo remoto)

Rugged-Line

Segmento

Segmento de bus

Sensor

Sensor Actuador
Box

Sensor transmisor

El protocolo suma es un protocolo de transmisién en el que todos los par-
ticipantes fisicos de INTERBUS son tratados como si fueran un unico par-
ticipante Iégico. El total de los datos de proceso es adoptado en un ciclo
simultaneamente por todos los participantes y transmitido a todos los par-
ticipantes. En funcion de la ubicacion de las informaciones en el protocolo
suma, cada participante de INTERBUS puede tomar los datos que estan
destinados a él.

R

—> Bus local IP 65

El RFC (controlador de campo remoto) inicia, dentro de una red sobre-
puesta (p. ej. Ethernet o INTERBUS), un sistema INTERBUS. La progra-
macién se efectua conforme a IEC 61131 con PC WORX.

—> Remote Field Controller (controlador de campo remoto)

Familia de médulo en el ambito INTERBUS

S

— Segmento de bus

Un segmento de bus esta formado por un participante de bus remoto,
incluidos los mdédulos E/S conectados a él. El cable previo forma también
parte del segmento.

Un sensor es un aparato que registra las magnitudes fisicas de un proceso.
El sensor averigua las variables de proceso.

Una familia de producto con el grado de proteccion IP 67 que puede apli-
carse sin armario de distribucion. Los sensores y actuadores se conectan
a través de conectores cilindricos M12.

— Sensor
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T

Tablero control (tar- — Interfaz saliente
jeta de conexidn)

Tarjeta de conexién La tarjeta de conexién une controles logicos programables (PLC) o siste-
mas de ordenador (PC, VMEDbus etc.) con el bus sensor/actuador
INTERBUS. En el sistema de INTERBUS adopta la funcion de Master.
Controla el trafico de datos en el INTERBUS, independientemente del sis-
tema por autdmata u ordenador en el que se halle integrada. Hay tarjetas
de conexién para todos los sistemas por autdmata u ordenador reconoci-

dos.
Tarjeta de control — Interfaz saliente
(tarjeta de conexién)
Tiempo de transmi- El tiempo de transmisidn es la duracidon desde que comienza la entrega de
sion datos por parte de una unidad funcional hasta el fin en la recepcion de

estos datos por otra unidad funcional.

Tierra funcional Un recorrido de corriente de impedancia reducida entre circuitos eléctricos
y tierra, el cual no esta concebido como medida de proteccién, sino, p. €j.,
para una mayor resistencia a interferencias.

Tipo de participante Como tipo de participante se entiende participante de bus remoto, de bus
local, etc.

\'}

Velocidad en La velocidad en baudios es la velocidad de transmisién de datos (bit/s).
baudios
B-16 PHCENIX 5998BCO1
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R
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S
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Nos interesa su opinidn

Nos gustaria saber sus sugerencias, deseos y criticas con respecto a
este manual.

No importa si su aportacién es pequena, atenderemos cualquier indica-
cién o comentario y los afadiremos a la documentacion si es posible.

Rellene el formulario que encontrara al dorso y envienoslo por fax,
o dirija sus comentarios y sugerencias para mejorar el manual a la si-
guiente direccion:

Phoenix Contact GmbH & Co. KG
Marketing Services
Dokumentation INTERBUS
32823 Blomberg

ALEMANIA

Teléfono  +49 - (0) 52 35 - 3-00

Fax +49 - (0) 52 35 - 3-4 20 66
Email tecdoc @phoenixcontact.com

5050df17


http://www.onlinecomponents.com/

Respuesta por FAX

Phoenix Contact GmbH & Co. KG Fecha:
Marketing Services
Dokumentation INTERBUS Ne de fax:

Enviado por:

Empresa: Nombre:
Departamento:

Direccion: Cargo:

Ciudad, c6- Teléfono:

digo postal:

Pais: Fax:

Datos sobre el manual:

Nombre: Revision:

Mi opinién sobre el manual

Forma

Disposicién clara de la tabla de contenido

Figuras y diagramas relevantes y faciles de entender
llustraciones con la informacion necesaria

La calidad de las ilustraciones es la que me esperaba

El disefio de la pagina ayuda a encontrar la informacién necesaria
Contenido

La redaccion y los términos técnicos son faciles de entender
Las entradas de indice son significativas y faciles de entender
Los ejemplos estan orientados a la practica

El manual es facil de manejar

Falta informacion importante (indique cual)
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+49 - (0) 52 35 - 3-4 20 66

Comentarios adicionales:

En parte No

N2 de pedido:
Si
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a a
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rte No
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