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REFERENCIAS:
CCE1(2): Contactor cinta elevadora 1 (0 2).
CVib Ar: Contactor vibrador de la balanza aridos.
CVib Ar 1(2): Contactor vibrador de la tolva de arena 1y 2.
CComp Contactor compresor.
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CRC1.: Contactor rosca de cemento 1. CRC4. Contactor rosca de cemento 4.
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CRCa3: Contactor rosca de cemento 3. CRC6: Contactor rosca de cemento 6. D
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! FM1 ! FM2 H3 26V 3380V REFERENCIAS:
1 2A 1 2A § CM1(2): Contactor mezcladora 1 (0 2).
H2 24V 2 290V CTri: Contactor triangulo.
§ % CEst; Contactor estrella.
H1 OV X1 0V CCH: Contactor bomba hidraulica.
D
’. BET ONM A C Equipo: COARCO Dibuijo: CEDANO | Designacion: TABLERO MEZCLADORA Plano:
’ . Controlo:
< DIAGRAMA 1918 . Ui
-« Sociedad anénima Fecha: 02/06/2007 | Observacion: Circuito de fuerza. 384183/D
1 2 3 4 5 6




Esquema de conexiones Yy prueba de giro de los motores principales -
Mezcladoras MBH Betonmac 4500/3000 Y 3000/2000

R S| T
A A
R S| T
R S| T
CcM1 CM2 .
CTn CEst
[T 17 [T 17
B
Motor 1 Motor 2
Sentido de giro correcto de las paletas.

C Los conexionados internos de los bobinados son inversos en un motor con relacion al otro motor (nota 1) ya que la posicion fisica de los

motores es simétrica. Por lo tanto no se debe invertir externamente el sentido de giro de uno de ellos,

Para realizar la prueba del conexionado, primero desenergizar el comando para evitar accionamientos intespectivos de los contactores.

Luego, accionar los contactores manualmente de a pares, en el siguiente orden:

1- Accionar los contactores CM1 y CEst.

2- Accionar los contactores CM1 y CTri.

3- Accionar los contactores CM2 y CEst.

4- Accionar los contactores CM2 y CTri.

En todos los casos el sentido de giro de las paletas debe ser como muestra el gréafico a la derecha. Si todos coinciden en giro contrario invertir dos

fases en la alimenrtacién general. Si hay que invertir en uno de los motores, intercambiar las fases en la bornera del motor, entre dos bornes
b superiores y entre dos bornes inferiores cualesquiera.

Con esto se considera satisfactoria la prueba y se puede reconectar el comando

Equipo: Dibujo: CEDANO | Designacion: Circuito de fuerza. Plano:
- A COARCO ]
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Notas importantes: s A A A
116‘—' JARN JARN JARN
* En las salidas 220VCA, sola- Al Bl c1
mente se pueden conectar la
interface mas una impresora
0 carga total equivalente
D (0,5 Amper 100 Watts.)
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REFERENCIAS:
RM: Relé mezcladora.
RFKA(P, C): Relé final de carrera mezcladora abre (parcial, cierra).
REVA(C): Relé electrovéalvula apertura (cierra) mezcladora.
—X}— Conector en el tablero de alarmas.
adicionado a la mezcladora.
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REFERENCIAS:
—X}— Conector en el tablero de alarmas.
3 . adicionado a la mezcladora.
EVA(C): Electrovalvula apertura (cierre) mezcladora.
EVVibF: " vibrador de filtro.
CBH: Contactor bomba hidraulica.
ALARMA:  Alarma de nivel y temperarura en mezcladora.
o— Conector DB15
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1 .w 0 +u R u 0 +u R u 0 + R 4 0 + R ML 15
! = 2L 25
32L || 40
141 AL+
ifi 3
Amplificador 4 »
de celdas o
para cementos
1
T
+24VCC "
ovce - AC
B 14 JAL+ GND LE 125A
Amplificador 3 Fuente de
46952 24 VCC
de celdas
para aditivos A 1 28 31 29 11 12 14 15 383112500*00
1 ° F2-2A
4 Plagueta adaptadora 34—~ o——
T2 AL+ s 380109700%00 N
Amplificador 3
4092 F3-2A
de celdas o 18 o s n e
C para aditivos B b C
1 A
1 A A g dd g
64664686648 464648608 .
Q ¢ 90000000 oo/ FichaDB25"BAL
# f\'{ # # # ‘c\;{ 2‘{ o S{ E{ i’{ Vista posterior(soldadura)
D D
’.. BETON MAC Equipo: COARCO Dibujo: CEDANO | Designacion: Sistema de lectura Plano:
= Control6:
< DIAGRAMA 1918 .
- Sociedad anénima Fecha: 02/06/2007 | Observacion: 384183/P
5 6

1 2 3 4



CONEXIONADO DE SENSORES DE HUMEDAD (MICROONDAS)
PANEL DE MANDO MANUAL

Fuente de 24 VCC CAJA DE INTERCONEXIONES

383112500*00
L E 1 2 5 FICHA 8P
HEMB.CABL. B A
12| |RMHA
I'g of Ll CELESTE e . 1 (+24V)
of 2o ROJO ® o 2(Ov)
0 3 lo 3 (nc)
FICHA DB9 4 NARANJA - & 4(0 2 20mA)
MACHO -0 © AMARILLO o @
o °|° VERDE @ Q- 5 (0 BAL)
21 | ol 6 Jo AL =) o 6 (RS A)
3
8 °© ; © VIOLETA ® o ; (RSB)
9 °© © BLANCO ® ®
5

AL ADAPTADOR 1x400 ohm 7E
AN
RS 485-99 FICHA 8P OPCIONAL
FICHA "BAL" 4)14 4)15 46 W 8 MACH.PANEL

Equipo: Dibujo: CEDANO | Designacion: Conexion de las sondas de humedad Plano:
‘i. B ETO N MAC COARCO Controlé:

Sociedad anénima DIAGRAMA 1918 Fecha: 02/06/2007 | Observacion: 384183/Q

1 2 3 4 6

(6)] |



Sonda A ] Caja de interconexion
en planta A
N } A B
f SondaB | |—

‘ OPCIONAL L‘J

Conversor B
RS485

Plagueta ADDA
A (interface)

Ficha 8 pines

[Ficha DB9 Ficha DB 25
4 "BAL"

LE125
Fuente 24VCC en
comun c/aplif. de celda. C

Consola de mandos manuales

Sociedad anénima DIAGRAMA 1918 Fecha: 02/06/2007 | Observacion: 384183/R

‘.. B ETO N MAC Equipo: COARCO E?ﬁtjg.é- CEDANO | Designacion: Sistema de lectura Plano:
<> '

(6)] |

1 2 3 4 6



1 2 3 4 5 6
BORNERA TABLERO COMANDO BORNERA TABLERO ARIDOS
A7 [ A4 FK SEG. ato
A A8 | 334 A
A9 | A5 Presostato del compresor. olo
A0 | 202
234 | A6 Presdstato de alarma o\%
235 | 116
212 FKB1 O\%
116
X )13 FKB2 o\%
208
208
A7 1204 [ Carga de arido 1 ( )
A8 _D:D_ZOS Carga de arido 2 { )
A9 _D:D_206 Carga de arido 3 ( )
AlO_D:D_207 Carga de arido 4 ( )
C AlS_D:D_ZOQ Abre balanza de aridos { ) C
A14_D:D_210 Cierra balanza de aridos )
ZOO_D:D_201 Campana { )
115 o371 2 [@]17
116
236 Minima arena A 5QJ>C4
115
D 211 D
’. B ETO N MAC Equipo: COARCO Dibujé: CEDANO | Designacion: Bornes de conexion Plano:
<~. Sociedad anénima DIAGRAMA 1918 IC::;)::IZIOI 02/06/2007 | Observacion: 384183/S

(6)] |

1 2 3 4 6



1 2 3 4 5 6
BORNERA TABLERO GRAL.
o\kc 115
215 FKTRA
115
116
216 Aalliald a Do Bz 1114 EVTRA { y
o )
222 FKBC o Do b10 100 EvDe
116 go 101 EvVvibCE { )
227 FRPAY o Do 003 1504 EVEC { )
T T
B10 225| EV Test. ( )
B21 Caudalimetro A O\%
116 B12 L 226| EV PAg ( )
oo Caudalimetro B ( opcional ) AN 813 L1508 EV AdL (
B14 L 220[ EV AGZ
217 EV F1 ( ) ( )
815 L 230[ EV Ad3 ( )
218 EV F2 { )
115 817 232 EVDAdA { )
B18 233 EVDAdB ( )
’.. B ETO N MAC Equipo: COARCO Dibujé: CEDANO | Designacion: Bornes de conexion Plano:
’ Controlé:
< DIAGRAMA 1918 .
- Sociedad anénima Fecha: 02/06/2007 | Observacion: 384183/T
1 2 3 4 5 6



1 2 3 4 5 6
BORNERA TABLERO MEZCLADORA
— 01
01 FK tapa (NA). ©
A 0 D 02
— 03 o Do
03 FK tapa (NC). =
o D 04
05 Indicador luminoso de peligro-tension.
1 o Do |Z| 2
06 FK de mezcladora abierta. 2
116
3o Do 4
o7 FK de apertura parcial.
B 5 obdo b |
08 FKde mezcladora cerrada. ¢
11 0 N o |Z| 12
09 Preso6stato de mezcladora 2
cerrada.
10
-1 I 13
31 11 EV abre mezcladora. { ) i
16, , 15
32_D:D_ 12 EV cierra mezcladora. 2 ( )
EV Vib filtro
115
25 | |
C 21 Alarma. 3 [ C
26
116 ’Z,
- & 22 =
21 24 VCA Alimentacion
23 D=
o4 & 24 =
23 Contacto mezcladora en marcha
25 D
1]
D
’.. B ETO N MAC Equipo: COARCO Dibujo: CEDANO | Designacion: Bornes de conexion Plano:
’ Controlo:
<3 DIAGRAMA 1918 ..
-« Sociedad anénima Fecha: 02/06/2007 | Observacion: 384183/U

(6)] |

1 2 3 4 6



1 2 3 4 5 6
Cc2
ACQ AClO
< o
5 g
w <
L z
8]
F1-2A F2-4A ©|_ Abre ©| Cierra
< 1 T ol (Sube) ol (Baja)
220 VCA
<
ov Cc1 BLANCO
<
(A tierra)
T1 Transformador de comando de 84 VA, 220/380/440//24 Volts.
Equipo: ibujo: CEDANO i, — _
‘.. B ETO N MAC auiPe- COARCO g'butjo'l — Designacion: Comando auxiliar de la PAM Plano:
= DIAGRAMA 1918 ontrolo: .
Sociedad an6nima Fecha: 02/06/2007 | Observacion: 384183/V

(6)] |

1 2 3 4 6



1 2 3 4 5 6
Ficha "A" Aridos Ficha "B" General Ficha "C" Mezcladora
( Macho valija) ( Hembra valija) ( Hembra valija)
Al 116 Bl 116 C1 116
A A2 115 B2 115 c2 115 A
A3 ) . B3 EV TRA C3 114
Cinta elevadora.
A4 B4 Rosca de cemento 1. C4 j Motores de amasado.
A5 Compresor. B5 Rosca de cemento 2. C5
A6 Presostato de aire. B6 Rosca microajuste 1. C6
A7 Arido 1 B7 Rosca microajuste 2. Cc7 Descarga mezcladora exterior
A8 Arido 2 B8 Descarga de cemento. C8 Sefial de alarma en mezcladora.
A9 Arido 3 B9 Vibrador de cemento. C9 Abre la mezcladora.
A10 Arido 4 B10 Test de cemento. C10 Cierra la mezcladora.
All Vibrador de arena 1 B11 Carga de agua. Cl11 Sefial de mezcladora abierta.
B Al12 Vibrador de arena 2 B12 Descarga de agua. C12 Sefial de apertura parcial.
Al13 Abre la descarga del arido. B13 Aditivo 1. C13 Sefial de mezcladora cerrada.
Al4d Cierra la descarga del arido. B14 Aditivo 2. Cl4 Sefal de mezcladora en marcha.
Al5 Vibrador de &ridos. B15 Aditivo 3. C15
Al6 FK bal. de aridos al automatismo. B16 C16 220 VCA Alimentacion al comando.
Al17 Cinta elevadora al automatismo. B17 Descarga de aditivo A.
Al18 B18 Descarga de aditivo B
A19 Minima de arena A B19
A20 B20
A21 B21 Caudalimetro de agua A.
A22 B22 Caudalimetro de agua B.
C  A23 B23 FK TRA al automatismo.
A24 B24 RFK BC al automatismo.
A25 B25 RFK PAg al automatismo.
A26 B26 RFK TRA V al automatismo.
A27 B27
A28 B28
A29 B29
A30 Retorno con 220VCA. B30 Retorno con 220VCA.
A31 380 VCA Alimentacion al B31
A32 comando. B32 220 VCA Alimentacion al comando.
D
‘.. B ETO N MAC Equipo: COARCO gg)rl:tjréo:lé: CEDANO | Designacion: Detalle de conexiones Plano:
‘s Sociedad anénima DIAGRAMA 1918 Fecha: 02/06/2007 | Observacion: 384183/W

(6)] |

1 2 3 4 6



igm (SICOMA

1T ALIMENTACION 24V 50-60Hz 1200V
2 ALIMENTACION 24V 50-60Hz 120W | |
3 BOMBA GRASA +24V Q

4 BOMBA GRASA -24V

5 SENSOR DE COMPROBACION LUEBRIFICACCION

6 SENSOR DE COMPROBACION LUBRIFICACCION + 24V DC
7T CONCTACTO MIXER EN MARCHA MNA

B CONCTACTO MIXER EN MARCHA NA

9 COMUN SENSORES + 24V DC '
10 SEGMALACION ALLARMA GEMERALE
11 SEGMALACION ALLARMA GENERALE -

12 COMUM LED ¥ LAMPADA ALARMA GEMERALE O -
13 1NA NIVEL ACEITE BOMBA HIDRAULIC A _
_\|

— O 0O
il R2 l

14 2NA NIVEL ACEITE REDUCTORES ~
15 3NA NIVEL GRASA
16 ANA TEMPERATURA ACEITE HIDRAULICO FaA F1A
17 5NA TEMPERATURA ACEITE REDUCTOR DX ) )
18 BNA TEMPERATURA ACEITE REDUCTOR SX 1
19 7NA CABLE FLOJO SKIP

20 BNA

21 ONA

22 SONDA TERMICA MOTOR DX

23 SONDA TERMICA MOTOR SX

24 SONDA TERMICA MOTOR 1 SKIP
25 SONDA TERMICA MOTOR 2 SKIP !
26 SALIDA LAMPADA ALARMA GENERAL 0}
27 SALIDA LED ALARMA BOMBA A GRASA 150w

28 LED 1 NIVEL ACEITE BOMBA HIDRAULICA

29 LED 2 NIVEL ACEITE REDUCTORES

30 LED 3 NIVEL GRASA

31 LED 4 TEMPERATURA ACEITE HIDRAULICO

32 LED 5 TEMPERATURA ACEITE REDUCTOR DX

33 LED 6 TEMPERATURA ACEITE REDUCTOR SX

34 LED 7 CABLE FLOJO SKIP

35 LED 8

36 LED 9

37 LED 10 SONDA TERMICA MOTOR DX

38 LED 11 SONDA TERMICA MOTOR SX

39 LED 12 SONDA TERMICA MOTOR 1 SKIP

40 LED 13 SONDA TERMICA MOTOR 2 SKIP

&
& ra
L]
&
&
& o
Lo |
& oo
=
&
&
&
&
o
&
&
&
&
&
b
&
&
&
&

7
I

)

24y 5D-80Hz
24y 5D-80Hz
4 OC
-2V OC
24V DC

[celests]
"
2
{rosa) 5-1
{mero) 5-8

-4V DC

[grigic) 5-2
(bianco) 5-3
(gialo} 54
[verde} -5

(wicls] 5-8

{rmamone] 3-
[rossoHoiul 5

[rosso) +24 D
|grigic-biamco)
[grigio-rosg)
{mamone-vende) 5-12

{bianco-gialo) 5-13

{mammone—grigic) 5-11

{rosa- bianco) 24\ D

- \mamone-resal +

-
-
-
-
-
-
-
-
-
gty
-
e
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Bobina
(Contactor, relé o electrovalvula)

Fusible.

REFERENCIAS
DE DIBUJO

@ Motor monofasico.

e

Diodo.

Bobina de electrovalvula.

Llave con retencion.

Pin de ficha ILme
de interconexion

_O O_
|— . 1 Pulsador normalmente .
1 Borne de conexion. -0 o— ) Alarma acustica.
abierto.
Conector de sefial de balanza —olo- Pulsador normalmente N Final de carrera NA.
abierto.

Capacitor electrolitico.

Contacto normalmente

abierto.

Final de carrera NC.

Borne de conexién electrénico

Contacto normalmente

cerrado.

RR

Mimico luminoso (led).

Resistencia.

Pulsador con blogueo

—O O— por llave.

Conexion a la placa de triacs

Celda de carga. Q ‘ Contactor. Motor trifasico.
1IN0 Guardamotor. =13 Motor trifasico para arranque
: ! Interruptor

termomagnético.

estrella triangulo.




1
PUESTA EN
SERVICIO

Qm

| O

CINTA

QH

VIBRADOR

K] 4
GIRO
POSICION 1
O O
PARA

5

O

POSICION 2

014

6

O

POSICION 3

O15

7

O

POSICION 4

O16

8

O

POSICION 5

O17

@ BETONMAC

CORDOBA — ARGENTINA
9

O

POSICION 6

O18




1 2 3 4 5 6
C60H-C 63A Limitador de CC.
R 1
s P 208
T
L D € YN
o o o, © o, O
3 3 PTCE 770 PTG 770
F1-6A I 1 F1-6A I |
Li [ L Li GV2MO06 3 [
P.S 9
o
(10) of} { =
T3 T | RCE | 1l 31 5 1] 31 5 1l 3| 5
B | Al ! B
o|To|To 0| o|To ol o|To
H4 28V X4 440V i LC1D LC1D
§ : 12B7 12B7
H3 26V 3380V ! A2 20 4O 6O 2O 40 60 20 40 60
|
F3-10A l ;
115 === | !
D—O\% H2 24V 2 220V I |
|
|
|
— H1 0V§ % xtov | 12 o
—odo— 1] 2
114 113
FK RCE
; ; HP 1/2HP 100W
seguridad de la cinta - 15A 1 0.2A /.
C Cinta elevadora Giro del distribuidor Vibrador C
Potencia [HP] Corriente [A] Contactor Guardamotor
(cinta elevadora)
15 23 LC1D 38B7 GvamMm21
20 30 LC1D 50M7 GV2M32 -
Equipo: _. Observacion:
25 37 LC1D 50M7 GV3M40 Slstema de Carga de
30 45 LC1D 65M7 GV3M63 cuatro aridos. Con sefializacion distante.
D Dibujo: Controlé: Fecha:
T3 Transformador de comando de 280 VA, 220/380/440//24 Volts. Andrade 20/01/2004| Designacion:
20 BETONMAC| e e
‘s SOCIEDAD ANONIMA Plano: 380503/A1

1 2 3 4 5 6



115
1
A A
RP4
!
10 10
AL RP3 ;ZfRM
c EV 6] | 2
Vib Alim | Mo 10
e RP2 < RP3
SI I 2
10 10
21| RP1 ;{sz
C.Giro /—;2 GI I . 2
10
517 |, 518 |, 519 | . 15 |,
B 14 @ RP1 RP2 @ RP3 @ RP4 B
AlR A2R A3R AR
CCE 12
@C; 14 14 14
[]525 9537 13
li—/_é PTCE 1505 507 1509 511
o 14
@ T ‘F
Q ‘ ‘ ‘ [1504
531 532! 533 534‘ 5 5 5 5
O}‘m Z—RP1 O}‘PZ =—RP2 °}J>3 Z—RP3 Okm =—RP4
O
1o TOT TP Jd® J® ]
o
c Para Plano C 506 []508 app 1510 [ 1512 c
114 116 RP1 RP3

Mk oM hN

Referencias:
CVib.: Contactor del vibrador. Equipo: Sistema de carga de Observacion:
Ev. Alim.: Electrovalvula de alimentacion de aridos a la cinta. cuatro éridos L
' Con sefializacion distante.
RP1...4: Relé de posicion 1 al 4
D PT... Protector térmico Dibujo: Controld: Fecha: D

RCE: Relé de la cinta elevadora. Andrade 20/01/2004 Desianacion

signacion:

. B ETO N MAC Circuito de comando.
SOCIEDAD ANONIMA Plano: 380503/B1

1 2 3 4 5 [§ I 3



1 2 4 5 6
115
I
@ 14 14 14 14
2
A S X RFK RFK RFK RFK
iro 1 2 3 4
;@ Al 13 13 13 13
Giro
- A2
— 1503
[ 1301 [1302 []303 []304
B
“lgper TLRP2 LRP3 ey
7 7 7 7
7 7 7
——RFK1I ——RFK2 ——RFK3 ——Rfk4
11 11 11 11
16 15 307
Plano B <—o——N—o YZFKl YZFKz % FK3 S’Z FK4
C Para (del radiocomando)
18] /p1G
14
116
I
Equipo: _. Ob o
Sistema de carga de servacion:
cuatro aridos. Con sefializacion distante.
5 CGiro: | C.ontactor del motor de giro. Dibuj6: Controlo: Fecha:
RFK1...4: Final de carrera 1al 4.
e Andrade 20/01/2004 ) o
FK1...4: Relé final de carrera 1al 4. Designacion:
Z0 BETONMACH o conneo
> SOCIEDAD ANONIMA Plano: 380503/C1
1 2 4 5 6




A A
Maximos Posicion
A A
LH—/N—7X
115
D15 D16

B VANCIVANCIVACS VAN S VACENNVANL VAN VAN B

=

|

|

|

|

| RFK1 L RFK2 :/RFKs :/RFM
‘ -l 2 Ll
9 9
|

|

|

|

|

|

9 9
116
L}
C
Sensores de nivel
Equipo: _. Observacion:
Sistema de carga de
cuatro aridos. Con sefializacién distante.
D Dibujo: Controlé: Fecha:
Andrade 20/01/2004 | Designacion:
‘.. B ETO N MAC Circuito de sefalizacion.
‘s SOCIEDAD ANONIMA Plano: 380503/D1

1 2 3 4 5 6



Alimentacion 24VCA { 180 |
170 -
o o oo()
Canal 1 (Posicion 1) {
20
- { 30 | O
Canal 2 (Posici6n 2) I
40
- { 50 O
Canal 3 (Posicion 3) |
60
- { 70 ] O
Canal 4 (Posicion 4)
80
_— { 90 | O
Canal 5 (Posicion 5) I
100 O
Canal 6 (Posicion 6) {ll © |
120
' { 130 ] O
Canal 7 (Vibrador)
140
(et . S
Canal 8 (Pare) I
16O Antena
o— Pin del conector PLT-28 (Radiocomando).
Equipo: _. Ob o
Sistema de carga de servacion:
cuatro aridos. Con sefializacion distante.
Dibujo: Controlé: Fecha:
Andrade 20/01/2004 . L
Designacion:
‘.. B ETO N MAC Circuito de comando.
N SOCIEDAD ANONIMA Plano: 380503/E1

2 3 4 5 6



1 2 3 4 6 7 8
16 15 115
L &
A Sequridad 307 Co_\i\ ) Canal 8 (pare)
113 116
de cinta 503 |
114 15
504 | 1
115 C 17 Alimentacion del 116 1
radiocamando 505 o\ho .
. (18 2 1 Canal 1 D1 Sensores de nivel de
116 ©_| (I (posicion 1) 2 - -
506 [ \% maxima de aridos
o o FKL D2 3
301 3
507 SN,
4 3 Canal 2 D3
116 508 ©_| I oY (posicién 2) 4\%
FK2 D4 %
B 302 A a
ol o FK3 >0 6 Canal 3
5 anal
303 510 ©_| I o (posicion 3)
116
oA o FK4 > 8 7 Canal 4
anal
304 512 © } | o (posicion 4)
515 )
1 11 . .
516 © I I ) &,%’;?éi%n 6) > Vibrador p/ segundo sistema de carga
517 |
C —
518
| Canal 7
519 ;
14 (V'blr"’lldor) 13 116
Ie )
525 © ] Q (]
531 |
532 ino:
‘ Puentear segun Equipo: Sistema de carga de Observacion:
533 | conveniencia. Z
‘ ‘ ‘ cuatro aridos. Con sefializacion distante.
D 534 T ‘ ‘ ‘ Dibujo: Controld: Fecha:
537 ) )
CEDANO 01/06/2007 | Designacion:
o— Pin del conector PLT-28 (Radiocomando).
‘.. B ET O N M A C Detalle de bornes para JCR-COARCO
> SOCIEDAD ANONIMA Plano: 380503/F1
1 2 3 4 6 ! 3




PORTICO

P.S. TOLVA TRABA VOLCADOR
VACIA
/7PORT/CO T\
PUESTA EN AUX. VOLCADOR MTH
SERVICIO VELOCIDAD
: Vo CINTA —\
EMERGENCIA AUX. MARCHA PARA VIBRADOR

€) BETONMAC

CORDOBA — ARGENTINA




1 2 3 4 5 6
Termomag.
C60H-C 40A
R_s54sY o R
A S_5 i S
T_5 T . 7 T
o o o, o l o, o l
1 ls s T F1  F2 -~f-75 PTTP -~f=75 PTVib
o‘ o‘ )1 2A | 2A \ GV2 MEO7 )| GV2 MEO3
LCD1 2 |14 |6
25B7
@ 13 113 |5 1 |3 (Ls 113 |5
B 1 o] o] © o] o o] 0] ©
o o T RS T )
ol ol o ol o ol ol o
13 Lcpl (2 [4 [6 Lcpr [2 ][4 |6 Lcpl 2 [4 e
+olo o 2 1) RFK MTH 12B7 12B7 12B7
VARIADOR —_
10| (RFKMTH 10 |RF WEG 7
I'Te I'Tg ; CFW 08 0240 1
5 —_— RV
7
\® . | :
sk ® (CINTA EN MARCHA )
2A )
c i T uvw 14 = =
Traslacién del pértico Vibrador
14
: X4 T1 ha 28
Ficha DB15
440V
@ o g 26V
L
= 380V » F3-4A 114
. . 34
Cinta elevadora de hormigén X2 H \’\O'KSD—D
—/ X o
) 0 £ A
oV 1
’. Equipo: Dibujo: CEDANO | Designacion: Circuito de fuerza Plano:
2\ BETONMAC COARCO Control6:
-« Sociedad anénima Fecha: 11/09/2007 | Observacion: CINTA MTH DESPLAZABLE 384189/A
1 2 3 4 5 6




) <
5% 20
g ae
g.m ®
o2 el
2 5
Q
114
= 53 | ICPS AN !
I Tgq AN

>
[=

N

[N

[

3]
=
~
1

'\IQ\))
AR
1

'\@
X
1

'\®
AR
1

'\@

9
NG
7
NV

A2 13
/N
13
—— CPS
14 S @ 1N4007 1N4007 1N4007 1N4007
Puesta en
o servicio

/\
[\

4

’>_D @ I(:)IEar:?:edr:encia) ZXG Zx7 Z&S ng

3
8 8 8 8
. . ——RTV ——FRF —— RFK Vo —L RFK MTH
L] 12 12 12 12
Emergencia cinta FK Tolva vacia
1

o~ Equipo: Dibujé: CEDANO | Designacion: Circuito de comando Plano:
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