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Version Estandar

Motor diesel Cat ® 3306 con turbocompresion y posenfriamiento, Pesos en orden de trabajo (aproximados)
con Administracién de Potencia del Motor (Equipada con sistema hidraulico de inclinacion y
- or T w— de desplazamiento lateral, cabina ROPS de perfil alto
Marchas 4 - 8 138 kW 185 hp y diferencial con traba/destraba)

Marchas 1 -3 123 kW 165 hp Sobre las ruedas delanteras 4.259 kg 9.389 Ib
Ancho de la hoja 3.658 mm 12 pies Sobre las ruedas traseras 10.402 kg 22.932 Ib
Toda la maquina 14.661 kg 32321 1b




Motoniveladora Caterpillar® 140H
La 140H combina mductvidad con duabilidad para dade a usted el mejorendimiento
desu inversion.

Tren de fuerza Sistema hidraulico Barra de tiro, circulo y vertedera
El motor Cat 3306 de demostrada El sistema hidraulico con deteccion El disefio del varillaje de la hoja
calidad ofrece capacidad de sobrecarga,decarga disminuye el consumo de aumenta la capacidad de colocacién

eficiencia en el uso de combustible y  potencia y el calentamiento del sistema. dela vertedera. La gran distancia entre
administracion de la potencia del motor Las valvulas de control permiten mover los ejes le permite al operador obtener

excepcionales. La servotransmision las palancas con poco esfuerzo y un angulo agresivo de la vertedera para
hace posible un cambio de velocidad  suministran un flujo equilibrado y conseguir mejor movimiento de material.
suave y sobre la marcha y proteccion  uncontrol constante del implemento. La construccion resistente ebarra de
electrénica contra exceso de velocidad. pag.6 tiro, del circulo y de laertedera y el uso
Para aumentar la productividad, la de insertos de desgaste reemplazables
transmision de mando directo tiene proporcionan una mayor durabilidad y
ocho velocidades de avance y seis de reducen al minimo los costos de
retrocesopag. 4-5 mantenimientopag. 7

Componentes adatados y equilibados.

El motor Ca 3306, la sevotransmision de mando éicto
y el sistema hidraulico con deteccion degaahan sido
disefiados paxtrabajar juntos y poporcionar una
productiidad ecelente emodas las alicaciones. -

Visibilidad, distribucién de los contles y &cilidad
deopemrcion supeiores.

El operdor es eldctor individual mas impdante
ala hora de mantener una alta pductvidad
durantetodala jornada de tabajo.
Al ofrecer un puesto de
operador comodoy

conveniente Caterpillar

ayudaa los operadores
a alcanzarun
rendimiento optimo.




]
Puesto del operador

La ubicacion del varillaje de la hoja, un
capo perfilado del motor y una cabina
ROPS optativa con ventanas grandes
permiten buena visibilidad en todas
direcciones. El amplio interior del
puesto del operador, los controles que
requieren poco esfuerzo y una cabina
optativa con bajos niveles de ruido
contribuyen a crear un ambiente de
trabajo méas productivpag. 8-9

]
Facilidad de servicio

Todas las areas de servicio son de
acceso muy facil. Un disefio modular
permite sacar con facilidad los
componentes del tren de fuerza para
darles servicio. La capacidad de
diagndsticos permite dar servicio
conrapidez a la transmisiopag. 10




Tren de fuerza

Los componentes a@spondientes QGarpillar proporcionan fabilidad y rendimiento undgrme

y con cpacidad de espuesta.

El motor Cat 3306 continla la tradicion
de rendimiento potente y eficiente y
fiabilidad y durabilidad inigualadas.
Este motor de seis cilindros tiene
turbocompresion y una alta relacion de

Eficiencia de combustible. Las altas
presiones de inyeccion de combustible
aseguran la mezcla apropiada de
combustible y aire. Esta alta presion
deinyeccidn, junto con la dosificacion

cilindrada a potencia. Su gran cilindrada de precision y la sincronizacién de la

produce una mejor capacidad de

inyeccion de combustible, resulta en

sobrecarga, tensiones internas mas bajaalta eficiencia de combustible y un

y mayor duracion de los componentes.

Capacidad superior de sobrecarga.

La alta salida de par motor y la alta
reserva de par hacen que el motor 3306
tenga gran capacidad de respuesta.

La capacidad de sobrecarga del motor
le permite soportar aumentos de carga
repentinos y de poca duracion, lo que

reducido nivel de emisiones. Las altas
relaciones de compresion aseguran un
rendimiento confiable al arrancar en
frio y bajo nivel de emisiones.

Duracion prolongada del motor.

El disefio de calibre y carrera grandes
y la clasificacién conservadora de
potencia contribuyen a reducir al

reduce la necesidad de bajar de marchaminimo las tensiones internas y
Como consecuencia, el operador puede aprolongar la duracion de los

mantener de modo constante las
velocidades de trabajo que prefiera,
lo que significa que el trabajo se hace
con mayor rapidez.

componentes. Las bajas velocidades
delmotor reducen el desgaste del
motory los niveles de ruido.

La administracion de potencia del

motor entrega la potencia neta nominal
maxima de 138 kW (185 hp) en las
marchas 4a-8a de avance. En marchas
inferiores, en las que la traccion de la
maquina esta limitada, la potencia del
motor se reduce automaticamente a
123kW (165 hp). La administracion
depotencia del motor actda para reducir
el consumo de combustible asi como
para reducir el patinaje y el desgaste
delos neumaticos en las velocidades
inferiores.

La proteccion electrénica contra

exceso de velocidad contribuye a
evitardafios al motor y a la transmision
debidos a cambios descendentes
prematuros y a exceso de velocidad
encuesta abajo.



Servotransmision. Caterpillar disefia y

construye transmisiones especificamentgrolonga también la duracion de la
transmision al aplicar menos tensién

para las motoniveladoras Cat. La

cambios. La suavidad de los cambios

Frenos de disco en aceite. Caterpillar
disefia y fabrica frenos de discos
multiples que son totalmente herméticos

transmision permite cambios de marcha sobre los embragues de la transmision. y no necesitan ajustes. Los frenos estan

sin necesidad de reducir la velocidad de Una palanca Unica controla el sentido
de marcha, la velocidad y el freno de
estacionamiento.

la méaquina asi como la posibilidad de
movimiento ultralento.

El mando directo proporciona un
rendimiento excelente en el uso de
combustible y mejor ‘sensacion’ de las
cargas de la hoja, dureza del material
y velocidad de desplazamiento.

Seleccion de marcha. Ocho velocidades
de avance y seis de retroceso le ofrecen
al operador una amplia gama de seleccion
Con cuatro posibilidades de marcha

por debajo de 9,7 km/h (6 mph), el
operadoipuede adaptar con precision
lasvelocidades de trabajo a las
condiciones de la obra para obtener la
productividad maxima en aplicaciones
de movimiento de tierra 'y de mineria.

El control electrénico de la transmision
produce cambios faciles y suaves que le
permiten al operador mantener superficies
uniformes cuando hay que hacer

Capacidad de movimiento ultralento.

El pedal de bajo esfuerzo y la excelente
modulacién proporcionan un control
preciso de los movimientos de la
magquina cuando se utiliza el pedal
demovimiento ultralento. Esto es

sumergidos en aceite, se activan por aire
y se liberan por resorte. Estan ubicados
en cada una de las ruedas tandem para
eliminar las cargas de frenado sobre el
tren de fuerza y para reducir el tiempo
necesario para darles servicio. La gran
superficie de los frenos proporciona una
capacidad de frenado fiable y una larga
vida util antes de tener que reconstruir
los frenos.

especialmente importante en nivelacion
de acabado o en otros trabajos en
espacios cerrados en los que el control
de la maquina es critico.

El sistema doble de aire proporciona
capacidad de frenado a cada uno de los
dos lados de la maquina. Este sistema
asegura la capacidad de frenado
secundario en caso de que ocurra una
averia en una tuberia de freno. El sisteme
doble de aire tiene también una gran
reserva para poder frenar una maquina
cuyo motor se haya calado.




Sistema hidraulico

Un sistema hidraulico equililido poporciona un contl uniforme preciso y con

capacidad de espuesta.

1 1 Valvula de traba

2 Valvula de alivio
de tuberia

Potencia cuando se necesita.
Normalmente, la bomba de caudal
variable funciona en vacio con una
salida cercana a cero. Cuando detecta
una carga, la bomba suministra flujo

y presion apropiados a la demanda.

El resultado es menos calor en el
sistema hidraulico y un menor
consumale potencia.

Las valvulas de control del implemento
han sido disefiadas y fabricadas por
Caterpillar especificamente para las
motoniveladoras. Proporcionan una

Poco esfuerzo por parte del operador. El gran suministro independiente de

Los controles del implemento han sido aceite evita la contaminacion cruzada y
disefiados para reducir el cansancio del proporciona un enfriamiento apropiado
operador. Hay que mover las palancas del aceite, lo que permite una menor
distancias cortas y con poco esfuerzo acumulacién de calor y prolonga la
enambas direcciones. Las palancas de vida(til de los componentes.

control estan a distancias apropiadas y

tienen un corto recorrido, lo que permite

gue el operador use varias palancas de

control con una mano.

Flujo equilibrado. Cuando el operador
usa varios controles al mismo tiempo,
el flujo se reparte de forma proporcional

“sensacion” excelente al operador y una para asegurar que todos los implementos
respuesta predecible del sistema, lo que puedan funcionar simultaneamente.

permite un control inigualable del

Sila demanda hidraulica excede la

implemento. Para contribuir a mantener capacidad de la bomba, se reducen

con exactitud la posicion de la hoja, se
han incorporado valvulas de traba en
todas las valvulas de control. Se han
introducido también vélvulas de alivio
de tuberia en algunas valvulas de
control para proteger los cilindros
contra un exceso de presion.

lasvelocidades de los cilindros en
la mismaproporcion.
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Barra de tiro, circulo y vertedera

Cada componente ha sido disefiadogpaue poporcione el maximoandimiento

y durabilidad.

el R ; B e ‘. it . - il
Colocacion de la hoja. El disefio del soportar altas cargas de tension. Para receptaculos de los cilindros de
varillaje de la hoja aumenta la capacidad resistir el desgaste, los dientes han sido levantamiento de la hoja y del

de colocacion de la hoja. Este varillaje  templados por induccion en las areas  desplazador del circulo, en la superficie
de la hoja es especialmente ventajoso criticas. Para obtener el maximo soporte,de la bola de tiro, en el riel de
entrabajos de excavacion y de limpieza el circulo esta sujeto a la barra de tiro  deslizamiento de la vertedera y en los

de zanjas. por medio de seis zapatas de soporte. cojinetes de soporte de inclinacion.
Angulo de la hoja. La gran distancia Elementos de desgaste reemplazables. El embrague deslizante del mando del

entre los ejes le permite al operador Se han colocado insertos de desgaste circulo protege la barra de tiro, el circulo
obtener un angulo agresivo de la deun compuesto de nilon resistente y la vertedera contra choques cuando el
vertedera. Este angulo agresivo permite y duradero entre la barra de tiro y el extremo de la hoja choca con objetos
gue el material ruede con mayor circulo y entre las zapatas de soporte  enterrados. Reduce también la posibilidad
libertad a lo largo de la hoja, lo que y el circulo. Este sistema de refuerzo  de que la motoniveladora haga cambios
reduce la potencia que se necesita. Estocontribuye a que los componentes bruscos de sentido de desplazamiento

es particularmente (til cuando se trabajapermanezcan apretados para la nivelaciorprotegiendo de esa forma la maquina,
con materiales my secos, suelos muy de acabado y permite que se reemplacerl operador y el terreno que rodea
cohesivos, nieve e hielo. con facilidad. Ademas de proporcionar lamaquina.

una mayor duracion, estos insertos

permiten fuerzas de giro del circulo mas

elevadas al reducir la friccion entre el

circulo y la barra de tiro. Se utilizan

insertos de desgaste metalicos en los

Construccion resistente. La barra de

tiro con bastidor en Y esta construida
con dos vigas sdlidas. El circulo de una
pieza forjada ha sido construido para



Puesto del operador
Caterpillar establece la noma de comodidgdorveniencia y visibilidad




La visibilidad excepcional contribuye
amejorar tanto la confianza como la
productividad del operador en todas
lasaplicaciones de la motoniveladora. =
La posicion del varillaje de la hoja
permite una vision sin obstéculos de la

Comodidad y conveniencia son
aspectos que se han incorporado en
el disefio de todos los componentes:

El interruptor de arranque-parada
delmotor permite que el operador
arranque o pare el motor simplemente

vertedera y de los neuméticos delanteros. girando una llave.

El operador tiene una vista clara del =

Los indicadores y medidores estan

talon de la vertedera y de los neuméticos enun tablero, directamente delante

tandem. El capo perfilado del motor
proporciona buena visibilidad hacia la =
parte trasera de la maquina.

Cabina silenciosa. El nivel de ruido en

el interior de la cabina con las puertas ]
optativas del compartimiento del motor
y con las puertas de la cabina cerradas
es inferior a 75 dB(A) cuando se mide
siguiendo la norma SAE J919 0 a ]
77dB(A) cuando se mide siguiendo la
norma ISO 6394. El ambiente silencioso
permite que el operador permanezca
alerta y concentrado.

Ambiente de trabajo mas productivo.

Los bajos esfuerzos necesarios para =
mover todos los pedales, los controles
hidraulicos y la palanca de cambios de =
la transmisién reducen el cansancio y
la tension del operador. Los pedales
forman un angulo y estan elevados
sobre el piso de la cabina para que sea
facil alcanzarlos. El espacio extra para
las piernas y para los pies contribuye a
crear un puesto de operador espacioso.
La cabina también tiene espacio para

almacenamiento de articulos personales
tales como una fiambrera y una heladera. -

La configuracion optativa de calefaccion
crea un comodo ambiente de trabajo
para el operador. La configuracion de
calefaccion incluye cuatro salidas
graduables de aire y tiene una
clasificacion de 25.000 btu/hora.

del operador.

Los controles y los interruptores estan
situados en la consola de direccion y
en la consola de cambio de marchas
— y todos son faciles de alcanzar.
Los interruptores de volquete y la
palanca de cambios de la transmision
tienen retroiluminacién para poder
trabajar por la noche.

El operador puede ajustar
independientemente los controles
delimplemento y el &ngulo del
volante de direccion.

El piso plano de la cabina facilita el
barrer la cabina y mantenerla limpia.
El asiento ajustable con forro de
plastico es optativo.

Con la cabina ROPS optativa:

La puerta de la cabina se puede
abrir desde el suelo o desde dentro
de la cabina

Asiento ajustable con forro de tela
El cenicero y el encendedor estan
bien colocados

Posavasos de facil acceso
(disponible también con el
techooptativo)

Tomacorrientes optativo de

12 voltios para usarlo con
computadoras, teléfonos celulares
y otro equipo electrénico.



Facilidad de servicio

Los puntos de seicio estan situados cueenientemente parque el mantenimiento

derutina sea facil y rapido.

El facil acceso a las areas de servicio

permite hacer el mantenimiento con

rapidez y asegura que el servicio de

rutina se hace a tiempo:

= Puertas grandes con bisagras son
optativas y permiten acceso facil a
los puntos de servicio del motor y
delradiador.

= Los filtros enroscables pueden
cambiarse con rapidez y con limpieza.

= Los puntos de lubricacion para la
junta de la articulacion se encuentran
montados a distancia.

= Elinterruptor general y la mayoria de
los puntos de servicio se encuentran
ubicados en el lado izquierdo, lo que
facilita el acceso.

= El tablero de fusibles esta situado en
la base de la consola de direccién. En
su cubierta se identifican con claridad
los circuitos y el tamafio de los fusibles.

= El punto de comprobacion del aceite
en las ruedas tdndem esta situado
convenientemente entre las ruedas,
enel centro del tandem.

= El horémetro de servicio se encuentra

en el lado izquierdo de la consola de
direccién, permitiendo que el operador
tenga una vision clara del suelo.

= Existen puntos de muestreo para
obtener muestras del aceite del motor
y del aceite hidraulico.

10

= Latapa de la caja de las baterias
tiene llave y se puede sacar con
facilidad sin necesidad de usar
herramientas.

Los componentes del tren de fuerza

tienen un disefio modular, lo que
permite sacar el motor, la transmision
o el freno de estacionamiento de forma
independiente para darles servicio
conrapidez.

La capacidad de diagnéstico permite
dar servicio rapido a la transmision.
El mddulo de control electrénico de
la transmision registra y almacena
automaticamente cualquier falla del
sistema para posterior analisis. Las

valvulas de muestreo S¢OeS para obtenery,

muestras de aceite y de refrigerante
permiten obtener las muestras con
rapidez y comodidad y aumentan la
fiabilidad del andlisis.

Mangueras XT. Caterpillar disefia y
fabrica sus propias mangueras XT de

Los sellos anulares de ranura forman

un sello fiable y se utilizan en todos los
circuitos hidraulicos para minimizar

la posibilidad de fugas de aceite.

Acceso para la limpieza del radiador.
Las cubiertas a ambos lados del
protector del radiador pueden quitarse
para tener acceso a la parte delantera
del radiador para limpiarlo con agua

0 con aire a presion.

El Refrigerante de larga duracion (ELC)
prolonga la duracion del refrigerante
hasta 6.000 horas. El Ginico
mantenimiento que se necesita es
afiadir una sola vez Prolongador de
ELC alas 3.000 horas.

azos de cables separados conectan
todos los componentes eléctricos.
Estedisefio modular del mazo de
cabledfacilita la desconexion de los
componentes cuando hay que llevar a
cabo una reparacion o una reconstruccion
importante en la maquina. Los cables

servicio pesado y las instala en todos lostienen también cédigos de colores 'y
circuitos de alta presion. Su resistencia estan numerados para facilitar los

a la abrasion junto con su resistencia 'y
flexibilidad excepcionales, contribuyen

diagnésticos y las reparaciones. Los
conectores Sure-Seal estan fabricados

a reducir al minimo su mantenimiento y con materiales resistentes a la

a prolongar su duracion.

intemperie para protegerlos contra la
humedad, la corrosion y la abrasion.
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Diseiio con responsabilidad ambiental
Caterpillar fabrica maquinas que leyadan a usted a ear un nundo mejar

Las motoniveladoras de la Serie H

Magquina silenciosa. Con las tapas

Magquina seca. Los puntos de llenado

responden a importantes problemas del optativas del compartimiento del motor, delubricantes y los filtros han sido

medio ambiente, tales como el ruido y
la polucion del aire. Las maquinas
actuales funcionan con més suavidad,
silencio y limpieza que cualquiera de
las anteriores.

Cabina silenciosa. Con la cabina
insonorizada optativa y con las puertas
del compartimiento del motor, el nivel
de ruido en el interior de la cabina es
inferior a 75 dB(A) cuando se mide
usando la norma SAE J919 y es inferior a
77 dB(A) cuando se mide segun la norma
ISO 6394. El motor y la transmision

el nivel de ruido detectado en el exterior
no excedera de 81 dB(A) cuando se
mide con la maquina funcionando a la
velocidad nominal del motor y usando
las pruebas de la norma SAE J88 y no
excedera de 110 dB(A) cuando se
midecon la maquina funcionando a la
velocidad nominal del motor y segun la
norma 1SO 6393. Este funcionamiento
silencioso permite que la maquina
trabaje casi sin perturbar la tranquilidad
de los alrededores.

estan montados elasticamente con lo que

llega menos ruido y menos vibraciones
del motor al operador.

disefiados para reducir al minimo los
derrames. Los sellos anulares de ranura,
las mangueras XT y los cilindros
hidraulicos Cat protegen contra fugas.

Respaldo total al cliente

Los sevicios del distibuidor Ca le ayudan a opear durante mas tiempo con costos rafos.

Su distribuidor Cat ofrece una amplia
gama de servicios que pueden incluirse
en un convenio de respaldo al cliente

al mismo tiempo que usted compra la
maquina. El distribuidor le ayudara
aelegir un plan que cubra desde la
seleccion de la maquina y de los
accesorios hasta los repuestos, de form
gue usted obtenga el mejor resultado
por su inversion.

Seleccion. Antes de comprar, compare
detalladamente las distintas maquinas
gue usted esta considerando. Tenga en
cuenta la duracioén de los componentes,
el costo del mantenimiento preventivo y
el costo real de la produccién perdida
debido a averias. Su distribuidor Cat

le puede dar respuestas precisas a
estagreguntas.

a

Compra. Mire mas alla del precio inicial
Considere las opciones disponibles de
financiacion, los costos normales de
operacion y los servicios del distribuidor.
Otro aspecto a considerar es el valor de
reventa de cada maquina.

Operacion. Si mejora las técnicas de
operacion puede incrementar sus
ganancias. Su distribuidor Cat tiene

Respaldo al producto. Encontrara la
mayoria de los repuestos en las propias
existencias del distribuidor. Cuando se
dé el caso raro de que el distribuidor no
tenga un repuesto en existencia, haremos
gue le llegue a usted con rapidez.

Reemplazo. ; Reparar, reconstruir o
reemplazar? Su distribuidor Cat le puede
ayudar a evaluar los costos involucrados

videocintas de capacitacién, publicacionespara que usted tome la decisién correcta.

y material de lectura y otras ideas para
ayudarle a aumentar su productividad.

Mantenimiento. Cada vez es mas
frecuente planear el mantenimiento
eficaz de la maquina incluso antes de
comprarla. Seleccione entre la amplia
gama de servicios de mantenimiento de
su distribuidor al mismo tiempo que
compra la maquina. Los programas de
reparaciones le garantizan de antemano
el costo de las reparaciones. Los
programas de diagnéstico, tales como
el Programa S¢O-S de Andlisis de
Aceite y el Analisis Técnico contribuyen
a evitar reparaciones inesperadas.

11



Motor

Motor diesel Caterpillar 3306, con turbocompresién, de cuatro tiempos y seis cilindros, con sistema de administracion
depotenciadel motor.

Clasificaciones de potencia para las

Clasificaciones a 1900 rpm* kw hp

Clasificaciones de potencia para las
marchas 4-8 de avance y 3-6 de retrocesonarchas 1-3 de avance y 1-2 de retrocesda clasificacion de potencia
Clasificaciones a 1900 rpm* kw hp

Potencia bruta

148 199

Las clasificaciones que vienen a

continuacion corresponden a 1900 rpm

cuando la prueba se hace en las
condiciones especificas de la norma
deque se trata:

Potencia bruta

122

Las clasificaciones que vienen a

continuacion corresponden a 1900 rpm

cuando la prueba se hace en las
condiciones especificas de la norma
deque se trata:

164

Potencia neta kw hp Potencia neta kw hp
Caterpillar 138 185 Caterpillar 123 165
ISO 9249 138 185 ISO 9249 123 165
SAE J1349 137 183 SAE J1349 111 148

EEC 80/1269

138 185

Par motor maximo (neto)

EEC 80/1269

123 165

Par motor maximo (neto)

a 1200 rpm

748 Nem 552 Ib-pie

a 1200 rpm 926 Nem 681 Ib-pie
Reserva de par 33%

Dimensiones

Calibre 121 mm 4,75 pulg
Carrera 152 mm 6,00 pulg
Cilindrada 10,45 litros 638 pulg

Potencia del motor (kW)  Par motor (Nem)

aﬁssggﬁagag

BSFC (g/kW-h)

12

Marchas: 4-8 de avance
3-6 de retroceso

e :\l;‘ \:\l;‘ \:\l; ;\;\; ;\:\l ‘;\:\l ‘;\; ;‘;\; ;‘;\ \;ﬂl}
}}}}}}} LA }}}}}}} AU
m}? N !-!-!-!-!-!-!- !-!- !-!-!-!-!-!-!- !-!-

i _\.}.\.} R :'-\.:"\. '\.:'-\.:"\. L

}}}}}}

EhEREhEh
!-!-!-!-!-!-!- !-!- !-!-!-!-!-!-!- !-!- !-!-!-!-!- !-:
i}i} ?i?i} ?i?i i}i}i i}i} }i}i} }i}i i}i?:‘ :‘}:‘? ?:‘}:‘? :‘:
:\‘!-:-:- }}}:-:- L !-:- :-!-:\‘!- :-:-!- L !-:\‘ :-:-:- " :- oL

H -:-:-' ?:-

S .

s, :-:-:-:-:-:-:- b .:éé'”” I
””W R

!-!-!-!-!-!-!-:

?9'? ?9'?9'. LARRRE RELED ?9'??. 9'???? 9'?9'? ?9'}?'? ?9'?9'.
ARERRIRARRT ARIAR AR ERARAYS

Hio RE-u) hLon) A8 R Eo] - Lo
Velocidad del motor (rpm) Bruta
Neta

Reserva de par

Par motor (Nem)

Potencia del motor (kW)

BSFC (g/kW-h)

33%

Marchas: 1-3 de avance
1-2 de retroceso

B ot n it it R e Rt et et St et aRama mt et et Fata
=':-:':- i }:-:-:- B i:-i:- :-:-}:-:- :-:-}:- :-:-:-} :- + :- :- - :- :- H

E S e 3
!-:-!-!-:- !-:- }}}}}}}.
B

.:_. :}::_: :}:}:}:}:} :_::_: ::_::_: :}:}:}:}:} :_::_: ::_::_ .:_:
R S el
?}}} }?}}} }?}} ?}?}} ?}?} }?}?} }?}? }}?}? }}?} }}}?} !- H
A

!-!-!-!-!-!-!- !-!- !-!-!-!-!-!-!- !-!- !-!-!-!-!-!-!-:

:"\.:"\. '\.:"\.:"\. '\.:"\.:‘ :"\.}'\.:‘ :"\.}'\. '\.:"\.}'\. '\.:"\.} :"\.}'\.} :"\.}'\. '\.:"\.}'\. :"
R I
:-_’::-_’: i:-_’::-i i:-":- :-’:-":- :-’:-" :':-:':-:' ='>:':- :-":-}:- :-:':-i i:-_’::-i _’::-i:-
?:- :-":-}:- :-:':-:' :':3':-:' :-:_:-:_ :-":-":- :-":-" ?:-" :':-}:- :-:':-}:- :-’:-"

'??}??}? }? }??}??} ?} ?}??}??:
h}}:’}}}}?} :-!- }}}}}}} !-:- }}}}}}

W p..n-r:- W

!-:- }}?}?}}}}}}}} }}}??}}}}?}}}}} }}}?}}
:-:\' :-:\' :-:\‘:-:-:\':-:- :-:- :-:-:\‘:-:-:\':- :\‘:- :\‘:-

Hoe ol h o i R E U ]

Velocidad del motor (rpm) Bruta
Neta  mm m———
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*Condiciones en que se ha obtenido

basado en condiciones atmosféricas
estandar de 2& (77F) y 99 kPa
(29,32 pulgadas de Hg) en un
barémetro seco

se usa un combustible diesel dé 88
densidad API con un valor térmico
bajo de 42.780 kJ/kg (18.390 Btu/lb)
cuando se usa a 30 (86°F)
[Referencia es una densidad de
combustible de 838,9 g/l
(7,001Ib/galon EE.UU.)]

la potencia neta publicada es la
potencia disponible al volante cuando
el motor esta equipado con ventilador,
filtro de aire, silenciador y alternador
no es necesario reducir potencia hasta
una altitud de 3192 m (10.472 pies)

Caracteristicas

sistema de combustible de inyeccién
directa con inyectores unitarios
individuales y sin necesidad de ajustes
pistones de aleacion de aluminio de
3 anillos

vélvulas de admision de aleacion de
acero con cromo-silicio y valvulas
deescape recubiertas de estelita
resistentes al calor

bielas de acero forjado

culata de una pieza disefiada con
multiple de admision fundido

blogue de motor de hierro fundido
concamisas himedas reemplazables
cigliefal forjado, templado por
induccion

sistema de arranque y carga de
corriente continua de 24 voltios

dos baterias libres de mantenimiento
de 12 voltios, 100 amperios-hora,
750amperios de arranque en frio
alternador de 35 amperios

enfriador de aceite de tipo tubo,
enfriado con agua

radiador de tipo tuberia, con aletas
deacero y flujo vertical

filtro de aire de tipo seco, con
selloradial y elementos principal

y secundario

motor montado elasticamente

al bastidor trasero



Sistema hidraulico Transmision

Sistema de compensacion de presion con prioridad proporcional. Servotransmisién de mando directo
conocho velocidades de avance.

Salida a 2100 rpm y 24.150 kPa (3.500 Ib/gulg 155 litros/min 40,9 gpm

Con bomba optativa de alta capacidad, Velocidades maximas de desplazamiento
salida a 2100 rpm y 24.150 kPa (3.500 Ib/julg 200 litros/min 52,9 gpm (al valor de rpm de régimen con
Presion auxiliar 3100 kPa 450 Ib/puld neumaticos estandar 1ﬁ£/2'24) o
Presion méaxima del sistema 24.150 kPa 3.500 Ib/pulg De avance 1 35 22
Caracteristicas de la bomba = controles situados de forma que se 2 4,8 3,0
= bomba de pistones de caudal variable, pueden usar varios al mismo tiempo 3 7,0 4,3
con deteccion de carga y compensaciom valvulas de traba incluidas en todas 4 9,6 6,0
de presion lasvalvulas de control 5 151 9.4
= baja presion auxiliar = valvulas de alivio de tuberia para 6 205 128
= la bomba suministra solamente el flujo loscircuitos de levantamiento de la : ‘
y la presién necesarios para mover los hoja estan incluidas en las valvulas 7 28,3 17,6
implementos mas 2100 kPa decontrol 8 41,1 25,5
(3001Ib/pulg?) de presion de margen = silas necesidades de flujo exceden  De retroceso 1 2,8 1,7
Caracteristicas de control la salida de la bomba, las valvulas 2 5,2 3,2
= seis valvulas de control, de centro decontrol suministran flujo a cada 3 7.6 47
cerrado, son estandar: circuito de los accesorios 2 119 74
— levantamiento derecho de la hoja Otras caracteristicas 5 22'3 13'9
— levantamiento izquierdo de la hoja = el circuito de direccion tiene prioridad : '
— mando del circulo sobre los circuitos de los accesorios Caracteristicas6 32,4 20,2
— desplaza}dor del circulo * mangueras XT de servicio pesado . control electrénico de cambios
— glriilgl.?;::?gnde las ruedas delanteras Zﬁﬁﬁll?engzgt(r);nieramanguera con sellog proteccién contra exceso de velocidad

controlada electrénicamente

= los controles tienen poco = filtrado de todo el flujo = una palanca Unica controla el sentido
desplazfamlento y requieren . :/a E;)r_nba de a:: capamdrz;\(illersi de marcha, la velocidad y el freno de
pocoesfuerzo entajosa cuando se usan varias estacionamiento

funciones simultaneamente = pedal de movimiento ultralento

= poco esfuerzo necesario para accionar

. | .
la palanca de cambio de marchas y

capaCIdades de "enado DIrecc‘on el peda| de movimiento ultralento
Direccion hidraulica con dos cilindros, = el freno de estacionamiento interno
con unidad dosificadora manual sepuede reemplazar sin sacar la
transmision
litros gal EE.UU. Dimensiones = conector de diagndstico para facilitar
Tanque de combustible 284 75,0 Radio minimo de giro 7,4m  24'3" la localizacion de problemas
Sistema de enfriamiento 40 10,4 (hasta el exterior de los » montada elasticamente al
Carter del motor 57 70 neumaticoslelanteros)* bastidortrasero
Transmision, diferencial Gama de giro 50° Derecha/lzquierda
y mandos finales 47 12,2 Angulo de
Caja del tandem articulacion 20° Derecha/lzquierda
(cada una) 65 16,9 +ytilizando la direccion de las ruedas
Sistema hidraulico 73 19 delanteras, la articulacion del bastidor
Tanque hidraulico 38 9,9 vy con el diferencial optativo sin traba.
Caja del mando del circul@ 1,8  Caracteristicas
Caja del cojinete de la punta del eje = topes de direccion grandes y valvula
de la rueda delantera0,5 0,13 de alivio de direccion contribuyen a

evitar dafios cuando se golpea un
objeto al dar una vuelta completa

= respuesta constante de la direccién
aladerechay alaizquierda

Motoniveladora 140H especifcaciones 13



Bastidor Eje delantero Tandems
Disefio de seccion en caja, con pestafia.Disefio de punta de eje viva.
Dimensiones Dimensiones Dimensiones
Bastidor delantero mm pulg Eje delantero mm pulg
Placas superior e inferior Espacio libre Altura 506 19,9
Ancho 305 12 sobre el suelo 625 mm 24,6" Anchura 201 7,9
Grosor 25 1 Inclinacion de las Grosor de las paredes laterales
Placas laterales ruedas delanteras 18 Interior 16 0,63
Ancho 242 95 Angulo de oscilacion 3z Exterior 18 0,71
Grosor 12 0,5 Caracteristicas Paso de la cadena
= permite el uso de grandes cojinetes de mando 51 2
Pesos lineales externos para conferir al conjunto Distancia entre ejes 1522 60
Bastidor delantero kg/m  Ib/pie derueda capacidad de transporte Oscilacion
Minimo 165 112 decargas altas , del tandem 15° hacia adelante
Maximo 513 124 " la punta del eje dg la rueda gira dentro 25° hacia atras
de un compartimiento hermético
= |os cojinetes estan sumergidos
Médulos de resistencia enaceite
Bastidor delantero cm? pulg?
Minimo 2083 127
Méximo 4785 291

Caracteristicas
= las placas inferior y superior son de

una sola pieza desde el refuerzo hasta

el punto de articulacion

= el bastidor trasero tiene dos canales de

seccion de caja integrados con la caja

del diferencial totalmente soldada

Frenos

Cumplen con las normas siguientes: SAE J1473 OCT 90 e ISO 3450-1996

|
Neumaticos y aros

Caracteristicas del freno de servicio

Caracteristicas del freno secundario

= frenos de discos en aceite, activados = circuitos separados para el tAandem

por aire, ubicados en cada una de las

cuatro cajas de la punta del eje de
lasruedas

= herméticos y sin necesidad de ajustes

= |ubricados y enfriados por el aceite
dela caja del tindem

= superficie total de frenado de
23.948cnt (3712 puld)

Caracteristicas del freno de

estacionamiento

= unidad de discos multiples en aceite

= situado en la transmisién sobre el
ejede salida

= accionado manualmente

= conectado por resorte, liberado por
presion de aire

= cuando el freno de estacionamiento

derecho y el izquierdo

= Si un circuito se averia, la maquina
todavia conserva por lo menos la
mitad de la capacidad original
defrenado

= tanque de aire de doble camara
proporciona aire para accionar los

Neuméticos Aros Tipo
14.00-24 9" x 24" SP
10" x 24" MP
17.5-25 13" x 25" SP
14" x 25" MP

SP = Aro de una pieza
MP = Aro de piezas miltiples

Notas: Hay disponible un amplio surtido

frenos hasta cinco veces después de de modelos de neumaticos radiales y
haberse parado el motor y el compresofiételas sesgadas de varios fabricantes,

= en caso de pérdida total de frenos,
puede usarse el freno de

ofreciendo distintos tamarios, indices
defortaleza y tipos industriales.

estacionamiento/ emergencia activadoPependiendo del peso del equipo
por resorte para trabar las ruedas en adicional, la carga de la maquina puede

cualquier superficie

esta conectado neutraliza la transmision

= superficie total de frenado de
1.916cnt (297 puld)
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exceder la capacidad de algunos de
lostipos de neumaticos. Caterpillar
recomienda que se evallen
cuidadosamente todas las condiciones
antes de seleccionar un modelo
deneumatico.



Barra de tiro Circulo Vertedera

Barras de acero macizo fabricadas El circulo esta fabricado de una pieza Fabricada de acero de alto contenido

enundisefio de bastidor en VY. deanillo laminado forjado. decarbono y resistente al desgaste.

Dimensiones Dimensiones Dimensiones

Bastidor de la barra de tiranm pulg Circulo mm pug  Vertedera mm pulg
Altura 127 5 Diametro del circulo 1530 60,2 Longitud 3658 144
Grosor 76 3 Grosor de la viga Altura 610 24

Caracteristicas de la hoja 30 12 Grosor 22 087

= la placa del yugo cubre completamenteCaracteristicas Radio del arco 413 16,25
la parte superior delirculo = 64 dientes cortados con soplete, Espacio libre entre el

= seis zapatas soportan el circulo espaciados uniformemente sueloy el circulo 120 4,7

= todas las zapatas tienen ajuste verticak superficies de los dientes templados Cuchill
y horizontal enlos 240 delanteros del circulo uchifias mm pulg

= 11 bandas de desgaste reemplazabless superficies de desgaste salientes, Ancho 152 6
de compuesto de nilén, entre el circulo superior e inferior Grosor 16 0,63
y la barra de tiro = motor de impulsion del circulo Cantonera mm pulg

= seis bandas de desgaste reemplazables propulsado hidraulicamente Ancho 152 6
de compuesto de nilén, entre el circulo= 360° de rotacién del circulo Grosor 16 063

y las zapatas de soporte

Caracteristicas

= las cuchillas y cantoneras son de
aceroDH-2 Caterpillar curvado y
totalmente templado

= pernos de 16 mm (0,63 pulg)
dedidmetro

= tres posiciones de montaje del
desplazador lateral para la vertedera
optativa de 4267 mm (14")

Desplazador lateral hidraulico optativo

= rieles de desplazamiento lateral
termotratados

= inserto de desgaste metdlicos
reemplazables

|
Alcance de la hoja

Gama completa de posibilidades de colocar la hoja.

Barra de union de  Barra de union de Caracteristicas

3 posiciones 7 posiciones = angulos pronunciados de corte de
mm pulg mm pulg zanjas son posibles
Desplazador del circulo Derecha 540 21,3 728 28,7 = angulos agresivos de acarreo de la

Izquierda 700 27,6 695 27,4 hojadson posibles ludes de 151
— = pueden conseguirse taludes de 1,5:1y
DeSpl?zador :jateral (mecénico) Derepha 660 26,0 660 26,0 2:1 sin poner el neumatico delantero
e la vertedera lzquierda 660 26,0 660 26,0 en el talud utilizando la barra de unién
(hidraulico) Derecha 660 26,0 660 26,0 optativa de 7 posiciones
lzquierda 524 20,6 524 20,6  Afiada 305 mm (12") cuando se use la
Alcance lateral maximo (mecanico) Derecha 1798 70,8 1978 77,9  hoja optativa de 4267 mm (14') para
al exterior de los neumaticos lzquierda 1984 78,1 2032 80,0 obtenerel dlesplazamlenrt]o |<’;1telfa|
(hidraulico) Derecha 1798 70,8 1978 77,9 maximo de la vertedera hacia la derecha

o hacia la izquierda.
lzquierda 1848 72,7 1896 74,6

Con la maquina en la posicion acodillada

Levantamiento maximo sobre el suelo 480 18,9 480 189  .Hada 940 mm (37") al desplazamiento
Profundidad maxima de corte 735 28,9 715 28,1 |ateral maximo de la vertedera hacia la
Angulo méximo de posicién de la hoja 65° ambos lados90° ambos lados  izquierda o hacia la derecha.
Gama de inclinacién de la hoja 40° hacia 40° hacia

(mecénica e hidraulica) adelante adelante

5° hacia atras 5° hacia atras

Motoniveladora 140H especifcaciones 15



Dimensiones
Todas las dimensiones son aproximadas.

ram”

P e 20BS MM
'|-\.._¢:|.J'II ™ 5 "
| GO8G mm

20 0

GAET mm*
&y

T2 mm
AF 10"
Pesos en orden de trabajo (aproximados)

Pesos en orden de trabajo (aproximados)

sobre las ruedas delanteré&922 kg 8.647 Ib (Maquina equipada con inclinacion y desplazamiento lateral
sobre las ruedas traseras9.630 kg 21.231 Ib hidréulicos, cabina ROPS de perfil alto y diferencial con
de toda la maquina ~ 13.552kg  29.878 b mecanismo de traba/destraba)
: sobre las ruedas delanter&259 kg 9.389 Ib
LO,S Pesos en or?en de_'c,rabajto, sg basan en unfat. sobre las ruedas traseras0.402 kg 22.932 b
magquinacon configuracion estandar con neumaticos de toda la maquina 14.661kg 32.3211b

14.00-24 10 PR (G-2), tanque lleno de combustible,

refrigerante, lubricantes y operador. * con cabina optativa de perfil bajo

afiada 225 mm (8,9 pulg) por cabina o techo optativo
dealtura plena

aflada 253 mm (10,0 pulg) por los neumaticos
optativosl7.5-25

afiada 201 mm (7,9 pulg) por la placa de empuje delantera
aflada 117 mm (5 pulg) por el enganche trasero o

afiada 1324 mm (4 pies 4 pulg) por el desgarrador-
escarificador de montaje trasero

Nota: Altura sin ROPS, sin tubo de escape y sin otros
componentes que se retiran con facilidad es de 3,05 m
(10 pies 0 pulg).
|

Escarificador y Desgarrador-Escarificador

*%

*%k%

Escarificador Tipo V Desgarrador-Escarificador

Tipo

(montaje en el medio) (montaje trasero)

Ancho de trabajo

1184 mm 46,6 pulg 2300 mm 91 pulg

Profundidad de escarificacién, maxima

292 mm 11,5 pulg 411 mm 16,2 pulg

Sujetadores de los vastagos del escarificador:
cantidad
espaciamiento

11 9
116 mm 4,6 pulg 267 mm 10,5 pulg

Profundidad de desgarramiento, maxima

— 462 mm 18,2 pulg

Sujetadores de los vastagos del desgarrador:
cantidad
espaciamiento

— 5
533 mm 21 pulg

Aumento en la longitud de la maquina, vastago levantado

970 mm 38,2 pulg

Fuerza de penetraciéon*

8047 kg 17.7401b

Fuerza de dislocacion
*Varia con la configuracion de la maquina.
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________________________________________________________________________________________________________________________________|]
Plataforma del operador

Caracteristicas

consola de control ajustable

interruptores basculantes con

retroiluminacion

llave de arranque/parada del motor

alfombra

tablero de fusibles en la consola

decontrol de direccion

indicadores situados en el tablero

delantero

- articulacion

- presion del aire de los frenos, dos

- temperatura del refrigerante
del motor

- presioén del aceite del motor

- voltimetro

acelerador manual

interruptor de la bocina

servodireccion hidraulica

controles hidraulicos del implemento

- articulacion

- desplazador del circulo

- mando del circulo

- levantamiento del lado izquierdo
dela hoja

- levantamiento del lado derecho
dela hoja

- inclinacién de la hoja

luces indicadoras

Caracteristicas de la cabina ROPS

- pasador del desplazador del circulo optativa

desconectado .
- freno de estacionamiento conectados=
- baja presion de aire del freno

deservicio .
- diagnosticos de la transmisién .
- falla de la transmision .
pedales suspendidos de bajo esfuerzos
- acelerador .
- decelerador .
- pedal de movimiento ultralento .

- frenos de servicio .
area para la fiambrera

asiento estatico forrado de plastico =
cinturén de seguridad

horometro de servicio

volante de direccién de inclinacién .
ajustable

control de la transmisién — una sola =
palanca controla el sentido de marcha,
la velocidad y el freno de
estacionamiento
conector de diagnostico de la .
transmision

grupo de protectores de la plataforma
— delanteros y traseros

Motoniveladora 140H especiicaciones

cenicero y encendedor de 24 voltios
asiento ajustable forrado de tela con
cinturén de seguridad retractil
posavasos

limpia/lavaparabrisas delantero
apertura de la puerta desde el exterior
cabina insonorizada de perfil alto
retrovisor

ventana trasera inclinada®10

piso de la cabina facil de barrer
ventiladores de descongelacion
optativos delantero y trasero

sistema de calefaccion optativo con
salidas de aire ajustables y ventilador
de tres velocidades

abertura de las ventanas inferiores
delanteras es optativa
limpia/lavaparabrisas trasero optativo
tomacorrientes optativo de 12 voltios

Caracteristicas de la ROPS/FOPS

La estructura ROPS (Estructura de
proteccién en caso de vuelcos) cumple
las normas siguientes:

- SAE J396

- SAE J1040 MAY94

- 1SO 3471-1994

también cumple con los criterios
siguientes de FOPS (Estructura de
proteccidén contra objetos que caen):
- SAE J231 JAN81

- 1SO 3449-1992
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Equipo estandar

Pida detalles a su distribuidor Caterpillar.

Sistema eléctrico

Alternador, 35 amperios, hermético

Baterias, dos libres de mantenimigento
750 A de arranque en frio

Cubierta de la caja de las baterias,
con llave

Sistema eléctrico de 24 voltios

Bocina eléctrica

Luces de parada y de cola

Interruptor general

Motor de arranque

Puesto del operador

Acelerador-decelerador

Alarma de baja presion de aire en
losfrenos

Consola de control ajustable

Tablero de indicadores

- de articulaciéon

- presion del aire de freno, dos

- presion del aceite del motor

- temperatura del refrigerante
delmotor

- voltimetro

Rieles protectores de la estacion
deloperador

Controles hidraulicos con deteccion
de carga

- de articulaciéon

- levantamiento de la hoja, derecha
e izquierda

- desplazador del circulo

- mando del circulo

- inclinacion de las ruedas
delanteras

Luces indicadoras

- pasador del desplazador del circulo

- baja presion de aire

- freno de estacionamiento

- diagndsticos de la transmision

- falla de la transmision

Interruptor de arranque/parada
conllave

Servodireccién hidraulica

Asiento estatico forrado de plastico

Cinturén de seguridad de 76 cm
(3 pulg)

Horémetro de servicio

Volante de direccion de inclinacién
ajustable

Area de almacenamiento para una
fiambrera o heladera

Acelerador manual

Tren de fuerza

Filtro de aire de tipo seco, con sello
radial, con indicador de servicio
y expulsor automatico de polvo

Ventilador soplador

Frenos de disco en aceite en cuatro
ruedas, activados por aire

Motor diesel 3306 DIT con
administracion de potencia
delmotor

Silenciador debajo del cap6

Freno de estacionamiento de
multidisco, hermético y enfriado
con aceite

Rejilla antefiltro

Bomba de cebado de combustible

Mando del tAndem

Servotransmision de mando directo
con 8 velocidades de avance y
6 de retroceso, con control

electronico de cambios y proteccién

contra exceso deelocidad
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Equipo estandar adicional

Parachoques trasero

Embrague deslizante del mando
delcirculo

Cuchillas de acero DH-2 curvadas,
de 152 mm x 16 mm (6 pulg x
5/8 pulg)

Barra de tiro, seis zapatas con bandas
de desgaste reemplazables de
compuesto de nilon

Cantoneras de acero DH-2 de 16 mm
(5/8 pulg)

Bastidor articulado con cierre de
seguridad

Tanque de combustible de 284 litros
(75 gal EE.UU.) con varilla de nivel

Barra de union de 3 posiciones

Tapas con candado para el tanque
hidraulico, cubierta de acceso al
radiador y tanque de combustible

Vertedera de 3658 mm x 610 mm X
22 mm (12 pies x 24 pulg x
7/8 pulg)

Aros, vea la seccion de Neuméticos
y Aros en la pagina 14

Escalones con banda de goma

Neumaticos, vea la seccién de
Neumaticos y Aros en la
paginald

Caja de herramientas con cerradura



Equipo optativo
Con el cambio aproximado que producen en el peso en orden de trabajo.
kg Ib kg Ib
Alternador de 50 amperios 3 6 Cubierta del tablero de instrumentos 5 10
Alarma de retroceso 7 15 Sistema de iluminacion:
Hoja de 3658 mm x 610 mm x 22 mm luces montadas en la barra de tiro,
(12' x 24" x 7/8") con desplazador faros delanteros y luces de giro 13 28
lateral hidraulico 191 421 luces de trabajo, delanteras 5 10
Hoja de 3658 mm x 610 mm x 22 mm luces de trabajo, delanteras y traseras 6 13
(12" x 24" x 7/8") con inclinacion y luz de advertencia, montada en la cabina 3 6
desplazador lateral hidraulicos 281 635 — —
- Barra de union de 7 posiciones
Hoja de 4267 mm x 610 mm x 22 mm de alcance extendido 30 66
(14" x 24" x 7/8") con inclinacién y - —
desplazador lateral mecanicos 75 166 Retrov!sores, dos interiores : — —
Hoja de 4267 mm x 610 mm x 22 mm Retrowsores, montados er_l el exterior 8 18
(14' x 24" x 7/8") con desplazador Tomacorrientes de 12 voltios 2 5
lateral hidraulico 266 587 Bomba hidraulica de alta capacidad 5 10
Hoja de 4267 mm x 610 mm x 22 mm Placa de empuje, montada en el frente 907 2000
(14' x 24" x 7/8") con inclinacién y Aros, vea la seccion de Neumaticos
desplazador lateral hidraulicos 363 801 y Aros en la pagina 14
Parachoques trasero con enganche 33 72 Desgarrador-escarificador hidraulico,
Cabina ROPS insonorizada de perfil alto 748 1650 montaje trasero 961 2119
Cabina ROPS insonorizada de perfil bajo 671 1480 Desgarrador, vastago/diente, uno 33 72
Techo ROPS de perfil alto, Escarificador delantero, tipo V 845 1862
con pared y ventana traseras 630 1390 Escarificador, vastagos/dientes, nueve 65 144
Cuchillas de 203 mm x 19 mm Asiento ajustable forrado de plastico 14 30
(8 pulg x 3/4 pulg) 20 44 visera para la ventana trasera 3 7
Diferencial con traba/destraba 41 90 Neumaticos, vea la seccién de Neumaticos
Puertas del compartimiento del y Aros enla paginal4d
motor con llave 101 223 Apertura de las ventanas delanteras inferiore8 6
Cantoneras con revestimiento reversibles 11 24 vJentanas laterales deslizantes 4 8
Auxiliar de arranque con éter 0 1 Limpia/lavaparabrisas trasero 7 16
Extensiones de la hoja de 610 mm (2 pies)113 250
Ventilador descongelador, delantero y trasera! 8
Protector de la transmision 98 215
Calentador sin presurizacion 14 30
Bocina neumética 5 10
Configuraciones hidraulicas con una o mas valvulas
hidraulicas adicionales para el desplazador lateral de la
hoja, el sistema de inclinacion de la hoja, el escarificador
delantero, la hoja topadora y el desgarrador
Motoniveladora 140H especifcaciones 19
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