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(SDM) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .9015-20-9

Configuración del sistema de seguridad
contra robo . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .9015-20-25

Funcionamiento del sistema de seguridad
contra robo . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .9015-20-31

Activación/Desactivación del sistema de
seguridad contra robo . . . . . . . . . . . . . . .9015-20-34

Prueba de los resistores de la red de área
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1—Tabla de continuidad 4—Identificación de cables 7—Número de sección 10—Sı́mbolo esquemático del
2—Cables de alimentación 5—Cables de tierra 8—Nombre de componente componente
3—Información de recorrido 6—Nombre del circuito 9—Número de identificación

de componentes

NOTA: Todos los esquemas funcionales del sistema,
esquemas de circuitos y diagramas de
cableado se muestran con la llave de contacto
en posición de apagado.

Diagrama del esquema funcional del sistema

El esquema funcional del sistema está compuesto por
secciones que contienen uno o más esquemas
funcionales de subsistema, uno al lado del otro, en
una secuencia lógica de funciones relacionadas. Cada
subsistema es un grupo importante de componentes,
como por ejemplo, componentes de arranque o
componentes de carga. Cada sección del esquema
funcional del sistema tiene asignado un número (7) y
un nombre (6) que refleja un grupo de componentes.
El esquema funcional del sistema contiene cables de
suministro de alimentación (2), los cuales se
encuentran en la parte superior del dibujo, y
conectores de tierra (5), los cuales se encuentran en
la parte inferior. El esquema no contiene información
acerca de los mazos de cables, aunque sı́ (no
obstante limitada) acerca de los conectores.

Cada componente eléctrico se muestra con un
sı́mbolo esquemático (10), su nombre (8) y un número
de identificación (9). Se usará el mismo número y
nombre de identificación de componente en todo el
Manual técnico de funcionamiento y pruebas. Esto
permite buscar fácilmente los componentes en todas
las ilustraciones eléctricas (esquemas, diagramas de
cableado y ubicación de los componentes). Se incluye
una tabla de continuidad (1) para cada interruptor de
bornes múltiples.

Se proporciona la información de ubicación de ruteo
(3) para que el lector sepa cuando un cable está
conectado a un componente de otra sección. HACIA y
DESDE indican cuando la alimentación va “hacia” o
viene “desde” un componente de una ubicación
diferente. La sección y el número de componente
aparecen entre paréntesis en la parte inferior de la
indicación. En el ejemplo, la alimentación va hacia el
componente Fusible de la bocina F15 en la sección
SE15.

Continúa en la pág. siguiente
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Ejemplo de diagrama de cableado

1—Número de identificación 4—Mazo de cables 7—Ubicación de terminación 9—Color de cable
de componentes 5—Número de cable del extremo Nº 1 del cable 10—Ubicación de terminación

2—Conector 6—Empalme de cables 8—Número de cable del extremo Nº 2 del cable
3—Vista del extremo del

conector

Diagrama de cableado

Se representan los distintos mazos de cables de la
máquina con sus conectores, cables y empalmes. Un
número de identificación de componente W identifica
los mazos. (W6, etc.) Se representa el mazo con la
organización espacial de componentes y ramales.

Una identificación de componente o un número de
conector (1) identifica cada componente. El ramal del
mazo (4) termina con una vista superior o lateral del
conector (2). Si se suministra más de un cable al

conector, se ofrece una imagen del extremo del
conector del lado del mazo de cables (3). Cada
número de cable se etiqueta con la clavija adecuada.
Si sólo se suministra un cable al conector, se indica el
número de cable (5).

Un número de identificación de componente “X” de
100 o superior identifica los empalmes (6). Cada
empalme enumera los cables laterales A y los cables
laterales B para diferenciar el lado del mazo del que
provienen los cables.

TM10135 (08JUN07) 9015-05-4 Cargadora retroexcavadora 310J
100207

PN=174
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ió
n

de
co

m
po

ne
nt

e
pa

ra
id

en
tif

ic
ar

la
ub

ic
ac

ió
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1—Baterı́a 28—Bombilla de elemento 50—Conector de una clavija 65—Interruptor de
2—Empalme de cables simple 51—Conector conmutación normalmente
3—Fusible 29—Bombilla de elemento 52—Relé de 4 pasadores abierto
4—Disyuntor doble 53—Relé de 5 pasadores 66—Interruptor de
5—Cartucho de fusible 30—Válvula hidráulica 54—Relé de 5 pasadores con conmutación normalmente
6—Tomacorriente accionada por solenoide diodo de supresión cerrado
7—Alternador con diodo de supresión interno 67—Interruptor de
8—Compresor del aire 31—Solenoide normalmente 55—Relé de 5 pasadores con conmutación de dos

acondicionado abierto resistor de supresión posiciones normalmente
9—Compresor 32—Solenoide normalmente interna abierto
10—Bomba de lı́quido cerrado 56—Llave de contacto 68—Interruptor de
11—Antena 33—Motor de arranque 57—Interruptor de temperatura conmutación de dos
12—Diodo 34—Motor de arranque normalmente abierto posiciones normalmente
13—Diodo Zener 35—Motor de CC 58—Interruptor de temperatura cerrado
14—Capacitor 36—Motor paso a paso de CC normalmente cerrado 69—Interruptor manual
15—Imán 37—Motor del limpiaparabrisas 59—Interruptor de presión 70—Funcionamiento con
16—Intermitencia 38—Motor del ventilador habitualmente abierto interruptor pulsador
17—Zumbador 39—Servomotor 60—Interruptor de presión 71—Interruptor de tracción
18—Bocina 40—Velocı́metro habitualmente cerrado 72—Funcionamiento con
19—Alarma 41—Tacómetro 61—Interruptor de nivel de interruptor de giro
20—Reloj 42—Termómetro lı́quidos habitualmente 73—Interruptor de palanca
21—Conexión a tierra interna 43—Indicador del nivel de abierto 74—Interruptor de pedal
22—Conexión a tierra de un lı́quido 62—Interruptor de nivel de 75—Llave de contacto

solo punto 44—de acumulador lı́quidos habitualmente 76—Interruptor de retén
23—Conexión a tierra externa 45—Horómetro cerrado 77—Sensor de temperatura
24—Sensor 46—Resistor 63—Interruptor momentáneo 78—Sensor solar
25—Sensor con interruptor 47—Resistor variable habitualmente abierto 79—Sensor de presión

normalmente abierto 48—Resistor variable de ajuste 64—Interruptor momentáneo 80—Sensor de nivel de lı́quido
26—Sensor de velocidad manual habitualmente cerrado
27—Sensor giratorio 49—Conector de clavijas

múltiples
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Ubicación y especificaciones de los fusibles y los relés

TX1014514
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Bloque de fusibles y relés (X3)

A—Reserva F30—Fusible de 5 A de F42—Fusible de 25 A para luz F47—Fusible de 15 A de las
B—SERVICE ADVISOR™ alimentación del de trabajo trasera funciones

Conector de diagnóstico encendido de la FCU F44—Fusible de 30 A del auxiliares/conectores de
F10—Fusible de 10 A de la F31—Fusible de 15 A de motor del ventilador alimentación

llave de contacto alimentación auxiliar de (máquinas con cabina F48—Fusible de 15 A del
F11—Fusible de 15 A de arranque/activación del solamente) motor del

alimentación de la asiento neumático F45—Fusible de 15 A de la luz limpia/lavaparabrisas
baterı́a de la F35—Fusible de 15 A de freno del techo/radio/puertos (máquinas con cabina
radio/puertos de de de alimentación solamente)
alimentación estacionamiento/control (máquinas con cabina K2—Relé de alimentación de

F12—Fusible de 15 A de la de la bomba/TMD solamente) arranque
bocina/luces de frenos F36—Fusible de 10 A del F46—Fusible de 10 A de K6—Relé de control de la

F13—Fusible de 15 A de control de la transmisión excitación del transmisión
alimentación de la F40—Fusible de 25 A de alternador/retorno a la
baterı́a de la atraque/luces de trabajo excavación (máquinas
FLC/destellador de 4 vı́as delanteras con cabina solamente)

F15—Fusible de 5 A de F41—Fusible de 20 A de las
alimentación de la luces de
baterı́a del conducción/luces
SDM/SERVICE ADVISOR traseras/baliza

SERVICE ADVISOR es una marca registrada de Deere & Company.
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Continúa en la pág. siguiente



Diagramas del sistema

KK70125,0000025 –63–28MAR07–2/2

IMPORTANTE: Instalar el fusible con el amperaje
adecuado para evitar que el
sistema eléctrico se dañe por
sobrecarga.

El bloque de fusibles y relés (X3) se ubica en la
consola derecha de la estación del operador.

Los siguientes fusibles y relés se ubican en el
compartimiento del motor:

• F4—Fusible de 10 A de alimentación de la baterı́a
de la unidad de control del motor (ECU) (W7)

• K3—Relé de arranque (W7)

Los siguientes relés se encuentran en la consola
derecha ubicada cerca del bloque de fusibles y relés.

• K1—Relé de alimentación de los accesorios (W5 y
W10)

Los siguientes relés se encuentran en la consola
derecha:

• K52—Relé de control de activación de piloto de la
cabina (si está instalado) (W24)

• K53—Relé de control de flujo selectivo (si está
instalado) (W17)

Los siguientes relés se encuentran en la consola
delantera:

• K18—Relé temporizador de acoplador de la
cargadora (si está instalado) (W21)
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Leyenda del esquema funcional del sistema, diagrama de cableado y leyenda de
ubicación de los componentes

• A1—Unidad de control de carga flexible (FLC) (SE4,
SE5, SE6, SE7, SE8, SE9, W5 y W10)

• A2—Unidad de control del motor (ECU) (SE10,
SE11, W7)

• A3—Monitor de pantalla estándar (SDM) (SE12, W5,
W10)

• A9—Radio (SE31, W20)
• B2—Interruptor de congelamiento del aire

acondicionado (SE33, W16)
• B3—Interruptor de presión binario del

acondicionador de aire (SE33, W16)
• B6—Sensor de temperatura del aceite del

convertidor de par (SE12, W9)
• B7—Interruptor de presión de aceite del motor

(SE12, W7)
• B8—Sensor del nivel de combustible (SE12, W9)
• B9—Interruptor de restricción del filtro de aire del

motor (SE12, W7)
• B10—No se usa (W9)
• B12—Interruptor de restricción del filtro de aceite

hidráulico (SE12, W9)
• B13—Interruptor de presión del freno de

estacionamiento (SE12, W9)
• B15—Sensor de temperatura del refrigerante (SE10,

W7)
• B17—Sensor de temperatura del combustible

(SE10, W7)
• B18—Sensor de temperatura del aire del colector

(SE10, W7)
• B19—Sensor de posición del cigüeñal (SE10 y W7)
• B20—Sensor de posición del pedal del acelerador

(SE11, W5 y W10)
• B30—Altavoz derecho (SE31 y W20)
• B31—Altavoz izquierdo (SE31 y W20)
• B52—No se usa (W5 y W10)
• B53—No se usa (W5 y W10)
• E1—Luz de trabajo trasera izquierda (SE30 y W15)
• E2—Luz de trabajo trasera izquierda (si está

instalada) (SE30 y W15)
• E3—Luz de trabajo trasera derecha (si está

instalada) (SE30 y W15)
• E4—Luz de trabajo trasera derecha (SE30 y W15)
• E5—Luz de trabajo delantera izquierda (si está

instalada) (SE29 y W15)
• E6—Luz de trabajo delantera derecha (si está

instalada) (SE29 y W15)
• E7—Luz de conducción delantera izquierda (SE29 y

W15)
• E8—Luz de conducción delantera derecha (SE29 y

W15)
• E9—Luces de frenos/traseras izquierdas (SE29 y

W15)

• E10—Luces de frenos/traseras derechas (SE29 y
W15)

• E11—Señal de giro trasera izquierda (SE9 y W15)
• E12—Señal de giro delantera izquierda (SE9 y W15)
• E13—Señal de giro trasera derecha (SE9 y W15)
• E14—Señal de giro delantera derecha (SE9 y W15)
• E15—Luz de atraque izquierda (SE30 y W15)
• E16—Luz de atraque derecha (SE30 y W15)
• E17—Luz de la baliza (si está instalada) (SE37 y

W15)
• E20—Luz del techo (SE31 y W15)
• E30—Luz indicadora del acoplador de la cargadora

(si está instalada) (SE36 y W21)
• F4—Fusible de 10 A de alimentación de la baterı́a

de la ECU (SE11 y W7)
• F10—Fusible de 10 A de la llave de contacto (SE2,

W5 y W10)
• F11—Fusible de 15 A de alimentación de la baterı́a

de la radio/los puertos de alimentación (SE2, W5 y
W10)

• F12—Fusible de 15 A de la bocina/luces de frenos
(SE2, W5 y W10)

• F13—Fusible de 15 A de alimentación de la baterı́a
de la FLC/destellador de 4 vı́as (SE2, W5 y W10)

• F15—Fusible de 5 A de alimentación de la baterı́a
del SDM/SERVICE ADVISOR (SE2, W5 y W10)

• F30—Fusible de 5 A de alimentación del encendido
de la FLC (SE3, W5 y W10)

• F31—Fusible de 15 A de alimentación auxiliar de
arranque/asiento neumático (SE3, W5 y W10)

• F35—Fusible de 15 A del freno de
estacionamiento/control de la bomba/TMD (SE3, W5
y W10)

• F36—Fusible de 10 A del control de la transmisión
(SE3, W5 y W10)

• F40—Fusible de 25 A de atraque/luces de trabajo
delanteras (SE3, W5 y W10)

• F41—Fusible de 20 A de las luces de
conducción/luces traseras/baliza (SE3, W5 y W10)

• F42—Fusible de 25 A de las luces de trabajo
traseras (SE3, W5 y W10)

• F44—Fusible de 30 A del motor del soplador (SE3 y
W10)

• F45—Fusible de 15 A de la luz del
techo/radio/puertos de alimentación (SE3 y W10)

• F46—Fusible de 10 A de excitación del
alternador/retorno a la excavación (SE3, W5 y W10)

• F47—Fusible de 15 A de funciones
auxiliares/conectores de alimentación (SE3, W5,
W10)

• F48—Fusible de 15 A de motores de
limpia/lavaparabrisas (SE2, W10)
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• G1—Baterı́as (SE1)
• G2—Alternador (SE1, W7)
• H2—Alarma del SDM (SE12, W5 y W10)
• H3—Alarma de respaldo (SE5 y W9)
• H6—Alarma del acoplador (si está instalada) (SE36

y W21)
• H10—Bocina (SE37 y W7)
• K1—Relé de alimentación de los accesorios (SE2,

W5 y W10)
• K2—Relé de alimentación de arranque (SE2, W5 y

W10)
• K3—Relé del arrancador (SE1 y W7)
• K6—Relé de control de la transmisión (SE4, W5 y

W10)
• K18—Relé temporizador del acoplador de la

cargadora (si está instalado) (SE36 y W21)
• K52—Relé de control de activación de piloto de la

cabina (SE38 y W24)
• K53—Relé de control de flujo selectivo (si está

instalado) (SE40 y W17)
• M1—Motor del arrancador (SE1 y W7)
• M21—Motor del limpiaparabrisas trasero (SE34 y

W10)
• M22—Motor del lavaparabrisas delantero (SE34 y

W9)
• M23—Motor del limpiaparabrisas delantero (SE34 y

W10)
• M42—Motor del ventilador (SE32 y W10)
• M43—Motor de la puerta del modo de soplador

(SE32 y W10)
• M45—Motor del compresor del asiento neumático

(SE35, W5 y W10)
• R3—Resistor de terminación de la CAN (SE12 y

W7)
• R4—Resistor de terminación 2 de la CAN (SE6, W5

y W10)
• R43—Resistor del motor del soplador (SE32 y W10)
• S1—Llave de contacto (SE2, W5 y W10)
• S2—Interruptor de desconexión manual de la

baterı́a (SE1)
• S4—Interruptor de la traba de diferencial (SE7, W5

y W10)
• S5—Interruptor de palanca de control de la

transmisión (TCL)/alcance (SE4, W5 y W10)
• S6—Interruptor de desconexión del embrague (SE4,

W5 y W10)
• S7—Interruptor del freno de estacionamiento (SE4,

W5 y W10)
• S10—Interruptor de la bocina (SE37, W5 y W10)
• S11—Interruptor de la TMD (SE4, W5 y W10)
• S13—Interruptor de modo del aire acondicionado

(SE33, W16)
• S15—Interruptor auxiliar de arranque (SE35, W5 y

W10)

• S16—Interruptor trasero de posición del asiento
(SE7, W5 y W10)

• S17—Interruptor delantero de posición del asiento
(SE7, W5 y W10)

• S19—Interruptor de activación del limpiaparabrisas
trasero (SE34 y W10)

• S20—Interruptor de la luz de techo (W10)
• S21—Interruptor de activación del limpiaparabrisas

trasero (SE34 y W10)
• S22—Interruptor del lavaparabrisas delantero (SE34

y W10)
• S23—Interruptor del limpiaparabrisas delantero

(SE34 y W10)
• S24—Interruptor de las luces de trabajo traseras

(SE30, W5 y W10)
• S25—Interruptor de las luces de trabajo delanteras

(SE29, W5 y W10)
• S26—Interruptor 1 de las luces de los frenos (SE8,

W5 y W10)
• S27—Interruptor 2 de las luces de los frenos (SE8,

W5 y W10)
• S28—Interruptor de las luces de atraque (SE30, W5,

W10)
• S29—Interruptor de la baliza (si está instalada)

(SE37, W5 y W10)
• S30—Interruptor de la señal de giro (SE8, W5 y

W10)
• S31—Interruptor del destellador de 4 vı́as (SE8, W5

y W10)
• S42—Interruptor del motor del soplador (SE32 y

W10)
• S45—Interruptor del asiento neumático (SE35, W5 y

W10)
• S50—Interruptor del control de suspensión (si está

instalado) (SE39 y W19)
• S52—Interruptor de activación de piloto (SE38 y

W23)
• S53—Interruptor de control de flujo selectivo (si está

instalado) (SE40 y W17)
• S54—Interruptor de pedal de control de flujo

selectivo (si está instalado) (SE40 y W17)
• S57—Interruptor del acoplador de la cargadora (si

está instalado) (SE36 y W21)
• S58—Interruptor de selección de patrón (SE38 y

W24)
• S60—Interruptor de control de velocidad del motor

(SE11, W5 y W10)
• S67—Interruptor de retorno a la excavación (SE37 y

W25)
• V1—Diodo del arrancador (SE1 y W7)
• V2—Diodo de excitación del alternador (SE1 y W7)
• V30—Diodo de solenoide de desbloqueo del

acoplador de la cargadora (si está instalado) (SE36
y W21)
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• V43—Diodo del embrague del compresor del aire
acondicionado (SE33)

• V54—Diodo de control de flujo selectivo (si está
instalado) (SE40 y W17)

• V56—Diodo de posición hacia adelante del asiento
(SE7, W5 y W10)

• V74—Diodo 1 de la puerta del modo de
acondicionamiento de aire (SE33 y W16)

• V75—Diodo 2 de la puerta del modo de
acondicionamiento de aire (SE33 y W16)

• W1—Conexión a tierra del bastidor del motor de
arranque (W7 y W9)

• W2—Conexión a tierra del motor de arranque (W7)
• W3—Conexión a tierra de la cabina/piso del dosel

debajo de la consola derecha (W5 y W10)
• W4—Conexión a tierra de la parte trasera derecha

del techo de la cabina/del dosel (W5 y W10)
• W5—Mazo de cables del dosel (ROPS)
• W7—Mazo de cables del motor
• W9—Mazo de cables de la transmisión
• W10—Mazo de cables de la cabina
• W15—Mazo de cables del techo
• W16—Mazo de cables del aire acondicionado
• W17—Mazo de cables del control de caudal

selectivo
• W18—Mazo de cables de los solenoides del control

de suspensión
• W19—Mazo de cables del control de suspensión
• W20—Mazo de cables de la radio
• W21—Mazo de cables de la consola del acoplador

de la cargadora
• W22—Mazo de cables de los solenoides del

acoplador de la cargadora
• W23—Mazo de cables del control piloto de la cabina
• W24—Mazo de cables de la consola del control

piloto
• W25—Mazo de cables de retorno a la excavación
• X1—Conector de SERVICE ADVISOR (SE11, W5 y

W10)
• X2—Conector de alimentación no conmutada de la

baterı́a de la unidad de control del motor (ECU)
(W7)

• X3—Bloque de fusibles y relés (W5y W10)
• X4—Conector J1 del monitor de pantalla estándar

(SDM) (SE12, W5 y W10)
• X5—Conector J2 del monitor de pantalla estándar

(SDM) (SE12, W5 y W10)
• X6—Conector de alimentación de la baterı́a de la

cabina/del mazo de cables del dosel (W5 y W10)
• X9—Conector del mazo de cables de la cabina al

mazo de cables de la radio (SE31, W10 y W20)
• X10—Conector de la unidad de control del motor

(ECU) (SE10 y W7)

• X12—Conector J2 de la unidad de control de carga
flexible (FLC) (SE4, SE5, SE6, SE7, SE8, SE9, W5
y W10)

• X13—Conector J3 de la unidad de control de carga
flexible (FLC) (SE4, SE5, SE6, SE7, SE8, SE9, W5
y W10)

• X20—Conector del mazo de cables del motor al
mazo de cables de la cabina/del dosel (W5, W7 y
W10)

• X21—Conector del mazo de cables de la
transmisión al mazo de cables de la cabina/del
dosel (W5, W9 y W10)

• X26—Conector del mazo de cables de la
cabina/dosel al mazo de cables del techo (W5, W10,
W15)

• X38—Puerto de alimentación izquierdo (SE31 y
W10)

• X39—Puerto de alimentación derecho (SE31, W5 y
W10)

• X44—Conector del mazo de cables de la
cabina/dosel al mazo de cables del aire
acondicionado (SE32, W10 y W16)

• X47—Conector del compresor de aire acondicionado
al mazo de cables del motor (W7)

• X48—Conector del compresor del acondicionador de
aire al mazo de cables del motor (W7)

• X51—No se usa (W5 y W10)
• X52—Conector del mazo de cables del control piloto

de la cabina al mazo de cables de la consola del
control piloto (W23 y W24)

• X55—No se usa (W17)
• X56—Conector del interruptor de pie de control de

flujo selectivo (W17)
• X60—Conector opcional lateral (SE38, W5 y W10)
• X60A—Conector opcional lateral A (SE38, SE39,

SE40, W17, W19 y W24)
• X60B—Conector opcional lateral B (SE38, SE39,

SE40, W17, W19 y W24)
• X61—Conector opcional delantero (SE35, W5, W10,

W21)
• X64—Conector del mazo de cables de la consola

del control piloto al mazo de cables de la cabina/del
dosel (SE38, W5, W10 y W24)

• X67—Conector del mazo de cables de retorno a la
excavación al mazo de cables de la transmisión (W9
y W25)

• X68—Conector del mazo de cables del control de
suspensión al mazo de cables de los solenoides del
control de suspensión (SE39, W18 y W19)

• X81—Conector del mazo de cables de la consola
del acoplador de la cargadora al mazo de cables de
los solenoides del acoplador de la cargadora (W21 y
W22)
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• X200—Empalme G04 NEG (W7)
• X201—Empalme M12 AMA (W7)
• X202—Empalme M13 VERC (W7)
• X203—Empalme R02 NEG (W7)
• X204—Empalme R22 NEG (W7)
• X205—Empalme G06 NEG (W7)
• X224—Empalme R38 NEG (W9)
• X225—Empalme 1 G03 NEG (W9)
• X226—Empalme 2 G03 NEG (W9)
• X258—Empalme L41 MAR (W15)
• X259—Empalme L44 MAR (W15)
• X260—Empalme L48 MAR (W15)
• X261—Empalme L46 MAR (W15)
• X262—Empalme L40 MAR (W15)
• X263—Empalme L43 MAR (W15)
• X264—Empalme 1 G20 NEG (W15)
• X265—Empalme 2 G20 NEG (W15)
• X266—Empalme L42 MAR (W15)
• X267—Empalme L47 MAR (W15)
• X268—Empalme P47 ROJ (W17)
• X269—Empalme G31 NEG (W17)
• X270—Empalme H03 VER (W17)
• X271—Empalme H11 VER (W18)
• X272—Empalme G31 NEG (W18)
• X273—Empalme G31 NEG (W22)
• X274—Empalme P47 ROJ (W21)
• X275—Empalme G31 NEG (W21)
• X276—Empalme H14 VER (W21)
• X277—Empalme H58 VER (W23)
• X278—Empalme G31 NEG (W23)
• X279—Empalme P47 ROJ (W24)
• X280—Empalme G31 NEG (W24)
• X281—Empalme H19 VER (W24)
• X282—Empalme 1 G31 NEG (W10)
• X283—Empalme P45 ROJ (W10)
• X284—Empalme L47 MAR (W10)
• X285—Empalme L48 MAR (W10)
• X286—Empalme N03 AMA (W10)
• X287—Empalme P54 ROJ (W10)
• X288—Empalme B01 ROJ (W10)
• X289—Empalme G30 NEG (W10)
• X290—Empalme 2 G31 NEG (W10)
• X291—Empalme A10 NAR (W10)
• X292—Empalme 1 R02 NEG (W10)
• X293—Empalme 1 M12 AMA (W10)
• X294—Empalme 1 M13 VERC (W10)
• X295—Empalme G01 NEG (W10)
• X296—Empalme P35 ROJ (W10)
• X297—Empalme 1 P36 ROJ (W10)
• X298—Empalme 2 R02 NEG (W10)
• X299—Empalme 2 M12 AMA (W10)
• X300—Empalme M13 VER y VERC (W10)
• X301—Empalme 2 M13 VERC (W10)
• X302—Empalme 3 M12 AMA (W10)
• X303—Empalme 3 R02 NEG (W10)

• X304—Empalme R22 NEG (W10)
• X305—Empalme 2 P36 ROJ (W10)
• X312—Empalme N03 AMA (W5)
• X313—Empalme P54 ROJ (W5)
• X314—Empalme R22 NEG (W5)
• X315—Empalme 1 P36 ROJ (W5)
• X316—Empalme B01 ROJ (W5)
• X317—Empalme G30 NEG (W5)
• X318—Empalme G31 NEG (W5)
• X319—Empalme 1 R02 NEG (W5)
• X320—Empalme 1 M12 AMA (W5)
• X321—Empalme 1 M13 VERC (W5)
• X322—Empalme G01 NEG (W5)
• X323—Empalme P35 ROJ (W5)
• X324—Empalme 2 P36 ROJ (W5)
• X325—Empalme 2 R02 NEG (W5)
• X326—Empalme 2 M12 AMA (W5)
• X327—Empalme 2 M13 VERC (W5)
• X328—Empalme 3 M13 VERC (W5)
• X329—Empalme 3 M12 AMA (W5)
• X330—Empalme 3 R02 NEG (W5)
• X331—Empalme L48 MAR (W5)
• X332—Empalme L47 MAR (W5)
• X363—Empalme G31 NEG (W19)
• X364—Empalme P47 ROJO (W19)
• Y1—Solenoide de dirección de avance de la

transmisión (SE5 y W9)
• Y2—Solenoide de dirección de retroceso de la

transmisión (SE5 y W9)
• Y3—Solenoide de velocidad 1 de la transmisión

(SE5 y W9)
• Y4—Solenoide de velocidad 2 de la transmisión

(SE5 y W9)
• Y5—Solenoide de velocidad 3 de la transmisión

(SE5 y W9)
• Y6—No se usa (W9)
• Y7—Solenoide de liberación del freno de

estacionamiento (SE5 y W9)
• Y10—Solenoide de la traba de diferencial (SE7 y

W9)
• Y11—Solenoide de la tracción mecánica delantera

(TMD) (SE6 y W9)
• Y15—Solenoide auxiliar de arranque (SE35 y W7)
• Y16—Solenoide de la bomba de inyección de

combustible (SE11 y W7)
• Y29—Solenoide de desbloqueo del acoplador de la

cargadora (si está instalado) (SE36 y W22)
• Y30—Solenoide de presión del acoplador de la

cargadora (si está instalado) (SE36 y W22)
• Y43—Embrague del compresor del acondicionador

de aire (SE33 y W7)
• Y50—Solenoide 1 del control de suspensión (si está

instalado) (SE39 y W18)
• Y51—Solenoide 2 del control de suspensión (si está

instalado) (SE39 y W18)
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• Y52—Solenoide de activación de piloto (SE38 y
W23)

• Y53—Solenoide de control de flujo selectivo (si está
instalado) (SE40 y W17)

• Y56—No se usa (SE6 y W9)
• Y57—No se usa (W5 y W10)
• Y58—Solenoide 1 de selección de patrón (SE38 y

W23)

• Y59—Solenoide 2 de selección de patrón (SE38 y
W23)

• Y60—No se usa (W9)
• Y67—Solenoide de retorno a la excavación (SE37 y

W25)

9015
10
7

TM10135 (08JUN07) 9015-10-7 Cargadora retroexcavadora 310J
100207

PN=185



Diagramas del sistema

9015
10

8

KK70125,0000027 –63–05FEB07–1/10

Esquema funcional del sistema y leyenda de
secciones

NOTA: SE1—Circuito de arranque y de carga

• “SE1” indica el número de la sección en la que
se encuentra el circuito dentro del esquema
funcional del sistema.

• “Starting and Charging Circuit” (circuito de
arranque y de carga) indica el nombre del
circuito.

• SE1—Circuito de arranque y de carga
• SE2—Circuito de distribución de alimentación de los

fusibles
• SE3—Circuito de distribución de alimentación de los

fusibles
• SE4—Circuito de la unidad de control de carga flexible

(FLC)
• SE5—Circuito de la unidad de control de carga flexible

(FLC)
• SE6—Circuito de la unidad de control de carga flexible

(FLC)
• SE7—Circuito de la unidad de control de carga flexible

(FLC)
• SE8—Circuito de la unidad de control de carga flexible

(FLC)
• SE9—Circuito de la unidad de control de carga flexible

(FLC)
• SE10—Circuito de la unidad de control del motor (ECU)
• SE11—Circuito de la unidad de control del motor (ECU)
• SE12—Circuito del monitor de pantalla estándar (SDM)
• SE13—No se usa en esta máquina
• SE14—No se usa en esta máquina
• SE15—No se usa en esta máquina
• SE16—No se usa en esta máquina
• SE17—No se usa en esta máquina
• SE18—No se usa en esta máquina
• SE19—No se usa en esta máquina
• SE20—No se usa en esta máquina
• SE21—No se usa en esta máquina
• SE22—No se usa en esta máquina
• SE23—No se usa en esta máquina
• SE24—No se usa en esta máquina
• SE25—No se usa en esta máquina
• SE26—No se usa en esta máquina
• SE27—No se usa en esta máquina
• SE28—No se usa en esta máquina
• SE29—Circuito de frenos/conducción/luces de trabajo
• SE30—Circuito de luces de trabajo/atraque
• SE31—Circuito de la radio/luces del techo/puertos de

alimentación
• SE32—Circuito del soplador
• SE33—Circuito del acondicionador de aire

TM10135 (08JUN07) 9015-10-8 Cargadora retroexcavadora 310J
100207

PN=186

Continúa en la pág. siguiente
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ú

a
en

la
p

ág
.

si
g

u
ie

n
te



D
ia

gr
am

as
de

ls
is

te
m

a

K
K

70
12

5,
00

00
02

7
–6

3–
05

F
E

B
07

–7
/1

0

P
U

E
R

TO
 D

E
 

A
L

IM
E

N
TA

C
IÓ

N
 

D
E

R
E

C
H

O

P
U

E
R

TO
 D

E
 

A
L

IM
E

N
TA

C
IÓ

N
 

IZ
Q

U
IE

R
D

O

L
U

Z
 D

E
 T

E
C

H
O

A
LT

A
V

O
Z

 
D

E
R

E
C

H
O

A
LT

A
V

O
Z

 
IZ

Q
U

IE
R

D
O

C
O

N
E

X
IÓ

N
 A

 
T

IE
R

R
A

 D
E

L
 

P
IS

O
 D

E
 

L
A

 C
A

B
IN

A
 

D
E

B
A

JO
 D

E
 

L
A

 C
O

N
S

O
L

A
 

D
E

R
E

C
H

A

C
O

N
E

C
TO

R
 

D
E

L
 M

A
Z

O
 D

E
 

C
A

B
L

E
S

 D
E

 L
A

 
C

A
B

IN
A

 A
L

 M
A

Z
O

 
D

E
 C

A
B

L
E

S
 D

E
 

L
A

 R
A

D
IO

L
U

Z
 D

E
 

A
T

R
A

Q
U

E
 

IZ
Q

U
IE

R
D

A

L
U

Z
 D

E
 

A
T

R
A

Q
U

E
 

D
E

R
E

C
H

A

L
U

Z
 D

E
 

T
R

A
B

A
JO

 
T

R
A

S
E

R
A

IZ
Q

U
IE

R
D

A

L
U

Z
 D

E
 

T
R

A
B

A
JO

 
T

R
A

S
E

R
A

D
E

R
E

C
H

A

L
U

Z
 D

E
 

T
R

A
B

A
JO

 
T

R
A

S
E

R
A

D
E

R
E

C
H

A
O

P
C

IO
N

A
L

L
U

Z
 D

E
 

T
R

A
B

A
JO

 
T

R
A

S
E

R
A

IZ
Q

U
IE

R
D

A
 

O
P

C
IO

N
A

L

C
O

N
E

X
IÓ

N
 A

 T
IE

R
R

A
 

D
E

 L
A

 C
A

B
IN

A
/P

IS
O

 
D

E
L

 D
O

S
E

L
 D

E
B

A
JO

 
D

E
 L

A
 C

O
N

S
O

L
A

 D
E

R
E

C
H

A

IN
T

E
R

R
U

P
TO

R
 

D
E

 L
U

Z
 D

E
 

T
R

A
B

A
JO

 
D

E
L

A
N

T
E

R
A

IN
T

E
R

R
U

P
TO

R
 D

E
 

L
U

Z
 D

E
 T

R
A

B
A

JO
 

T
R

A
S

E
R

A

IN
T

E
R

R
U

P
TO

R
 D

E
 

L
U

Z
 D

E
 A

T
R

A
Q

U
E

L
U

Z
 D

E
 

T
R

A
B

A
JO

 
D

E
L

A
N

T
E

R
A

IZ
Q

U
IE

R
D

A
 

O
P

C
IO

N
A

L

L
U

Z
 D

E
 

T
R

A
B

A
JO

 
D

E
L

A
N

T
E

R
A

D
E

R
E

C
H

A
O

P
C

IO
N

A
L

L
U

Z
 D

E
 

C
O

N
D

U
C

C
IÓ

N
D

E
L

A
N

T
E

R
A

D
E

R
E

C
H

A

L
U

Z
 D

E
 

C
O

N
D

U
C

C
IÓ

N
D

E
L

A
N

T
E

R
A

IZ
Q

U
IE

R
D

A

L
U

Z
 D

E
 

F
R

E
N

O
D

E
R

E
C

H
A

L
U

Z
 D

E
 

F
R

E
N

O
IZ

Q
U

IE
R

D
A

C
O

N
E

X
IÓ

N
 A

 
T

IE
R

R
A

 D
E

 L
A

 
PA

R
T

E
 T

R
A

S
E

R
A

 
D

E
R

E
C

H
A

 D
E

L
 T

E
C

H
O

 
D

E
 L

A
 C

A
B

IN
A

S
E

29
 C

IR
C

U
IT

O
 D

E
 F

R
E

N
O

S
/C

O
N

D
U

C
C

IÓ
N

/L
U

C
E

S
 D

E
 T

R
A

B
A

JO
S

E
30

 C
IR

C
U

IT
O

 D
E

 L
U

C
E

S
 D

E
 T

R
A

B
A

JO
/A

T
R

A
Q

U
E

S
E

31
 C

IR
C

U
IT

O
 D

E
 L

A
 R

A
D

IO
/L

U
C

E
S

 D
E

L
 T

E
C

H
O

/P
U

E
R

TO
S

 D
E

 A
L

IM
E

N
TA

C
IÓ

N
C

O
N

T
IN

Ú
A

 E
N

 L
A

 P
Á

G
IN

A
 S

IG
U

IE
N

T
E

E
S

Q
U

E
M

A
 F

U
N

C
IO

N
A

L
 D

E
L

 S
IS

T
E

M
A

 D
E

 L
O

S
 M

O
D

E
L

O
S

 3
10

J,
 3

10
S

J 
Y

 4
10

J 
(5

 D
E

 8
)

R
A

D
IO

D
E

 (
S

E
2 

Y
 F

11
)

D
E

 (
S

E
3 

Y
 F

45
)

D
E

 (
S

E
3 

Y
 F

45
)

D
E

 (
S

E
3 

Y
 F

40
)

D
E

 (
S

E
2 

Y
 F

11
)

A
 (

S
E

29
 Y

 S
25

) 
(P

A
S

A
D

O
R

 3
)

D
E

 (
S

E
3 

Y
 F

42
)

D
E

 (
S

E
8 

Y
 S

26
)

D
E

 (
S

E
3 

Y
 F

42
)

A
 (

S
E

3 
Y

 F
41

)

A
 (

S
E

3 
Y

 F
40

)

A
 (

S
E

31
 Y

 X
9)

 
(P

A
S

A
D

O
R

 D
)

APAGADO
(OFF)

ENCENDIDO (ON)

APAGADO 
(OFF)

ENCENDIDO (ON)

APAGADO (OFF)

ENCENDIDO
(ON)

B
L

K
=N

E
G

R
O

B
L

U
=A

Z
U

L
B

R
N

=M
A

R
R

Ó
N

G
R

Y
=G

R
IS

G
R

N
=V

E
R

D
E

LT
 G

R
E

E
N

=V
E

R
D

E
 C

L
A

R
O

O
R

G
=A

N
A

R
A

N
JA

D
O

P
U

R
=M

O
R

A
D

O
R

E
D

=R
O

JO
TA

N
=C

A
F

É
W

H
T

=B
L

A
N

C
O

Y
E

L
=A

M
A

R
IL

L
O

T
X

10
14

27
7

–6
3–

20
S

E
P

07

E
sq

ue
m

a
fu

nc
io

na
ld

el
si

st
em

a
(5

de
8)

(S
E

29
,

S
E

30
y

S
E

31
)

T
M

10
13

5
(0

8J
U

N
07

)
90

15
-1

0-
14

C
ar

ga
do

ra
re

tr
oe

xc
av

ad
or

a
31

0J
10

02
07

P
N

=
19

2

C
o

n
ti

n
ú
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tá
in

st
al

ad
a)

X
13

—
C

o
n

ec
to

r
J3

d
e

la
u

n
id

ad
X

32
2—

E
m

p
al

m
e

G
01

N
E

G
S

1—
L

la
ve

d
e

co
n

ta
ct

o
S

45
—

In
te

rr
u

p
to

r
d

el
as

ie
n

to
d

e
co

n
tr

o
l

d
e

ca
rg

a
X

32
3—

E
m

p
al

m
e

P
35

R
O

J
S

7—
In

te
rr

u
p

to
r

d
el

fr
en

o
d

e
d

e
ai

re
fl

ex
ib

le
(F

L
C

)
X

32
4—

E
m

p
al

m
e

2
P

36
R

O
J

es
ta

ci
o

n
am

ie
n

to
S

60
—

In
te

rr
u

p
to

r
d

e
co

n
tr

o
l

d
e

X
26

—
C

o
n

ec
to

r
d

el
m

az
o

d
e

X
32

5—
E

m
p

al
m

e
2

R
02

N
E

G
S

10
—

In
te

rr
u

p
to

r
d

e
la

b
o

ci
n

a
ve

lo
ci

d
ad

d
el

m
o

to
r

ca
b

in
a/

d
o

se
l

al
m

az
o

d
el

X
32

6—
E

m
p

al
m

e
2

M
12

A
M

A
S

11
—

C
o

n
tr

o
l

d
e

tr
ac

ci
ó
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ió
n

H
10

—
B

o
ci

n
a

b
at

er
ı́a

d
e

la
E

C
U

ar
ra

n
q

u
e

d
el

fi
lt

ro
d

e
ai

re
d

el
m

o
to

r
K

3—
R

el
é
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ió
n

K
3—

R
el

é
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ió
n

a
ti

er
ra

d
el

X
47

—
C

o
n

ec
to

r
d

el
co

m
p

re
so

r
d

e
in

ye
cc

ió
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ió
n

Y
4—

S
o

le
n

o
id

e
d

e
ve

lo
ci

d
ad

2
m

ec
án

ic
a

d
el

an
te

ra
h

id
rá
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ó

n
M

23
—

M
o

to
r

d
el

tr
as

er
o

d
er

ec
h

a
iz

q
u

ie
rd

o
lim

p
ia

p
ar

ab
ri

sa
s

S
21

—
C

o
n

tr
o

l
d

el
X

1—
C

o
n

ec
to

r
d

e
S

E
R

V
IC

E
X

39
—

P
u

er
to

d
e

al
im

en
ta

ci
ó
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ió
n

/a
lc

an
ce

S
29

—
In

te
rr

u
p

to
r

d
e

la
b

al
iz

a
d

e
co

n
tr

o
l

d
e

ca
rg

a
(s

i
es

tá
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ó
n

au
xi

lia
r

d
e

K
1—

R
el

é
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Diagramas del sistema

KK70125,000002B –63–22DEC06–5/5

E20—Luz del techo S24—Control de luces de X9—Conector del mazo de X282—Empalme 1 G31 NEG
H2—Alarma del monitor de trabajo traseras cabina/cubierta al mazo X283—Empalme P45 ROJ

pantalla estándar (SDM) S28—Interruptor de las luces de la radio X284—Empalme L47 MAR
M21—Motor del de atraque X12—Conector J2 de la unidad X285—Empalme L48 MAR

limpiaparabrisas trasero S29—Interruptor de la baliza de control de carga X292—Empalme 1 R02 NEG
R4—Resistor 2 de terminación (si está instalada) flexible (FLC) X293—Empalme 1 M12 AMA

de la CAN S42—Interruptor del motor del X13—Conector J3 de la unidad X294—Empalme 1 M13 VERC
S1—Llave de contacto soplador de control de carga X295—Empalme G01 NEG
S7—Interruptor del freno de S45—Interruptor del asiento flexible (FLC) X296—Empalme P35 ROJ

estacionamiento de aire X26—Conector del mazo de X297—Empalme 1 P36 ROJ
S10—Interruptor de la bocina S60—Interruptor de control de cabina/dosel al mazo del X298—Empalme 2 R02 NEG
S11—Control de tracción velocidad del motor techo X299—Empalme 2 M12 AMA

delantera mecánica V56—Diodo de posición hacia X44—Conector del mazo de X300—Empalme M13 VER y
(TDM) adelante del asiento cables de la cabina/dosel VERC

S15—Interruptor del sistema X4—Conector J1 del monitor al mazo de cables del X301—Empalme 2 M13 VERC
auxiliar de arranque de pantalla estándar aire acondicionado X302—Empalme 3 M12 AMA

S19—Interruptor de activación (SDM) X51—No se usa X303—Empalme 3 R02 NEG
del limpiaparabrisas X5—Conector J2 del monitor X60—Conector opcional lateral
trasero de pantalla estándar X64—Conector del mazo de

S21—Control del (SDM) cables de la consola del
limpiaparabrisas trasero control piloto al mazo de

cables de la cabina/dosel
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Diagramas del sistema
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Ubicación de los componentes del mazo de cables del techo (W15)

T213073
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Ubicación de los componentes del mazo de cables del techo (W15)

E1—Luz de trabajo trasera E6—Luz de trabajo delantera E11—Señal de giro trasera E16—Luz de atraque derecha
izquierda derecha (si está instalada) izquierda W4—Conexión a tierra de la

E2—Luz de trabajo trasera E7—Luz de conducción E12—Señal de giro delantera parte trasera derecha del
izquierda (si está delantera izquierda izquierda techo de la cabina/dosel
instalada) E8—Luz de conducción E13—Señal de giro trasera X26—Conector del mazo de

E3—Luz de trabajo trasera delantera derecha derecha cables del techo al mazo
derecha (si está instalada) E9—Luces de freno/cola E14—Señal de giro delantera de cables de la cabina o

E4—Luz de trabajo trasera izquierdas derecha del dosel (ROPS)
derecha E10—Luces de freno/cola E15—Luz de atraque izquierda

E5—Luz de trabajo delantera derechas
izquierda (si está
instalada)
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Diagramas del sistema

KK70125,0000039 –63–15DEC06–2/2

E1—Luz de trabajo trasera E7—Luz de conducción E14—Señal de giro delantera X258—Empalme L41 MAR
izquierda delantera izquierda derecha X259—Empalme L44 MAR

E2—Luz de trabajo trasera E8—Luz de conducción E15—Luz de atraque izquierda X260—Empalme L48 MAR
izquierda (si está delantera derecha E16—Luz de atraque derecha X261—Empalme L46 MAR
instalada) E9—Luces de freno/cola E17—Luz de la baliza (si está X262—Empalme L40 MAR

E3—Luz de trabajo trasera izquierdas instalada) X263—Empalme L43 MAR
derecha (si está instalada) E10—Luces de freno/cola W4—Conexión a tierra de la X264—Empalme 1 G20 NEG

E4—Luz de trabajo trasera derechas parte trasera derecha del X265—Empalme 2 G20 NEG
derecha E11—Señal de giro trasera techo de la cabina/dosel X266—Empalme L42 MAR

E5—Luz de trabajo delantera izquierda X26—Conector del mazo de X267—Empalme L47 MAR
izquierda (si está E12—Señal de giro delantera cables del techo al mazo
instalada) izquierda de cables de la cabina o

E6—Luz de trabajo delantera E13—Señal de giro trasera del dosel (ROPS)
derecha (si está instalada) derecha
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Diagramas del sistema
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Ubicación de los componentes del mazo de cables del aire acondicionado (W16)
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Ubicación de los componentes del mazo de cables del aire acondicionado (W16)
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Diagramas del sistema

KK70125,0000030 –63–28SEP06–2/2

B2—Interruptor de S13—Interruptor del modo de V75—Diodo 2 de la puerta del X44—Conector del mazo de
congelamiento del aire aire acondicionado modo de aire cables de la cabina al
acondicionado V74—Diodo 2 de la puerta del acondicionado mazo de cables del aire

B3—Interruptor de presión modo de aire acondicionado
binario del aire acondicionado
acondicionado
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Diagramas del sistema
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Diagrama de cableado del mazo de cables del aire acondicionado (W16)
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Diagrama de cableado del mazo de cables del aire acondicionado (W16)
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Diagramas del sistema

KK70125,0000031 –63–06NOV06–2/2

B2—Interruptor de S13—Interruptor del modo de V75—Diodo 2 de la puerta del X44—Conector del mazo de
congelamiento del aire aire acondicionado modo de aire cables de la cabina al
acondicionado V74—Diodo 1 de la puerta del acondicionado mazo de cables del aire

B3—Interruptor de presión modo de aire acondicionado
binario del acondicionado
acondicionador de aire
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Diagramas del sistema
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Ubicación de los componentes del mazo de cables del control de caudal selectivo (W17)
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Ubicación de los componentes del mazo de cables del control de caudal selectivo (W17)
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Diagramas del sistema

KK70125,0000036 –63–12OCT06–2/2

K53—Relé del control de V54—Diodo del control de X60A—Conector opcional Y53—Solenoide del control de
caudal selectivo caudal selectivo lateral A caudal selectivo

S53—Interruptor del control de X55—No se usa X60B—Conector opcional
caudal selectivo X56—Conector del interruptor lateral B

S54—Pedal del control de de pie de control de
caudal selectivo caudal selectivo
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Diagramas del sistema
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Diagrama de cableado del mazo de cables del control de caudal selectivo (W17)
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Diagrama de cableado del mazo de cables del control de caudal selectivo (W17)
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Diagramas del sistema

KK70125,0000037 –63–08JAN07–2/2

K53—Relé del control de X55—No se usa X60B—Conector opcional X270—Empalme H03 VER
caudal selectivo X56—Conector del interruptor lateral B Y53—Solenoide del control de

S53—Interruptor del control de de pie de control de X268—Empalme P47 ROJ caudal selectivo
caudal selectivo caudal selectivo X269—Empalme G31 NEG

V54—Diodo del control de X60A—Conector opcional
caudal selectivo lateral A

9015
10
53

TM10135 (08JUN07) 9015-10-53 Cargadora retroexcavadora 310J
100207

PN=231



Diagramas del sistema
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Ubicación de los componentes del mazo de cables del control de suspensión
(W18 y W19)
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Ubicación de los componentes del mazo de cables del control de suspensión (W18 y W19)
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Diagramas del sistema

KK70125,0000034 –63–12OCT06–2/2

S50—Interruptor del control de X60B—Conector opcional Y50—Solenoide 1 del control Y51—Solenoide 2 del control
suspensión (W19) lateral B (W19) de suspensión (W18) de suspensión (W18)

X60A—Conector opcional X68—Conector del mazo de
lateral A (W19) cables del control de

suspensión al mazo del
solenoide del control de
suspensión (W18 y W19)
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Diagrama de cableado del mazo de cables del control de suspensión (W18 y W19)
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Diagrama de cableado del mazo de cables del solenoide del control de suspensión (W18)

X68—Conector del mazo de X271—Empalme H11 VER Y50—Solenoide 1 del control Y51—Solenoide 2 del control
cables del control de X272—Empalme G31 NEG de suspensión de suspensión
suspensión al mazo del
solenoide del control de
suspensión
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Diagramas del sistema
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Diagrama de cableado del mazo de cables del control de suspensión (W19)
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Diagramas del sistema

KK70125,0000035 –63–16OCT06–3/3

S50—Interruptor de control de X60B—Conector opcional X363—Empalme G31 NEG X364—Empalme P47 ROJ
desplazamiento lateral B

X60A—Conector opcional X68—Conector del mazo de
lateral A cables del control de

suspensión al mazo del
solenoide del control de
suspensión

9015
10
57

KK70125,000002E –63–28SEP06–1/1

Ubicación de los componentes del mazo de cables de la radio (W20)
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Ubicación de los componentes del mazo de cables de la radio (W20)

A9—Radio B30—Altavoz derecho B31—Altavoz izquierdo X9—Conector del mazo de
cabina/cubierta al mazo
de la radio
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Diagramas del sistema
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Diagrama de cableado del mazo de cables de la radio (W20)
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Diagrama de cableado del mazo de cables de la radio (W20)
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Diagramas del sistema

KK70125,000002F –63–28SEP06–2/2

A9—Radio B30—Altavoz derecho B31—Altavoz izquierdo X9—Conector del mazo de
cabina/cubierta al mazo
de la radio
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Ubicación de los componentes del mazo de cables del acoplador de la cargadora
(W21 y W22)
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Ubicación de los componentes del mazo de cables del acoplador de la cargadora (W21 y W22)
TM10135 (08JUN07) 9015-10-60 Cargadora retroexcavadora 310J
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Diagramas del sistema

KK70125,000003A –63–28SEP06–2/2

E30—Luz indicadora del V30—Diodo del solenoide de X61—Conector opcional Y29—Solenoide de
acoplador de la desbloqueo de la delantero desbloqueo del
cargadora cargadora X81—Conector del mazo de acoplador de la

H6—Alarma del acoplador W21—Mazo del cables de la cables de la consola del cargadora
K18—Relé temporizador del consola del acoplador acoplador de la Y30—Solenoide de presión del

acoplador de la de la cargadora cargadora al mazo de acoplador de la
cargadora W22—Mazo de cables del cables del solenoide del cargadora

S57—Interruptor del acoplador solenoide del acoplador acoplador de la
de la cargadora de la cargadora cargadora
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Diagrama de cableado del mazo de cables del acoplador de la cargadora (W21 y W22)
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Diagrama de cableado del mazo de cables de la consola del acoplador de la cargadora (W21)

E30—Luz indicadora del S57—Interruptor del acoplador X81—Conector del mazo de X274—Empalme P47 ROJ
acoplador de la de la cargadora cables de la consola del X275—Empalme G31 NEG
cargadora V30—Diodo del solenoide de acoplador de la X276—Empalme H14 VER

H6—Alarma del acoplador desbloqueo de la cargadora al mazo de
K18—Relé temporizador del cargadora cables del solenoide del

acoplador de la X61—Conector opcional acoplador de la
cargadora delantero cargadora
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Diagrama de cableado del mazo de cables de los solenoides del acoplador de la cargadora (W22)

X81—Conector del mazo de X273—Empalme G31 NEG Y29—Solenoide de Y30—Solenoide de presión del
cables de la consola del desbloqueo del acoplador de la
acoplador de la acoplador de la cargadora
cargadora al mazo de cargadora
cables de los solenoides
del acoplador de la
cargadora
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Diagramas del sistema
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Ubicación de los componentes del mazo de cables del control piloto (W23 y W24)
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Ubicación de los componentes del mazo de cables del control piloto (W23 y W24)
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Diagramas del sistema

KK70125,0000032 –63–12OCT06–2/2

K52—Relé de control de X52—Conector del mazo de X60B—Conector opcional Y52—Solenoide de activación
activación de piloto de la cables del control piloto lateral B (W24) de piloto (W23)
cabina de la cabina al mazo de X64—Conector del mazo de Y58—Solenoide 1 de selección

S52—Interruptor de activación cables de la consola del cables de la consola del de patrón (W23)
de piloto (W23) control piloto (W23 y control piloto al mazo de Y59—Solenoide 2 de selección

S58—Interruptor de selección W24) cables de la cabina/dosel de patrón (W23)
de patrón (W24) X60A—Conector opcional (W24)

lateral A (W24)
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Diagramas del sistema
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Diagrama de cableado del mazo de cables del control piloto (W23 y W24)
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Diagrama de cableado del mazo de cables del control piloto de la cabina (W23)

TM10135 (08JUN07) 9015-10-66 Cargadora retroexcavadora 310J
100207

PN=244
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ió
n

Y
59

—
S

o
le

n
o

id
e

2
d

e
se

le
cc

ió
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Diagramas del sistema

KK70125,000039C –63–16OCT06–2/2

S67—Interruptor de retorno a X67—Conector del mazo de Y67—Solenoide del retorno a
la excavación cables de retorno a la la excavación

excavación al mazo de
cables de la transmisión
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KK70125,000039D –63–16OCT06–1/1

Diagrama de cableado del mazo de cables de retorno a la excavación (W25)
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Diagrama de cableado del mazo de cables de retorno a la excavación (W25)

S67—Interruptor de retorno a X67—Conector del mazo de Y67—Solenoide del retorno a
la excavación cables de retorno a la la excavación

excavación al mazo de
cables de la transmisión
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lé
de

al
im

en
ta

ci
ón

de
lo

s
ac

ce
so

rio
s

(K
1)

,
en

er
gi

zá
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ió

n,
la

E
C

U
au

m
en

ta
rá
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ió

n
de

in
ye

cc
ió
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ió

n
a

tr
av

és
de

la
pa

la
nc

a
de

co
nt

ro
ld

e
la

tr
an

sm
is

ió
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é

pa
sa

do
re

s
se

ac
tiv

an
pa

ra
ca

da
m

ar
ch

a
se

le
cc

io
na

da
.

T
M

10
13

5
(0

8J
U

N
07

)
90

15
-1

5-
10

C
ar

ga
do

ra
re

tr
oe

xc
av

ad
or

a
31

0J
10

02
07

P
N

=
26

0

C
o

n
ti

n
ú
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Pasador Pasador Pasador Pasador Marcha
G1-X12 F1-X12 E4-X13 H2-X12 seleccionada

(J2) (J2) (J3) (J2)

X X 1a marcha

X X 2a marcha

X X 3a marcha

X X 4ª velocidad

Cualquier otra combinación se considerará inválida y
la FLC generará un código de diagnóstico de
problemas (DTC).

La FLC activa los solenoides correspondientes para
llevar la transmisión a la marcha deseada, excepto
cuando se encuentra activado el freno de
estacionamiento, en cuyo caso no se activan
solenoides y la transmisión permanece en punto
muerto.

La (X) indica qué solenoide se activa para cada
marcha seleccionada.

Marcha Y1 Y2 Y3 Y4 Y5 Y6
seleccionada

Punto
muerto o
freno de

estacionamiento
activado

1F X X X

2F X X X

3F X X

4F X X

1R X X X

2R X X X

3R X X X

4R X X X

Alarma de respaldo

La unidad de control de carga flexible (FLC) controla
la alarma de respaldo (H3) aplicando alimentación
desde el pasador E2 del conector J3 de la FLC (X13)
a la alarma cuando la TCL/interruptor de alcance (S5)
se pone en retroceso.

Señales de giro y destelladores de 4 vı́as

La unidad de control de carga flexible (FLC) controla
las señales de entrada y de giro (E11—E14) del

interruptor de las señales de giro (S30) y del
interruptor del destellador de 4 vı́as.

Cuando el interruptor de las señales de giro (S30) se
acciona para girar hacia la izquierda, se aplica
alimentación al pasador F2 del conector J3 de la FLC
(X13). La FLC ACTIVA y DESACTIVA la alimentación
de los pasadores A4 y B4 del conector J3 de la FLC
(X13) a la señal de giro a la izquierda trasera (E11) y
delantera (E12), haciendo que dichas señales
destellen.

Cuando el interruptor de las señales de giro (S30) se
acciona para girar a la derecha, se aplica alimentación
al pasador F3 del conector J3 de la FLC (X13). La
FLC activa y desactiva la alimentación de los
pasadores B4 y C2 del conector J3 de la FLC (X13) a
la señal de giro a la derecha trasera (E11) y delantera
(E12), haciendo que dichas señales destellen.

Cuando el interruptor del destellador de 4 vı́as (S31)
se encuentra en la posición de encendido, se aplica
alimentación al pasador D2 del conector J2 de la FLC
(X12). La FLC activa y desactiva la alimentación
desde los pasadores A4, B2, B4 y C2 del conector J3
de la FLC (X13), haciendo que las cuatro señales de
giro destellen.

Cuando se acciona el interruptor de las señales de
giro (S30) para girar a la izquierda o a la derecha con
los destelladores activados, las luces de un lado
destellan y las del lado opuesto no destellan pero
permanecen encendidas.

Interruptor de desconexión del embrague (S6)

La unidad de control de carga flexible (FLC) puede
liberar la carga de la transmisión del motor para
emplear toda la potencia del motor en el sistema
hidráulico. Cuando se presiona el interruptor de
desconexión del embrague (S6) en la palanca de
control de la cargadora, la FLC interrumpe la
alimentación de todos los solenoides y lleva la
transmisión a punto muerto.

Si el estado de la FLC y del interruptor de
desconexión del embrague no coinciden, la FLC
generará un código de diagnóstico de problemas
(DTC).

Estado de los frenos de servicio

TM10135 (08JUN07) 9015-15-11 Cargadora retroexcavadora 310J
100207

PN=261

Continúa en la pág. siguiente
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La unidad de control de carga flexible (FLC) controla
el estado de los frenos de servicio y determina si se
permitirá el uso del acelerador de mano para controlar
la velocidad del motor. Cuando la presión del sistema
de freno cierra los interruptores de presión de los
frenos (S26 y S27), además de proporcionarse
alimentación a las luces de freno (E9 y E10), también
se envı́a alimentación de las baterı́as al pasador A4
del conector J2 de la FLC (X12).

Interruptores del asiento (S16 y S17)

La unidad de control de carga flexible (FLC) usa las
señales de entrada de los interruptores del asiento
para activar o desactivar las funciones hidráulicas
según la posición del asiento del operador.

Para las máquinas con control piloto, cuando el
asiento del operador se encuentra en la posición hacia
adelante, bloqueado, el interruptor delantero de
posición del asiento (S17) se cierra y aplica
alimentación al pasador C1 del conector J2 de la FLC
(X12). Cuando el asiento del operador se encuentra
hacia atrás, el interruptor trasero de posición (S16) se
cierra y aplica alimentación al pasador J2 del conector
de la FLC (X12). Si los dos interruptores del asiento
se cierran al mismo tiempo o si se produce un
cortocircuito a tierra en uno de ellos, la FLC generará
un código de diagnóstico de problemas (DTC).

En máquinas con controles manuales, sólo se usa el
interruptor delantero de posición del asiento (S17).
Cuando el asiento del operador se encuentra en la
posición hacia adelante, bloqueado, el interruptor
delantero de posición del asiento (S17) se cierra y
aplica alimentación al pasador C1 del conector J2 de
la FLC (X12). Si la FLC detecta que el interruptor
delantero de posición del asiento ha permanecido en
la posición trasera (circuito abierto) durante 8 horas de
funcionamiento continuo, o si se produce un
cortocircuito a tierra en el interruptor, la FLC generará
un DTC.

Activación del interruptor de control de velocidad
del motor (S60)

El interruptor de control de velocidad del motor (S60)
se encuentra cableado a la unidad de control del
motor (ECU). La ECU necesita el permiso de la FLC
para activar el interruptor de control de velocidad del
motor. Si el asiento se bloquea hacia adelante, los
interruptores de presión de los frenos no indican que
los frenos de servicio se encuentran en uso y el motor

está en funcionamiento, la FLC permite a la ECU usar
el interruptor de control de velocidad del motor (S60)
para dar la orden de aceleración.

Si el asiento no se encuentra bloqueado hacia
adelante y se cumplen las otras condiciones, la FLC
concede el permiso si el asiento no está hacia
adelante y la TCL/interruptor de alcance (S5) está en
punto muerto.

NOTA: Después de encender el motor, es necesario
poner el interruptor de control de velocidad del
motor (S60) en ralentı́ lento antes de usar el
interruptor para aumentar la velocidad del
motor. Consultar la teorı́a de funcionamiento
del circuito de la unidad de control del motor
(ECU). (Grupo 9015-15.)

Activación de la alimentación de las válvulas de la
transmisión

La unidad de control del motor (ECU) controla los
mensajes de la CAN de la unidad de control de carga
flexible (FLC). Si el software de la FLC se bloquea y
no transmite mensajes, la ECU interrumpe la
alimentación del relé de control de la transmisión (K6),
desenergizándolo. Con el relé desenergizado, se
interrumpe la alimentación de las válvulas desde la
FLC, que suministra corriente a los solenoides de la
transmisión, y la transmisión vuelve al punto muerto.
La FLC genera un código de diagnóstico de problemas
(DTC).

Activación del control piloto

La unidad de control de carga flexible (FLC) suministra
alimentación al interruptor de activación de piloto (S52)
y al relé de activación de piloto (K52) desde el
pasador A2 del conector J3 de la FLC (X13).

El interruptor de activación de piloto tiene tres
posiciones: Apagado, retén central y encendido
momentáneo. El interruptor normalmente se encuentra
en las posiciones de apagado o de retén central.
Cuando el operador pone el interruptor en la posición
de encendido momentáneo, se suministra alimentación
a través del interruptor al relé de activación de piloto, y
el relé se energiza. Con el relé energizado, se envı́a
alimentación al solenoide de activación de piloto (Y52).
El solenoide de activación de piloto se desplaza,
dirigiendo el aceite de piloto hacia las palancas de
control piloto.
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Cuando el relé de activación de piloto se energiza,
también se envı́a alimentación al monitor de pantalla
estándar (SDM). El SDM usa la señal de alimentación
para controlar el estado del solenoide de activación de
piloto. El SDM envı́a un mensaje de estado del
solenoide de activación de piloto a la FLC a través de
la red de área de la unidad de control (CAN).

Si la FLC detecta un cambio en el estado del
solenoide de activación de piloto, un cambio de
posición del asiento del operador o el movimiento de
la llave de contacto (S1) de la posición de
ENCENDIDO a la posición de APAGADO, interrumpirá
momentáneamente la alimentación del interruptor y del
relé de activación de piloto. Al interrumpirse
momentáneamente la alimentación, el relé de
activación de piloto se desenergiza y el control piloto
se deshabilita hasta que el operador ponga el
interruptor de activación de piloto en la posición de
encendido momentáneo.

Tracción mecánica delantera (TMD)

La unidad de control de carga flexible (FLC) controla
la función de TMD según las señales de entrada del
interruptor de la TMD (S11) y las señales de salida
hacia el solenoide de la TMD (Y11).

Cuando el interruptor de la TMD de la consola
derecha se pone en la posición de encendido, se
envı́a una señal de entrada desde el interruptor de la
TMD hasta el pasador J1 del conector J2 de la FLC
(X12). La FLC luego aplica alimentación desde el
pasador D2 del conector J3 de la FLC (X13) hasta el
solenoide de la TMD (Y11). Esto permite que el aceite
de alta presión accione la TMD.

Si el estado de la TMD en la FLC y el estado del
interruptor de la TMD no coinciden, la FLC generará
un código de diagnóstico de problemas (DTC).
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Teorı́a de funcionamiento del circuito del monitor de pantalla estándar (SDM)
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Circuito del monitor de pantalla estándar (SDM)
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El monitor de pantalla estándar (SDM) (A3) se ubica
en la consola derecha. Se proporciona alimentación no
conmutada de la baterı́a al SDM a través del fusible
de 5 A de alimentación de la baterı́a del
SDM/SERVICE ADVISOR (F15), en el pasador A del
conector J1 del SDM (X4). La alimentación conmutada
se proporciona directamente desde el terminal IGN de
la llave de contacto (S1) hasta el pasador L del
conector J1 del SDM (X4). La conexión a tierra se
proporciona al pasador P del conector J1 del SDM
(X4).

El SDM se comunica con otras unidades de control de
la máquina por medio de la red de área de la unidad
de control (CAN) a través de los pasadores C y K del
conector J1 del SDM (X4). Consultar la teorı́a de
funcionamiento del circuito de la red de área de la
unidad de control (CAN). (Grupo 9015-15.)

El SDM controla los datos de la CAN provenientes de
la unidad de control del motor (ECU) para determinar
el estado de funcionamiento del motor. El SDM
emplea la velocidad del motor, medida por el sensor
de posición del cigüeñal (B19), para determinar si el
motor está en funcionamiento. El SDM también recibe
datos de la ECU generados por el sensor de
temperatura del refrigerante (B15), el sensor de
posición del pedal del acelerador (B20), el interruptor
de control de velocidad del motor (S60), el sensor de
temperatura del aire del colector (B18) y el sensor de
temperatura del combustible (B17). Cualquier código
de diagnóstico de problemas (DTC) generado por la
ECU también se almacena y se muestra en el SDM.
Consultar la teorı́a de funcionamiento del circuito de la
unidad de control del motor (ECU). (Grupo 9015-15.)

El SDM compara la información modelo proveniente
de la ECU con la información modelo proveniente de
la unidad de control de carga flexible (FLC). Si la
información modelo no coincide, el SDM genera un
código de diagnóstico de problemas (DTC) y envı́a
información a la ECU, forzándola a reducir la potencia
del motor. Esto se produce como se indica a
continuación:

El SDM controla en forma directa los siguientes
sensores e interruptores:

• Sensor de temperatura del aceite del convertidor del
par de apriete (B6)

• Interruptor de presión de aceite del motor (B7)
• Sensor de nivel de combustible (B8)
• Interruptor de restricción de aire del motor (B9)

• Interruptor de restricción del filtro de aceite
hidráulico (B12)

• Interruptor de presión del freno de estacionamiento
(B13)

• Alarma del SDM (H2)

Sensor de temperatura del aceite del convertidor
del par de apriete (B6)

El sensor de temperatura del aceite del convertidor de
par (B6) es un sensor de resistencia variable cuya
resistencia cambia según la temperatura del aceite del
convertidor de par. Se obtiene una lectura de
resistencia en los pasadores D y B del conector J2 del
monitor de pantalla estándar (SDM) (X5). Si la
temperatura del aceite del convertidor de par de
apriete es de 121 °C (250 °F), el medidor se
encontrará en el área roja y se activarán la luz de
APAGADO (STOP) y una alarma sonora. El SDM
generará un DTC.

Valor especificado
Temperatura del aceite del
convertidor de par de apriete—
Temperatura (alta) 121 °C....................................................................

250 °F

Rango del Temperatura Resistencia del sensor
medidor Rangos Rangos

1 -18–21 °C 2565–3383 Ω
(0–70 °F)

2 21–43 °C 3383–1351 Ω
(70–110 °F)

3 43–96 °C 1351–201 Ω
(110–205 °F)

4 96–121 °C 201–98 Ω
(205–250 °F)

5 121–124 °C Inferior a 98 Ω
(250–255 °F)

Interruptor de presión de aceite del motor (B7)

Cuando la presión del aceite de motor cae por debajo
de la presión especificada, el interruptor de presión de
aceite del motor (B7) se cierra para indicar que la
presión de aceite es baja. El cierre de este interruptor
completa el circuito desde el pasador L del conector
J2 del monitor de pantalla estándar (SDM) (X5) a la
conexión a tierra de la máquina. Si la velocidad del
motor supera las 300 rpm y el interruptor de presión
de aceite permanece cerrado durante más de
5 segundos, la luz indicadora de la presión de aceite
del motor y la luz de APAGADO se iluminan y la
alarma del SDM (H2) se activa.
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Valor especificado
Aceite motor—Presión (en
funcionamiento) 276–586 kPa..............................................................

2,8–5,9 bar
40–85 psi

Sensor de nivel de combustible (B8)

La resistencia del sensor de nivel de combustible (B8)
se determina mediante un sensor flotante que
proporciona un cambio en la resistencia como función
del nivel de combustible. Los cambios de resistencia
dependen de la posición del flotante. La resistencia del
sensor de nivel de combustible se mide en los
pasadores N y F del conector J1 del monitor de
pantalla estándar (SDM) (X4). El medidor de
combustible del SDM indica el nivel de combustible.

Interruptor de restricción de aire del motor (B9)

El interruptor de restricción del filtro de aire (B9),
normalmente abierto, se cierra cuando el motor está
en funcionamiento y el filtro de aire se obstruye. El
cierre de este interruptor completa el circuito desde el
pasador E del conector J2 del SDM (X5) hasta la
conexión a tierra de la máquina. Cuando el interruptor
está cerrado se enciende la luz de restricción del filtro
de aire en el SDM.

Interruptor de restricción del filtro de aceite
hidráulico (B12)

Cuando el filtro de aceite hidráulico se obstruye, el
interruptor de restricción del filtro de aceite hidráulico
(B12), normalmente abierto, se cierra, conectándose a
tierra el pasador K del conector J2 del monitor de
pantalla estándar (SDM) (X5). En el SDM se enciende
la luz de restricción del filtro de aceite hidráulico.

Interruptor de presión del freno de
estacionamiento (B13)

Cuando el motor está en funcionamiento y la presión
del freno de estacionamiento cae por debajo de la
presión especificada, el interruptor de presión del freno
de estacionamiento (B13) se abre y la conexión a
tierra se elimina del pasador F del conector J2 del
monitor de pantalla estándar (SDM) (X5). Si la presión
permanece baja durante más de 2 segundos, la luz
indicadora del freno de estacionamiento y la luz de
APAGADO destellan y la alarma del SDM (H2) se
activa.

Alarma del SDM (H2)

La alarma se activa cuando el monitor de pantalla
estándar (SDM) detecta una falla. La alarma recibe
alimentación a través del fusible de 5 A de
alimentación de la baterı́a del SDM/SERVICE
ADVISOR (F15). Cuando el SDM aplica la conexión a
tierra al pasador E del conector J1 del SDM (X4), la
alarma del SDM (H2) suena.
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SERVICE ADVISOR™ Procedimiento de
conexión

En este procedimiento se explica cómo conectar
SERVICE ADVISOR™ a la máquina usando una conexión
de enlace de datos electrónicos (EDL). Para la red de
área de la unidad de control (CAN) utilizada en la
máquina se necesita una conexión EDL.

9015
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SERVICE ADVISOR es una marca registrada de Deere & Company.

1
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Conector de SERVICE ADVISOR

4—Cubierta
X1—Conector de SERVICE ADVISOR
X3—Bloque de fusibles y relés (se muestra una

máquina con TMC)

1. Extraer la cubierta de la consola para acceder al
bloque de fusibles y relés (X3) y al conector de
SERVICE ADVISOR (X1).

2. Extraer la cubierta (4) del conector de SERVICE
ADVISOR.
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Cables para la conexión de SERVICE ADVISOR

1—Cable USB del EDL a la computadora
2—EDL
3—Cable W1 CED

3. Conectar el cable W1 CED (3) al conector de
SERVICE ADVISOR (X1) de la máquina.

4. Conectar el cable W1 CED al EDL (2).

5. Conectar el cable USB del EDL a la computadora (1)
al EDL y al puerto USB de la computadora de
mantenimiento.

6. Si se van a realizar diagnósticos con la máquina en
funcionamiento, ubicar la computadora de
mantenimiento cerca de ella o en el puesto del
operador.

7. Para conectar la computadora de mantenimiento y
obtener lecturas de datos de la máquina, consultar las
instrucciones de SERVICE ADVISOR.
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Cómo leer los códigos de diagnóstico de
problemas (DTC)

Usar el sistema conector de diagnóstico SERVICE
ADVISOR™ o el monitor estándar de visualización (SDM)
para ver los códigos de diagnóstico de problemas (DTC).
Consultar la sección 9001—Diagnóstico para los
procedimientos de DTC.

9015
20

SERVICE ADVISOR es una marca registrada de Deere & Company.

2

Continúa en la pág. siguiente
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SERVICE ADVISOR—Códigos de diagnóstico de problemas

1—Barra de accesos directos 2—Carpeta de Códigos de 3—Ficha Indicaciones 4—Ficha de Códigos de
de diagnóstico diagnóstico de problemas (Readings) diagnóstico de problemas

conectados (Connected conectados (Connected
Diagnostic Trouble Codes) Diagnostic Trouble Codes)

Lectura de los DTC mediante SERVICE ADVISOR

1. Conectar la computadora de mantenimiento a la
máquina. Consultar el procedimiento de conexión
de SERVICE ADVISOR™ . (Grupo 9015-20.)

2. Abrir SERVICE ADVISOR y mostrar la información
de modelo adecuada.

3. Girar la llave de contacto de la máquina hasta la
posición de ENCENDIDO.

4. Desde la barra de acceso directo, hacer clic en
Diagnostics (Diagnóstico) para abrir la barra (1).

5. Hacer clic en la carpeta de Códigos de diagnóstico
de problemas conectados (Connected Diagnostic
Trouble Codes) (2).

Continúa en la pág. siguiente
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Cuadro de diálogo Opciones de conexión (Connection Options)

6. Seleccionar el botón de radio Connect to Model(s)
(Conectar al modelo) en el cuadro de diálogo
Connection Options (Opciones de conexión) y hacer
clic en OK (Aceptar).

9015
20

4

Continúa en la pág. siguiente
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Cuadro de diálogo Seleccionar adaptador de lecturas (Select Readings Adapter)

5—Lista desplegable 6—Lista Modelos 7—Botón Cambiar modelos
Adaptadores disponibles seleccionados (Selected seleccionados (Change
(Available Adaptors) Models) Selected Models)

7. En el cuadro de diálogo Seleccionar adaptador de
lecturas (Select Readings Adapter), asegurarse de
que se muestra el adaptador adecuado. Si no,
seleccionar el adaptador adecuado de la lista
desplegable (5). Las opciones incluyen:

• Dispositivo USB independiente de enlace de
datos electrónico (EDL)

• Enlace de datos electrónico (EDL) mediante
Bluetooth

NOTA: Para la red de área de la unidad de control
(CAN) utilizada en la máquina se necesita una
conexión EDL.

8. Comprobar que la máquina es correcta para
conectar a las pantallas de la lista Selected Models
(Modelos seleccionados) (6). Si no, hacer clic en el

botón Cambiar modelos seleccionados (Change
Selected Models) (7).

9. Hacer clic en Aceptar (OK) para conectar a la
máquina.

10. Después de que SERVICE ADVISOR se conecte
a la máquina, se muestran ambas fichas Readings
(Indicaciones) (3) y Connected Diagnostic Trouble
Codes (Códigos de diagnóstico de averı́as
conectados) (4).

11. Hacer doble clic en un código subrayado en la
ficha Códigos de diagnóstico de problemas
conectados (Connected Diagnostic Trouble
Codes) para mostrar una descripción detallada
para la reparación del código de diagnóstico de
problemas.

Continúa en la pág. siguiente
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NOTA: Utilizar la función de bloqueo con SERVICE
ADVISOR para abrir varias ventanas si la
máquina está transmitiendo más de un código
de diagnóstico de averı́as. Consultar las
instrucciones del sistema SERVICE ADVISOR
para utilizar esta función.

12. Hacer clic en la ficha Códigos de diagnóstico de
problemas conectados (Connected Diagnostic
Trouble Codes) (4) para seleccionar y ver los
detalles de los códigos de diagnóstico de
problemas adicionales.

Lectura de los DTC mediante el monitor de
pantalla estándar (SDM)

1. Girar la llave de contacto de la máquina hasta la
posición de ENCENDIDO para encender el SDM.

2. Mantener presionado el botón MENU (menú)
durante 5 segundos para acceder al menú de
mantenimiento.

3. Presionar el botón NEXT (siguiente), según sea
necesario, hasta que en el SDM aparezcan MAIN
MENU CODES (códigos del menú principal).
Presionar el botón SELECT (seleccionar).

9015
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Códigos activos/almacenados

4. Presionar el botón SELECT cuando aparece CODES
ACTIVE (códigos activos) para ver los DTC activos, o
NEXT y luego SELECT cuando aparece CODES
STORED (códigos almacenados) para ver los DTC
almacenados.
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Información de códigos

5. Ver la información de los DTC, según se requiera:

• Presionar el botón NEXT para explorar la lista de
códigos.

• Presionar el botón SELECT para ver los detalles de
los DTC.

• Presionar el botón BACK (atrás) para regresar al
nivel anterior del menú.

Continúa en la pág. siguiente
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Borrar códigos (Clear Codes)

6. Usar la pantalla CODES CLEAR (eliminación de los
códigos) para borrar todos los códigos almacenados.
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Mensajes del monitor de códigos de
diagnóstico de problemas (DTC)

En el monitor de pantalla estándar (SDM) se muestra
automáticamente un mensaje para ciertos códigos de
diagnóstico de problemas (DTC). Cuando el DTC se
active por primera vez, aparecerá un mensaje en el SDM
hasta que el problema se solucione o el operador
presione cualquier botón del SDM.

En los DTC que generan automáticamente un mensaje en
el SDM se incluye lo siguiente:

Continúa en la pág. siguiente
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Texto del monitor Unidad de Código DTC Descripción
control

LOW ENGINE OIL PRES ECU 000100.01 Presión extremadamente baja de aceite del motor
(presión baja de aceite del
motor)

ENGINE OVER TEMP (exceso ECU 000110.00 Temperatura extremadamente alta del refrigerante del motor
de temperatura del motor)

ENG TEMP SENSOR FLT (falla ECU 000110.03 Alto voltaje de entrada de temperatura del refrigerante del
del sensor de temperatura del motor
motor)

ENG TEMP SENSOR FLT (falla ECU 000110.04 Voltaje de entrada bajo de la temperatura del refrigerante del
del sensor de temperatura del motor
motor)

FUEL TEMP CONTROL (control ECU 002000.06 Falla interna de la unidad de control del motor (ECU)
de temperatura del combustible)

ECU CONFIG MISMATCH (falta ECU 002000.13 Violaciones de seguridad
de correspondencia en la
configuración de la ECU)

TURN SEAT TO REAR (girar el FLC 001714.10 Interruptor delantero de posición del asiento (S17) en
asiento hacia atrás) cortocircuito con la alimentación o atascado en la posición

cerrada

NO CLUTCH DISCONNECT (el FLC 524172.00 Interruptor de desconexión del embrague bloqueado en la
embrague no está desconectado) posición cerrada

NO CLUTCH DISCONNECT FLC 524172.04 Cortocircuito a tierra en interruptor

NO CLUTCH DISCONNECT FLC 524172.07 Falla en el dispositivo de desconexión del embrague

ENGINE AIR FILTER (filtro de SDM 000107.00 Filtro de aire del motor obturado
aire del motor)

HI SYSTEM VOLTAGE (voltaje SDM 000158.00 Voltaje alto del sistema
alto del sistema)

LOW SYSTEM VOLTAGE SDM 000158.01 Voltaje bajo del sistema
(voltaje bajo del sistema)

CONVERTER OIL TEMP SDM 000177.00 Temperatura alta del aceite del convertidor de par de apriete
(temperatura del aceite del
convertidor)

CONVERTER OIL TEMP SDM 000177.03 Voltaje de entrada alto del sensor de temperatura del aceite
(temperatura del aceite del del convertidor de par de apriete (B6)
convertidor)

CONVERTER OIL TEMP SDM 000177.04 Voltaje de entrada bajo del sensor de temperatura del aceite
(temperatura del aceite del del convertidor de par de apriete (B6)
convertidor)

HYD OIL TEMP XXX SDM 001508.00 Temperatura del aceite hidráulico medianamente alta
(temperatura del aceite hidráulico
XXX)

HYD OIL TEMP XXX SDM 001508.16 Alta temperatura del aceite hidráulico
(temperatura del aceite hidráulico
XXX)

HYD OIL FILTER (filtro de aceite SDM 001713.00 Restricción en filtro de aceite hidráulico
hidráulico)
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Funcionamiento del menú de mantenimiento
del monitor de pantalla estándar (SDM)

Este menú de servicio permite el acceso a elementos
adicionales que no se encuentran disponibles en el
sistema normal del menú. Para ingresar al menú de
mantenimiento, presionar el botón MENU y mantenerlo
presionado durante 5 segundos.

Para facilitar la comprensión de la estructura, se hace
referencia a cada submenú de esta descripción con dos
números (X-X). El primer número representa el número
de elemento del menú principal y el segundo el número
de elemento del submenú. Estos números de referencia
funcionan con todos los submenús a menos que se
indique lo contrario.

1. MAIN MENU CODES (códigos del menú principal) (1)
2. MAIN MENU DIAGNOSTICS (diagnóstico del menú

principal) (2)
3. MAIN MENU MONITOR (monitor del menú principal)

(6)
4. MAIN MENU JOB TIMER (reloj de trabajo del menú

principal) (7)

Para obtener información sobre el funcionamiento básico
del menú del SDM, consultar la sección “Monitor estándar
de visualización (SDM)—Pantalla normal”. (Manual del
operador.)
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Códigos activos

CODES (códigos) (1)

1. CODES ACTIVE (códigos activos) (1-1)
En el submenú de códigos activos aparecen hasta
veinte códigos de diagnóstico de problemas (DTC)
actuales activos. A medida que cada DTC se vuelva
inactivo, se eliminará de la lista de códigos activos. Si
existe una falla activa, el monitor estándar de
visualización (SDM) guarda dicha falla al ENCENDER
la máquina. El número de casos refleja con mayor
frecuencia la cantidad de veces que se ha encendido
la máquina con una falla activa que la cantidad de
veces que dicha falla se ha generado.
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Información del código activo

La información almacenada acerca de los códigos de
diagnóstico de problemas (DTC) incluye:

• El código actual y el total de códigos activos (1/2)
• La unidad de control de origen (la unidad de control

que informa el problema unidad de control del motor
(ECU) -NEXT- monitor de pantalla estándar (SDM))

• El total de códigos activos
• La hora a la que se produjeron por primera vez
• La hora a la que se produjeron por última vez
• Total de casos (99 como máximo)

Pulsar SIGUIENTE (NEXT) para visualizar el código
siguiente o VOLVER (BACK) para volver a (1).
Presionar SELECT para ver más información acerca
de los códigos de diagnóstico de problemas (DTC). La
pantalla siguiente le informará los elementos a revisar
para reparar el código.
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No Active Codes (no hay códigos activos)

Si no hay códigos activos, en la pantalla aparece el
mensaje “No Active Codes”.
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Codes Stored (códigos almacenados)

2. CODES STORED (1-2)
En el submenú de códigos almacenados aparecen
hasta veinte códigos de diagnóstico de problemas
(DTC) almacenados. En este menú aparecerán los
códigos actuales activos sólo si los casos anteriores se
han almacenado.

Continúa en la pág. siguiente
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Información acerca de los códigos almacenados

La información almacenada acerca de los códigos de
diagnóstico de problemas (DTC) incluye:

• El código actual y el total de códigos activos (1/2)
• La unidad de control de origen (la unidad de control

que informa el problema unidad de control del motor
(ECU))

• El total de códigos activos
• La hora a la que se produjeron por primera vez
• La hora a la que se produjeron por última vez
• Total de casos (99 como máximo)

Si se presiona SELECT se iniciará una secuencia
cronometrada de tres pantallas:

• Nombre de origen del SPN (ejemplo: emisor de
combustible)

• Explicación del FMI (ejemplo: cortocircuito a tierra)
• Hora a la que se produjo por primera vez y total de

casos. (ejemplo: 1 4405.1 / 34 5202.2 – indica
34 casos de una falla de la unidad de control del
motor (ECU) (A2) 5390.2; la primera a las 4405.1
horas y la última a las 5202.2 horas. Si sólo hay un
caso almacenado, la lı́nea superior estará en blanco
y en la segunda lı́nea se indicará “1” y la lectura del
horómetro cuando se produjo la falla.
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No Stored Codes (no hay códigos almacenados)

Si no hay códigos almacenados, en la pantalla
aparece el mensaje “No Stored Codes”.
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Borrar códigos

3. CLEAR CODES (borrar códigos) (1-3)
Este menú borrará todos los DTC almacenados en la
máquina. Presionar SELECT para borrar los códigos o
BACK para volver a (1).
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Menú principal de diagnóstico

DIAGNOSTIC MAIN MENU (menú principal de
diagnóstico) (2)
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Submenú de diagnóstico del motor

1. ENGINE (motor) (2-1)
En este menú se muestran las lecturas de los
sensores controlados por la unidad de control del
motor (ECU) (A2).
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Temperatura del refrigerante

• COOLANT TEMP (temperatura del refrigerante)—Se
muestra la temperatura del refrigerante del motor
medida por el sensor de temperatura del refrigerante
del motor (B15).
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Pedal del acelerador

• FOOT THROTTLE (pedal del acelerador)—Se
muestra el porcentaje de aceleración medido por el
sensor de posición del acelerador (B20).
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Acelerador de mano

• HAND THROTTLE (acelerador de mano)—Se
muestra el porcentaje de aceleración medido por el
interruptor de control de velocidad del motor (S60).
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Temperatura del aire del colector

• MANIFOLD AIR (aire del colector)—Se muestra la
temperatura del aire del colector medida por el
sensor de temperatura del aire del colector (B18).
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Temperatura del combustible

• FUEL TEMP (temperatura del combustible)—Se
muestra la temperatura del combustible medida por
el sensor de temperatura del combustible (B17).
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Submenú de diagnóstico de la transmisión

2. TRANSMISSION (transmisión) (2-2)
En este menú se muestran las lecturas actuales de los
sensores de la transmisión controlados por la unidad
de control de carga flexible (FLC) (A2).
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Marcha activada

• ENGAGED GEAR (marcha activada)—Se muestra la
marcha actual de la transmisión.
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Palanca de cambios

• SHIFTER GEAR (palanca de cambios)—Se muestra
la marcha en la que se encuentra la palanca de
control de la transmisión (TCL)/interruptor de
alcance (S5).

KK70125,000046F –63–01JUN07–19/50

T R A N S
T E M P  5 2 C

T
X

10
03

56
3

–6
3–

23
A

P
R

07
Temperatura de la transmisión

• TRANS TEMP (temperatura de la transmisión)—Se
muestra la temperatura del aceite de la transmisión
medida por el sensor de temperatura de aceite del
convertidor de par (B6).
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• AUTO TEST SOLENOIDS (prueba automática de
solenoides)—Ejecuta la prueba de solenoides de la
transmisión mediante la unidad de control de carga
flexible (FLC) y el monitor de pantalla estándar
(SDM). Ver la sección prueba del circuito de
solenoides de la transmisión. (Grupo 9015-20.)
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Submenú de diagnóstico del sistema hidráulico

3. HYDRAULIC (sistema hidráulico) (2-3)
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Estado del interruptor del filtro hidráulico

• HYD FILTER SW (interruptor del filtro hidráulico)—El
interruptor de restricción del filtro de aceite hidráulico
(B12) es controlado por el monitor de pantalla
estándar (SDM) (A3).

NOTA: “ON” indica que el filtro está obstruido y “OFF”
indica que no.
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Submenú de diagnóstico de los interruptores

4. SWITCHES (interruptores) (2-4)

Continúa en la pág. siguiente
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Estado del interruptor del freno de estacionamiento

• PARK BRAKE ROCKER (balancı́n del freno de
estacionamiento)—El interruptor del freno de
estacionamiento (S7) es controlado por la unidad de
control de carga flexible (FLC).

NOTA: MOM—(momentáneo), DET (retén)

El freno de estacionamiento está aplicado; ambos
APAGADOS

El freno de estacionamiento se comienza a
liberar; ambos ENCENDIDOS

El freno de estacionamiento se libera por
completo; MOM = APAGADO, DET =
ENCENDIDO
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Estado del interruptor de presión de los frenos

• BRAKE PRESS (presión de los frenos)—Los
interruptores de las luces de los frenos (S26 y S27)
son controlados por la unidad de control de carga
flexible (FLC).

Continúa en la pág. siguiente
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Estado de los interruptores de la transmisión

• TRANS SWITCHES (interruptores de la transmisión)
(2-3-5)
• TRANS FNR FWD (avance FNR de la
transmisión)—El interruptor de avance de la TCL/de
alcance (S5) es controlado por la unidad de control
de carga flexible (FLC).
• TRANS FNR NEUT (punto muerto FNR de la
transmisión)—El interruptor de punto muerto de la
TCL/de alcance (S5) es controlado por la unidad de
control de carga flexible (FLC).
• TRANS FNR REV (retroceso FNR de la
transmisión)—El interruptor de retroceso de la
TCL/de alcance (S5) es controlado por la unidad de
control de carga flexible (FLC).
• GEAR SW B1 (interruptor de marchas B1)—El
interruptor de marchas bit 1 de TCL/interruptor de
alcance (S5) es controlado por la unidad de control
de carga flexible (FLC).
• GEAR SW B2 (interruptor de marchas B2)—El
interruptor de marchas bit 2 de la TCL/interruptor de
alcance (S5) es controlado por la unidad de control
de carga flexible (FLC).
• GEAR SW B3 (interruptor de marchas B3)—El
interruptor de marchas bit 3 de la TCL/interruptor de
alcance (S5) es controlado por la unidad de control
de carga flexible (FLC).
• GEAR SW B4 (interruptor de marchas B4)—El
interruptor de marchas bit 4 de la TCL/interruptor de
alcance (S5) es controlado por la unidad de control
de carga flexible (FLC).
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Estado de los interruptores de la tracción mecánica delantera
(TMD)

• MFWD SWITCH (interruptor de la TMD)—El
interruptor de la tracción mecánica delantera (TMD)
(S11) es controlado por la unidad de control de
carga flexible (FLC).

Continúa en la pág. siguiente
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Estado del interruptor de desconexión del embrague

• CLUTCH DIS SWITCH (interruptor de desconexión
del embrague)—El interruptor de desconexión del
embrague (S6) es controlado por la unidad de
control de carga flexible (FLC).
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Estado del interruptor delantero de posición del asiento

• SEAT FWD (asiento hacia adelante)—El interruptor
delantero de posición del asiento (S17) es
controlado por la unidad de control de carga flexible
(FLC).
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Estado del interruptor trasero de posición del asiento

• SEAT REV (asiento hacia atrás)—Para máquinas
con control piloto únicamente. El interruptor trasero
de posición del asiento (S16) es controlado por la
unidad de control de carga flexible (FLC).
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Estado del interruptor de peligro

• HAZARD SWITCH (interruptor de peligro)—El
interruptor del destellador de 4 vı́as (S31) es
controlado por la unidad de control de carga flexible
(FLC).
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Estado del interruptor de giro hacia la izquierda

• LEFT TURN SWITCH (interruptor de giro hacia la
izquierda)—El interruptor de giro a la izquierda (S30)
es controlado por la unidad de control de carga
flexible (FLC).
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Estado del interruptor de giro hacia la derecha

• RIGHT TURN SWITCH (interruptor de giro a la
derecha)—El interruptor de giro a la derecha (S30)
es controlado por la unidad de control de carga
flexible (FLC).
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Submenú de diagnóstico de los solenoides

5. SOLENOIDS (solenoides) (2-8)
En la pantalla aparece la señal de salida enviada
desde la unidad de control de carga flexible (FLC) (A1)
hasta los solenoides.
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Estado del solenoide de la tracción mecánica delantera

• MFWD SOL (solenoides de la TMD)—Se muestra la
señal de salida, ACTIVADA o DESACTIVADA, hacia
el solenoide de la tracción mecánica delantera
(Y11).
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Estado del solenoide de activación de piloto

• PILOT ENABLE (activación de piloto)—Para
máquinas con control piloto únicamente. Se muestra
la señal de salida, ACTIVADA y DESACTIVADA
hacia el solenoide de activación de piloto (Y52).
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Estado de los solenoides del control de suspensión

• RIDE CONTRL (control de suspensión)—Se muestra
la señal de salida, ACTIVADA o DESACTIVADA,
hacia los solenoides del control de suspensión (Y50
y Y51).
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Estado de los solenoide de la transmisión

• TRANS SOLENOIDS (solenoides de la transmisión)
• TRANS Y1—Se muestra la señal de salida,
ACTIVADA o DESACTIVADA, hacia el solenoide de
dirección de avance de la transmisión (Y1).
• TRANS Y2—Se muestra la señal de salida,
ACTIVADA o DESACTIVADA, hacia el solenoide de
dirección de retroceso de la transmisión (Y2).
• TRANS Y3—Se muestra la señal de salida,
ACTIVADA o DESACTIVADA, hacia el solenoide 1
de velocidad de la transmisión (Y3).
• TRANS Y4—Se muestra la señal de salida,
ACTIVADA o DESACTIVADA, hacia el solenoide 2
de velocidad de la transmisión (Y4).
• TRANS Y5—Se muestra la señal de salida,
ACTIVADA o DESACTIVADA, hacia el solenoide 3
de velocidad de la transmisión (Y5).
• TRANS Y6—Se muestra la señal de salida,
ACTIVADA o DESACTIVADA, hacia el solenoide 4
de velocidad de la transmisión (Y6).

Continúa en la pág. siguiente
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Submenú de diagnóstico de combustible

6. FUEL (combustible) (2-9)
Se muestra el estado de la señal de entrada del
medidor de combustible.
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Sensor del nivel de combustible

• FUEL SENDER V (voltaje del emisor de
combustible)—Se muestra el voltaje del sensor de
nivel de combustible (B8).
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Porcentaje del emisor de combustible

• FUEL SENDER % (% del emisor de combustible)—
Se muestra el nivel de combustible como un
porcentaje de lleno.
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Submenú de diagnóstico de la versión de software

7. SW VERSION (versión de software) (2-11)
En el submenú de la versión de software se muestran
los números de la versión del software.
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Continúa en la pág. siguiente



Referencias

KK70125,000046F –63–01JUN07–43/50

V E R  S W  S D M
X X X X X X X X

T
X

10
21

09
2

–6
3–

23
A

P
R

07

Versión del software del monitor de pantalla estándar

• SDM SW VER (versión del software del SDM)—Se
muestra el número de versión del software del
monitor de pantalla estándar (SDM) (A3).
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Versión del software de la unidad de control del motor

• ECU SW VER (versión del software de la ECU)—Se
muestra el número de versión del software de la
unidad de control del motor (ECU) (A2).
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Versión del software de la unidad de control de carga

flexible

• FLC SW VER (versión del software de la FLC)—Se
muestra el número de versión del software de la
unidad de control de carga flexible (FLC) (A1).

Continúa en la pág. siguiente
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Monitor

MONITOR (6)

El menú del monitor permite al usuario seleccionar
opciones que inciden sobre la manera en que la
información aparece en el monitor de pantalla estándar
(SDM).

1. UNITS (unidades) (6-1)
El menú de unidades permite al operador seleccionar
Fahrenheit o Celsius para todas las temperaturas. La
configuración por omisión es “English” (inglesas).
• ENGLISH (inglesas)—Las unidades del menú

pasarán a ser inglesas.
• METRIC (métricas)—Las unidades del menú

pasarán a ser métricas.

2. LANGUAGE (idioma) (6-2)
En el modo normal, el idioma por omisión es el inglés
en letras normales. El texto disponible en otras
opciones de idioma aparecerá en negrita.
• ENGLISH (inglés)—El idioma del menú pasará a ser

el inglés.
• SPANISH (español)—El idioma del menú pasará a

ser el español.
• FRENCH (francés)—El idioma del menú pasará a

ser el francés.
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Ocultar menú

3. HIDE MENU (ocultar menú) (6-3)
El menú principal no estará disponible. Se deberá
ingresar el menú de mantenimiento para acceder a
cualquier menú.
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Visualizar menú

4. HIDE MENU (visualizar menú) (6-4)
El menú principal estará disponible al presionar el
botón MENU.
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Opciones por omisión

5. DEFAULTS (opciones por omisión) (6-5)
Este menú proporciona un método rápido para eliminar
todas las configuraciones personalizadas del monitor.
Si se selecciona “RESTORE DEFAULTS” (restaurar
las opciones por omisión), se restaurarán las opciones
por omisión y se reiniciará el reloj de trabajo. Los DTC
almacenados no se eliminan.

JOB TIMER (reloj de trabajo) (7)

El menú del reloj de trabajo controla un reloj de trabajo de
funcionamiento continuo.
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Reloj de trabajo

1. HIDE (ocultar) (7-1)
El menú del reloj de trabajo no estará disponible. Se
deberá ingresar en el menú de mantenimiento para
acceder al reloj de trabajo.

2. UNHIDE (visualizar) (7-2)
El reloj de trabajo estará disponible.

3. RESET TIME (reiniciar el reloj) (7-3)
Presionar SELECT para poner el reloj de trabajo en
cero o BACK para volver a (7).
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Configuración del sistema de seguridad
contra robo

IMPORTANTE: El código de seguridad del propietario
por omisión para el sistema de
seguridad contra robo es 111 para los
sistemas de 3 dı́gitos y 00111 para los
sistemas de seguridad de 5 dı́gitos.
Los códigos de seguridad del
operador por omisión son 000, 999 y
998 para los sistemas de seguridad de
3 dı́gitos, y 00000, 00999 y 00998 para
los de 5.

Al comunicar los códigos de
seguridad del Operador a los usuarios
de la máquina, los propietarios no
deben asignar los códigos de uso por
omisión. En lugar de eso, los
propietarios deben cambiar los
códigos de seguridad del Operador de
uso por omisión a otros valores antes
de comunicar los códigos a los
usuarios de la máquina. Consultar
“Cambio de un código de seguridad
del operador o del propietario” en esta
sección para obtener más
información.

Una vez activado, ya sea como opción instalada de
fábrica o de instalación en campo, el sistema de
seguridad contra robo se debe configurar. Seleccionar el
método de bloqueo y cambiar los códigos del propietario
y del operador según sea necesario.

Selección del método de bloqueo

Completar el siguiente procedimiento para seleccionar el
método de bloqueo para el sistema de seguridad contra
robo. Sólo quien cuente con el código seguridad del
propietario podrá configurar el método de bloqueo.
Existen cuatro opciones de bloqueo disponibles en el
sistema de seguridad contra robo:

• Solicitud de bloqueo
• Bloqueo automático—5 minutos
• Bloqueo automático—60 minutos
• Desactivación del sistema contra robo (la máquina no

se bloqueará)

1. Presionar el botón MENU del monitor estándar de
visualización (SDM) para acceder al MAIN MENU
(menú principal).
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2. Presionar el botón NEXT hasta que aparezca MAIN
MENU ANTITHEFT (menú principal, sistema contra
robo).

3. Presionar el botón SELECT para que aparezca
ANTITHEFT SET CODES.

4. Presionar el botón NEXT para que aparezca
ANTITHEFT CONFIG (configuración del sistema contra
robo).

5. Presionar el botón SELECT para que aparezca
OWNER CODE 0 0 0 (código del propietario 0 0 0)
(sistema de 3 dı́gitos) u OWNER CODE 0 0 0 0 0
(código del propietario 0 0 0 0 0) (sistema de
5 dı́gitos).

6. Cambiar el código de seguridad actual del propietario.

Aparecerá el método actual de bloqueo.

7. Presionar el botón NEXT para que aparezca el método
de bloqueo apropiado.

• ANTITHEFT OFF (sistema contra robo desactivado)
• PROMPT FOR LOCK (solicitar bloqueo)
• AUTOLOCK 5 MINUTES (bloqueo automático en

5 minutos)
• AUTOLOCK 60 MINUTES (bloqueo automático en

60 minutos)

8. Presionar el botón SELECT para seleccionar el
método de bloqueo que aparece.

9. El método de bloqueo seleccionado aparecerá durante
2 segundos antes de que el SDM regrese al menú del
modo de visualización normal.

Cambio de un código de seguridad del Operador o
Propietario

IMPORTANTE: Si no se planea usar los tres códigos
de seguridad del operador
disponibles, cerciorarse de cambiar
aquéllos que no se usarán por otros
que no sean los códigos por omisión.
No se recomienda permitir el acceso a
la máquina por medio de los códigos
por omisión.

Se aplican las siguientes reglas al cambiar de códigos de
seguridad.
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Continúa en la pág. siguiente



Referencias

9015
20
27

KK70125,00008C1 –63–06JUN07–3/6

• Un código de seguridad del operador sólo se podrá
cambiar si dicho código o si el código de seguridad del
propietario se usa durante el procedimiento de cambio.

• El código de seguridad del propietario se puede usar
para restablecer todos los códigos por omisión
accediendo a la opción RESET ALL (restablecer todos)
del menú.

• El sistema de seguridad contra robo reposiciona todos
los códigos de seguridad del operador y el código de
seguridad del propietario a los valores por omisión
cuando se usa el código de seguridad maestro para
habilitar el sistema.

• Sólo podrá cambiar el código de seguridad del
propietario quien cuente con el código de seguridad del
propietario. El código de seguridad del propietario se
debe ingresar antes de cambiarse.

1. Presionar el botón MENU del monitor estándar de
visualización (SDM) para acceder al MAIN MENU
(menú principal).

2. Presionar el botón NEXT hasta que aparezca MAIN
MENU ANTITHEFT (menú principal, sistema contra
robo).

3. Presionar el botón SELECT para que aparezca
ANTITHEFT SET CODES.

4. Presionar el botón SELECT. En la pantalla aparece
ANTITHEFT OWNER (sistema contra robo,
propietario).

5. Si se intenta cambiar un código de seguridad del
operador, presionar el botón NEXT para que aparezca
el código de seguridad del operador correspondiente
que se cambiará. Si se intenta cambiar el código de
seguridad del propietario, continuar con el siguiente
paso.

6. Presionar el botón SELECT. En la pantalla aparecerá
CURRENT CODE 0 0 0 (código actual 0 0 0) (sistema
de 3 dı́gitos) o CURRENT CODE 0 0 0 0 0 (código
actual 0 0 0 0 0) (sistema de 5 dı́gitos).

7. Ingresar el código de seguridad del propietario o el
código de seguridad actual del propietario para el
cambio de código.

a. Presionar el botón NEXT o BACK para cambiar el
número que aparece en el campo activo
(parpadeante). El botón NEXT proporciona un dı́gito
mayor; el botón BACK proporciona un dı́gito menor.
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b. Presionar el botón SELECT para aceptar el número
que aparece (parpadeante) en el campo activo y
cambiar el campo activo al siguiente dı́gito hacia la
derecha.

NOTA: Si se presiona el botón SELECT para aceptar el
dı́gito final (el tercero o quinto dı́gito, según la
configuración del sistema), el código de seguridad
se procesa por completo. Si el código no es el
correcto, un mensaje de error aparece en la
pantalla del monitor.

El sistema de seguridad contra robo permite
intentar introducir un código de seguridad válido
tres veces. Para seguir intentando entrar códigos
hay que desconectar y conectar la llave de
contacto para reanudar el proceso.

8. Ingresar el nuevo código de seguridad.

9. El nuevo código de seguridad aparecerá durante
3 segundos antes de que el SDM regrese al menú del
modo de visualización normal.

Restablecer los códigos de seguridad del operador y
del propietario

1. Presionar el botón MENU del monitor estándar de
visualización (SDM) para acceder al MAIN MENU
(menú principal).

2. Presionar el botón NEXT hasta que aparezca MAIN
MENU ANTITHEFT (menú principal, sistema contra
robo).

3. Presionar el botón SELECT para que aparezca
ANTITHEFT SET CODES.

4. Presionar el botón SELECT. En la pantalla aparece
ANTITHEFT OWNER (sistema contra robo, propietario)

5. Presionar el botón NEXT hasta que aparezca
ANTITHEFT RESET ALL (sistema contra robo,
restablecer todos).

6. Presionar el botón SELECT. En la pantalla aparecerá
OWNER CODE 0 0 0 (código del propietario 0 0 0)
(sistema de 3 dı́gitos) u OWNER CODE 0 0 0 0 0
(código del propietario 0 0 0 0 0) (sistema de
5 dı́gitos).

7. Cambiar el código de seguridad actual del propietario.
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a. Presionar el botón NEXT o BACK para cambiar el
número que aparece en el campo activo
(parpadeante). El botón NEXT proporciona un dı́gito
mayor; el botón BACK proporciona un dı́gito menor.

b. Presionar el botón SELECT para aceptar el número
que aparece (parpadeante) en el campo activo y
cambiar el campo activo al siguiente dı́gito hacia la
derecha.

NOTA: Si se presiona el botón SELECT para aceptar el
dı́gito final (el tercero o quinto dı́gito, según la
configuración del sistema), el código de seguridad
se procesa por completo. Si el código no es el
correcto, un mensaje de error aparece en la
pantalla del monitor.

El sistema de seguridad contra robo permite
intentar introducir un código de seguridad válido
tres veces. Para seguir intentando entrar códigos
hay que desconectar y conectar la llave de
contacto para reanudar el proceso.

8. El sistema de seguridad contra robo restaura los
valores por omisión del código de seguridad del
propietario y de los tres códigos de seguridad del
operador: “111”, “000”, “999” y “998”, respectivamente
para los sistemas de seguridad de 3 dı́gitos, y “00111”,
“00000”, “00999” y “00998” para los de 5.

9. Los códigos por omisión aparecen antes de que el
SDM regrese al menú del modo de visualización
normal.

NOTA: Si el código del propietario no se encuentra
disponible, los códigos de seguridad se podrán
restablecer usando el código de seguridad
maestro, el cual se podrá obtener a través de un
concesionario de John Deere en DealerNet.
Completar el procedimiento de activación del
sistema de seguridad contra robo para restablecer
los códigos de seguridad usando el código de
seguridad maestro. Ver la sección
“Activación/Desactivación del sistema de
seguridad contra robo”. (Grupo 9015-20.)

Cambiar la extensión del código de seguridad del
sistema

Seguir este procedimiento para seleccionar la extensión
(3 ó 5 dı́gitos) del código de seguridad que se utilizará en
el sistema de seguridad contra robo. El valor por omisión
del sistema es de 3 dı́gitos.
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1. Presionar el botón MENU del monitor estándar de
visualización (SDM) para acceder al MAIN MENU
(menú principal).

2. Presionar el botón NEXT hasta que aparezca MAIN
MENU ANTITHEFT (menú principal, sistema contra
robo).

3. Presionar el botón SELECT para que aparezca
ANTITHEFT SET CODES.

4. Presionar el botón NEXT hasta que aparezca
ANTITHEFT SYSTEM.

5. Presionar el botón SELECT. En la pantalla aparecerá
OWNER CODE 0 0 0 (código del propietario 0 0 0)
(sistema de 3 dı́gitos) u OWNER CODE 0 0 0 0 0
(código del propietario 0 0 0 0 0) (sistema de
5 dı́gitos).

6. Cambiar el código de seguridad actual del propietario.

a. Presionar el botón NEXT o BACK para cambiar el
número que aparece en el campo activo
(parpadeante). El botón NEXT proporciona un dı́gito
mayor; el botón BACK proporciona un dı́gito menor.

b. Presionar el botón SELECT para aceptar el número
que aparece (parpadeante) en el campo activo y
cambiar el campo activo al siguiente dı́gito hacia la
derecha.

NOTA: Si se presiona el botón SELECT para aceptar el
dı́gito final (el tercero o quinto dı́gito, según la
configuración del sistema), el código de seguridad
se procesa por completo. Si el código no es el
correcto, un mensaje de error aparece en la
pantalla del monitor.

El sistema de seguridad contra robo permite
intentar introducir un código de seguridad válido
tres veces. Para seguir intentando entrar códigos
hay que desconectar y conectar la llave de
contacto para reanudar el proceso.

7. Aparecerá el sistema contra robo actual: ANTITHEFT
3-DIGIT (sistema contra robo, 3 dı́gitos) o ANTITHEFT
5-DIGIT (sistema contra robo, 5 dı́gitos). Si se desea
cambiar la selección, presionar el botón NEXT para
pasar de un sistema a otro, y luego presionar el botón
SELECT para activarla. En este punto, estarán
restablecidos los valores por omisión de todos los
códigos del sistema contra robo, pero el método de
bloqueo del sistema no mostrará modificaciones.

TM10135 (08JUN07) 9015-20-30 Cargadora retroexcavadora 310J
100207

PN=296



Referencias

9015
20
31

KK70125,00008C0 –63–06JUN07–1/3

Funcionamiento del sistema de seguridad
contra robo

IMPORTANTE: Al comunicar los códigos de
seguridad del Operador a los usuarios
de la máquina, los propietarios no
deben asignar los códigos de uso por
omisión. En lugar de eso, los
propietarios deben cambiar los
códigos de seguridad del Operador de
uso por omisión a otros valores antes
de comunicar los códigos a los
usuarios de la máquina. Ver la sección
“Configuración del sistema de
seguridad contra robo”. (Grupo
9015-20.)

NOTA: Cuando el sistema de seguridad de la máquina
está activada, es posible arrancar el motor pero el
mismo se apaga después de 3 segundos.

Bloqueo de la máquina (operador y propietario)

Existen tres métodos de bloqueo diferentes disponibles en
el sistema de seguridad contra robo. Ver la sección
“Configuración del sistema de seguridad contra robo” para
obtener más información acerca de la selección de un
método de bloqueo. (Grupo 9015-20.)

• Solicitud de bloqueo
• Bloqueo automático—5 minutos
• Bloqueo automático—60 minutos

NOTA: Cuando el sistema de seguridad de la máquina
está activada, es posible arrancar el motor pero el
mismo se apaga después de 3 segundos.

Solicitud de bloqueo

1. Girar la llave de contacto a la posición desconectada.

2. En la pantalla del monitor aparece HIT SELECT TO
LOCK (presionar SELECT para bloquear).

NOTA: Si no se presiona SELECT para bloquear la
máquina dentro de los 20 segundos una vez
puesta la llave de contacto en la posición de
APAGADO, el SDM NO bloqueará la máquina.

3. Presionar SELECT dentro de los 20 segundos para
bloquear la máquina.

Bloqueo automático—5 minutos

1. Girar la llave de contacto a la posición desconectada.
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2. La máquina permanecerá desbloqueada durante los
siguientes 5 minutos. Una vez transcurridos los
5 minutos, se necesitará un código válido de 3 ó
5 dı́gitos, según la configuración del sistema, para
hacer funcionar la máquina.

Bloqueo automático—60 minutos

1. Girar la llave de contacto a la posición desconectada.

2. La máquina permanecerá desbloqueada durante los
siguientes 60 minutos. Una vez transcurridos los
60 minutos, se necesitará un código válido de 3 ó
5 dı́gitos, según la configuración del sistema, para
hacer funcionar la máquina.

Desbloqueo de la máquina (operador y propietario)

1. Sentarse en el asiento del operador para activar la
unidad de engrane y monitor.

2. Girar la llave de contacto a la posición de
ENCENDIDO (ON).

3. En el monitor estándar de visualización (SDM) aparece
ENTER CODE 0 0 0 (ingresar código 0 0 0) (sistema
de 3 dı́gitos) o ENTER CODE 0 0 0 0 0 (ingresar
código 0 0 0 0 0) (sistema de 5 dı́gitos).

4. Ingresar el código de seguridad correspondiente:

a. Presionar el botón NEXT o BACK para cambiar el
número que aparece en el campo activo
(parpadeante). El botón NEXT proporciona un dı́gito
mayor; el botón BACK proporciona un dı́gito menor.

b. Presionar el botón SELECT para aceptar el número
que aparece (parpadeante) en el campo activo y
cambiar el campo activo al siguiente dı́gito hacia la
derecha.

NOTA: Si se presiona el botón SELECT para aceptar el
dı́gito final (el tercero o quinto dı́gito, según la
configuración del sistema), el código de seguridad
se procesa por completo.

5. Una vez que se ingresa un código de seguridad, en el
monitor aparece UNLOCKING ANTITHEFT
(desbloqueando el sistema contra robo) mientras el
SDM intenta desbloquear la máquina.

6. En el SDM aparece ANTITHEFT UNLOCKED (sistema
contra robo desactivado) si el código de seguridad es
correcto y la máquina se ha desbloqueado.
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Aparecerá FAILED TO UNLOCK (no se pudo
desbloquear el sistema) cuando el código de seguridad
sea incorrecto.

NOTA: El sistema de seguridad contra robo permite
intentar introducir un código de seguridad válido
tres veces. Para seguir intentando entrar códigos
hay que desconectar y conectar la llave de
contacto para reanudar el proceso.

9015
20
33
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Activación/Desactivación del sistema de
seguridad contra robo

Activación del sistema de seguridad contra robo

Completar el siguiente procedimiento si el sistema de
seguridad contra robo se adquirió como opción de
instalación en campo.

1. Colocar la llave de contacto en la posición de
ENCENDIDO (ON).

2. Mantener presionado el botón MENU durante
5 segundos para acceder al menú del monitor de
pantalla estándar (SDM).

3. Presionar el botón NEXT hasta que aparezca MAIN
MENU ANTITHEFT en la pantalla.

4. Presionar el botón SELECT para que aparezca
ANTITHEFT MASTER (código maestro del sistema
contra robo).

5. Presionar el botón SELECT.

NOTA: Se puede obtener un código de seguridad
maestro de John Deere a través de DealerNet. Se
necesita la lectura actual del horómetro del motor
y el número de serie de la máquina para obtener
el código de seguridad maestro.

6. Ingresar el código de seguridad correcto:

a. Presionar el botón NEXT o BACK para cambiar el
número que aparece en el campo activo
(parpadeante). El botón NEXT proporciona un dı́gito
mayor; el botón BACK proporciona un dı́gito menor.

b. Presionar el botón SELECT para aceptar el número
que aparece (parpadeante) en el campo activo y
cambiar el campo activo al siguiente dı́gito hacia la
derecha.

Continúa en la pág. siguiente
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NOTA: Al presionar el botón SELECT para aceptar el
tercer dı́gito, se procesará el código de seguridad
introducido. Si el código no es el correcto, un
mensaje de error aparece en la pantalla del
monitor.

El sistema de seguridad contra robo permite
intentar introducir un código de seguridad válido
tres veces. Para seguir intentando entrar códigos
hay que desconectar y conectar la llave de
contacto para reanudar el proceso.

7. Si el código de seguridad maestro ingresado es
correcto, en la pantalla aparecerá ANTITHEFT
ACTIVATED (sistema contra robo activado) durante
3 segundos, seguido de CODES SET TO DEFAULT
(valores por omisión de los códigos restablecidos).

El sistema de seguridad contra robo se DESBLOQUEA
y restaura los valores por omisión del código de
seguridad del propietario y de los tres códigos de
seguridad del operador: “111”, “000”, “999” y “998”,
respectivamente para los sistemas de seguridad de
3 dı́gitos.

NOTA: En este punto, el método de bloqueo del sistema
de seguridad contra robo será ANTITHEFT OFF
(sistema contra robo desactivado) y la máquina
estará desprotegida. Se debe configurar el
método de bloqueo para su activación. Ver la
sección “Configuración del sistema de seguridad
contra robo”. (Grupo 9015-20.)

8. El SDM regresa al menú del modo de visualización
normal.

Desactivación del sistema de seguridad contra robo

El sistema de seguridad contra robo se puede desactivar
temporalmente, si es necesario. Cuando esté
desactivado, no habrá protección contra robo. Sólo podrá
desactivar el sistema de seguridad contra robo quien
cuente con el código de seguridad del propietario.

1. Presionar el botón MENU del monitor estándar de
visualización (SDM) para acceder al MAIN MENU
(menú principal).

2. Presionar el botón NEXT hasta que aparezca MAIN
MENU ANTITHEFT (menú principal, sistema contra
robo).

3. Presionar el botón SELECT para que aparezca
ANTITHEFT SET CODES.
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4. Presionar el botón NEXT para que aparezca
ANTITHEFT CONFIG (configuración del sistema contra
robo).

5. Presionar el botón SELECT para que aparezca
OWNER CODE 0 0 0 (código del propietario 0 0 0)
(sistema de 3 dı́gitos) u OWNER CODE 0 0 0 0 0
(código del propietario 0 0 0 0 0) (sistema de
5 dı́gitos).

6. Cambiar el código de seguridad actual del propietario.

Aparecerá el método actual de bloqueo.

7. Presionar el botón NEXT para que aparezca
ANTITHEFT OFF (sistema contra robo desactivado).

8. Presionar el botón SELECT para desactivar el sistema
de seguridad contra robo.
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Prueba de los resistores de la red de área de
la unidad de control (CAN)

ESPECIFICACIONES

Resistencia del conector de 54–66 ohms
SERVICE ADVISOR (pasadores
C y D)

Resistencia del resistor de 108–132 ohms
terminación 1 (R3) y del resistor
de terminación 2 (R4) de la CAN

El propósito de esta prueba es verificar los dos resistores
de terminación de la CAN. Se puede realizar la siguiente
verificación de la resistencia para asegurarse de que
ambas resistencias de la CAN están en su lugar y que
funcionan correctamente.

Continúa en la pág. siguiente
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Conector de SERVICE ADVISOR

C—Pasador C
D—Pasador D
X1—Conector de SERVICE ADVISOR
X3—Bloque de fusibles y relés

1. Extraer la cubierta de la consola para acceder al
bloque de fusibles y relés (X3) y al conector de
SERVICE ADVISOR™ (X1).

2. Usando un multı́metro, controlar la resistencia entre los
pasadores (C) y (D) en el conector SERVICE
ADVISOR.

Valor especificado
Conector SERVICE ADVISOR
(pasadores C y D)—Resistencia 54–66 ohms............................................

3. Si la resistencia no se encuentra dentro de la
especificación, controlar la resistencia de los
pasadoras A y B de los resistores de terminación 1 y 2
(R3 y R4) de la CAN.

Valor especificado
Resistencia del resistor de
terminación 1 (R3) y del resistor
de terminación 2 (R4)—
Resistencia 108–132 ohms.........................................................................

Para obtener información acerca de la ubicación y los
pasadores del resistor 1 (R3) de la CAN: Consultar la
sección “Ubicación de los componentes del mazo de
cables del motor (W7)”. Consultar la sección “Diagrama
de cableado del mazo de cables del motor (W7)”. (Grupo
9015-10.)

Para obtener información acerca de la ubicación y los
pasadores del resistor 2 (R4) de la CAN: Consultar la
sección “Ubicación de los componentes del mazo de
cables del dosel (ROPS) (W5)”. Consultar la sección
“Diagrama de cableado del mazo de cables del dosel
(ROPS) (W5)”. (Grupo 9015-10.) Consultar la sección
“Ubicación de los componentes del mazo de cables de la
cabina (W10)”. Consultar la sección “Diagrama de
cableado del mazo de cables de la cabina (W10)”. (Grupo
9015-10.)

SERVICE ADVISOR es una marca registrada de Deere & Company.
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Procedimiento de prueba del alternador
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1. Con el motor funcionando a ralentı́ lento, revisar el
voltaje CC entre el terminal D+ y la conexión a
tierra. El voltaje debe ser 13,5 V CC o superior1.

2. Con el motor funcionando a ralentı́ rápido, revisar
el voltaje CC entre el terminal B+ y la conexión a
tierra. El voltaje debe ser 13,5 V CC o superior1.

3. Si el voltaje de los pasos anteriores es inferior a
13,5 V CC1, comprobar la excitación colocando un
cable de puente entre los terminales D+ y B+ con
el motor en marcha. Si la salida en los terminales
B+ y D+ alcanza 13,5 V CC o más, revisar si hay
un diodo abierto, un problema de cableado o un
fusible fundido en el circuito de excitación del
alternador (cable al terminal D+).

4. Con el motor en marcha, comprobar el voltaje de
CA entre el terminal W (si está instalado) y la

conexión a tierra. El voltaje debe estar entre 6–7 V
CA.

5. Repetir los pasos anteriores con las luces
encendidas para cargar el alternador.

6. Si el alternador no consigue producir el voltaje
especificado después de la prueba, comprobar si
las escobillas del conjunto regulador/escobilla están
desgastadas. Reemplazar el conjunto
regulador/escobilla si es necesario. Consultar
Alternadores y motores de arranque para obtener
procedimientos de prueba y reparación especı́ficos.
(CTM278.) Si el alternador sigue fallando,
reemplazarlo. Si las pruebas del alternador son
correctas, revisar el circuito de la luz indicadora.

1Nota: Para los sistemas de 12 V con baterı́as libres de
mantenimiento, el voltaje de D+ y B+ debe ser de 14,1 V CC o
superior
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Especificaciones de los componentes
eléctricos

Pieza Medida Valor especificado

B2—Interruptor de congelación del Temperatura de apertura (en -1,4 °C (29.5 °F)
aire acondicionado descenso)

Temperatura de cierre (en aumento) 2,2 °C (36 °F)

B3—Interruptor binario del aire Presión de apertura (alta) 2620–2896 kPa
acondicionado 26,2–29 bar

380–420 psi
Presión de cierre (alta) 1379–2068 kPa

13,8–20,7 bar
200–300 psi

B6—Sensor de temperatura del Resistencia 2,434–3,229 kiloohmios a 25 °C
aceite del convertidor de par de (77 °F)
apriete 178,8–180,5 ohmios a 100 °C

(212 °F)
88,83–89,33 ohmios a 125 °C
(257 °F)

B7—Interruptor de presión de aceite Presión de apertura 37–72 kPa
del motor 0,4–0,7 bar

5.5–10.5 psi

B8—Sensor del nivel de combustible Resistencia 168–192 ohmios a 100% de
capacidad de llenado
137,5 ohms a 3/4 de capacidad de
llenado
95 ohms a 1/2 de capacidad de
llenado
52,5 ohms a 1/4 de capacidad de
llenado
4–16 ohms a 0 de capacidad de
llenado

B9—Interruptor de restricción del Se cierra cuando aumenta el vacı́o 4,98–7,48 kPa vacı́o
filtro de aire del motor 20–30 in. H2O

B10—Sensor de temperatura del Resistencia 90–4108 ohms a -40 °C (-40 °F)
aceite hidráulico 26–31 kiloohmios a -20 °C (-4 °F)

8,7–10,2 kiloohmios a 0 °C (32 °F)
3,3–3,8 kiloohmios a 20 °C (68 °F)
1,4—1,6 kiloohmios a 40 °C (104 °F)
648–708 kiloohmios a 60 °C (140 °F)
317–350 kiloohmios a 80 °C (176 °F)
170–186 kiloohmios a 100 °C
(212 °F)
97–105 kiloohmios a 120 °C (248 °F)
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Pieza Medida Valor especificado

B12—Interruptor de restricción del Presión de cierre 344 kPa
filtro de aceite hidráulico 3,45 bar

50 psi

B13—Interruptor de presión del freno Presión de apertura 993–1213 kPa
de estacionamiento 10,2–12,4 bar

144–176 psi
Presión de cierre 806–985 kPa

8,1–9,9 bar
117–143 psi

B15—Sensor de temperatura del Resistencia 90–108 kiloohmios a -40 °C (-40 °F)
refrigerante 26–31 kiloohmios a -20 °C (-4 °F)

8,7–10,2 kiloohmios a 0 °C (32 °F)
3,3–3,8 kiloohmios a 20 °C (68 °F)
1,4–1,6 kiloohmios a 40 °C (104 °F)
648–708 ohms a 60 °C (140 °F)
317–350 ohms a 80 °C (176 °F)
170–186 ohmios a 100 °C (212 °F)
97–105 ohms a 120 °C (248 °F)

B17—Sensor de temperatura del Resistencia 90–108 kiloohmios a -40 °C (-40 °F)
combustible 26–31 kiloohmios a -20 °C (-4 °F)

8,7–10,2 kiloohmios a 0 °C (32 °F)
3,3–3,8 kiloohmios a 20 °C (68 °F)
1,4–1,6 kiloohmios a 40 °C (104 °F)
648–708 ohms a 60 °C (140 °F)
317–350 ohms a 80 °C (176 °F)
170–186 ohmios a 100 °C (212 °F)
97–105 ohms a 120 °C (248 °F)

B18—Sensor de temperatura del aire Resistencia 90–108 kiloohmios a -40 °C (-40 °F)
del colector 26–31 kiloohmios a -20 °C (-4 °F)

8,7–10,2 kiloohmios a 0 °C (32 °F)
3,3–3,8 kiloohmios a 20 °C (68 °F)
1,4–1,6 kiloohmios a 40 °C (104 °F)
648–708 ohms a 60 °C (140 °F)
317–350 ohms a 80 °C (176 °F)
170–186 ohmios a 100 °C (212 °F)
97–105 ohms a 120 °C (248 °F)

B19—Sensor de posición del Resistencia 2,7–3,3 kiloohmios
cigüeñal

B20—Sensor de posición del pedal Resistencia 5 kiloohmios ± 20%
acelerador

S26—Interruptor 1 de las luces de Presión de cierre 410–760 kPa
los frenos 4,1–7,6 bar

60–110 psi
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Pieza Medida Valor especificado

S27—Interruptor 2 de las luces de Presión de cierre 410–760 kPa
los frenos 4,1–7,6 bar

60–110 psi

R3—Resistor de terminación 1 de la Resistencia 120 ohms
CAN

R4—Resistor de terminación 2 de la Resistencia 120 ohms
CAN

R43—Resistor del motor del Resistencia Borne exterior de la resistencia (2) al
soplador borne (4) 1 ohmio

Borne exterior de la resistencia (2) al
borne (1) 0,5 ohmio
Borne externo de la resistencia (2) al
borne (3) 0,2 ohmio

Y1—Solenoide de dirección de Resistencia (aproximada) 10,5 ohms
avance de la transmisión

Y2—Solenoide de dirección de Resistencia 10,5 ohms
retroceso de la transmisión

Y3—Solenoide de velocidad 1 de la Resistencia 10,5 ohms
transmisión

Y4—Solenoide de velocidad 2 de la Resistencia (aproximada) 10,5 ohms
transmisión

Y5—Solenoide de velocidad 3 de la Resistencia (aproximada) 10,5 ohmios
transmisión

Y6—Solenoide de velocidad 4 de la Resistencia (aproximada) 10,5 ohmios
transmisión

Y7—Solenoide de liberación del Resistencia 10,5 ohmios
freno de estacionamiento

Y10—Solenoide de la traba de Resistencia 10,5 ohmios
diferencial

Y11—Solenoide de la TMD Resistencia 10,5 ohmios

Y15—Solenoide auxiliar de arranque Resistencia 1 ohm

Y29—Solenoide de desbloqueo del Resistencia 8,25 ohmios
acoplador de la cargadora—si está
instalado

Y30—Solenoide de presión del Resistencia 8,25 ohmios
acoplador de la cargadora—si está
instalado
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Pieza Medida Valor especificado

Y43—Solenoide del compresor Resistencia 12,6–15,4 ohms
acondicionador de aire

Y50—Solenoide 1 del control de Resistencia 8,25 ohmios
suspensión

Y51—Solenoide 2 del control de Resistencia 8,25 ohmios
suspensión

Y52—Solenoide de activación de Resistencia 8,25 ohmios
piloto

Y53—Solenoide del control de flujo Resistencia 8,6–9,0 ohms
selectivo

Y57—Solenoide de carga de los Resistencia 8,25 ohmios
frenos

Y58—Solenoide 1 de selección de Resistencia 8,25 ohmios
patrón

Y59—Solenoide 2 de selección de Resistencia 8,25 ohmios
patrón

Y60—Solenoide de la válvula de Resistencia 8,25 ohmios
descarga de la bomba hidráulica

Y67—Solenoide de retorno a la Resistencia 13,5 ohmios
excavación
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Prueba del mazo de cables
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Prueba del mazo de cables adecuado (conectores Deutsch
mostrados)

1—Cable de prueba
2—Terminal de acoplamiento auxiliares

IMPORTANTE: Al probar los mazos de cables, será
necesario colocar terminales de
acoplamiento auxiliares en las tomas
de terminales de los conectores que
se van a probar y aplicar cables de
prueba a esos terminales en vez de a
las tomas de los terminales. Es
posible que se produzcan daños en la
toma del terminal y/o conector al
insertar los cables de prueba en las
tomas de los terminales de los
conectores del mazo, dando lugar a
problemas innecesarios en el sistema
eléctrico.

Este procedimiento comprueba si un fallo del mazo de
cables o del sensor está provocando la generación de un
código de diagnóstico de problemas. Usar el monitor o la
aplicación conector de SERVICE ADVISOR™ para ver los
códigos.

Consultar la sección “Cómo leer los códigos de
diagnóstico de problemas (DTC)”. (Grupo 9015-20.)

Este procedimiento verificará si el mazo de cables y las
unidades de control están funcionando adecuadamente.
No obstante, no comprobará el sensor.

SERVICE ADVISOR es una marca registrada de Deere & Company. Continúa en la pág. siguiente
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Sensor con dos cables

Verificación del sensor con dos cables:

1. Anotar y borrar los códigos de diagnóstico de
problemas.Consultar la sección “Cómo leer los códigos
de diagnóstico de problemas (DTC)”. (Grupo 9015-20.)

2. Con la llave del contacto en la posición de apagado,
desconectar el conector del mazo de cables del sensor
dudoso. Conectar un cable de puente entre los cables
del conector del mazo.

3. Encender el motor y mantenerlo en marcha unos
segundos. Apagar el motor.

4. Anotar los códigos de diagnóstico de averı́as como en
el paso 1 anterior.

Resultados: Si aparece un código de diagnóstico de
problemas nuevo (cortocircuito a tierra o cortocircuito a
alimentación), se indicará un fallo del sensor. (Siempre
que el mazo esté bien, el nuevo código de diagnóstico de
averı́as se habrá generado al conectar el cable de puente
al conector del mazo.)

Si no aparece un código de diagnóstico de problemas
nuevo, se indica una falla del mazo o de la unidad de
control. (El mazo no puede enviar el nuevo código de
diagnóstico de problemas a la unidad de control.)

Continúa en la pág. siguiente
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Prueba de averı́as del sensor con tres cables

Sensor con tres cables

Verificación del sensor con tres cables:

1. Anotar y borrar los códigos de diagnóstico de
problemas. Consultar la sección “Cómo leer los
códigos de diagnóstico de problemas (DTC)”. (Grupo
9015-20.)

2. Con la llave de contacto en la posición de APAGADO
(OFF), desconectar el conector del mazo de cables del
sensor de funcionamiento dudoso. Si el código de falla
para diagnóstico original era Cortocircuito a
alimentación, conectar un cable de puente entre el
cable sensor y el cable a tierra en el conector del
mazo de cables.
Si el código de falla para diagnóstico original era
Cortocircuito a tierra, conectar un cable de puente
entre el cable sensor y el cable de alimentación en el
conector del mazo de cables.

3. Encender el motor y mantenerlo en marcha unos
segundos. Apagar el motor.

4. Girar la llave de contacto a la posición de encendido.
5. Anotar todos los códigos de diagnóstico de problemas

como en el paso 1 anterior.

Resultados: Si aparece un código de diagnóstico de
problemas nuevo (Cortocircuito a tierra o Cortocircuito a
alimentación), se indicará un fallo del sensor. (Siempre
que el mazo esté bien, el nuevo código de diagnóstico de
averı́as se habrá generado al conectar el cable de puente
al conector del mazo.)

Si no aparece un código de diagnóstico de problemas
nuevo, se indica una falla del mazo o de la unidad de
control. (El mazo no puede enviar el nuevo código de
diagnóstico de problemas a la unidad de control.)
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Prueba del sensor de posición del cigüeñal

T
X

10
03

14
6

–U
N

–0
2F

E
B

06

Pantalla de rpm del monitor de pantalla estándar (SDM)

1. Girar la llave de contacto a la posición de encendido
(ON).

2. En el modo de visualización del monitor de pantalla
estándar (SDM), las rpm aparecen en la parte superior
derecha de la pantalla LCD.

3. Dar arranque al motor.

Si el motor no arranca y no aparecen las rpm,
comprobar lo siguiente:

• Revisar el fusible de 10 A de alimentación de la
baterı́a de la ECU (F4). Consultar la sección
“Ubicación y especificaciones de los fusibles y los
relés”. (Grupo 9015-10.)

• Controlar el sensor de posición del cigüeñal (B19) y
el cableado. Consultar la teorı́a de funcionamiento
del circuito de la unidad de control del motor (ECU).
(Grupo 9015-15.)
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Prueba del sensor de posición del acelerador

Mediante este procedimiento se controla el sensor de
posición del acelerador (B20) a través del menú de
mantenimiento del monitor de pantalla estándar (SDM).

1. Poner la llave de contacto en la posición de
ENCENDIDO para encender el monitor de pantalla
estándar (SDM).

2. Mantener presionado el botón MENU (menú) durante
5 segundos para acceder al menú de mantenimiento.
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Menú principal de diagnóstico

3. Dentro del menú principal, presionar el botón NEXT
hasta que aparezca MAIN MENU DIAGNOSTIC
(diagnóstico del menú principal).
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Menú de diagnóstico del motor

4. Presionar el botón SELECT. Presionar el botón NEXT
hasta que aparezca DIAGNOSTIC ENGINE
(diagnóstico, motor).
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Diagnóstico del pedal del acelerador

5. Presionar el botón SELECT. Presionar el botón NEXT
hasta que aparezca THROTTLE FOOT (pedal del
acelerador).

6. Presionar el pedal del acelerador y observar el cambio
del valor porcentual que aparece en el SDM.

7. Si el porcentaje del pedal del acelerador no cambia
aproximadamente de 0% a 100% cuando se acciona
por completo, reemplazar el conjunto del pedal del
acelerador por completo.
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Prueba del circuito de solenoides de la
transmisión

Mediante este procedimiento se prueban los solenoides
de la transmisión a través de la unidad de control de
carga flexible (FLC) y del monitor de pantalla estándar
(SDM), sin necesidad de hacer funcionar la máquina. En
esta prueba se verifican todos los pares conductores de
corriente de la FLC para garantizar que no existan fallas
entre ésta y los solenoides. Esta prueba se lleva a cabo
con el motor APAGADO, los pasos se aplican en forma
sistemática a cada solenoide, y se realiza una verificación
de cortocircuitos a tierra y de circuitos abiertos. Si se
detecta una falla, en el SDM aparecerá un mensaje de
falla y los códigos de diagnóstico de problemas (DTC)
almacenados se deberán verificar en busca de
información especı́fica de fallas.

Esta prueba se debe realizar cuando se sospeche de un
posible problema eléctrico, o luego del reemplazo de un
mazo de cables de la transmisión, como método para
comprobar que todas las conexiones se han realizado en
forma correcta.

1. Estacionar la máquina en una superficie plana y
nivelada.

2. Bajar todos los equipos hasta el suelo y apagar el
motor.

3. Girar la llave de contacto a la posición de
ENCENDIDO (ON).

4. Mantener presionado el botón MENU (menú) durante
5 segundos para acceder al menú de mantenimiento.
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5. Presionar el botón NEXT hasta que aparezca
DIAGNOSTIC TRANS.

6. Presionar el botón SELECT.
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7. Presionar el botón NEXT hasta que aparezca AUTO
TEST SOLENOIDS (prueba automática de solenoides).

8. Presionar el botón SELECT.

9. El monitor de pantalla estándar (SDM) controla los
solenoides de la transmisión en pares: 1 y 3; 4 y 5; 2 y
6.

En el SDM aparecerán los errores que se produzcan
durante el procedimiento de prueba.

Si se detecta una falla, en el SDM aparecerá un
mensaje de error; por ejemplo, SOLENOID 1 OR 3
FAULTED (falla en el solenoide 1 ó 3). Verificar los
códigos de diagnóstico de problemas (DTC) para
corregir el problema. Consultar la sección “Cómo leer
los códigos de diagnóstico de problemas (DTC)”.
(Grupo 9015-20.)
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10. Cuando la prueba se haya completado, en la pantalla
aparecerá PASSED KEY OFF.

11. Girar la llave de contacto a la posición de APAGADO
(OFF).
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Prueba del circuito de control de la
transmisión

ESPECIFICACIONES

Velocidad del motor Ralentı́ lento

HERRAMIENTAS ESENCIALES

JDG10508 Conector de diagnóstico

En este procedimiento se usa SERVICE ADVISOR™ para
controlar el circuito de control de la transmisión, incluidos
la palanca de control de la transmisión (TCL), el mazo de
cableado y los solenoides de la transmisión.

NOTA: Para la segunda etapa de este procedimiento es
necesario hacer funcionar la máquina en cambio
con los frenos de servicio aplicados a fin de
probar los solenoides de la transmisión.

1. Realizar la conexión a la máquina con SERVICE
ADVISOR y hacer que aparezca la información de
modelo adecuada. Consultar el procedimiento de
conexión de SERVICE ADVISOR™. (Grupo 9015-20.)

2. Iniciar la prueba interactiva de la transmisión de la
retroexcavadora de la serie J.

3. Seguir las indicaciones de la pantalla de SERVICE
ADVISOR para controlar la TCL y el mazo de
cableado.

4. Usar el conector de diagnóstico JDG10509, según se
requiera, para la solución de problemas de la TCL y
del mazo de cableado.

SERVICE ADVISOR es una marca registrada de Deere & Company. Continúa en la pág. siguiente
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Conector de TCL/interruptor de alcance
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Conector de diagnóstico JDG10508

1—Conector de TCL/interruptor de alcance
2—Columna de dirección

a. Extraer las cubiertas de la columna de dirección según
se requiera para acceder al conector de
TCL/interruptor de alcance (1) de la columna de
dirección.

b. Desconectar el conector de TCL/interruptor de alcance
y conectar el conector de diagnóstico JDG10509 al
conector de TCL/interruptor de alcance.

5. Solucionar los problemas del mazo de cableado o de
TCL/interruptor de alcance siguiendo las indicaciones
de los resultados de la prueba de SERVICE
ADVISOR. De lo contrario, proceder con el paso
siguiente.

Consultar la sección “Prueba de la palanca de control
de la transmisión (TCL)”. (Grupo 9015-20.) Consultar
la sección “Esquema funcional del sistema y leyenda
de secciones”. (Grupo 9015-10.)

6. Encender el motor cuando se indique en la prueba
interactiva. Hacer funcionar el motor según las
especificaciones.

Valor especificado
Motor—Velocidad Ralentı́ lento...................................................................

7. Poner la TCL en punto muerto.

8. Seguir las indicaciones de la pantalla de SERVICE
ADVISOR para controlar los solenoides de la
transmisión.

9. Solucionar los problemas de los solenoides de la
transmisión siguiendo las indicaciones de los
resultados de la prueba de SERVICE ADVISOR.

Consultar la sección “Comprobación de los solenoides
de la transmisión”. (Grupo 9015-20.) Consultar la
sección “Ubicación de los componentes del mazo de
cables de la transmisión (W9)”. (Grupo 9015-10.)

10. Consultar los códigos de diagnóstico de problemas
(DTC) de la máquina, ya que es posible que dichos
códigos se generen durante la prueba interactiva.
Borrar los DTC si es necesario. Consultar la sección
“Cómo leer los códigos de diagnóstico de problemas
(DTC)”. (Grupo 9015-20.)
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Prueba de la palanca de control de la
transmisión (TCL)

En este procedimiento se controla la continuidad a través
de la palanca de control de la transmisión
(TCL)/interruptor de alcance (S5) según la dirección y la
selección de marchas.

1. Girar la llave de contacto a la posición desconectada.
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Conector de TCL/interruptor de alcance

1—Conector de TCL/interruptor de alcance
2—Columna de dirección

2. Extraer las cubiertas de la columna de dirección según
se requiera para acceder al conector de
TCL/interruptor de alcance (1) de la columna de
dirección (2).

3. Extraer las bandas de amarre que aseguran el mazo
de cables a la columna de dirección.

4. Desconectar el conector de TCL/interruptor de alcance.

Continúa en la pág. siguiente

TM10135 (08JUN07) 9015-20-52 Cargadora retroexcavadora 310J
100207

PN=318



Referencias

9015
20
53

KK70125,000061C –63–22DEC06–3/4

T
X

10
16

59
1A

–U
N

–1
3D

E
C

06

Verificación de continuidad con terminales de acoplamiento
auxiliar

1—Conector de TCL/interruptor de alcance
3—Terminal de acoplamiento auxiliar (según se

requiera)

IMPORTANTE: No dañar los pasadores del conector.
Al probar los mazos de cables,
colocar los terminales de
acoplamiento auxiliar en las tomas de
terminales de los conectores que se
van a probar y aplicar conductores de
prueba a esos terminales en vez de
las tomas de terminales. Es posible
que se produzcan daños en la toma
del terminal y/o conector al insertar
los cables de prueba en las tomas de
los terminales de los conectores del
mazo, dando lugar a problemas
innecesarios en el sistema eléctrico.

5. Poner la TCL en las posiciones de avance, punto
muerto y retroceso. Usando un multı́metro, comparar
la continuidad medida entre los pasadores del conector
de TCL/interruptor de alcance con los valores de la
siguiente tabla. Controlar la continuidad del lado del
conector correspondiente a la TCL.

Continuidad del circuito de activación de la dirección

Pasador del conector de TCL/interruptor de alcance

Dirección
seleccionada1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

Avance X X

Punto X X
muerto

Retroceso X X

6. Girar la manija de la TCL para cambiar las posiciones
de marchas de TCL/interruptor de alcance. Usando un
multı́metro, comparar la continuidad medida entre los
pasadores del conector de TCL/interruptor de alcance
con los valores de la siguiente tabla. Controlar la
continuidad del lado del conector correspondiente a la
TCL.

Continuidad del circuito de activación de alcance

Pasador del conector de TCL/interruptor de alcance

Marcha
seleccionada1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

Primera X X X

Segunda X X X

Tercera X X X

Cuarta X X X

7. Si la continuidad medida no coincide con las tablas,
reemplazar la TCL/interruptor de alcance (S5).

8. Conectar el conector de TCL/interruptor de alcance.
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9. Instalar nuevas bandas de amarre para asegurar el
mazo de cables a la columna de dirección.

10. Instalar cubiertas para la columna de dirección según
se requiera.

KK70125,000061D –63–19DEC06–1/1

Comprobación de los solenoides de la
transmisión

Desconectar el mazo de cables de la máquina al
solenoide de cuyo funcionamiento se sospecha. Con un
multı́metro, medir la resistencia del solenoide. Si la
resistencia no es de aproximadamente 10,5 ohmios,
reemplazar la válvula de solenoide. Si la resistencia se
encuentra dentro de la especificación, controlar el
cableado.
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Extracción e instalación de los interruptores
de posición del asiento

Usar este procedimiento para extraer e instalar los
interruptores de posición del asiento (S16 y S17). Para
obtener más información acerca del asiento, consultar la
sección “Desmontaje y montaje del mecanismo giratorio y
de la traba del asiento”. (Grupo 1821.)

1. Poner el asiento del operador hacia adelante
(cargadora) y deslizarlo por completo hacia atrás.

2. Extraer los tornillos de cabeza delanteros de la placa
de interruptores.

3. Girar el asiento 45 grados en sentido antihorario y
extraer las tuercas del soporte delantero del asiento.

4. Girar el asiento 45 grados hacia la posición anterior y
deslizarlo por completo hacia adelante.

5. Extraer los tornillos de cabeza traseros de la placa de
interruptores.

6. Extraer las tuercas del soporte trasero del asiento.

7. Inclinar el conjunto en su totalidad hacia adelante.
Apoyar el asiento contra el volante de dirección y
asegurarlo.

Se puede acceder a los interruptores de posición del
asiento.

8. Extraer los pernos traseros de la placa de interruptores
y la banda de amarre que sujeta el cable a la placa de
interruptores. Marcar la posición de la placa y de los
cables.

9. Levantar la placa del interruptor y deslizarla hacia
afuera desde debajo del soporte del asiento y extraer
las cuatro arandelas espaciadoras.

10. Girar la placa del interruptor 45 grados y extraer la
banda de amarre que sujeta el mazo de cables a la
plataforma de montaje.

11. Colocar cuidadosamente el asiento en la plataforma
del puesto del operador sin dañar el cableado.

12. Extraer los tres tapones delanteros y los tres tapones
traseros de la cubierta antipolvo para acceder al
cableado.

13. Instalar los nuevos interruptores de posición del
asiento en la placa de interruptores.
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IMPORTANTE: Evitar daños en el cableado. Disponer
y asegurar el cableado en las
posiciones originales durante el
montaje.

14. Usando bandas de amarre, instalar el mazo de
cables a la placa de interruptores.

15. Instalar arandelas espaciadoras y montar la placa de
interruptores a la plataforma.

16. Instalar el asiento en la placa de interruptores.
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Conector, WEATHER PACK™ Reemplazo de
los conectores
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IMPORTANTE: Identificar las ubicaciones por colores
de los cables con las letras de los
terminales del conector.

1. Abrir el cuerpo del conector.

2. Insertar la herramienta de extracción JDG364 en el
contacto del terminal dentro del cuerpo del conector.

3. Mantener la herramienta extractora completamente
asentada y extraer el cable del cuerpo del conector.

NOTA: Si no se puede quitar el terminal, introducir un
alambre o un clavo a través de la manija de la
herramienta extractora y empujar el contacto para
extraerlo del conector.

WEATHER PACK es una marca registrada de Packard Electric. Continúa en la pág. siguiente
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IMPORTANTE: Extender cuidadosamente las
lengüetas de los contactos para
asegurarse que estén bien asentadas
en el cuerpo del conector.

NOTA: Los cuerpos de conectores tienen pestañas para
asegurar la conexión correcta. Asegurarse de que
los contactos estén bien alineados.

4. Empujar el contacto en el nuevo cuerpo de conector
hasta que esté bien asentado.

5. Tirar del cable ligeramente para asegurarse de que el
contacto esté bloqueado en su lugar.

6. Conectar los cables restantes a los terminales
correctos del nuevo conector.

7. Cerrar el cuerpo del conector.
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Contacto, WEATHER PACK™ Instalación del
contacto
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NOTA: Los sellos de los cables presentan un código de
colores correspondientes a los tres tamaños de
cable:

• Verde – Cable de calibre 18 a 20
• Gris – Cable de calibre 14 a 16
• Azul – cable de calibre 10 a 12

1. Deslizar el sello de cable del tamaño correcto en el
cable.

2. Pelar el material aislador del cable para dejar expuesto
un trozo de 6 mm (1/4 in.) y alinear el sello del cable
con el borde del material aislador.

NOTA: Los contactos tienen números de identificación
para dos tamaños de cable: a) N° 15 para cable
de calibre 14 a 16 b) N° 19 para cable de calibre
18 a 20

3. Colocar el contacto apropiado en el cable y fijarlo con
un engarce tipo “W” usando el instalador de terminales
JDG783.

WEATHER PACK es una marca registrada de Packard Electric.
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IMPORTANTE: Se ilustra la instalación correcta del
“manguito” (A) y “pasador” (B).

4. Fijar el sello de cable al contacto según las
indicaciones, con el instalador de terminales JDG783.
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Conector, DEUTSCH™ Reemplazo de los
conectores

T
S

01
24

–U
N

–2
3A

U
G

88
T

S
12

0
–U

N
–2

3A
U

G
88

1. Seleccionar la herramienta extractora adecuada al
tamaño del cable que se quitará:

• JDG361 Herramienta de extracción para cable de
calibre 12 a 14.

• JDG362 Herramienta de extracción para cable de
calibre 16 a 18.

• Herramienta extractora JDG363 para cable de
calibre 20.

2. Colocar la herramienta de extracción adecuada sobre
el cable en la manilla (A).

3. Deslizar la herramienta de extracción hacia atrás a lo
largo del cable hasta que la punta de la herramienta
se ajuste en el cable.

IMPORTANTE: NO girar la herramienta al insertarla en
el conector.

4. Deslizar la herramienta de extracción a lo largo del
cable dentro del cuerpo del conector hasta que esté
colocada sobre el contacto del terminal.

5. Tirar del cable hacia fuera del cuerpo del conector
mediante la herramienta de extracción.

DEUTSCH es una marca registrada de Deutsch Co. Continúa en la pág. siguiente
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IMPORTANTE: Instalar el contacto en la posición
adecuada mediante una arandela de
goma de tamaño correcto.

6. Empujar el contacto directamente en el cuerpo del
conector hasta que se sienta el tope.

7. Tirar del cable ligeramente para asegurarse de que el
contacto esté bloqueado en su lugar.

8. Conectar los cables restantes a los terminales
correctos del nuevo conector.
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Conector, DEUTSCH™ Reemplazo de los
conectores rectangulares o triangulares
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1—Conector
2—Cuña de bloqueo

NOTA: El conector ilustrado es la mitad hembra de un
conector cuadrado de 4 pasadores. Es posible
realizar el mantenimiento de otros conectores
Deutsch de estilo similar mediante el mismo
procedimiento.

1. Separar el conector (1). Revisar y limpiar los sellos y
contactos del conector.

2. Quitar la cuña de bloqueo (2) del conector con el
gancho de la herramienta JDG1383.

DEUTSCH es una marca registrada de Deutsch Co. Continúa en la pág. siguiente
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3—Enganches primarios

3. Con el destornillador de la herramienta JDG1383,
soltar el enganche primario (3) adyacente al pasador a
ser retirada.

4. Cuidadosamente extraer el cable de la parte posterior
del conector.

5. Reemplazar el contacto del conector según se
requiera. Consultar Instalación del conector Deutsch.
(Grupo 9015B-20.)

6. Volver a instalar el terminal del cable en el conector
hasta que encaje haciendo clic.

NOTA: La cuña de bloqueo del conector de dos
pasadores no es simétrica. Colocar el borde de la
traba junto a los terminales.

7. Instalar la cuña de bloqueo hasta que encaje en su
sitio.
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Contacto, DEUTSCH™ Instalación del
contacto
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1. Pelar 6 mm (1/4 in.) del material aislador del cable.

2. Ajustar el selector (A) de la engarzadora JDG360 al
tamaño de cable correcto.

3. Aflojar la contratuerca (B) y atornillar hasta fondo el
tornillo de ajuste (C).

DEUTSCH es una marca registrada de Deutsch Co.
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IMPORTANTE: Seleccionar el manguito o clavija de
contacto del tamaño adecuado para
que coincida con el cuerpo del
conector.

4. Introducir el contacto (A) y girar el tornillo de ajuste (D)
hasta que el contacto esté al ras con la cubierta (B).

5. Ajustar la contratuerca (C).
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IMPORTANTE: El contacto debe quedar centrado
entre las muescas al engarzarlo.

6. Introducir el cable en el contacto y engarzarlo hasta
que la manija toque el tope.

7. Soltar la manija y quitar el contacto.
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IMPORTANTE: Si no todos los filamentos del cable
quedan engarzados en el contacto,
cortar el cable por el contacto y
repetir los procedimientos de
instalación del contacto.

NOTA: Volver a ajustar la herramienta engarzadora para
cada procedimiento.

8. Inspeccionar el contacto para verificar que todos los
cables están en el tubo engarzado.
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Conector, CINCH™ Reemplazo de los
conectores
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1—Herramienta extractora
2—Lengüetas de bloqueo del bloqueo secundario
3—Bloqueo secundario

1. Retirar la herramienta extractora (1) del lado de carga
del conector.

2. Insertar la cuchilla de la herramienta extractora en las
lengüetas de bloqueo (2) del bloqueo secundario (3).
Girar la herramienta apartándola del conector para
hacer palanca en un lado del bloqueo secundario y
sacarla de la posición de bloqueo. Repetir este paso
para la otra lengüeta de bloqueo.

NOTA: Después de desbloquear un lado del bloqueo
secundario, hay que usar un destornillador o
dispositivo similar para mantenerlo en la posición
de desbloqueo mientras se desbloquea la
segunda lengüeta de bloqueo.

CINCH es una marca comercial de Cinch Inc.
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3—Bloqueo secundario

3. Extraer el bloqueo secundario (3).
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4. Insertar el lado puntiagudo de la herramienta
extractora en la cavidad del contacto, de manera que
el lado plano de la herramienta quede hacia la cavidad
del bloqueo secundario (4). De esta forma se liberará
la lengüeta de bloqueo del contacto principal.

5. Quitar suavemente el cable del conector.

6. Reparar/sustituir los terminales como sea necesario.
Consultar Instalación de un conector Cinch. (Grupo
9015B-20.)

7. Instalar el contacto y el cable en el conector hasta que
encajen y se escuche un clic.

8. Instalar el bloqueo secundario.

TM10135 (08JUN07) 9015-20-62 Cargadora retroexcavadora 310J
100207

PN=328



Referencias

9015
20
63

CED,TX14826,12727 –63–07SEP06–1/1

Contacto, CINCH™ Instalación del contacto
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A—Parte superior de la C—Indicador de posición F—Ranura para Junior Timer I—Lengüeta para cable
herramienta D—Cable G—Contacto J—Lengüeta para aislamiento

B—Soporte del contacto E—Ranura para Micro Timer

1. Sujetar la engarzadora JDG708 de manera que la
herramienta quede apuntando al usuario, como se
indica en la parte izquierda del gráfico. Apretar las
manijas de la herramienta hasta juntarlas y dejar
que se abran por completo.

IMPORTANTE: Comprobar que ambos lados del
cilindro de aislamiento se inician
uniformemente en la sección de
doblado. NO intentar doblar un
contacto si no está correctamente
colocado.

2. Colocar el contacto de manera que el extremo de
acoplamiento del contacto (G) se encuentre en el
lado del indicador de posición de la herramienta
(C). Las lengüetas para cable y aislamiento (I y J)
deben estar orientadas hacia la parte superior de la
herramienta (A). Ensamblar la lengüeta para cable
(I) contra el indicador de posición móvil (C).

3. Mantener el contacto en posición y juntar las
manijas de la herramienta apretando hasta que el
trinquete se ajuste lo suficiente como para
mantener el contacto en posición. NO deformar las
lengüetas para cable y aislamiento (I y J).

4. Insertar el cable pelado en las lengüetas para
aislamiento y cable, hasta que se ensamble contra
el indicador de posición (C).

5. Mantener el cable en su lugar. Apretar las manijas
de la herramienta hasta que se libere el trinquete.
Dejar que las manijas de la herramienta se abran y
retirar el contacto doblado.

6. Instalar el contacto en el conector. Consultar la
sección “Reemplazo de los conectores Cinch”.
(Grupo 9015B-20.)

CINCH es una marca comercial de Cinch Inc.
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Conector, (tipo tirar) METRI-PACK™
Reemplazo de los conectores
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A—Conector
B—Pasador en T
C—Toma del cuerpo
D—Lengüeta de bloqueo
E—Terminal de empuje

Desconectar el conector METRI-PACK1 conector (A).
Extraer las bandas y la cinta de amarre.

Insertar un pasador en forma de T (B) de 6,4 mm (1/4 in.)
en la toma del cuerpo del conector (C).

NOTA: Usar JDG7772 Herramienta de extracción de
terminales o pasador en forma de T para extraer
terminales.

Orientar el pasador en forma de “T” de modo que la punta
del pasador se deslice cerca del borde de la toma de
plástico, empujando la lengüeta de bloqueo del terminal
(D) hacia dentro.

Extraer el pasador en forma de T y empujar el terminal
(E) hacia afuera de la toma.

Extraer el terminal, cortar la cinta y doblar el cable a
través del conector.

Comprobar que la lengüeta de bloqueo en el nuevo borne
mire hacia fuera y, a continuación, tirar del cable hasta
que el terminal quede dentro de la toma del cuerpo del
conector.

NOTA: El terminal sólo se puede colocar de una única
forma. Si el terminal no queda introducido en la
toma del cuerpo del conector, comprobar que el
terminal esté alineado correctamente.

METRI-PACK es una marca comercial de Packard Electric Inc.

1METRI-PACK es una marca registrada de Packard Electric

2Incluido en el juego para reparaciones eléctricas JT07195A
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Conector, (tipo empujar) METRI-PACK™
Reemplazo de los conectores
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A—Bloqueo del conector
B—Herramienta de extracción JDG777
C—Toma del cuerpo del conector
D—Terminal
E—Lengüeta de bloqueo

Desconectar el conector METRI-PACK1. Extraer las
bandas y la cinta de amarre.

Extraer el bloqueo del conector (A) y marcar los colores
del cable para su identificación.

Identificar las ubicaciones por colores de los cables con
las letras de los terminales del conector.

Insertar2 las herramientas de extracción de terminales (B)
JDG776 y JDG777 en la toma del cuerpo del conector
(C), empujando la lengüeta de bloqueo del terminal hacia
adentro.

NOTA: Usar la herramienta de extracción JDG776 con
los terminales METRI-PACK de las series 56, 280
y 630. Usar la herramienta de extracción JDG777
con los terminales METRI-PACK de la serie 150.

Sacar la herramienta de extracción y tirar del terminal (D)
hasta sacarlo de la toma.

Reemplazar el borne. Comprobar que la lengüeta de
bloqueo (E) del nuevo terminal se encuentra mirando
hacia afuera.

Empujar el terminal e introducirlo en el receptáculo del
cuerpo de conector hasta que el terminal se enganche.

METRI-PACK es una marca comercial de Packard Electric Inc.

1METRI-PACK es una marca registrada de Packard Electric

2Incluido en el juego para reparaciones eléctricas JT07195A
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