J 34 pines

Fin carrera D1
Fin carrera D2

Fin carrera D3
Fin carrera D4

Fin carrera I4
Fin carrera I3

Fin carrera I2
Fin carrera Il
SGND
SGND

SGND

SGND
Svde
Svde

SVde
SVdc
Analog 1
Analog 2

Analog 3

Analog 4
Reverse 99x%

Forward 99%

Reverse 66%
Forward 66%

Reverse 33%
Forward 33%

Izquierda

Derecha
Modo Stop
Modo Centro

Modo Cangrejo

Modo Ackerman
GND
GND

Fin Der § 1mm

Fin Izqg 1

VCC

Analog 1L %Rl smi/ sua{/ MISWS82

GND switch lengueta

3590S-2-502
Bourns 5K 1@ vueltas

Fin Der 2 lmm

Fin Izg 2

VCC

Analog 2 RL smi/ Suai/ MISWS@2

GND switch lengueta
3590S-2-502

Bourns SK 18 vueltas

Fin Der 3 MM

Fin Izg 3

VCC

Analog 3 SR1 sm(/ SNE‘/ MISW5@2

GND switch lengueta

3590S-2-502
Bourns SK 18 vueltas

Fin Der 4 1mm

Fin Izqg 4

vcc

Analog 4 gRl suli/ sua(/ MISW582

GND switch lengueta

3590S-2-502
Bourns 5K 1@ vueltas
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