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m Rychlé uvedeni do provozu ®m Elektricka instalace, ridici kabely
m VSeobecné upozornéni Sroubovakem sejméte kryt pod ovladicim panelem.
Pomoci tohoto rychlého nastaveni Ize v péti krocich Propojte svorky €. 12 a €. 27.
provést rychlou instalaci mini¢e kmitoctu v souladu s
elektromagnetickou kompatibilitou. V provoznich po- 2 2 2 o 2 2 o
kynech, které jsou také pfiloZeny, jsou uvedeny dalSi 67 68 63 70 03 0z 01
priklady instalace a podrobné popisy vSech funkci. coos coes

NeZ prikrodite k instalaci jednotky, preété-
te si bezpeénostni predpisy uvedené na
této strané.
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® Programovani
Programovani proved'te na fFidicim panelu.

Stisknéte tlacitko [QUICK MENU] pro zadani rychlé
nabidky.

V této nabidce Ize pomoci tlagitek [+] a [-] zvolit para-
metry. Hodnoty parametrd je mozno ménit pomoci
tlacitka [CHANGE DATA].

Zmény se programuji pomoci tlacitek [+] a [-].

Zmeény v nastaveni parametr ukongite stisknutim tla-
Citka [CHANGE DATA.

Zména hodnoty parametr( se ulozi automaticky po
vypadku proudu.

Jsou-li v pravé &asti displeje zobrazeny tfi teCky, ma
hodnota parametru vice nez tfi Cislice. Chcete-li vidét
celou hodnotu, stisknéte tlacitko [CHANGE DATA].

Stisknéte tlacitko [QUICK MENUIJ:

195NA082.12

® Mechanicka instalace
Ménice kmitoCtu fady VLT 2800 umoziiuji instalaci na

stinu vedle sebe. Kvli chlazeni se vyZaduje 10 cm $i- Nastavte parametry motoru podle udaja na typo-
roka mezera nad a pod ménicem kmitoctu umozniujici vém Stitku motoru:

volné proudéni vzduchu. Vykon motoru [kW] parametr 102

Vyvrtejte diry podle rozmért uvedenych na Meckanic- Napéti motoru [V] parametr 103

ké Rozméry. Vezmite, prosim, v Uvahu rozdily pro Kmito&et motoru [Hz] parametr 104

ruzna napiti. Proud motoru [A] parametr 105
Dotahnite v&echny &tyfi Srouby. Jmenovité otacky motoru parametr 106

Nasad'te svodovy plech na elektrické kabely a uze- Aktivujte AMT:
moovaci Sroub (svorka 95).

Automatické sefizeni motoru parametr 107

Nastavte rozsah zadané hodnoty

® Elektricka montaz, napajeni Min. Z2adana hodnota, Ref min parametr 204

Vykonové svorky |ze odstranit. Pfipojte sit k sitovym Max. zadana hodnota, Refuax parametr 205
svorkam meénice kmitoctu, tj. 91, 92 a 93 a zemnici

spojeni ke svorce 95. Pfipojte stinény/pancéfovany
kabel od motoru ke svorkam motoru na ménici kmi- Doba rozbé&hu [s] parametr 207
toctu, tj. U, V a W. Stinéni kon¢&i v konektoru stinéni. Doba dobé&hu [s] parametr 208

Nastavte ¢asy rampy

V parametru 002 Lokalni/dalkové ovladani je mozno
zvolit rezim méni€e kmitoctu jako Dalkové ovladani [0],
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tj. pfes Fidici svorky, nebo jako Lokalni ovladani [1], tj.
pres fidici jednotku.

Nastavte misto ovladani na Lokalni [1].

Lokalni/dalkové ovladani = Lokalni [1] Par. 002

Nastavte otacky motoru upravenim Lokalni zada-
né hodnoty

Lokalni zadana hodnota parametr 003

Start motoru

Motor spustite stisknutim tlacitka [Start]. Nastavte ot-
acky motoru upravenim parametru 003 Lokalni zada-
na hodnota.

Zkontrolujte, zda se hfidel motoru otaci ve sméru ho-
dinovych rucic¢ek. Pokud ne, zamérite libovolné dvé
faze motorového kabelu. Motor zastavite stisknutim
tlacitka [STOP/RESET].

Do rezimu displeje se vratite stisknutim tlacitka
[QUICK MENUI.

Chcete-li ziskat pfistup ke vS8em parametrim, musite
stisknout soucasné tlacitko [QUICK MENU] a [+].

Bezpecnostni predpisy

Napéti ménice kmito¢tu je Zivotu nebez-
pecné vzdy, kdyZ je zafizeni pfipojeno k
siti. Nespravna instalace motoru nebo
ménice kmitoétu mize vést k poskozeni
zarizeni, vaznému zranéni nebo smrti.

Proto je nutné dodrzovat nafizeni tohoto navodu pro
rychlé nastaveni i narodni a mistni smérnice a bez-
pecnostni pfedpisy.

Dotykat se elektrickych ¢asti mdze byt Zivotu nebez-
pecné i po odpojeni zafizeni od siti: vyckejte alespoo

4 minuty.
1.

Pfed provadénim opravy je nutné odpojit
pfivod napéti od ménice kmitoctu.

Tlagitko [STOP/RESET] na Fidicim panelu
ménice kmitoCtu neodpoji pfivod napéti a ne-
Ize je tedy pouzivat jako bezpe€nostni vypi-
nac.

Jednotku je tfeba spravné uzemnit, uzivatel
musi byt chranén pfed pfivodnim napétim a
motor musi byt chranin pfed pFetizenim v
souladu s platnymi narodnimi a mistnimi
predpisy.

Svodovy zemnici proud je vétSi nez 3,5 mA.

5.

Ochrana pied pretizenim motoru neni za-
hrnuta v tovarnim nastaveni. Je-li tato funkce
vyzadovana, nastavte parametr 128 Tepelna
ochrana motoru na hodnotu Rozpojeni ETR
nebo Varovani ETR.

Nez pfikrocite k odpojeni motoru a sitovych
zastréek, zkontrolujte, zda bylo odpojeno
privodni napeti.

B Varovani proti nahodnému rozbéhu motoru

Pokud je méni¢ kmitoétu pfipojen k siti,
motor mlZe byt zastaven pomoci digital-
nich poveld, povell sbérnice, odkazu ne-
bo mistniho zastaveni. Pokud je z hledi-
ska bezpeclnosti a ochrany zdravi nutné
zajistit, aby nedoslo k Zadnému neumysl-
nému rozbéhu motoru, nejsou tyto funkce
zastaveni dostatecné.

Kdyz se provadi programovani parame-
trl, motor se mlze rozbéhnout. Proto mu-
si byt vzdy aktivovano tladitko pro zasta-
veni [STOP/RESET], a pak je mozno
upravovat udaje.

Zastaveny motor se miZe znovu rozbéh-
nout, jestlize dojde k poruse elektroniky
méniCe kmitoCtu, nebo pomine kratkodo-
bé pretizeni i porucha napajeni, resp.
pfipojeni motoru.

Upozornéni
Oznacuje dllezité upozornéni pro uziva-
tele.

Oznaduje obecné varovani.

Oznacuje varovani pred vysokym napé-
tim.
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VLT 2800
Navod k pouzivani
Verze softwaru: 3.1x

(OT v,

Tuto PFirucku projektanta Ize pouzit pro vSechny ménice kmito¢tu fady VLT 2800 s verzi softwaru 3.1x.
Verze softwaru je uvedena v parametru 640.

Vystraha
Muze byt nesmirné nebezpecné dotykat se elektrickych ¢asti, i kdyz bylo odpojeno sitové napajeni.

Rovnéz zajistéte, aby byly ostatni napétové vstupy odpojeny od sdileni zatéze prostfednictvim meziobvodu.

Pfred servisem méniCe pockejte po odpojeni vstupniho napajeni nejméné 4 minuty.
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B Varovani pred vysokym napétim

Napéti méni¢e kmitoétu je nebezpeéné
vzdy, kdyz je méni¢ pfipojen k siti. Ne-
spravna instalace motoru nebo ménice
kmito¢tu muze vést k poSkozeni zafizeni,
vaznému zranéni nebo smrti. Je tedy ne-
zbytné nutné postupovat pfesné podle po-
kynU uvedenych v této pfirucce i podle
mistnich a narodnich smérnic a bezpec-
nostnich predpisu.

Pozadavky na PELV (Protective Extra
Low Voltage) stanovené v normé |EC
61800-5-1 nejsou spIinény v nadmofiskych
vys$kach nad 2000 m. U 200V méniéu kmi-
toCtu  nejsou  pozadavky  spinény
v nadmorskych vy$kach nad 5000 m. Dal-
8i informace ziskate u spoleénosti Dan-
foss Drives.

B Toto jsou bezpecnostni predpisy

1.

Pfed provadénim opravy je nutno odpojit mé-
ni¢ kmitoctu od sité. Presvédcte se, Ze na-
pajeci napéti bylo odpojeno a ze uplynula
nezbytné nutna doba, nez pfikrogite k odpo-
jeni sitovych zastréek a demontazi motoru.

Tlagitko [STOP/RESET] na ovladacim pan-
elu ménice kmito¢tu_neodpojuje zafizeni od
sité, a proto je nepouzivejte jako ochranny
vypinac.

Jednotka musi byt fadné uzemnéna, uzivatel
musi byt chranén pfed napajecim napétim a
motor musi byt chranén pred pfetizenim na
zakladé platnych narodnich a mistnich
predpisu.

Zemni svodové proudy jsou vySSi nez 3,5
mA.

Ochrana pred pretizenim motoru neni sou-
Casti tovarniho nastaveni. Pozadujete-li tuto
funkci, nastavte parametr 128 Tepelna
ochrana motoru na hodnotu Vypnuti ETR ne-
bo na hodnotu Varovani ETR. Pro severoa-
mericky trh: Funkce ETR (elektronicka tepel-
na ochrana) poskytuji ochranu motoru pfed
pretizenim, tfida 20, v souladu s NEC.

Nevytahujte konektory motoru - a neodpojuj-
te sitové napajeni, dokud je méni¢ kmitoctu
pfipojen k siti. Pfesvédcte se, ze napajeci

napéti bylo odpojeno a ze uplynula nezbytné
nutna doba, nez pfikrocite k odpojeni sito-
vych zastréek a demontazi motoru.
VSimnéte si, Ze méni¢ kmitoétu ma kromé
vstupl L1, L2 a L3 jesté dalSi napétoveé vstu-
py vzdy, kdyZ jsou pouZity svorky stejnos-
mérné sbérnice. Zkontrolujte, ze byly odpo-
jeny vSechny napétové vstupy a ze uplynula
nezbytné nutna doba, nez pfikrocite k opra-
ve.

® Varovani pred nahodnym rozbéhem motoru

1.

Motor se mize zastavit na zakladé digitalni-
ho povelu, sbérnicového povelu, pfi dosazeni
zadané hodnoty nebo lokalnim ovladanim, i
kdyZ je méni¢ kmitoCtu pfipojen k siti. Je-li z
hlediska bezpec¢nosti osob nutné, aby nedo-
8lo k nahodnému rozb&hu, nejsou tyto funkce
zastaveni dostate€né.

Kdyz se provadi zména parametrl, motor se
muze rozbé&hnout. Proto je tfeba pred Upra-
vou udaji vzdy aktivovat tlaCitko zastaveni
[STOP/RESET].

Zastaveny motor se miize automaticky znovu
rozbé&hnout, jestlize dojde k poruse elektro-
niky ménic¢e kmito¢tu VLT, nebo pomine krat-
kodobé pretizeni Ci porucha napajeni resp.
pfivodu do motoru.

B Pouziti s izolovanym sitovym zdrojem

Informace o pouziti izolovaného sitového zdroje nale-
znete v ¢asti Vypinac¢ RFI.

Je dullezité dodrzovat doporuceni ohledné instalace v
sitich IT, protoze je tfeba dohlédnout na dostatecnou
ochranu celé instalace. Pfi nepeclivém pouziti odpo-
vidajicich sledovacich zafizeni v siti IT mdze dojit k
posSkozeni ménice.
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m Ridici jednotka
Na predni strané ménice kmitoCtu se nachazi ovladaci
panel.

195NAOOR 11

O ON

(O WARNING

3 O ALARM

STOP

4 RESET

START

Ovladaci panel je rozdélen na ¢tyfi funkeni skupiny:
1. Sestimistny LED displej.

2. Tlagitka pro zménu parametrd a pfechod
mezi funkcemi displeje.

3. Kontrolky.
4. Tlagitka pro lokalni ovladani.

Veskeré zobrazeni Udajl je formou Sestimistného zo-
brazeni pomoci LED displeje schopného béhem béz-
ného provozu plynule zobrazovat jednu polozku
provoznich udaju. Dopliikem displeje jsou tfi kontrolky
pro indikaci pfipojeni k siti (ON), varovani (WARNING)
a poplach (ALARM). VétSinu sad parametrd ménice
kmitoctu Ize upravovat pfimo pomoci ovladaciho pan-
elu, pokud nebyla tato funkce naprogramovana jako
Zablokovana [1] pfes parametr 018 Blokovani zmén
udaja.

Ovladaci tlacitka

[QUICK MENU] umozriuje pfistup k parametrim pou-
Zivanym pro Rychlou nabidku.

Tlagitko [QUICK MENU] se pouziva také pokud ne-
chcete provadét zménu hodnot parametru.

Viz téz [QUICK MENU] + [+].

[CHANGE DATA] slouzi ke zméné sady parametrd.
Tlagitko [CHANGE DATA] se také pouziva k potvrzeni
zmény sad parametru.

Tlacitka [+] / [-] se pouzivaji k volbé parametrl a ke
zméné hodnot parametr(.

Tato tla€itka se také pouzivaji v Rezimu displeje k vol-
bé zobrazeni provozni hodnoty.

Tlacitka [QUICK MENU] + [+] je nutné stisknout sou-
Casné, aby byl umoznén pfistup ke v§em parametrdm.
Viz Rezim nabidek

[STOP/RESET] slouzi k zastaveni pfipojen ého mo-
toru nebo k vynulovani méni¢e kmitoctu po poruse.
Je mozno zvolit jako Aktivni [1] nebo Neaktivni [0] pfes
parametr 014 Lokalni zastaveni/vynulovani.\V Rezimu
displeje bude displej blikat, jestlize byla aktivovana
funkce zastaveni.

A

lla

Upozornéni

Jestlize je tlaCitko [STOP/RESET] nasta-
veno na moznost Neaktivni [0] v parame-
tru 014 Lokéalni zastaveni/vynulovani a
jestlize nebyl pfes digitalni vstupy ani sé-
riovou komunikaci vyslan pfikaz pro za-
staveni, mize byt motor zastaven pouze
odpojenim napajeciho napéti od meénice
kmitoctu.

[START] slouzi ke spusténi ménice kmitoctu. Je stale
aktivni, ale tlagitko [START] nemuze potlacit pf ikaz
pro zastaveni.

Rugéni inicializace

Odpojte pristroj od sité. Drzte sou€asné stisknuta tla-
¢itka [QUICK MENU] + [+] + [CHANGE DATA] pfi
soucasném zpétném pfipojeni jednotky k siti. Uvolné-
te tlacitka; méni¢ kmitoCtu je nyni naprogramovan na
tovarni nastaveni.
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B Stavy udajli na displeji
Rezim zobrazeni

T
| A
Za normalniho provozu je mozné plynule zobrazovat
jednu polozku provoznich udaji podle vlastniho vybé-
ru obsluhy. Pomoci tlagitek [+/-] je mozné v Rezimu

displeje provadét nasledujici volby:
- Vystupni kmitoCet [HZz]
- Vystupni proud [A]
- Vystupni napéti [V]
- Napéti stejnosmérného meziobvodu [V]
- Vystupni vykon [kW]

- Vystupni kmito€et nasobeny koeficientem
fout X p008

Chcete-li vstoupit do Rezimu nabidek, musite soucas-
né stisknout tlacitka [QUICK MENU] + [+].

V RezZimu nabidek je mozno ménit vétsinu parametr(i
ménice kmitoctu. K pfepinani parametrd pouzijte tla-
Citka [+/-]. Béhem pFepinani v Rezimu nabidek budou
blikat Cisla parametru.

Rezim nabidek

Na displeji je zobrazeno, ze nastaveni v parametru
102 Vykon motoru Pun je 0,75. Chcete-li hodnotu
0,75 zménit, musite nejprve stisknout tlacitko [CHAN-
GE DATA]; poté mizete zménit hodnotu parametru
pomoci tlacitek [+/-].

N !
\ ’
.
.

N
' \ N
! \

Jestlize jsou na displeji vpravo u daného parametru
zobrazeny tfi te€ky, znamena to, Ze hodnota parame-
tru ma vice nez ffi Cislice. Chcete-li vidét celou hod-
notu, stisknéte tlacitko [CHANGE DATA].

Na displeji je zobrazeno, ze v parametru 128 Tepelna
ochrana motoru byla provedena volba Vypnuti termi-
storem [2].

Rychla nabidka
LT 1l

[
Pomoci tlagitka [QUICK MENU] je mozny pfistup k
nejddlezitéjSim 12 parametrdm méni¢e kmitoctu. Po
jejich naprogramovani bude méni¢ kmitoctu ve vétsiné
pfipadd pfipraven k provozu. Je-li aktivovano tlagitko
[QUICK MENU] v Rezimu displeje, spusti se Rychla
nabidka. Listujte mezi polozkami Rychlé nabidky po-
moci tlacitek [+/-]. Hodnoty daji mlzete ménit tak, ze
nejprve stisknete tlacitko [CHANGE DATA] a pak zmé-
nite hodnotu parametru pomoci tlacitek [+/-].
Parametry Rychlé nabidky:

. Par. 100 Konfigurace

. Par. 101 Momentové charakteristiky

. Par. 102 Vykon motoru Pun

. Par. 103 Napéti motoru Umun

. Par. 104 Kmitocet motoru fun

. Par. 105 Proud motoru Iun

. Par. 106 Jmenovité otacky motoru nun

. Par. 107 Automatické pfizpisobeni motoru
. Par. 202 Maximalni vystupni kmitoCet fuax
. Par. 203 Rozsah Zzadané hodnoty

. Par. 204 Miniméalni Zadana hodnota Refuin
. Par. 205 Maximalni Zadana hodnota Refuax
. Par. 207 Doba rozbéhu

. Par. 208 Doba dobéhu

. Par. 002 Mistni ¢i dalkové ovladani

. Par. 003 Lokéalni Zadana hodnota

Parametry 102 - 106 Ize odecist z typového Stitku mo-
toru.

B Rucni rezim a Automaticky rezim

Méni¢ kmitoctu je pfi normalnim provozu v Automatic-
kém rezimu, pfi kterém je signal zadané hodnoty do-
davan zvenku - analogové nebo digitalné prostfednic-
tvim fidicich svorek. V Ru€nim rezimu je vS8ak mozné
dodat signal zadané hodnoty lokalng, prostfednictvim
ovladaciho panelu.
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Pokud je aktivovan Ruéni rezim, zlGstanou na Fidicich
svorkach aktivni tyto Fidici signaly:

. Rucéni start (LCP2)

. Zastaveni vypnuto (LCP2)

. Automaticky start (LCP2)

. Reset

. Zastaveni volnym dobé&hem, inverzni
. Reset a volny dobéh, inverzni
. Rychlé zastaveni, inverzni

. Zastaveni, inverzni

. Reverzace

. DC brzdéni, inverzni

. Vybér sady parametr(i, LSB

. Vybér sady parametri, MSB

. Termistor

. Presné zastaveni, inverzni

. Presny start/stop

. Konstantni otacky

. PFikaz pro zastaveni prostfednictvim sériové
komunikace
Pfepinani mezi Automatickym a Ruénim rezimem:
Aktivaci tlacitka [Change Data] v rezimu [Display Mo-
de] - displej bude indikovat rezim méni¢e kmitoctu.

CHANGE => ‘7‘ ‘7 —
DATA N

Do Ruéniho rezimu prepnete posunutim nahoru nebo
dolu:

Pokud je méni¢ kmito¢tu v Ruénim reZimu, budou uda-
je vypadat takto:

a zadanou hodnotu je mozné zménit pomoci nasledu-

jicich tlacitek:

Upozornéni

'l: Pamatujte, Ze volba rezimu muze byt za-
i blokovana parametrem 020.

Automatické prizplisobeni k motoru
Automatické pfizplsobeni motoru (AMA) se provadi
nasledujicim zplsobem:

1. V parametru 107 Automatické pfizplsobeni
motoru zvolte hodnotu [2]. Nyni bude blikat
udaj "107" a udaj "2" nebude blikat.

2. Funkce AMA bude aktivovana stisknutim tla-
Citka Start. Nyni bude blikat udaj "107" a v
poli datovych hodnot se budou zleva doprava
pohybovat pomicky.

3. Kdyz se znovu objevi udaj "107" s hodnotou
udaju [0], je AMT hotové. Stisknutim tlacitka
[STOP/RESET] ulozte udaje motoru.

4, Poté bude nadale blikat udaj "107" s hodno-
tou udajl [0]. Ted mlzete pokraCovat.

' Upozornéni
||: Ménié& VLT 2880-2882 neni vybaven funk-
i ci AMT.
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Danfits

Rada VLT® 2800

B Provoz a displej

001 Jazyk
Hodnota:

# Anglicky (english) [0]
Némecky (deutsch) [1]
Francouzsky (francais) [2]
Dansky (dansk) [3]
Spanélsky (espanol) [4]
Italsky (italiano) [5]

Funkce:

Tento parametr slouzi k volbé jazyka, ktery se zobrazi
na displeji pfi kazdém pfipojeni Fidici jednotky LCP.

Popis volby:
Zobrazi se volba jazyku. Tovarni nastaveni se mohou
lisit.

002 Lokalni/dalkové ovladani
Hodnota:
# Dalkové ovladani (REMOTE) [0]
Lokalni ovladani (LOCAL) [1]
Funkce:

U ménic¢e kmitoctu je mozné zvolit dva rizné provozni
rezimy; Dalkové oviadani [0] nebo Lokalni oviadani
[1]. Viz také parametr 013 Ovladani v misté, je-li zvo-
lena moznost Lokalni oviadani [1].

Popis volby:
Je-li zvoleno Délkové ovladani [0], bude méni¢ kmi-
to¢tu ovladan pres:
1. Ridici svorky nebo pFes sériovou komunikaci.

2. Tlagitko [START]. To vS8ak nemuze potlacit
pfikazy pro zastaveni vysilané pres digitalni
vstupy nebo pres sériovou komunikaci.

3. Tlagitka [STOP/RESET] a [JOG], pod pod-
minkou, Ze jsou aktivni.

Je-li zvoleno Lokalni oviadani [1], bude méni¢ kmi-
todtu ovladan:

1. Tlagitkem [START]. To v§ak nemuze potladit
pfikazy pro zastaveni pres digitalni vstupy
(viz parametr 013 Lokalni oviadani ).

2. Tlagitka [STOP/RESET] a [JOG], pod pod-
minkou, ze jsou aktivni.

3. Tlacitko [FWD/REV], pod podminkou, ze by-
lo aktivovano v parametru 016 Lokalni zpétny
chod a Ze parametr 013 Lokéalni fizeni je na-
staven na Lokélni ovladani a oteviena smyc-
ka [1] nebo Lokalni oviadani jako parametr
100 [3]. Parametr 200 Rozsah vystupniho
kmitoc¢tu je nastaven na Oba smeéry.

4. Parametr 003 Lokalni Zadana hodnota, kde
odkaz Ize nastavit pomoci tlacitek [+] a [-].

5. Pfikaz pro vnéjsi ovladani, které je mozné
pfipojit k digitalnim vstuptm (viz parametr
013 Lokalni rizeni ).

Upozornéni
Tlacitka [JOG] a [FWD/REV] se nachazeji
na fidici jednotce LCP.

"

003 Lokalni zadana hodnota

(LOCAL REFERENCE)

Hodnota:

Par. 013 Lokalni fizeni musi byt nasta-

ven na [1] nebo [2]:

0 - fmax (par. 205)

Par. 013 Lokalni fizeni musi byt nastaven

na [3] nebo [4].

Refmin - Ref max (par. 204-205)

Funkce:
U tohoto parametru je mozno nastavit zadanou hod-
notu ru¢né. Jednotka lokalni zadané hodnoty zavisi na
konfiguraci zvolené u parametru 100 Konfigurace.

# 50 Hz

# 0,0

Popis volby:
Pro ochranu lokalni zadané hodnoty nastavte para-
metr 002 Lokalni/dalkové ovladani na Lokalni oviada-
ni [1]. Lokalni ovladani nemuze byt nastaveno pres
sériovou komunikaci.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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004 Aktivni sada parametra
Hodnota:
Tovarni nastaveni (FACTORY SETUP) [0]
% Sada parametru 1 (setup 1) 1]
Sada parametru 2 (setup 2) [2]
Sada parametrd 3 (setup 3) [3]
Sada parametrd 4 (setup 4) [4]
Externi volba (MULTI SETUP) [5]

Funkce:
Zde se voli aktivni sada parametra. V§echny parame-
try Ize naprogramovat ve &tyfech individualnich sa-
dach parametrl. Pfechody mezi sadami je mozné
provadét v tomto parametru pfes digitalni vstup nebo
pres sériovou komunikaci.

Popis volby:
Tovarni nastaveni[0] obsahuje hodnoty parametr(i na-
stavené z vyroby. Sady parametri 1-4 [1]-[4] jsou Ctyfi
individualni sady, které je mozno zvolit podle potfeby.
Externi volba [5] se pouziva, kdyz potfebujete dalkové
ovladané prechody mezi &tyfmi sadami pfes digitalni
vstup nebo pfes sériovou komunikaci.

005 Programovana sada parametrt
Hodnota:
Tovarni nastaveni (FACTORY SETUP) [0]
Sada 1 (setup 1) [1]
Sada 2 (setup 2) [2]
Sada 3 (setup 3) [3]
Sada 4 (setup 4) [4]

% Aktivni sada parametri (ACTIVE SETUP) [5]

Funkce:
Je mozné zvolit, kterou sadu parametrt chcete pfi pro-
vozu programovat (plati pro ovladani pfes ovladaci
panel i pfes sériovy komunikacni port). Mizete
napfiklad programovat Sadu parametra 2 [2], zatimco
aktivni sada parametru je nastavena na Sada para-
metr( 1[1] v parametru 004 Aktivni sada parametrd.

Popis volby:
Tovarni nastaveni [0] obsahuje Udaje nastavené z vy-
roby a mlze se pouzit jako zdroj udajli, chcete-li ostat-
ni sady parametrd nastavit na znamy stav. Sady
parametra 1-4 [1]-[4] jsou individualni sady, které je

mozné pfi provozu volné programovat. Je-li zvolena
Aktivni sada parametr( [5], bude se programovana
sada parametrl rovnat parametru 004 Aktivni sada
parametrd.
' Upozornéni
": Jsou-li udaje upraveny nebo zkopirovany
i do aktivni sady parametrd, budou mit
Upravy okamzity vliv na provoz pfistroje.

(1] Kopirovani sady parametru
Hodnota:
# Zadné kopirovani (NO COPY) [0]
Kopirovat do sady parametri 1 z #
(COPY TO SETUP 1) [1]
Kopirovat do sady parametr(i 2 z #
(COPY TO SETUP 2) [2]
Kopirovat do sady parametr(i 3 z #
(COPY TO SETUP 3) [3]
Kopirovat do sady parametr(i 4 z #
(COPY TO SETUP 4) [4] =
Kopirovat do vSech sad parametr( z # 'S
(copy to all) [5] %
Funkce: 8’
o

Je mozné kopirovat ze zvolené aktivni sady parametr(
v parametru 005 Programovana sada parametrt do
zvolené jedné nebo vice sad v tomto parametru.

"

Popis volby:
Kopirovani zac¢ne, jakmile byla zvolena pozadovana
funkce pro kopirovani a bylo stisknuto tlacitko [OK]/
[CHANGE DATA]. Na displeji se bude zobrazovat pri-
béh kopirovani.

Upozornéni

Kopirovat Ize pouze v rezimu zastaveni
(motor je zastaven ve spojeni s pfikazem
pro zastaveni).

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Kopirovani pres panel lokalniho ovla-

007 dani
Hodnota:
# Nekopirovat (NO COPY) [0]

Odeslat vSechny parametry (UPL. ALL PAR.) [1]
Stahnout vSechny parametry (DWNL. ALL

PAR.) [2]

Nahrat parametry nezavislé na velikosti

(DWNL.OUTPIND.PAR.) [3]
Funkce:

Parametr 007 Kopirovani pfes LCP se pouziva, kdyz
chcete pouzit funkci integralniho kopirovani ovladaci-
ho panelu LCP 2. Tato funkce se pouziva, kdyz chcete
zkopirovat v§echna nastaveni parametr(i z jednoho
ménice kmitoCtu na jiny pfemisténim ovladaciho pan-
elu LCP 2.

Popis volby:
Zvolte Odeslat vsechny parametry [1], chcete-li, aby
byly v8echny hodnoty parametr(i pfeneseny na ovla-
daci panel. Chcete-li kopirovat prevedené hodnoty
parametr(i do méni¢e kmitoctu, na ktery byl namonto-
van ovladaci panel, zvolte Stahnout vsechny parame-
try [2]. Zvolte Nahrat parametry nezavislé na velikosti
[3], chcete-li pouze nahrat parametry nezavislé na vel-
ikosti. Toto se pouziva pfi nahravani na méni¢ kmitoc-
tu s odliSnou velikosti jmenovitého vykonu, nez jakou
ma jednotka, z niz nastaveni parametrd pochazi.

' Upozornéni

||: Odesilani/nahravani Ize provadét jen v re-

i zimu stop. Nahravani Ize provadét pouze
na meénici kmito€tu se stejnym Cislem ve-
rze softwaru, viz parametr 626 Identifikac-
ni ¢islo databaze.

008 Méritko displeje pro vystupni kmitocet

(FREQUENCY SCALE)

Hodnota:
0,01 - 100,00

# 1,00
Funkce:

V tomto parametru se voli €initel, kterym se bude na-

sobit vystupni kmitoCet. Hodnota je zobrazena na dis-

pleji, za predpokladu, Ze parametry 009-012 Udaj na

displeji byly nastaveny na Vystupni kmitoCet x méritko

[5].

Popis volby:

Nastavte pozadované méfitko.

009 Velké udaje na displeji

Hodnota:
Zadné udaje na displeji (none)
Vysledna zadana hodnota [%]
(reference [%])

Vysledna zadana hodnota [jednotky]
(reference [unit])

Zpétna vazba [jednotky] (feedback [unit])

# KmitoCet [Hz] (Frequency [Hz])

Vystupni kmitoCet x méfitko
(frequency x scale)

Proud motoru [A] (Motor current [A])
Moment [%] (Torque [%])

Vykon [kW] (Power [kW])

Vykon [HP] (Power [HP][US])
Napéti motoru [V]

(Motor voltage [V])

Napéti stejnosmérného meziobvodu [V]
(DC link voltage [V])

Tepelné zatizeni motoru [%]
(Motor thermal [%])
Tepelné zatizeni [%]

(FC. thermal[%])

Hodin v b&hu [hodiny]
(RUNNING HOURSY])
Digitalni vstup [Binarni]
(Digital input[bin])
Analogovy vstup 53 [V]
(analog input 53 [V])
Analogovy vstup 60 [mA]
(analog input 60 [mA])
Pulzni zadana hodnota [Hz]
(Pulse ref. [Hz])

Externi zadana hodnota [%]
(external ref. [%])

Stavové slovo [Hex] (Status word [hex])

Teplota chladice [°C]
(Heatsink temp [°C])

Poplachové slovo [Hex] (Alarm word [hex])
Ridici slovo [Hex] (Control word [Hex])

Vystrazné slovo [Hex]
(warning word [Hex])

RozS$ifené stavové slovo [Hex]

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani

(DISPLAY LINE 2)

[0]
(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]
(7]
(8]
(9]
(1]
[12]
[13]
[14]
[19]
[16]
(7]
[19]

[20]

[21]
[22]

(2]
(26]
[27]

(28]
[29]
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(Ext. status [hex])
Varovani komunikaéni karty

(COMM OPT WARN [HEX]) [30]

Pocitadlo pulzt

(PULSE COUNTER) [31]
Funkce:

V tomto parametru mizete vybrat datovou hodnotu,
kterou chcete zobrazit na fadku displeje 2 ovladaciho
panelu LCP 2, je-li méni¢ kmito¢tu zapnut. Zobrazeni
bude obsazeno také v posuvniku v rezimu displeje. V
parametrech 010-012 Udaje na displeji miiZzete vybrat
dalSi tfi datoveé hodnoty, které jsou zobrazeny na radku
displeje 1.

Popis volby:
Z&dné tdaje na displeji |lze vybrat pouze v parame-
trech 010-012 Maly udaj na displeji.

Vysledna zadana hodnota [%] udava v procentech vy-
slednou zadanou hodnotu v rozsahu od minimalni za-
dané hodnoty, Refmin po maximalni Zadanou hodnotu,
Refuax.

Zédané hodnota [jednotky] udava vyslednou zadanou
hodnotu v Hz v rezimu Bez zpétné vazby. V rezimu Se
zpétnou vazbou se jednotka zadané hodnoty voli v
parametru 416 Jednotky procesu.

Zpétna vazba [jednotky] udava vyslednou hodnotu
signalu pomoci jednotek/stupnice zvolenych v para-
metrech 414 Minimalni zpétna vazba, FBLow , 415
Maximalni zpétna vazba, FBricH a 416 Procesni jed-
notky.

Kmitocet [Hz] udava vystupni kmito€et ménice.

Vystupni kmitocet x méritko [-] se rovna aktualnimu

vystupnimu kmito¢tu fu vynasobenému koeficientem
nastavenym v parametru 008 Méfitko zobrazeni vy-
stupniho kmitoctu.

Motorovy proud [A] udava efektivni hodnotu fazového
proudu motoru.

Tocivy moment [%] oznacuje aktualni zatizeni motoru
ve vztahu k jmenovitému to¢ivému momentu motoru.
Viykon [kW] udava aktualni vykon, ktery motor
spotifebovava v kW.

Viykon [HP] udava aktualni vykon, ktery motor
spotifebovava v HP.

Motorové napéti [V] udava napéti pfivadéné do moto-
ru.

Napéti DC meziobvodu [V] udava napéti meziobvodu
meénice.

Tepelné zatizeni motoru [%] udava vypocitané/odha-
dované zatiZzeni motoru. 100 % je limitem pro samo-
¢inné vypnulti.

Tepelné zatizeni [%] udava vypocitané a odhadované
tepelné zatizeni na ménici kmitoctu. 100 % je limitem
pro samocinné vypnuti.

Hodin v provozu [hodiny] udava, kolik hodin motor
bézel od posledniho vynulovani v parametru 619 Vy-
nulovani ¢itace hodin v provozu.

Digitalni vstup [binarni] udava stav signalu na 5 digi-
talnich vstupech (18, 19, 27, 29 a 33). Svorka 18
odpovida bitu vlevo na kraji. 0 = zadny signal, 1 = sig-
nal pfipojen.

Analogovy vstup 53 [V] udava hodnotu napéti na svor-
ce 53.

Analogovy vstup 60 [mA] udava aktualni hodnotu ne
svorce 60.

Pulzni zadana hodnota [Hz] udava zadanou hodnotu
v Hz pfipojenou ke svorce 33.

Externi zadana hodnota [%] udava soucet externich
zadanych hodnot v procentech (soucet analogové, pu-
Izni a sériové komunikace) v rozsahu od minimalni
Z2&dané hodnoty, Refuwin po maximalni Zadanou hod-
notu, Refvax.

Stavové slovo [Hex] udava jeden nebo vice stavd v
hexadecimalnim kédu. DalSi informace naleznete v
¢asti Sériova komunikace v Priruc¢ce projektanta me-
ni¢e VLT 2800.

Teplota chladic¢e [°C] udava souéasnou teplotu chla-
di¢e ménice kmitoctu. Mez vypnuti je 90-100 °C, opé-
tovné zapnuti nastane pfi teploté 70 £ 5 °C.

Poplachové slovo [Hex] udava jeden nebo vice popla-
chl v hexadecimalnim kédu. Dal$i informace nalezne-
te v Casti Sériova komunikace v Pfiruc¢ce projektanta
meénice VLT 2800.

Ridici slovo [Hex] udava Fidici slovo pro ménié kmi-
toctu. DalSi informace naleznete v ¢asti Sériova ko-
munikace v PFiru¢ce projektanta ménice VLT 2800.

Vystrazné slovo [Hex] udava jednu nebo vice vystrah
v hexadecimalnim kédu. Dal&i informace naleznete v
Casti Sériova komunikace v Prirucce projektanta mé-
nice VLT 2800.

Rozsirené stavové slovo [Hex] udava jeden nebo vice
stavovych rezimu v hexadecimalnim kédu. Dalsi infor-
mace naleznete v Easti Sériova komunikace v PFirucce
projektanta ménice VLT 2800.

Vystraha volitelné komunikacni karty [Hex] vySle vy-
strazné slovo, vyskytne-li se chyba na komunikacni

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Danfits

Rada VLT® 2800
sbérnici. Tato funkce je aktivni pouze tehdy, pokud
jsou instalovany komunikacéni doplriky. T
Pokud nejsou k dispozici Zadné komunika&ni doplriky, 013 Lokalni Fizeni
zobrazi se 0 Hex. (LOC CTRL/CONFIG.)
Citaé pulzi udava pocet pulz(, které jednotka regis- Hodnota:
trovala. Lokalni Fizeni neni aktivni (DISABLE) [0]

010 Maly radek displeje 1.1

(DISPLAY LINE 1.1)

Hodnota:

Viz par. 009 Velky udaj # Analogovy vstup 53
na displeji V1 [17]
Funkce:

V tomto parametru je mozno zvolit prvni ze tfi hodnot
udaju, které maji byt zobrazeny na displeji ovliadaciho
panelu LCP, na 1. fadku, 1. pozici. Toto je uzite¢na
funkce, napf. pfi nastavovani regulatoru PID poskytuje
prehled o reakcich procesu vzhledem ke zménam za-
danych hodnot. Udaj na displeji se aktivuje stisknutim
tlaGitka [DISPLAY STATUS].

Popis volby:
Viz parametr 009 Velky udaj na displeji.

011 Maly adaj na displeji 1,2

Hodnota:

Viz parametr 009 Velky
udaj na displeji

# Motorovy proud [A][6]
Funkce:

Viz popis funkce uvedeny u parametru 010 Maly tudaj

na displeji.

Popis volby:
Viz parametr 009 Velky udaj na displeji.

012 Maly udaj na displeji 1.3

Hodnota:

Viz parametr 009 Velky % Zpétna vazba [jednot-
udaj na displeji ky] [3]
Funkce:

Viz popis funkce uvedeny u parametru 010 Maly udaj
na displeji.

Popis volby:
Viz parametr 009 Velky udaj na displeji.

Lokalni Fizeni a bez zpétné vazby bez kom-
penzace skluzu

(LOC CTRL/OPEN LOOP) [1]
Dalkové ovladani a bez zpétné vazby bez
kompenzace skluzu

(LOC+DIG CTRL) [2]
Lokalni fizeni jako parametr 100
(LOC CTRL/AS P100) [3]
# Dalkové ovladani jako parametr 100
(LOC+DIG CTRL/AS P100) [4]
Funkce:

Zde se voli pozadovana funkce, pokud byla v para-
metru 002 Lokalni/dalkové oviadani zvolena hodnota
Lokalni oviadani [1].

Popis volby:
Nebylo-li zvoleno Lokalni neaktivni [0], neni mozné
nastavit zadanou hodnotu pfes parametr 003 Lokalni
Zadané hodnota.
Aby bylo mozné prejit na Lokalni neaktivni [0], musi
byt parametr 002 Lokalni/dalkové oviadani nastaven
na Dalkové ovladani [0].

Lokalni Fizeni, bez zpétné vazby [1] se pouziva, maji-
li byt ota€ky motoru nastaveny pfes parametr 003
Lokalni Zadana hodnota. Pfi zvoleni této volby se pa-
rametr 100 Konfigurace automaticky pfesune na Re-
gulace otacek, bez zpétné vazby [0].

Dalkové ovladani, bez zpétné vazby [2] funguje stejné
jako Lokalni ovladani, bez zpétné vazby [1]; méni¢
kmito¢tu v8ak maze byt ovladan také pres digitalni
vstupy.

Lokalni ovladani jako parametr 100 [3] se pouziva,
kdyz maji byt ota€ky motoru nastaveny pomoci para-
metru 003 Lokalni Zadané hodnota, ale bez automa-
tického presunuti parametru 100 Konfigurace na
Regulace otacek, bez zpétné vazby [0].

Dalkové ovladani jako parametr 100 [4] funguje stejné
jako Lokalni ovliadani jako parametr 100 [3]; méni¢
kmito¢tu v8ak maze byt ovladan také pres digitalni
vstupy.

Prechod od Dalkového oviadani k Lokalnimu oviadani

v parametru 002 Lokalni/dalkové ovladani, zatimco
tento parametr je nastaven na Dalkové ovladani, bez

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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zpétné vazby [1]: Soucasny kmitoCet motoru a smér
otaceni bude zachovan. Jestlize sou¢asny smér ot-
aceni neodpovida signalu zpétného chodu (zaporna
Zzadana hodnota), bude Zadana hodnota nastavena na
0.

PFfechod od Lokalniho oviadani k Dalkovému oviadani
v parametru 002 Lokalni/dalkové ovladani, zatimco
tento parametr je nastaven na Dalkové ovladani, bez
zpétné vazby [1]: Konfigurace zvolena v parametru
100 Konfigurace bude aktivni. Pfechod bude hladky.

Pfechod od Dalkového ovladani k Lokalnimu oviladani
v parametru 002 Lokalni/dalkové ovladani, zatimco
tento parametr je nastaven na Dalkové oviadéani jako
parametr 100 [4]: souCasna reference bude zachova-
na. Je-li signal Zzadané hodnoty zaporny, bude lokalni
zadana hodnota nastavena na 0.

Pfechod od Lokalniho ovladani k Dalkovému oviadani
v parametru 002 Lokalni/dalkové ovladani, zatimco
tento parametr je nastaven na Dalkové oviadéani : Lo-
kalni Zadana hodnota bude nahrazena signédlem 24&-
dané hodnoty dalkového ovladani.

014 Tlacitko STOP

(LOCAL STOP)

Hodnota:
Neaktivni (DISABLE) [0]
# Aktivni (ENABLE) [1]
Funkce:

V tomto parametru je mozné zapnout nebo vypnout
tlacitko lokalniho [STOP] na fidicim panelu a na fidi-
cim panelu LCP.

Popis volby:
Je-li v tomto parametru zvoleno Neaktivni [0], nebude
tlaGitko [STOP] aktivni.

Upozornéni

“: Je-li zvoleno Neaktivni [0], neni mozné
i zastavit motor pomoci tlagitka [STOP].

015 Tlacitko JOG - konstantni otacky

(LOCAL JOGGING)

Funkce:
V tomto parametru je mozno na ovladacim panelu LCP
zapnout/vypnout funkci konstantnich otacek.

Popis volby:
Je-li v tomto parametru zvoleno Neaktivni [0], nebude
tlaCitko [JOG] aktivni.

016 Tlacitko reverzace
Hodnota:
# Neaktivni (DISABLE) [0]
Aktivni (ENABLE) [1
Funkce:

V tomto parametru je mozno na fidicim panelu LCP
zvolit/zrusit volbu funkce reverzace. Toto tlacitko je
mozné pouzit pouze, je-li parametr 002 Lokalni/dalko-
vé ovladani nastaveno na Lokalni oviadani [1] a
parametr 013 Lokalni ovliadani na Lokalni oviadani,
oteviena smycka [1] nebo Lokalni ovladani jako para-
metr 100 [3].

Popis volby:
Je-li v tomto parametru zvoleno Zrusit volbu [0], bude
tlacitko [FWD/REV] deaktivovano. Viz také parametr
200 Rozsah vystupniho kmitoctu.

017 Tlacitko RESET - lokalni vynulovani

(LOCAL RESET)

Hodnota:
Neaktivni (DISABLE) [0]
# Aktivni (ENABLE) [1]
Funkce:

V tomto parametru je mozno na ovladacim panelu za-
pnout/vypnout funkci vynulovani.

Popis volby:
Je-li v tomto parametru zvoleno Neaktivni [0], nebude
funkce vynulovani aktivni.

l Upozornéni
C Neaktivni [0] zvolte pouze tehdy, jestlize

Hodnota: byl pres digitalni vstupy pfipojen externi
# Neaktivni (DISABLE) [0] signal vynulovani.
Aktivni (ENABLE) [1]
® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Rada VLT® 2800

018 Blokovani zmén udaju
Hodnota:
# Nezablokovano (NOT LOCKED) [0]
Zablokovano (LOCKED) [1]
Funkce:

V tomto parametru je mozné ,zablokovat“ ovladaci
prvky, aby se zamezilo provadéni zmén prostrednic-
tvim ovladacich tladitek.

Popis volby:
Je-li zvoleno Zablokovano [1], nebude mozné prova-
dét zmény udajl v parametrech; stale vSak bude mo-
Zné provadét zmeény Udaju pfes sériovou komunikaci.
Parametry 009-012 Udaje na displeji je mozno ménit
pomoci ovladaciho panelu.

019 Provozni rezim pfi zapnuti, lokalni ovla-

dani
(POWER UP ACTION)

Hodnota:

Automaticky restart, pouzit ulozenou zadanou
hodnotu
(AUTO RESTART) [0]

# Nucené zastaveni, pouZzit uloZzenou zadanou
hodnotu
(LOCAL=STOP) [1]
Vynucené zastaveni s nastavenim zadané
hodnoty na 0
(LOCAL=STOP, REF=0) [2]

Funkce:
Nastaveni pozadovaného provozniho rezimu pfi za-
pnuti napéti sité. Tato funkce mize byt aktivni pouze
tehdy, jestlize bylo zvoleno Lokéalni ovladani[1] v pa-
rametru 002 Lokalni/dalkové oviadani.

Popis volby:
Automaticky restart s pouZzitim uloZzené zadané hod-
noty [0] zvolte tehdy, jestlize ma méni¢ po spusténi
pouzit lokalni zadanou hodnotu (nastavenou v para-
metru 003 Lokalni Zadana hodnota) a stav spusténi/

otacky motoru postupné zvySeny az na zadanou hod-
notu ulozenou v parametru 003Lokalni Zadana hod-
nota.
Nucené zastaveni, nastavit Z. h. na 0 [2] zvolte tehdy,
jestlize ma méni¢ po opétovném zapnuti pfivodu na-
péti zlstat zastaveny. Parametr 003 Lokalni oviadani
bude nastaven na 0.
' Upozornéni

“: PFi dalkovém ovladani (parametr 002 Lo-

a kalni/dalkové ovladani) bude stav spusté-
ni/zastaveni v Case pfipojeni pfivodu
napéti zaviset na vnéjsich fidicich signa-
lech. Je-li zvolena funkce Pulzni spusté-
ni [8] v parametru 302 Digitalni vstup,
zUstane motor po pfipojeni pfivodu napéti

zastaven.
020 Ruéni rezim
Hodnota:
# Neaktivni (DISABLE) [0]
Aktivni (ENABLE) [1]

Funkce:
V tomto parametru je mozné vybrat, zda ma byt umo-
Znéno prepinani mezi Automatickym a Ruénim rezi-
mem. V Automatickém rezimu je méni¢ kmitoctu fizen
vnéjSimi signaly, zatimco v Ru€nim rezimu je fizen
prostfednictvim lokalni zadané hodnoty pfimo z Fidici
jednotky.

Popis volby:
Je-li v tomto parametru zvoleno Neaktivni [0], nebude
funkce Rucni rezim aktivni. Je-li vybrano Aktivni [1], je
mozné prepinat mezi Automatickym rezimem a Ru¢-
nim rezimem. DalSi informace naleznete v oddilu
Ridici jednotka.

024 Uzivatelsky definovana Rychla nabidka

(uzivatelska rychla nabidka)

zastaveni zadany pfes ovladaci tladitka t&sné pred vy- Hodnota:

pnutim pfivodu napéti. # Neaktivni (Vypnuto) [0]
Viynucené zastaveni s pouZitim uloZzené Zadané hod- Aktivni (Zapnuto) [1]
noty [1] zvolte tehdy, jestlize ma ménic¢ zlstat po za-

pnuti pfivodu napéti zastaveny, dokud nebude stis-

knuto tlac¢itko [START]. Po pfikazu pro spusténi budou

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Funkce:
V tomto parametru muzete upustit od standardni sady
parametr( tlaCitka Rychlé nabidky na fidicim panelu a
fidicim panelu LCP 2.
Pomoci této funkce muze uzivatel vybrat v parametru
025 Sada parametrt Rychlé nabidky az 20 parametrQ
pro tlagitko Rychlé nabidky.

Popis volby:
Je-li provedena volba neaktivni [0], bude aktivni stan-
dardni sada parametr( tlacitka Rychlé nabidky.
Je-li zvoleno Aktivni [1], bude aktivni uzivatelsky de-
finovana Rychla nabidka.

025 Sada parametrdi Rychlé nabidky

(quick menu setup)

Hodnota:
[Index 1 - 20] Hodnota: 0 - 999

Funkce:
V tomto parametru se definuje, které parametry budou
pozadované v Rychlé nabidce, kdyz bude parametr
024 Uzivatelsky definovana Rychla nabidka nastaven
na hodnotu Aktivni [1].A
Pro uzivatelsky definovanou Rychlou nabidku je mo-
Zné zvolit az 20 parametr(.

# 000

Upozornéni

“: Tento parametr je mozno nastavit pouze
pomoci ovladaciho panelu LCP 2. Viz Ob-
jednavkovy formular.

Popis volby:
Rychla nabidka se nastavuje nasledovné:

1. Zvolte parametr 025 Sada parametri Rychlé
nabidky a stisknéte tlacitko [CHANGE DA-
TA].

2. Index 1 oznaduje prvni parametr v Rychlé
nabidce. Mezi &isly indexu se mlzete posou-
vat pomoci tlacitek [+/-]. Zvolte Index 1.

3. Pomoci [< >] se mUzete posouvat mezi tfemi
Cisly. Stisknéte jedenkrat tlacitko [<] a po-
sledni Cislo v Cisle parametru muzete zvolit
pomoci tlacitek [+/-]. Nastavte Index 1 na 100
pro parametr 100 Konfigurace.

4. Stisknéte tlacitko [OK], jakmile je Index 1 na-
staven na 100.

5. Opakuijte kroky 2 - 4, dokud nebudou na tla-
Citko Rychlé nabidky nastaveny vSechny po-
zadované parametry.

6. Nastaveni sady parametr(l Rychlé nabidky
ukongite stisknutim tlacitka [OK].

Je-li v Indexu 1 zvolen parametr 100 Konfigurace, bu-
de Rychla nabidka pfi kazdé aktivaci zaCinat timto
parametrem.

Parametry 024 Uzivatelsky definovana Rychla nabid-
ka a 025 Sada parametr(l Rychlé nabidky jsou béhem
inicializace nastaveny na tovarni nastaveni.
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de dosazeno normalniho fizeni ota¢ek (bez signalu
skute¢né hodnoty zpétné vazby) s automatickou kom-
penzaci zatéze a skluzu, aby byly zajistény konstantni
otacky pfi proménné zatézi. Kompenzace jsou aktivni,
ale mohou byt vypnuté v parametru 134 Kompenzace
zatéZe a v parametru 136 Kompenzace skluzu podle
potteby.

Zvolite-li polozku Rizeni otacek, se zpétnou vazbou
[1], bude dosazeno vétsi presnosti otacek. Je tfeba
pridat signal skute¢né hodnoty zpétné vazby a musi
byt nastaven regulator PID ve skupiné parametrd 400
Specialni funkce.

Zvolite-li polozku Rizeni procest, se zpétnou vazbou
[3], bude aktivovan interni regulator procesu, ktery
umoznuje pfesné fizeni procesu ve vztahu k pfislus-
nému signalu procesu. Signal procesu muze byt na-
staven na pfislusnou jednotku procesu nebo jako
procentualni hodnota. Je tfeba pfidat signal skute¢né
hodnoty zpétné vazby z procesu a musi byt nastaven
regulator procesu ve skupiné parametra 400 Specialni
funkce. Zpétna vazba procesu neni aktivni, jestlize je
instalovana karta DeviceNet a v parametru 904 Typy
pfipaddje zvolen Pfipad 20/70 nebo 21/71.

Rada VLT® 2800
- —
Zatizeni a motor 101 Momentova charakteristika
100 Konfigurace (TORQUE CHARACT)
(Configuration) Hodnota:
Hodnota: # Konstantni moment
o .y (Constant torque) [1]
# Rizeni otacek, bez zpétné vazby T o
(SPEED OPEN LOOP) [0] Proménny moment nizky
Rizeni otadek se zpétnou vazbou (torquve: Io'w) o [2]
(SPEED CLOSED LOOP) 1] Proménny moment stfedni
Rizeni procesu se zpétnou vazbou (torquve: n",ned) ) [3]
(PROCESS CLOSED LOOP) [3] Proménny moment vysoky
(torque: high) [4]
Funkce: Promé&nny moment nizky se startem KM
Tento parametr se pouziva k volbé konfigurace, které (VT LOW CT START) [5]
ma byt méni¢ kmitoctu pfizplsoben. To usnadriuje Proménny moment stfedni se startem KM
pfizpusobeni dané aplikaci, protoze parametry nepou- (VT MED CT START) [6]
Zivané v dané konfiguraci jsou skryté (neaktivni). Prom&nny moment vysoky se startem KM
(VT HIGH CT START) [7]
Popis volby: Specialni motorovy rezim
Je-li zvoleno Rizeni otacek, bez zpétné vazby [0], bu- (Special motor mode) [8]

KM = konstantni moment

Funkce:
Tento parametr umozriuje volbu principu pfizplsobeni
poméru U/f méni¢e kmitoctu momentové charakteri-
stice zatéze. Viz par. 135 Pomér U/.

Popis volby:
Je-li zvolen Konstantni moment [1], bude dosazeno
zatézove charakteristiky U/f, ve které vystupni napéti
a vystupni kmitoCet roste s rostouci zatézi, aby bylo
udrzovano konstantni buzeni motoru.

Zvolte Proménny moment nizky [2], Proménny mo-
ment stfedni [3] nebo Proménny moment vysoky [4],
je-li zatéz kvadraticka (odstrediva Cerpadla, ventilato-
ry).

Zvolte Proménny moment - nizky se startem KM [5], -
stfedni se startem KM [6] nebo vysoky se startem
KM [7], pokud potiebujete vétsi zabérny moment, nez
kterého je mozno dosahnout pomoci prvnich tfi cha-
rakteristik.

Upozornéni

“: Kompenzace zatéZe a skluzu neni aktivni,
jestlize byl zvolen proménny toCivy mo-
ment nebo specialni motorovy rezim.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Zvolte Specialni motorovy rezim [8], potfebujete-li na-
staveni U/f, které se ma pfizplsobit souéasnému mo-
toru. Odpojovaci mista se nastavuji v parametrech
423-428 Napéti/kmitocet.

' Upozornéni

;m « P v . v .
'l. Vezméte, prosim, na védomi, ze zménite-
i li hodnotu nastavenou v parametrech ty-
pového Stitku 102-106, dojde k automa-
tické zméné parametru 108 Odpor
statoru a 109 Rozptylova reaktance sta-
toru.

102 Vykon motoru Pm,n

(motor power)

Hodnota:
0,25 -22 kW

Funkce:
Zde je tfeba nastavit hodnotu vykonu [kW] Pm,n, od-
povidajici jmenovitému vykonu motoru. Z vyroby je
nastavena hodnota jmenovitého vykonu [kW] Pwu,N,
ktera zavisi na typu jednotky.

# Zavisi na typu jednotky

Popis volby:
Nastavte hodnotu, ktera odpovida udaji na typovém
Stitku motoru. Mozna jsou nastaveni v rozmezi jedna
velikost dolll a jedna velikost nahoru oproti tovarnimu
nastaveni.

103 Napéti motoru Umn
Hodnota:

Pro jednotky 200 V: 50 - 999 V
Pro jednotky 400 V: 50 - 999 V
Funkce:

Zde se nastavuje jmenovité napéti motoru U mn bud
pfi zapojeni do hvézdy Y nebo do trojuhelniku A.

Popis volby:
Zvolte hodnotu, kterd odpovida udaji na typovém Sstit-
ku motoru, bez ohledu na pfivodni napéti ménice kmi-
toctu.

104 Kmitocet motoru fu,n

Hodnota:

24-1000 Hz # 50 Hz
Funkce:

Zde se nastavuje jmenovity kmito€et motoru fu,N.

Popis volby:
Zvolte hodnotu, kterd odpovida udaji na typovém stit-
ku motoru.

105 Proud motoru Iun

(MOTOR CURRENT)

Hodnota:
0,01 - Imax

Funkce:
Jmenovity proud motoru Imn je soucasti vypoctu tako-
vych charakteristik méni¢e kmitocCtu, jako je napf. mo-
ment nebo tepelna ochrana motoru.

# V zavislosti na volbé typu motoru

Popis volby:
Nastavte hodnotu, ktera odpovida udaji na typovém
Stitku motoru. Nastavte proud motoru Iun s ohledem
na to, zda je motor zapojen do hvézdy Y nebo do tro-
juhelniku A.

106 Jmenovité otacky motoru

(MOTOR NOM. SPEED)

Hodnota:
100 - fm,n X 60 (max. 60
000 ot./min.)

# Zavisi na parametru
104 Kmitoc¢et motoru,
fmN

Funkce:
Zde se nastavuje hodnota odpovidajici jmenovitym ot-
ackam motoru nu N, které naleznete na typovem Stitku.

Popis volby:
Zvolte hodnotu, kterd odpovida udaji na typovém stit-
ku motoru.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Rada VLT® 2800

Upozornéni

Max. hodnota se rovna fun x 60. fun se
nastavuje v parametru 104 Kmito¢et mo-
toru, fun .

107 Automatické prizpasobeni motoru,
AMA
Hodnota:
# Optimalizace vypnuta (AMA vypnuto) [0]
Optimalizace zapnuta (Spusténi AMA) [2]
Funkce:

Automatické pfizpusobeni motoru je algoritmus, ktery
mé&fi odpor statoru Rs bez otd€eni osy motoru. To zna-
mena, Ze motor neudéluje zadny tocCivy moment.
Funkci AMA Ize s vyhodou vyuzivat pfi inicializaci jed-
notek, u kterych si uZivatel preje optimalizovat pfizp(-
sobeni méni¢e kmitoc¢tu vzhledem k pouzivanému
motoru. To se pouziva zejména tehdy, kdyz tovarni
nastaveni dostateCné nepokryvaji charakteristiku mo-
toru.

Pro co nejlepsi sefizeni ménice kmitoctu doporuduje-
me, aby bylo AMA provadéno u studeného motoru.
Nepfehlédnéte, ze opakovana spusténi AMA mohou
zpUsobit zahfati motoru, coz povede ke zvySeni od-
poru statoru R's. To v8ak zpravidla nebyva kritické.

AMA se provadi nasledujicim zplsobem:

Spustte AMA:
1. Vyslete signal STOP.

2. Parametr 107 Automatické pfizptisobeni mo-
toru je tfeba nastavit na hodnotu [2] Optima-
lizace zapnuta.

3.  Vyslete signal START a parametr 107 Auto-
matické pfizplsobeni motoru je znovu nasta-
ven na [0], jakmile je AMA dokonceno.

Ukoncete AMA:

AMA se ukon¢i vyslanim signalu RESET. Parametr
108 Odpor statoru, Rs bude aktualizovan optimalizo-
vanou hodnotou.

Preruseni AMA:
AMA je mozno béhem procedury optimalizace prerusit
vyslanim signalu STOP.

PFi pouzivani funkce AMA byste méli dodrzovat na-
sledujici body:

- Aby byla funkce AMA schopna co nejlépe
definovat parametry motoru, musi byt do pa-
rametrd 102 az 106 vlozeny spravné udaje z
typového Stitku motoru pfipojeného k ménici
kmitoctu.

- Vyskytnou-li se v priibéhu pfizplsobovani
motoru né&jaké zavady, objevi se na displeji
poruchy.

- Funkce AMA bude zpravidla schopna zméfit
hodnoty Rs u motord, které jsou 1-2 krat vétsi
nebo mensi nez jmenovita velikost ménice
kmitoctu.

- Chcete-li automatické pfizpusobovani moto-
ru prerusit, stisknéte tlacitko [STOP/RESET].

' Upozornéni
- Funkci AMA nelze provadét u motora za-
pojenych paraleln&, ani neni mozné pro-
vadét pfi spusténém AMA zmény v sa-
dach parametru.
Postup AMA ovladany ze SLCP:
Viz oddil nazvany Ridici jednotka.

Popis volby:
Chcete-li, aby méni¢ kmitoctu proved| automatické
pfizplsobeni motoru, provedte volbu Optimalizace
zapnuta [2].

108 Odpor statoru Rs

(STATOR RESISTAN)

Hodnota:

0,000 - X,XXX Q +# V zavislosti na volbé& typu mo-
toru

Funkce:

Po nastaveni parametrt 102-106 Udaje na typovém
Stitku, dojde automaticky k nékolika Upravam rGznych
parametr(l, v€etné odporu statoru Rs. Je tfeba, aby byl
ru¢né zadany odpor Rs platny pro studeny motor. Vy-
kon hfidele je mozno zlepsit jemnym doladénim hod-
noty Rs a Xs, viz nasledujici postup.
l Upozornéni

“: Parametry 108 Odpor statoru Rs a 109

i Reaktance statoru Xs neni tfeba za nor-
malnich podminek ménit, jestlize byly na-
staveny udaje z typového Stitku.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Popis volby: .
L o , . 117 Tlumeni rezonance
Rs Ize nastavit nasledujicim zpusobem:
(resonance damping)
1. Pouzijte tovarni nastaveni Rs, ktera si ménic
o . . « oy Hodnota:
kmitoCtu zvoli sam na zakladé udaju na ty-
povém §titku motoru. OFF - 100 % [OFF - 100]
. # OFF % [OFF]
2. Tato hodnota je poskytnuta dodavatelem mo-
toru. Funkce:
3. Hodnotu ziskate ru¢nim mérenim: Rs je mo- Tlumeni rezonance v reZzimu KM |ze optimalizovat.
Zné vypocitat zméFenim odporu RpHASE-PHA- Tento parametr ovliviiuje stuperi tlumeni.
se mezi kontakty dvou fazi. Tam, kde je Hodnotu Ize nastavit v rozmezi od 0 % (OFF) do 100
RPHASE-PHASE NiZ&i nez 1-2 Ohmy (typické pro %. Hodnota 100 % odpovida redukci poméru U/F o 50
motory > 5,5 kW, 400 V), méli byste pouzit %.
specialni Ohmmetr (Thomson(v mustek ne- Vychozi hodnota je OFF.
bo podobny). Rs = 0,5 X RPHASE-PHASE . Interni nastaveni (pevna):
4. Rs se nastavi automaticky, kdyZ bylo ukon- Rezonangni filtr je aktivni od 10 % jmenovité rychlosti
¢eno ATM. Viz parametr 107 Automatické vyse.
pfizpiisobeni motoru. V tomto pfipadé tedy od 5 Hz.
Rychlost pfechodu z 0 na jmenovitou Urover indukce:
500 ms
109 Reaktance statoru Xs Rychlost pfechodu z jmenovité drovné indukce na 0:
(STATOR REACTANCE) 500 ms
Hodnota: Popis funkce:
0.00 - X.XX O # Zavisi na volb& motoru Filtr monitoruje aktualni proud motoru a méni napéti g
motoru podle nize uvedeného obrazku. Filtr reaguje 3
Funkce: . N . b =
. X . 5 na urovné vztazené ke jmenovitému proudu motoru. &
Po nastaveni parametrd 102-106 Udaje na typovém 5
Stitku, bude Ffada nastaveni riznych parametr(i prove- Proud motoru 09_
dena automaticky, v€etné reaktance statoru Xs. Vykon [Tmact]

na hfideli je mozné zlepsit upfesnénim odporl Rs a

; . 40% jmen. hodnoty —
Xs dale uvedenym postupem. b JIER A0CHoty

20% jmen. hodnoty —
10% jmen. hodnoty —

Popis volby:
Xs Ize nastavit nasledovné:
1. Hodnotu udava dodavatel motoru. {\ljapéti motoru
m
2. Hodnota je ziskana ruénim méfenim. Xs se 100% -
ziska pfipojenim motoru k siti a zméfenim -
sdruzeného napéti U m a jalového proudu ¢ . Minimum % = . -
U, X, I !
X = V3 x /cp - 2 . o o 17?’Nf\105.10
Je-li aktudIni proud motoru nizsi nez 10 %, napéti mo-
XL: Viz parametr 142. toru zagne byt snizovano vyse uvedenou rychlosti,
3. Pouzijte tovarni nastaveni Xs, které sam mé- dokud nedosahne hodnoty nastavené v parametru
ni¢ kmitoCtu voli na zakladé Udajl z typového 117. Jakmile aktualni proud motoru dosahne 20 %,
Stitku motoru. napéti zacne byt vySe uvedenou rychlosti zvySovano.

Jakmile aktualni proud motoru dosahne 40 %, napéti
motoru je okamzité zvySeno na normalni hodnotu.
Snizené napéti motoru zavisi na nastaveni parametru
117.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Popis volby:
Nastavuje stupen vlivu proudu motoru [Imact] na po-
mér U/F mezi 0 % (OFF) a 100 %. Hodnota 100 %
odpovida redukci poméru U/F o 50 %. Vychozi hod-
nota je OFF.

119 Vysoky zabérovy moment

Hodnota:

0,0-0,5s # 0,0s
Funkce:

Chcete-li zajistit vysoky rozbéhovy moment, mize byt
max. na 0,5 s dovoleno cca 1,8 x linv.. Proud je vSak
omezen bezpecnostnim limitem ménice (invertoru). 0
s odpovida nezvySenému zabérovému momentu.

Popis volby:
Nastavte nezbytny €as pozadovany pro vysoky zabé-
rovy moment.

120 Zpozdéni startu

(START DELAY)

Hodnota:
0,0-10,0s

Funkce:
Tento parametr umoznuje zpozdéni okamziku rozbé-
hu motoru poté, co byly spinény podminky pro start.
Jakmile tento ¢as uplyne, zacne vystupni kmitoCet po-
stupné narlstat az na Zddanou hodnotu.

# 0,0s

Popis volby:
Nastavte nezbytny €as, po jehoz uplynuti za¢ne zry-
chlovani.

121 Rozbéhova funkce

(START FUNCTION)

Hodnota:

PFidrzné DC napéti béhem zpozdéni startu

(DC HOLD/DELAY TIME) [0

DC brzdéni béhem zpozdéni startu

(DC BRAKE/DELAY TIME) [1]
%* Volny dobéh béhem zpozdéni startu

(COAST/DELAY TIME) [2]

Startovaci kmitoCet/napéti, po sméru hodino-

vych rucicek

(CLOCKWISE OPERATION) [3]

[

Startovaci kmitoCet/napéti, ve sméru zadané
hodnoty
(VERTICAL OPERATION) [4]

Funkce:
Zde se voli pozadovany rezim béhem zpozdéni startu
(parametr 120 Zpozdéni startu).

Popis volby:
Chcete-li béhem zpozdéni startu budit motor pFidr-
znym DC napétim, zvolte Pfidrzné DC napéti béhem
zpozdéni startu [0]. Nastavte napéti v parametru 137
Pridrzné DC napéti.
Chcete-li béhem zpozdéni startu budit motor DC
brzdnym napétim, zvolte DC brzdéni béhem zpozdéni
startu [1]. Nastavte napéti v parametru 132 DC brzdné
napéti.
Chcete-li, aby motor nebyl béhem zpozdéni startu
ovladan méni¢em kmitoctu (invertor vypnuty), zvolte
Volny dobéh béhem zpozdéni startu [2].

Zvolte Startovaci kmitoCet/napéti, po sméru hodino-
vych rucicek [3], abyste béhem zpozdéni startu vyvo-
lali funkci popsanou v parametru 130 Startovaci
kmitocet a 131 Napéti pri startu. Vystupni kmitoCet
bude bez ohledu na hodnotu ziskanou ze signalu za-
dané hodnoty roven nastaveni v parametru 130 Star-
tovaci kmitocet a vystupni napéti bude odpovidat
nastaveni v parametru 131 Napéti pfi startu.

Této funkéni zavislosti se vyuziva zejména u vytahu.
Pouziva se konkrétné u aplikaci, kde je zapojen motor
s kuzelovou kotvou, ktery se rozbiha po sméru hodi-
novych rucicek s naslednym pfechodem do sméru
zZadané hodnoty.

Zvolte Startovaci kmitoCet/napéti ve sméru zadané
hodnoty [4], abyste b&éhem zpozdéni startu vyvolali
funkci popsanou v parametru 130 Startovaci kmito-
Cet a 131 Napéti pfi startu.

Motor se bude otacet vzdy ve sméru Zadané hodnoty.
Je-li signal Zadané hodnoty roven nule, bude se vy-
stupni kmitoCet rovnat 0 Hz, zatimco vystupni napéti
bude odpovidat nastaveni v parametru 131 Napéti pri
startu. Je-li signal Zzadané hodnoty rlizny od nuly, bude
se vystupni kmito€et rovnat parametru 130 Startovaci
kmitoc¢et a vystupni napéti se bude rovnat parametru
131 Napéti pri startu. Této funkéni zavislosti se vyuzi-
va zejména u vytah(l. Pouziva se konkrétné u aplikaci,
kde je zapojen motor s kuzelovou kotvou. Motor s ku-
Zelovou kotvou se muze odpojit pomoci parametru
130 Startovaci kmitoc¢et a parametru 131 Napéti pri
startu.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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122 Funkce pfri zastaveni

(FUNCTION AT STOP)

Hodnota:
# Volny dobé&h motoru (COAST) [0]

Udrzovani stejnosmérnym proudem (DC
HOLD) [1]

Funkce:
Zde se voli funkce ménice kmitoctu poté, co vystupni
kmitoCet klesl pod hodnotu v parametru 123 Min. kmi-
tocet pro aktivaci funkce pfi zastaveni nebo po pfikazu
pro zastaveni a poté, co byl vystupni kmitoCet postup-
né snizen az na 0 Hz.

Popis volby:
Chcete-li, aby se méni¢ kmitoCtu "pustil" motoru (in-
vertor vypnuty), zvolte Volny dobéh [0].

Zvolte Udrzovani stejnosmérnym proudem [1], ma-li
byt aktivovan parametr 137 DC pridrzovaci napéti.

Min. kmitocet pro aktivaci funkce pfri za-

123 .
staveni
Hodnota:
0,1-10 Hz # 0,1 Hz
Funkce:

V tomto parametru se nastavuje vystupni kmitocet, pfi
kterém bude aktivovana funkce zvolena v parametru
122 Funkce pfi zastaveni.

Popis volby:
Nastavte pozadovany vystupni kmitocet.

' Upozornéni
“: Pokud je v parametru 123 nastavena pfili§
i vysoka hodnota a v parametru 122 je zvo-
leno Udrzovani stejnosmérnym proudem,
vystupni kmitocet pfeskoc&i na hodnotu
parametru 123 bez rozbéhu. Tim muze
dojit k vystraze/poplachu pfi nadproudu.

Upozornéni

Pokud je v parametru 123 nastavena vy-
§Si hodnota nez v parametru 130, bude
funkce zpozdéni startu (parametry 120 a
121) vynechana.

126 Cas DC brzdéni

(DC BRAKING TIME)

Hodnota:
0-60s

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje €as stejnosmérného
brzdéni, pfi kterém bude aktivovan parametr 132 DC
brzdné napéti.

# 10s

Popis volby:
Nastavte pozadovany €as.

127 DC brzdny pfipojovaci kmitocet
Hodnota:

0,0 (OFF) - par. 202 Viysoky limit vystup-
niho kmitoctu, fuax

* OFF

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje stejnosmérny brzdny
pfipojovaci kmitoCet, pfi kterém bude aktivovano stej-
nosmérné brzdéni ve spojeni s pfikazem pro zastave-
ni.

Popis volby:
Nastavte poZadovany kmitocCet.

128 Tepelna ochrana motoru
Hodnota:
# Bez ochrany (NO PROTECTION) [0]

Vystraha termistoru
(THERMISTOR WARN) [1]
Vypnuti termistorem (THERMISTOR TRIP) [2]
Varovani ETR 1 (ETR WARNING 1) [3]
Vypnuti ETR 1 (ETR TRIP 1) [4]
Varovani ETR 2 (ETR WARNING 2) [5]
Vypnuti ETR 2 (ETR TRIP 2) [6]
Varovani ETR 3 (ETR WARNING 3) [71
Vypnuti ETR 3 (ETR TRIP 3) [8]
Varovani ETR 4 (ETR WARNING 4) [9]
Vypnuti ETR 4 (ETR TRIP 4) [10]

Funkce:

Méni¢ kmitoctu mlze kontrolovat teplotu dvéma ri-
znymi zpUsoby:

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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- Pres termistor PTC, ktery je upevnény na
motoru. Termistor je pfipojen mezi svorku 50
(+10 V) a jednu ze svorek digitalnich vstupu
18, 19, 27 nebo 29. Viz parametr 300 Digi-
talni vstupy.

- Vypocet tepelného zatizeni (ETR - Electronic
Thermal Relay), zalozeny na aktualnim zati-
Zeni a Case. Hodnoty se srovnavaji se jme-
novitym proudem motoru Imn a jmenovitym
kmito¢tem motoru fu,n. PFi vypoctech se bere
v uvahu potfeba nizSiho zatizeni pfi malych
rychlostech kvuli snizené vnitfni ventilaci mo-

toru.
t [s] z
d
2
2000 ' B
! =
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100 \\\\\‘ —four= 1 x fun
60 —= — four= 2 x 'u,u
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M
10 Tun

1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0
Funkce ETR 1-4 nezacinaji vypocitavat zatéz, dokud
nepfepnete na sadu parametrd, ve které byly zvoleny.
To znamena, ze mlzete pouzit funkci ETR i pfi vymé-
né dvou nebo vice motord.

Popis volby:
Nechcete-li, aby doslo pfi pfetizeni motoru k varovani
nebo vypnuti, zvolte polozku Bez ochrany [0].
Vyberte Vystraha termistoru [1], pokud chcete vydat
vystrahu, kdyZ je pfipojeny termistor pfiliS horky.
Vyberte Vypnuti termistoru [2] pokud chcete vypnout,
kdyz je pfipojeny termistor pfilis horky.
Vyberte Varovani ETR 1-4, pokud chcete varovani,
kdyz je motor podle vypoctl pretizen. MlZete také na-
programovat méni¢ kmitoCtu tak, aby vyslal varovaci
signal pres jeden z digitalnich vystupt. Zvolte Vypnuti
ETR 1-4, chcete-li, aby doslo k vypnuti, kdyZ je motor
podle vypoctl pretizen.

' Upozornéni
'l: Tato funkce nemuze ochranit jednotlivé
i motory, pokud jsou pfipojené paralelné.

130 Rozbéhovy kmitocet

(Start frequency)

Hodnota:
0,0-10,0 Hz

Funkce:
Rozbéhovy kmito€et bude aktivni po dobu nastavenou
v parametru 120 Zpozdéni startu, po pfikazu pro roz-
béh motoru. Vystupni kmitoCet "skoCi" na dalsi
pfedem nastavenou hodnotu kmitoctu. Ur€ité typy mo-
tord, napf. motory s kuzelovou kotvou, potfebuiji pfi
rozbéhu dodatecné napéti/startovaci kmitoCet (zvysSe-
ni vykonu), aby uvolnily mechanickou brzdu. K tomu
se pouzivaji parametry 130 Rozbéhovy kmitocet a 131
Napéti pri startu.

# 0,0 Hz

Popis volby:
Nastavte pozadovany rozb&hovy kmitocet. Podmin-
kou je, aby byl parametr 121 Funkce pfi startu nasta-
ven na Startovaci kmitoet/napéti po sméru hodino-
vych rucic¢ek [3] nebo Napéti startovaciho kmitoctu ve
sméru Zadané hodnoty [4] a aby byl nastaven Cas v
parametru 120 Zpozdéni startu a byl pfitomen signal
Z&dané hodnoty.

l Upozornéni

'.: Pokud je v parametru 123 nastavena vy-

i §8i hodnota nez v parametru 130, bude
funkce zpozdéni startu (parametry 120 a
121) vynechéna.

131 Pocatecni napéti

Hodnota:

0,0 -200,0V # 0,0V
Funkce:

Napéti pri startu je aktivni po dobu nastavenou v pa-
rametru 120 Zpozdéni startu po aktivaci pfikazu Start.
Tento parametr je mozné vyuzit napf. u aplikaci zve-
dani/spousténi (motory s kuzelovou kotvou).

Popis volby:

Nastavte pozadované napéti nezbytné k vypnuti me-
chanické brzdy. Pfedpoklada se, ze parametr 121
Funkce pfi startu je nastaven na Startovaci kmitocet/
napéti, po sméru hodinovych ruci¢ek [3] nebo Starto-
vaci kmito¢et/napéti ve sméru Zadané hodnoty [4] a ze
je nastaven Cas v parametru 120 ZpoZdéni startu a je
pfitomen signal zadané hodnoty.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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132 Napéti DC brzdy

(DC BRAKE VOLTAGE)

Hodnota:
0 - 100% max. DC brzdného napéti

Funkce:

V tomto parametru se nastavuje stejnosmérné brzdné
napéti, které bude aktivovano pfi zastavovani, kdyz
bude dosazeno brzdného kmito¢tu nastaveného v pa-
rametru 127 DC brzdny pripojovaci kmitocCet, nebo je-
li DC brzdna inverze aktivni pfes digitalni vstup nebo
pres sériovou komunikaci. Stejnosmérné brzdné na-
péti bude nasledné aktivni po dobu nastavenou v pa-
rametru 126 Cas DC brzdéni .

# 0%

Popis volby:
Nastavuje se jako procentualni hodnota max. DC
brzdného napéti v zavislosti na typu motoru.

133 Startovaci napéti

(START VOLTAGE)

Hodnota:
0,00 - 100,00 V

Funkce:
Vy3&Siho zabérového momentu je mozné dosahnout
zvySenim startovaciho napéti. Zvlasté malé motory (<
1,0 kW) vyzZaduji vysoké startovaci napéti.

# V zavislosti na jednotce

Um A

v

Um,n+

195NANT7 12

Par. 134
Kompenzoce zotiZeni

Par. 135
Charakteristlky U/F

Por. 133
Stortovac? nopét?

0.1 x fm,n fo,n fu[Hz]

Popis volby:
Tovarni nastaveni bude vhodné pro vétsinu aplikaci,
aplikace s vysokym momentem mohou vyzadovat po-
stupné zvySovani hodnoty.

Upozornéni: Je-li hodnota startovaciho
napéti prehnana, muze to vést k prebu-
zeni a prehfati motoru a méni¢ kmitoctu
se muZe vypnout.

134 Kompenzace zatéze
(LOAD COMPENSATIO)

Hodnota:
0,0 - 300,0%

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje zatézova charakteri-
stika. ZvySovanim kompenzace zatéze se do motoru
dodava pfi rostouci zatézi vyssi napéti a pfirlistek kmi-
toctu. Toho se vyuziva napf. u motort/aplikaci, kde je
velky rozdil mezi proudem pfi plném zatiZeni motoru
a proudem motoru naprazdno.

"

Popis volby:
Neni-li tovarni nastaveni adekvatni, je tfeba nastavit
kompenzaci zatéze tak, aby se mohl motor spoustét
pfi dané zatézi.

# 100,0%

Upozornéni

Je-li tato hodnota nastavena pfili§ vysoko,
mlze se méni¢ kmitoCtu vypnout kvili
nadproudu.

Upozornéni: Tato hodnota by méla byt na-
stavena na 0% ve spojeni se synchronni-
mi a paralelné zapojenymi motory a v
pripadé rychlych zmén zatéze. P¥ilis velka
kompenzace zatéze mize vést k nestabi-
lité.

135 Pomeér U/f
(U/f RATIO)

Hodnota:
0,00 - 20,00 na Hz

Funkce:
Tento parametr umozriuje linearni pfechod v pomeéru
mezi vystupnim napétim (U) a vystupnim kmito&tem
(f), aby bylo zajisténo spravné buzeni motoru a tim
optimalni dynamika, pfesnost a u€innost. Pomér U/f
ma vliv na napétovou charakteristiku, jestlize byla pro-
vedena volba Konstantni moment [1], parametr 101
Momentové charakteristiky.

# V zavislosti na jednotce

Popis volby:
Pomeér U/f je nutné ménit pouze v pfipadé, kdy neni
mozné nastavit spravné udaje o motoru v parametru
102-109. Hodnota naprogramovand v tovarnich na-
stavenich vychazi z chodu naprazdno.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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136 Kompenzace skluzu
(SLIP COMP.)

Hodnota:
-500 - +500% jmenovité kompenzace
skluzu #* 100%
Funkce:
Kompenzace skluzu se vypocitava automaticky na za-
kladé takovych udajd jako napf. jmenovitych otacek
motoru nuN. V tomto parametru je mozné kompenzaci
skluzu jemné doladit, a tim kompenzovat pfi toleran-
cich na hodnotu pro n mN. Kompenzace skluzu bude
aktivni pouze tehdy, byla-li provedena volba Regulace
otacek, oteviena smycka [0] v parametru 100 Konfi-
gurace a Konstantni moment [1] v parametru 101
Momentova charakteristika.

Popis volby:
Zadejte hodnotu v %.

137 DC pridrzovaci napéti

(DC HOLD VOLTAGE)

Hodnota:
0 - 100% z max. DC pfidrzovaciho napéti

# 0%
Funkce:

Tento parametr slouzi k pfidrzovani motoru (pfidrzo-

vaci moment) pfi startovani/zastavovani.

Popis volby:
Tento parametr je mozné vyuzit jen tehdy, byla-li pro-
vedena volba DC pfidrzeni v parametru 121 Funkce
pfi startu nebo 122 Funkce pfi zastaveni . Nastavuje
se jako procentualni hodnota max. DC pfidrzovaciho
napéti v zavislosti na typu motoru.

138 Kmitoc€et vypnuti

(Brake cut out)

Hodnota:
0,5-132,0/1000,0 Hz

Funkce:
Zde muzete zvolit kmitocet, pfi kterém bude uvolnéna
vnéjSi brzda, pfes vystup definovany v parametru 323
Reléovy vystup 1-3 nebo 341 Digitalni vystup, svorka
46.

# 3,0 Hz

Popis volby:
Nastavte pozadovany kmitocet.

139 Kmitoc€et zapnuti brzdy

(Brake cut in)
Hodnota:
0,5 -132,0/1000,0 Hz

Funkce:
Zde muzete zvolit kmitocet, pfi kterém bude aktivova-
na vnéjsi brzda; to se provadi pres vystup definovany
v parametru 323 Reléovy vystup 1-3 nebo 341 Digi-
taini vystup, svorka 46.

# 3,0 Hz

Popis volby:
Nastavte pozadovany kmitocet.

140 Proud, minimalni hodnota
(CURRENT MIN VAL)

Hodnota:
0 % - 100 % vystupniho proudu invertoru

#* 0%
Funkce:

Zde uZzivatel vybira minimalni proud motoru pro uvol-

néni mechanické brzdy. Aktualni sledovani je aktivni

od zastaveni do bodu, kdy je uvolnéna brzda.

Popis volby:
Toto je zvlastni bezpecnostni opatieni, slouzi k tomu,
aby nedoslo ke ztraté nakladu pfi zahajeni operace
zdvihani a pokladani.

142 Rozptylova reaktance X.

(LEAK. REACTANCE)

Hodnota:
0,000 - XXX, XXX Q # Zavisi na volbé motoru
XL je soucet rozptylové reak-

tance rotoru a statoru.

Funkce:
Po nastaveni parametrt 102-106 Udaje na typovém
Stitku, bude fada nastaveni riznych parametrd prove-
dena automaticky, v€etné rozptylové reaktance XL.
Vykon na hfideli je mozné zlepSit upfesnénim rozpty-
lové reaktance XL.

l Upozornéni

'.: Parametr 142 Rozptylova reaktance X, se

i po nastaveni Udajl z typového Stitku, par.
102-106, normalné nemusi ménit.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Popis volby: Popis volby:
XL |ze nastavit nasledovné: Pozadujete-li vétsi potencialni brzdny moment, je
1 Hodnotu udava dodavatel motoru. tfeba tuto hodnotu zvysit. Zvolite-li hodnotu 1,0, bude
stfidava brzda neaktivni.
2. Pouzijte tovarni nastaveni Xc, které sam mé-

ni¢ kmitoCtu voli na zakladé udajd z typového
Stitku motoru.

143 Vnitini ovladani ventilatoru

Hodnota:

# Automaticky (automatic) [0]
Stale zapnuty (always on) [1]
Stale vypnuty (always off) [2]

Funkce:

Tento parametr je mozno nastavit tak, aby se vnitfni
ventilator zapinal a vypinal automaticky. Mlzete také
nastavit, aby byl vnitfni ventilator trvale zapnuty nebo

vypnuty.

Popis volby:
Je-li provedena volba Automaticky [0], bude se vnitini
ventilator zapinat a vypinat v zavislosti na teploté okoli
a zatizeni ménice kmitoCtu.
Je-li provedena volba Stale zapnuty [1] Stéle vypnu-
ty [2], bude vnitfni ventilator trvale zapnuty nebo vy-
pnuty.

' Upozornéni
“: Je-li provedena volba Stéale vypnuty [2] v
i kombinaci s vysokym taktovacim kmitoc-
tem, dlouhymi motorovymi kabely nebo
vysokym vystupnim vykonem, zivotnost
ménice kmitoCtu se snizi.

144 Zesileni stridavé brzdy

(Gain AC brake)

Hodnota:
1,00 - 1,50 # 1,30

Funkce:
Tento parametr slouzi k nastaveni stfidavé brzdy. Po-
moci par. 144 je mozno sefidit velikost toCivého mo-
mentu generatoru, ktery je mozno aplikovat na motor,
aniz by napéti meziobvodu pfesahlo urover varovani.

' Upozornéni

'.: Je-li hodnota v parametru 144 zvySena,

a dojde soucasné ke znacnému zvySeni
motorového proudu pfi generatorickém
chodu. Tento parametr byste tedy méli
ménit jen v pfipadé, kdyz je béhem méreni
zaru€eno, ze motorovy proud v zadné si-
tuaci nepfesahne maximalni dovoleny
proud v motoru. Neprehlédnéte: ze proud
nelze odecitat na displeiji.

146 Vektor napéti

(Reset vector)

Hodnota:
*Vypnuto (VYPNUTO) [0]
Obnovit (OBNOVIT) [1]
Funkce:

Pfi obnoveni vektoru napéti na stejny vychozi bod je
vektor nastaven na stejny vychozi bod pfi kazdém za-
hajeni nového procesu.

C
‘©
>
]
S
®©
—
(o)
o
—
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Popis volby:

Vyberte obnoveni (1), kdyz jsou spustény jedine¢né
procesy, pokazdé kdyz nastanou. Timto bude umo-
Znéna opakovana presnost pro zlepSeni zastavovani.
Vyberte Vypnuto (0) napfiklad pro operace zdvihani
nebo pokladani nebo pro synchronni motory. Je vy-
hodné, kdyz motor je vzdy synchronizovan s méni¢em
kmitoctu.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Jen proti sméru hodinovych rucicek, 0 - 1000
Hz
(1000 Hz COUNTER CLOCK) [5]

Funkce:
Tento parametr zarucuje ochranu proti nechténé re-
verzaci. Navic Ize zvolit maximalni vystupni kmitocet,
ktery bude pouzity, bez ohledu na nastaveni ostatnich
parametrl. Tento parametr nema zadny vyznam, jes-
tlize byla provedena volba Regulace procesu, se zpét-
nou vazbou v parametru 100 Konfigurace.

Popis volby:
Zvolte pozadovany smér otaceni a maximalni vystupni
kmitoCet. Pokud zvolite Jen po sméru hodinovych ru-
Ci¢ek [0)/[3] nebo Jen proti sméru hodinovych rucicek
[2)/[5], bude vystupni kmitoCet omezen na rozsah
fmin-f Max. Pokud zvolite Oba sméry [1]/[4], bude vy-
stupni kmitocet omezen na rozsah * f max (minimalni
kmitoCet nema zadny vyznam).

Par. i@ =
/ Par. S & folescres
[ Pl 300 San, pia b

For2E% / /
Pan i mindidh,

Rada VLT® 2800
- .
Reference a mezni hodnoty 201 Dolni mez vystupniho kmito&tu, fuin
200 Rozsah vystupniho kmitoctu (MIN OUTPUT FREQ)
(OUT FREQ. RNG/ROT) Hodnota:
Hodnota: 0,0 - fmax # 0,0 Hz
# Jen ve sméru hodinovych rucicek, 0-132 Hz Funkce:
(132 Hz CLOCKWISE) [0] V tomto parametru je mozné zvolit minimalni mez kmi-
Oba sméry, 0-132 Hz toCtu motoru, ktera odpovida minimalnim otackam, pfi
(132 Hz BO,TH DIRECT) 1] kterych muze motor béZet. Byla-li provedena volba
J ti sméru hodi rch rugicek 0-132 H Oba sméry v parametru 200 Rozsah vystupniho kmi-
(f;ZpLOZIégzr;_rgr\)lrg)ﬁ/éccé;]cme e z 2] toctu, nebude mit minimalni kmito€et zadny vyznam.
Jen ve sméru hodinovych ruci¢ek, 0-1000 Hz . ;
(1000 Hz CLOCK WISE) [3] FEELETELE ,
Ob Srv. 0-1000 H Hodnota miZe byt zvolena v rozmezi od 0,0 Hz po
(1 0?) g nllzré,O'l-'H DIREZCT) [4] kmitoCet nastaveny v parametru 202 Horni mez vy-

stupniho kmitoétu, fuax .

202 Maximalni vystupni kmitocet, fuax

(max. output freq)

Hodnota:

fmin - 132/1000 Hz (par. 200 Rozsah

vystupniho kmitoctu) # 132 Hz
Funkce:

V tomto parametru je mozné zvolit maximalni vystupni

kmitocet, ktery odpovida nejvyssim otackam, pfi kte-

rych mdze motor bézet.

"

Popis volby:
Muzete zvolit hodnotu z intervalu fuin aZz hodnota zvo-
lena v par. 200 Rozsah vystupniho kmitoctu.

Upozornéni

Vystupni kmitoCet méni€e nesmi presah-
nout hodnotu 1/10 spinaciho kmitoctu
(parametr 411 Spinaci kmitocet).

aersl iAd. e, - —80% 20
Wi o !
7 0]
/x'
ok
® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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203 Rozsah zadané hodnoty

(REFERENCE RANGE)

Hodnota:

# Min. zadana hodnota - Max. zadana hodnota
(min - max) [0]
-Max. reference - Max. reference (-max -
+max) [1]

Funkce:
V tomto parametru se voli, zda musi byt signal Zzadané
hodnoty kladny nebo zda muize byt kladny i zaporny.
Minimalni mez mdze mit zapornou hodnotu, pokud
nebyla v parametru 100 Konfigurace provedena volba
Regulace otacek, uzaviena smycka. Méli byste zvolit
Min z. h. - Max. Z. h. [0], byla-li provedena volba Re-
gulace procesu, uzaviena smycka [3] v parametru 100
Konfigurace .

Popis volby:
Zvolte pozadovany rozsah.

204 Minimalni zadana hodnota, Refuin

(Min. reference)

Hodnota:

Par. 100 Konfig. = Otevfena smyc-
ka[0].-100.000,000 - par. 205 Refuax % 0,000 Hz
Par. 100 Konfig. =

Uzaviena smycka [1]/[3].-

Par. 414 Minimalni skutec-

na hodnota - par. 205 # 0,000 ot/min / par
Refuax 416

Funkce:
Minimalni zadana hodnota je vyjadfenim minimalni
mozné hodnoty souctu v8ech Zadanych hodnot. Jes-
tlize byla v parametru 100 Konfigurace provedena vol-
ba Regulace otacek, uzaviena smycka [1] nebo
Regulace procesu, uzaviena smycka [3], bude mini-
malni zadana hodnota omezena parametrem 414
Minimalni skute¢na hodnota. Minimalni zadana hod-
nota nebude brana v uvahu, je-li aktivni lokalni Zadana
hodnota.

Jednotku zadané hodnoty je mozné definovat v nasle-
dujici tabulce:

Par. 100 Konfigurace Jednotka
Oteviena smycka [0] Hz

Popis volby:
Minimalni zadana hodnota se pfedem nastavuje, jes-
tlize ma motor bézZet pfi minimalnich otackach, bez
ohledu na to, zda je vysledna Zzadana hodnota nulova.

205 Maximalni Zzadana hodnota, Refuax

Hodnota:
Par. 100 Konfig. = Otevfena smyc-
ka [0].Par. 204 Refmn - 1000,000 Hz
Par. 100 Konfig. =
Uzaviend smycka [1]/[3].
Par. 204 Refuin - Par. 415
Max. skute¢né hodnota

# 50.000 Hz

# 50.000 rpm/par 416

Funkce:
Maximalni zadana hodnota udava nejvyssi hodnotu,
kterou mize nabyt soucet vSech zadanych hodnot. Je-
li provedena volba Uzavrena smycka [1]/[3] v parame-
tru 100 Konfigurace, nemlze maximalni zadana
hodnota pfesahnout hodnotu v parametru 415 Maxi-
malni skute¢na hodnota.
Maximalni zadana hodnota nebude brana v dvahu, je-
li aktivni lokalni Zzadana hodnota.

Jednotku zadané hodnoty je mozné definovat v nasle-
dujici tabulce:

Par. 100 Konfigurace Jednotka
Oteviena smycka [0] Hz
Reg. otacek, uzaviena smycka [1] ot/min
Reg. procesu, uzaviena smycka [3] Par. 416

Popis volby:
Maximalni Zzadana hodnota se nastavuje, jestlize maji
otacky motoru dosahovat maximalné nastavené hod-
noty, bez ohledu na to, zda bude vysledna Zzadana
hodnota vétsi nez maximalni Zadana hodnota.

206 Typ ramp

(Ramp type)

Hodnota:

% Linearni (Linear) [0]
Ve tvaru S (S-Shaped) [1]
Sinusovy tvar? (S2) 2]

Funkce:

Reg. otadek, uzaviena smycka [1] ot/min Mduzete vybrat mezi procesem ramp linearnim, ve tva-
- " 2

Reg. procesu, uzaviena smycka [3] Par. 416 ruSas”.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Popis volby:
Vyberte pozadovany typ ramp podle poZzadovaného
typu zrychleni nebo zpomaleni.

otaeky

195NA033.10

Sin Line&rn7

Sin2

207 Doba rozbéhu 1

(ramp-up time 1)

Hodnota:
0,02 - 3600,00 s

# 3,00 s (VLT 2803-2875)
10,00 s (VLT 2880-2882)
Funkce:

Doba rozbéhu je doba zrychlovani z 0 Hz na jmenovity

kmito¢et motoru fu,n (parametr 104 Kmito¢et motoru,

fu,n ). Pfedpoklada se, Ze vystupni proud nedosahne
proudové meze (nastavené v parametru 221 Mezni
proud Irim ).

1 poza
TMAX.(202)
Ref.

TM,N (104)

TMIN.(201)

Rozbg&h Dobé&h
207/209 208/210

175ZA047.12

Popis volby:
Nastavte pozadovanou dobu rozbéhu.

208 Doba dobéhu 1

(ramp down time 1)

Hodnota:
0,02 - 3600,00 s

# 3,00 s (VLT 2803-2875)
10,00 s (VLT 2880-2882)

Funkce:
Doba dobéhu je doba zpomalovani ze jmenovitého
kmito¢tu motoru fTAGM,NTAG (parametr 104 Kmito-
¢et motoru, fun ) na 0 Hz, za prfedpokladu, ze v
invertoru neni prepéti z divodu generatorového pro-
vozu motoru.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou dobu dobéhu.

209 Doba rozbéhu 2
(ramp up time 2)

Hodnota:
0,02 - 3600,00 s # 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)

Funkce:
Viz popis parametru 207 Doba rozbéhu 1.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou dobu rozbéhu. Pfechod z ram-
py 1 narampu 2 aktivaci Rampy 2 pfes digitalni vstup.

210 Doba dobéhu 2
(RAMP DOWN TIME 2)

Hodnota:
0,02 - 3600,00 s

# 3,00 s (VLT 2803-2875)
10,00 s (VLT 2880-2882)
Funkce:

Viz popis parametru 208 Doba dobéhu 1.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou dobu dobéhu. Pfechod z ram-
py 1 narampu 2 aktivaci Rampy 2 pfes digitalni vstup.

Doba rozbéhu/dobéhu pfri konst. otaé
kach
(jog ramp time)

21

Hodnota:
0,02 - 3600,00 s # 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)

Funkce:
Doba rozbéhu/dobéhu pfi konst. otackach je doba zry-
chlovani nebo zpomalovani z 0 Hz na jmenovity kmi-
to€et motoru fu,N (parametr 104 Kmitocet motoru,
fu,n ). Pfedpoklada se, ze vystupni proud nedosahne

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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proudové meze (nastavené v parametru 221 Mezni
proud Irim ).

fout 4

'/Konsi. otagky aktivnt

Konst. otéeky
neaktivnt

Par. 213 Konstantni otaéky

ni otacky je mozné aktivovat pres digitalni vstupy,
sériovou komunikaci nebo pres Fidici panel LCP za
podminky, Ze je aktivni v parametru 015 Lokalni konst.
otacky.

Popis volby:
Nastavte pozadovany kmitocet.

Kfivka konsi. otagek Rozbéh

207,/209

195NAQ75.10
Doba rozbéhu/dobéhu pfi konstantnich otackach za-
€ne bézet, je-li zadan signal konstantnich otacek pres
ovladaci panel LCP, jeden z digitalnich vstupt nebo
port sériové komunikace.

Popis volby:
Nastavte pozadovany ¢as rampy.

212 Doba dobéhu pfi rychlém zastaveni

(Q STOP RAMP TIME)

Hodnota:
0,02 - 3600,00 s # 3,00 s (VLT 2803-2875)

10,00 s (VLT 2880-2882)

Funkce:
Doba dobéhu pfi rychlém zastaveni je ¢as zpomalo-
vani ze jmenovitého kmito¢tu motoru na 0 Hz za
predpokladu, Ze v invertoru nevznika prepéti vyvolané
generovanim napéti v motoru, nebo jestlize genero-
vany proud nepiekroCi mezni proud v parametru 221
Proudové omezeni ILiv . Rychlé zastaveni se aktivuje
pres jeden z digitalnich vstupl nebo pfes sériovou ko-
munikaci.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou dobu dobéhu.

213 Kmitocet konstantnich otacek

(Jog frequency)

Hodnota:

0,0 - Par. 202 Horni mez vystupniho

kmitoctu, fmax #* 10,0 Hz
Funkce:

Kmito&et konstantnich otacek fioc znamena pevny vy-

stupni kmitoCet, ktery méni¢ kmito¢tu dodava do mo-

toru pfi aktivaci funkce konstantnich otacek. Konstant-

214 Funkce zadané hodnoty

Hodnota:
# Soucet (sum) [0]
(1
(2]

Relativni (relative)
Externi/konstantni (external/preset)

Funkce:

Je mozné definovat, jak bude konstantni zadana hod-
nota pfi¢itana k ostatnim zadanym hodnotam; pro ten-
to ucel pouzijte volbu Soucet nebo Relativni . Pomoci
volby Externi/konstantni je také mozné zvolit, zda bu-
de pozadovan pfechod mezi externimi zadanymi hod-
notami a konstantnimi zadanymi hodnotami.

Externi zadana hodnota je soucet analogovych zada-
nych hodnot, pulznich zadanych hodnot a libovolnych
zadanych hodnot ze sériové komunikace.

Popis volby:
Je-li provedena volba Soucet [0], bude jedna z pfedna-
stavenych konstantnich zadanych hodnot (parametry
215-218 Konstantni Zadana hodnota) vyjadfena jako
procentualni hodnota rozsahu zadané hodnoty
(Refumin - Ref max) a pfictena k ostatnim externim za-
danym hodnotam.
Je-li provedena volba Relativni [1], bude jedna z kon-
stantnich zadanych hodnot (parametry 215-218 Kon-
stantni zadana hodnota) vyjadiena jako procentualni
hodnota souctu externich zadanych hodnot
Je-li provedena volba Externi/konstantni [2], bude
mozny prechod mezi externimi zadanymi hodnotami
nebo konstantnimi zadanymi hodnotami pres digitalni
vstup. Konstantni zadané hodnoty budou vyjadfeny
jako procentualni podil rozsahu zadanych hodnot.

| Upozornéni

": Je-li provedena volba Souget nebo Rela-

q tivni, jedna z konstantnich zadanych hod-
not bude vzdy aktivni. Jestlize nemaji mit
konstantni zadané hodnoty zadny vliv, je
tfeba je nastavit na 0 % (tovarni nastave-
ni).

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Konstantni zddana hodnota 1 (PRESET|
REF. 1)

Konstantni zadana hodnota 2 (PRESET
REF. 2)

Konstantni zadana hodnota 3 (PRESET|
REF. 3)

Konstantni zadana hodnota 4 (PRESET
REF. 4)

Hodnota:

-100,00% - +100,00% # 0,00%
z rozsahu zadané hodnoty/externi zadané hod-
noty

215

216

217

218

Funkce:

Je mozné naprogramovat Ctyfi riizné zadané hodnoty
v parametrech 215-218 Konstantni Zadana hodnota.
Konstantni zadana hodnota bude vyjadfena jako pro-
centualni podil rozsahu Zadané hodnoty (Refwmin -
Refmax) nebo jako procentualni podil ostatnich exter-
nich zadanych hodnot v zavislosti na volbé provedené
v parametru 214 Funkce Zadané hodnoty. Volbu mezi
predem nastavenymi zadanymi hodnotami Ize provést
pres digitalni vstupy nebo pfes sériovou komunikaci.

Konst. Z. h., MSB |Konst. Z. h. LSB
0 0 Konst. z. h. 1
0 1 Konst. Z. h. 2
1 0 Konst. Z. h. 3
1 1 Konst. Z. h. 4

Popis volby:
Nastavte jednu nebo vice konstantnich zadanych hod-
not, jez maiji byt k dispozici pro vybér.

219 Korekce kmito¢tu nahoru/dolt

(Catch up/Siw dwn)

Hodnota:
0,00 - 100% z dané zadané hodnoty

Funkce:
V tomto parametru se nastavuje procentualni hodnota,
ktera bude bud pfi¢tena nebo odectena od dalkovée
ovladanych zadanych hodnot.
Dalkové ovladana zadana hodnota je soucet konstant-
nich zadanych hodnot, analogovych Zadanych hod-
not, pulznich zadanych hodnot a libovolnych zada-
nych hodnot ze sériové komunikace.

# 0,00%

Popis volby:
Je-li funkce ZvySeni aktivni pfes digitalni vstup, bude
procentualni hodnota v parametru 219 Korekce kmi-

toctu nahoru/dol( prictena k dalkové ovladané zadané
hodnoté.

Je-li funkce Snizeni aktivni pfes digitalni vstup, bude
procentualni hodnota v parametru 219 Korekce kmi-
toctu nahoru/dol( odectena od dalkové ovladané za-
dané hodnoty.

221 Proudové omezeni, ILim

Hodnota:

0 - XXX,X % z par. 105 # 160 %
Funkce:

V tomto parametru se nastavuje maximalni vystupni
proud ILim. Hodnota nastavena z vyroby odpovida ma-
ximalnimu vystupnimu proudu Imax. Chcete-li pouzit
proudové omezeni jako ochranu motoru, nastavte
jmenovity proud motoru. Je-li proudové omezeni na-
staveno nad 100% (jmenovity vystupni proud ménice
kmitoCtu, linv.), mize meéni¢ kmitoctu zvladnout zatéz
jen prerusované, tj. po kratké ¢asové useky. Jestlize
z4téz presahla hodnotu linv., musi se zajistit, Ze na
urcitou dobu bude zatéz mensi nez Iinv. VSimnéte si,
prosim, Ze je-li proudové omezeni nastaveno na nizsi
hodnotu nez Iinv. , bude stejnou mérou omezen i roz-
béhovy moment.

Popis volby:
Nastavte poZzadovany maximalni vystupni proud Iim.

223 Varovani: Nizky proud, lLow

(warn. current lo)

Hodnota:

0,0 - par. 224 Varovani: Vysoky proud,

IHiGH # 0,0A

Funkce:
Jestlize vystupni proud klesne pod pfedem nastave-
nou mez l.ow, bude vyslano varovani.
Parametry 223-228 Funkce varovani jsou béhem na-
béhu po pfikazu pro start a po pfikazu pro zastaveni
nebo béhem zastaveni nefunkéni. Funkce varovani
budou aktivovany, jakmile vystupni kmitocet dosahne
vysledné zadané hodnoty. Vystupy signall je mozné
naprogramovat tak, aby vyslaly varovaci signdal pfes
svorku 46 a pres reléovy vystup.

Popis volby:
Dolni mezni signal vystupniho proudu IL.ow musi byt
naprogramovan tak, aby spadal do normalniho pra-
covniho rozsahu ménice kmitoctu.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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224 Varovani: Vysoky proud, lHigH

(warn. current hi)

Hodnota:

Par. 223 Varov.: Nizky proud, ILow - Imax % [yax

Funkce:

Jestlize vystupni proud pfesahne pfedem nastavenou
mez lHigH, bude vyslano varovani.

Parametry 223-228 Funkce varovani nefunguji béhem
nabéhu po pfikazu pro start a po pfikazu pro zastave-
ni, ani béhem zastaveni. Funkce varovani budou ak-
tivovany, jakmile vystupni kmito¢et dosahne vysledné
Zadané hodnoty. Vystupy signall je mozné naprogra-
movat tak, aby vyslaly varovaci signal pfes svorku 46
a pres reléovy vystup.

Popis volby:
Horni mezni signal vystupniho proudu IHicH musi byt
naprogramovan tak, aby spadal do normalniho pra-
covniho rozsahu ménice kmito&tu. Viz obrazek u pa-
rametru 223 Varovani: Nizky proud, ILow .

225 Varovani: Nizky kmitocet, fLow
(warn.freq. low)
Hodnota:

0,0 - par. 226 Varov.: Vysoky kmitocet,
frHiGH

#* 0,0 Hz
Funkce:

Jestlize vystupni kmitoCet klesne pod pfedem nasta-

venou mez fLow, bude vyslano varovani.

Parametry 223-228 Funkce varovani nefunguji béhem
nabéhu po pfikazu pro start a po pfikazu pro zastave-
ni, ani b&hem zastaveni. Funkce varovani budou ak-

tivovany, jakmile vystupni kmitoet dosahne vysledné

zadané hodnoty. Vystupy signall je mozné naprogra-
movat tak, aby vyslaly varovaci signal pfes svorku 46
a pres reléovy vystup.

Popis volby:
Dolni mezni signal vystupniho kmitoctu fLow musi byt
naprogramovan tak, aby spadal do normalniho provo-
zniho rozsahu ménice kmitoCtu. Viz obrazek u para-
metru 223 Varovani: Nizky proud, ILow.

226 Varovani: Vysoky kmitocet frigh

(warn.freq.high)

Hodnota:
Par. 200 Rozsah kmitoétu =0-132 Hz

[0)/[1].par. 225 fLow - 132 Hz # 132,0 Hz
Par. 200 Rozsah kmito¢tu = 0-1000
Hz [2]/[3].par. 225 fLow - 1000 Hz # 132,0 Hz

Funkce:

Jestlize vystupni kmitoCet pfesahne pfedem nastave-
nou mez fHicH, bude vyslano varovani.

Parametry 223-228 Funkce varovani nefunguji bé€hem
nabéhu po pfikazu pro start a po pfikazu pro zastave-
ni, ani béhem zastaveni. Funkce varovani budou ak-
tivovany, jakmile vystupni kmito¢et dosahne vysledné
zadané hodnoty. Vystupy signall je mozné naprogra-
movat tak, aby vyslaly varovaci signal pfes svorku 46
a pres reléovy vystup.

Popis volby:
Horni mezni signal vystupniho kmito&tu fricn musi byt
naprogramovan tak, aby spadal do normalniho pra-
covniho rozsahu ménice kmitoctu. Viz obrazek u pa-
rametru 223 Varovani: Nizky proud, ILow .

Varovani:
FBLow

(warn.feedb. low)

Hodnota:
-100 000,000 - par. 228
Varov.:FBHiGH

Nizka skutecna hodnota,

227

# -4000,000

Funkce:

Jestlize signal skute¢né hodnoty klesne pod pfedem
nastavenou mez FBLow , bude vyslano varovani.
Parametry 223-228 Funkce varovani nefunguji béhem
nabéhu po pfikazu pro start a po pfikazu pro zastave-
ni, ani b&hem zastaveni. Funkce varovani budou ak-
tivovany, jakmile vystupni kmitoCet dosahne vysledné
zadané hodnoty. Vystupy signall je mozné naprogra-

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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movat tak, aby vyslaly varovaci signal pfes svorku 46
a pres reléovy vystup. Jednotka pro skute¢nou hod-
notu v uzaviené smy¢ce se programuje v parametru
416 Jednotky procesu.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou hodnotu v rozsahu skute¢né
hodnoty (parametr 414 Minimalni skute¢na hodnota,
FBuin a 415 Maximaini skute¢na hodnota, FBuax ).

Varovani: Vysoka skuteéna hodnota,

228

FBHiGH
Hodnota:
Par. 227 Varov.: FB Low -
100.000,000 # 4000,000
Funkce:

Jestlize se signal skutec¢né hodnoty dostane nad
prfedem nastavenou mez FBHicH, bude vyslano varo-
vani.

Parametry 223-228 Funkce varovani nefunguji béhem
nabéhu po pfikazu pro start a po pfikazu pro zastave-
ni, ani béhem zastaveni. Funkce varovani budou ak-
tivovany, jakmile vystupni kmitoet dosahne vysledné
zadané hodnoty. Vystupy signalu je mozné naprogra-
movat tak, aby vyslaly varovaci signal pfes svorku 46
a pres reléovy vystup. Jednotka pro skute¢nou hod-
notu v uzaviené smycce se programuje v parametru
416 Jednotky procesu.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou hodnotu v rozsahu skute¢né
hodnoty (parametr 414 Minimalni skute¢na hodnota,
FBuin a 415 Maximaini skuteéna hodnota, FBuax ).

229 Obchazeny kmitocet, Sirka pasma

(FREQ BYPASS B.W.)

Hodnota:
0 (OFF) - 100 Hz

Funkce:
Nékteré systémy vyzaduji, aby se nepouzivaly nékteré
vystupni kmitocéty kvuli problémdim s mechanickou re-
zonanci v systému. V parametrech 230-231 Obcha-
zeny kmitocet je mozné tyto vystupni kmitoCty napro-
gramovat. V tomto parametru je mozno definovat Sitku
pasma na jedné nebo druhé strané téchto kmitoctua.

#* 0 Hz

Popis volby:
Kmitocet nastaveny v tomto parametru bude umistén
do stfedu okolo parametru 230 Blokovani kmitoctu 1 a
231 Blokovani kmitoctu 2.

Blokovani kmitoétu 1 (FREQ. BYPASS

230

1)

Blokovani kmitoctu 2 (FREQ. BYPASS
231

2)
Hodnota:
0-1000 Hz # 0,0 Hz
Funkce:

Nékteré systémy vyzaduji, aby byly nékteré vystupni
kmitocty blokovany kvuli problémdm s mechanickou
rezonanci v systému.

Popis volby:
Zadejte kmitoCty, kterym se ma pfistroj vyhnout. Viz
také parametr 229 Blokovani kmitoctu, Sitka pasma.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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B Vstupy a vystupy

Digitalni vstupy C. svorky 18" 19! 27 29 33

€. par. 302 303 304 305 307
Hodnota:
Bez funkce (NO OPERATION) [0] [0] [0] [0] 0]
Vynulovani (RESET) [1 [1 [1 [1 [1
Volny dobéh, inverzni (MOTOR COAST INVERSE) [2] [2] [2] [2] [2]
Vynulovani a volny dobéh, inverzni (RESET AND COAST INV.) [3] Bl #[31 I[3] [3]
Rychlé zastaveni, inverzni (QUICK-STOP INVERSE) [4] [4] [4] [4] [4]
Stejnosmérné brzdéni, inverzni (DC-BRAKE INVERSE) [5] [5] [5] [5] [5]
Stop - inverzni (STOP INVERSE) [6] [6] [6] [6] [6]
Start (START) # (71 [7] [71 [71 [71
Pulzni start (LATCHED START) [8] [8] [8] [8] [8]
Reverzace (REVERSING) 01 9 [9] [9] [9]
Reverzace a start (START REVERSING) [10] [10] [10] [10] [10]
Start vpred (ENABLE FORWARD) Y I 1 Y e O ) O
Start vzad (ENABLE REVERSE) 121 [121 [12] [12]1 [12]
Konstantni otacky (JOGGING) [13] [131 [13] H [13]

[13]

UloZeni zadané hodnoty (FREEZE REFERENCE) [14] [14] [14] [14] [14]
UloZeni vystupniho kmitoctu (FREEZE OUTPUT) [15] [15] [15] [15] [15]
Zrychleni (SPEED UP) [16] [16] [16] [16] [16]
Zpomaleni (SPEED DOWN) 4 T I 4 R e 4 O v I e 4| —
Korekce kmito¢tu nahoru (CATCH-UP) [191 [191 [M191 [191 [19] ~§
Korekce kmitocétu dold (SLOW-DOWN) [20] [20] [20] [20] [20] g
Rampa 2 (RAMP 2) [21] [211 [21] [21] [21] o
Konst. Z. h., LSB (PRESET REF, LSB) [22] [22] [22] [22] [22] 8’
Konst. Z. h., MSB (PRESET REF, MSB) [23] [23] [23] [23] [23] o
Pevna Z. h. zapnuta (PRESET REFERENCE ON) [24] [24] [24] [24] [24]
Termistor (THERMISTOR) [25] [25] [25] [25]
Pfesné zastaveni, inverzni (PRECISE STOP INV.) [26] [26]
Presny start/stop (PRECISE START/STOP) [27] [27]
Pulzni Zadana hodnota (PULSE REFERENCE) [28]
Pulzni zpétna vazba (PULSE FEEDBACK) [29]
Pulzni vstup (PULSE INPUT) [30]
Volba sady parametrd, LSB (SETUP SELECT LSB) [31] [311 [31] [31] [31]
Volba sady parametrt, MSB (SETUP SELECT MSB) [32] [32] [32] [32] [32]
Vynulovani a start (RESET AND START) [33] [33] [33] [33] [33]
Pulzni start ¢itace (PULSE COUNTER START) [34] [34]

1. VSechny funkce na svorkach 18 a 19 jsou Fizeny
preruSovacem, coz znamena, Ze opakovana pfesnost
doby odezvy je konstantni. Lze je pouzit pro start a
stop, pfepinani sady parametr(i a zvlasté pro zménu
digitélnich prfednastaveni, j. pro ziskani reprodukova-
telného bodu zastaveni pfi pouziti plizivé rychlosti.
Dalsi informace naleznete v pfiru¢ce VLT 2800 Preci-
se Stop Instruction, MI.28.CX.02.

Funkce:
V téchto parametrech 302-307 Digitalni vstupy je mo-
Zné zvolit rizné aktivované funkce souvisejici s digi-
talnimi vstupy (svorky 18-33).

Popis volby:
Nechcete-li, aby méni¢ kmitoCtu reagoval na signaly
vysilané na svorku, zvolte Bez funkce.

Funkce Vynulovani vynuluje méni¢ kmito&tu po signa-
lizaci poplachu; nékteré poplachy vSak nelze vynulo-
vat (vypnuti, zablokovano), aniz byste nejdfive neod-

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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pojili a znovu nepfipojili napajeci napéti. Viz tabulka
Seznam vystrah a poplach(. Vynulovani se aktivuje na
nabézné hrané signalu.

Zastaveni volnym dobéhem, inverzni zpusobi, ze mé-
ni¢ kmitoCtu okamzité ,pusti“ motor (vystupni tranzi-
story jsou ,vypnuty“), coz znamena, ze motor volné
dobéhne. Logicka 0 zplisobi zastaveni volnym dobé-
hem.

Viynulovani a volny dobéh, inverzni slouzi k aktivaci

volného dobéhu motoru spolu s vynulovanim. Logicka
0 znamena zastaveni motoru volnym dob&hem a vy-
nulovani. Vynulovani je aktivovano na klesajici hrané.

Rychlé zastaveni, inverzni slouzi k aktivaci rychlého
zastaveni nastaveného v parametru 212 Doba dobéhu
pfi rychlém zastaveni. Logicka 0 zpUsobi rychlé za-
staveni.

Stejnosmérné brzdéni, inverzni se pouziva k zastave-
ni motoru jeho buzenim stejnosmérnym napétim po
urcitou dobu. Dalsi informace naleznete v popisu pa-
rametrt 126, 127 a 132 Stejnosmérna brzda. Tato
funkce je aktivni pouze tehdy, pokud se hodnota v pa-
rametrech 126 Doba brzdéni stejnosmérnym pro-
udem a 132 Napéti stejnosmérné brzdy nerovna 0.
Logicka 0 vyvola stejnosmérné brzdéni.

Stop, inverzni, logicka 0 znamena, ze otacky motoru
budou klesat az do zastaveni podle zvolené rampy.

Zadny z vy$e uvedenych ptikaz(l pro za-
staveni neni uréen k pouziti jako opravny
vypinac. VSimnéte si, ze méni¢ kmitoctu
ma kromé vstupl L1, L2 a L3 jesté dalSi
napétoveé vstupy vzdy, kdyz jsou pouzity
svorky stejnosmérné sbérnice. Zkontro-
lujte, Ze vSechny napétové vstupy jsou
odpojeny a Ze uplynula pfedepsana doba
(4 min.), nez prikrocite k opravé.

Start zvolte tehdy, kdyz pozadujete pfikaz startu nebo
zastaveni. Logicka 1 = start, logicka 0 = zastaveni.

12

Siori |
1A
Stop b
_‘-:.\]__1'3

P
Blokovany start; trva-li impuls alespori 14 ms, méni¢
kmitoc¢tu spusti motor za predpokladu, ze nebyl zadan
zadny pfikaz pro zastaveni. Motor je mozné zastavit
kratkou aktivaci funkce Stop, inverzni.

Reverzace se pouziva ke zméné sméru otaceni hfide-
le motoru. Logicka 0 nezplsobi reverzaci. Logicka 1
vyvola reverzaci. Signal reverzace zméni pouze smer
otaceni, neaktivuje start. Neni aktivni pfi polozce Re-
gulace procesu, se zpétnou vazbou. Viz také parametr
200 Rozsah vystupniho kmitocCtu/smeér.

Reverzace a start slouzi k vydani povelu pro start/stop
a reverzaci jedinym signalem. Zaroven neni dovolen
zadny aktivacni signal startu. Funkce se chova jako
blokovany start s reverzaci, pokud byl blokovany start
zvolen pro svorku 18. Neni aktivni pfi polozce Regu-
lace procesu, se zpétnou vazbou. Viz také parametr
200 Rozsah vystupniho kmitocCtu/smeér.

Start vpred se pouziva, chcete-li, aby se hfidel motoru
pfi startu otacela jen ve sméru hodinovych rucicek.
Tato funkce by se neméla pouzivat s polozkou Regu-
lace procesu, se zpétnou vazbou.

Start vzad se pouziva, chcete-li, aby se hfidel motoru
pfi startu otacela jen proti sméru hodinovych rucicek.
Tato funkce by se neméla pouzivat s polozkou Regu-
lace procesu, se zpétnou vazbou. Viz také parametr

200 Rozsah vystupniho kmitocCtu/smeér.

Konstantni otacky se pouzivaji k potlaceni vystupniho
kmito€tu na konstantni kmitoCet nastaveny v parame-
tru 213 Konstantni kmitoCet. Konstantni otacky jsou
aktivni bez ohledu na to, zda byl zadan pfikaz pro start,
avsak ne pfi aktivnich funkcich Zastaveni volnym do-
béhem, Rychlé zastaveni nebo Stejnosmérné brzdé-
ni.

Ulozeni Zadané hodnoty ulozi aktualni zadanou hod-
notu. Zadanou hodnotu miZete nyni ménit pouze pres
povely Zrychlit a Zpomalit. Je-li aktivni funkce Ulozeni
Zadané hodnoty, dojde po pfikazu pro zastaveni a v
pfipadé vypadku proudu K jejimu uloZeni.

Ulozeni vystupu ulozi aktualni vystupni kmitocet (v
Hz). Vystupni kmito€et mlzete nyni ménit pouze pres
povely Zrychlit a Zpomalit.
l Upozornéni

'.: Je-li aktivni funkce Ulozeni vystupu, mé-

i ni¢ kmitoCtu je mozné zastavit jen zvole-
nim Volny dobéh motoru, Rychlé zasta-
veni nebo DC brzdéni prostfednictvim
digitalniho vstupu.

PoZadujete-li digitalni fizeni zrychlovani a zpomalo-
vani, zvolte funkci Zrychlit nebo Zpomalit. Tato funkce
je aktivni jen v pfipadé&, ze byla vybrana moznost Ulo-
Zeni Zadané hodnoty nebo UlozZeni vystupniho kmi-
toctu.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Je-li aktivni funkce Zrychlit, bude zadana hodnota ne-
bo vystupni kmitoCet zvysen; je-li aktivni funkce Zpo-
malit, bude zadana hodnota nebo vystupni kmitocet
snizen. Vystupni kmitoCet se méni podle pfedvole-
nych dob rozbéhu nebo dobéhu v parametrech
209-210 Rampa 2.

Jeden impuls (logicka '1' minimalné po dobu 14 ms a
minimalni doba pferu$eni na 14 ms) zplsobi zménu
rychlosti 0 0,1 % (zadana hodnota) nebo 0,1 Hz (vy-
stupni kmitocCet). Priklad:

Svor- | Svor- |Ulozeni zada- Funkce
ka29 | ka 33 |né hodnoty/

ulozeni vystu-

pu
0 0 1 Z4dna zména otadek
0 1 1 Zrychleni

1 0 1 Zpomaleni

1 1 1 Zpomaleni

Ulozeni zadané hodnoty je mozné zménit, i kdyz se
méni¢ kmito&tu zastavil. Zadana hodnota bude uloZe-
na také pfi odpojeni od sité.

Zvolte funkci Korekce kmitoctu nahoru/doli, chcete-li
zvétsit nebo zmensit hodnotu zadané hodnoty o pro-
gramovatelnou procentudlni hodnotu nastavenou v
parametru 219 Korekce kmitoc¢tu nahoru/dold.

Korekce kmi-|Korekce Funkce
toCtu dolll |kmitoctu
nahoru
0 0 Zadna zména otadek
0 1 Zvétsit o %
1 0 ZmensSit o %
1 1 Zmensit o %

Rampa 2 se voli, je-li pozadovan pfechod mezi ram-
pou 1 (parametry 207-208) a rampou 2 (parametry
209-210). Logicka 0 vede k rampé 1 a logicka 1 vede
k rampé 2.

Funkce Konstantni Zadana hodnota, LSB a Konstantni
Zadana hodnota, MSB umoznuji zvolit jednu ze CtyF
konstantnich Zadanych hodnot, viz nasledujici tabul-
ka:

Pevna zadana | Pevna zadana Funkce
hodnota hodnota
MSB LSB
0 0 Pevna z. h. 1
0 1 Pevna z. h. 2
1 0 Pevnaz. h. 3
1 1 Pevna z. h.

Funkce Konstantni zadana hodnota zapnuta se pou-
ziva k pfepinani mezi externi zadanou hodnotou a
konstantni zadanou hodnotou. Pfedpoklada se, ze by-

la provedena volba VnéjSi/konstantni [2] v parametru
214 Funkce Zadané hodnoty. Logicka '0' = externi za-
dané hodnoty jsou aktivni, logicka '1' = znamena, ze
jedna ze Ctyf konstantnich zadanych hodnot je aktivni,
jak je zfejmé z vySe uvedené tabulky.

Termistor se voli tehdy, pokud termistor integrovany v
motoru muze pfi pfehfati motoru zastavit méni¢ kmi-
toctu. Vypinaci hodnota je 3 kQ.

R
[al

4000

3000

1330

~—

s [C]

-20°C -5'C

+5°C
175HA185.10

Je-li misto toho v motoru tepelny spina¢ Klixon, mize
se rovnéz pfipojit na tento vstup. Jsou-li motory zapo-
jeny paralelné, je mozné zapoijit termistory a tepelné
spinace do série (celkovy odpor nizsi nez 3 kQ).
Parametr 128 Tepelna ochrana motoru musi byt na-
programovan na Vystraha termistoru [1] nebo Vypnuti
termistorem [2] a termistor je tfeba zapojit mezi digi-
talni vstup a svorku 50 (napajeni + 10 V).

El

195NA077.10
Zvolte funkci Pfesné zastaveni, inverzni, chcete-li do-
sahnout vysokého stupné presnosti pfi opakovani
pfikazu pro zastaveni. Logicka 0 znamena, Ze rychlost
motoru bude postupné klesat az do zastaveni pres
zvolenou rampu.

C
‘©
>
]
S
®©
—
(o)
o
—
o

Presny start/stop zvolte, chcete-li dosahnout vysoké-
ho stupné presnosti pfi opakovaném pfikazu pro start
nebo zastaveni.

Zvolte funkci Pulzni Zadana hodnota, je-li pouzity sig-
nal Zadané hodnoty série pulz( (kmitocet). 0 Hz od-
povida parametru 204 Minimalni Zadana hodnota,
Refuin . Kmito€et nastaveny v parametru 327 Pulzni
Zadana hodnota/zpétna vazba odpovida parametru
205 Maximaini Zadana hodnota Refuax .

Zvolte funkci Pulzni zpétna vazba, je-li pouzity signal
zpétné vazby série pulzl (kmitoc€et). V parametru 327
Pulzni zadana hodnota/zpétna vazba se nastavuje
maximalni kmitocet pulzni zpétné vazby.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Zvolte funkci Pulzni vstup, chcete-li, aby urcity pocet
impulz( zpUsobil Pfesné zastaveni, viz parametr 343
Presné zastaveni a parametr 344 Hodnota cCitaCe .

Volba sady parametri, LSB a Volba sady parametrd,
MSB davaji moznost zvolit jednu ze Ctyf sad parame-
trG. Podminkou ale je, aby byl parametr 004 nastaven
na hodnotu Externi volba.

Funkci Vynulovani a start je mozné pouzit jako funkci
startu. Je-li k digitalnimu vstupu pfipojeno napéti 24 V,
zpUsobi to vynulovani ménic¢e kmito¢tu a motor bude
postupné zrychlovat az na pfedem nastavenou zada-
nou hodnotu.

Pulzni start ¢itace slouzi ke spusténi zastavovaci se-
kvence Citace pulznim signalem. Délka pulsu musi byt
alespon 14 ms a nesmi byt delSi nez perioda c&itace.
Viz také parametr 343 a pokyny MI28CXYY.

308 Svorka 53, analogové vstupni napéti
Hodnota:
Bez funkce (NO OPERATION) [0]
# Z&dana hodnota (reference) [1
Zpétna vazba (feedback) [2]
Regulace rozmitacek (WOBB.DELTA FREQ
[%]) [10]
Funkce:

V tomto parametru je mozné zvolit funkci, kterou chce-
te pfivadét ke svorce 53. Méfitko vstupniho signélu se
nastavuje v parametru 309 Svorka 53, min. méfitko a
v parametru 310 Svorka 53, max. méfitko.

Popis volby:
Bez funkce [0]. Voli se, jestlize méni¢ kmito¢tu nema
reagovat na signaly pfivedené na tuto svorku. Zadana
hodnota [1]. Je-li zvolena tato funkce, je mozno ménit
Zadanou hodnotu pomoci analogového signalu Zada-
né hodnoty. Jsou-li signaly zadanych hodnot pfivadé-
ny k vice nez jednomu vstupu, je tfeba tyto signaly
secist.Je-li pfivadén signal skutecné hodnoty zpétné
vazby napéti, zvolte funkci Zpétna vazba, skutecna
hodnota [2] na svorce 53.
Regulace rozmitacek [10]

je zvolena tato funkce, naleznete dalsi informace v
pokynech Wobble Instruction MI28JXYY.

309 Svorka 53 Min. nastaveni

(Al 53 SCALE LOW)

Hodnota:
0,0 - 10,0 Voltu

Funkce:
Tento parametr slouzi k nastaveni hodnoty signalu,
ktera ma odpovidat minimalni zadané hodnoté nebo
minimalni skute¢né hodnoté, parametr 204 Minimalni
Zadana hodnota, Refuin | 414 Minimalni skute¢na
hodnota, FBmin.

# 0,0 Voltu

Popis volby:
Nastavte pozadovanou hodnotu napéti. Z divodu
presnosti byste méli provést kompenzaci napétovych
ztrat u dlouhych signalnich kabell. Hodlate-li pouzit
funkci Casovy interval (parametr 317 Casovy interval
a 318 Funkce po ¢asovém intervalu), musi byt nasta-
vena hodnota vySSi nez 1 Volt.

310 Svorka 53 Max. nastaveni

Hodnota:

0-10,0V # 10,0V
Funkce:

Tento parametr slouzi k nastaveni hodnoty signalu,
ktera ma odpovidat maximalni zadané hodnoté nebo
maximalni skute¢né hodnoté, parametr 205 Maximalni
Zadana hodnota, Refuax | 414 Maximalni skuteéna
hodnota, FBuax .

Popis volby:
Nastavte poZzadovanou hodnotu napéti. Z divodl
presnosti byste méli provést kompenzaci napétovych
ztrat u dlouhych signalnich kabel(.

314 Svorka 60, analogovy vstupni proud

(Al [mA] 60 FUNCT)

/e - ) ) Hodnota:
KmitoCet D.elt.a Ize ovladat p'omom analc?goveho vstu- Bez funkce (no operation) [0]
pu. Pokud je jako analogovy vstup vybran .. ]
WOBB.DELTA FREQ (par. 308 nebo par. 314), hod- Zadana hodnota (reference) (1l
nota vybrana v par. 702 se rovna 100 % analogového # Zpétna vazba (feedback) [2]
vstupu. Regulace rozmitacek (WOBB.DELTA FREQ
Pfiklad: Analogovy vstup = 4-20 mA, kmitoget Delta, [%]) [10]
par.702=5Hz -4 mA=0Hza 20 mA =5 Hz. Pokud
® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Funkce:
Tento parametr umozriuje volbu mezi riznymi funkce-
mi, které jsou k dispozici pro vstup, svorka 60. Nasta-
veni rozsahu signalu na vstupu se nastavuje v
parametru 315 Svorka 60, min. nastaveni a v para-
metru 316 Svorka 60, max. nastaveni.

Popis volby:
Bez funkce [0]. Voli se, jestlize méni¢ kmitoctu nema
reagovat na signaly pfivedené na tuto svorku. Zadana
hodnota [1]. Je-li zvolena tato funkce, je mozno ménit
Zadanou hodnotu pomoci analogového signalu zada-
né hodnoty. Jsou-li signaly zadané hodnoty pfipojeny
na vice vstup(, budou se tyto signaly s¢itat.
Je-li pfipojen jeden signal proudové zpétné vazby,
zvolte na svorce 60 Zpétna vazba [2].
Regulace rozmitacek [10]
KmitoCet Delta Ize ovladat pomoci analogového vstu-
pu. Pokud je jako analogovy vstup vybran
WOBB.DELTA FREQ (par. 308 nebo par. 314), hod-
nota vybrana v par. 702 se rovna 100 % analogového
vstupu.
Pfiklad: Analogovy vstup = 4-20 mA, kmitoCet Delta,
par.702=5Hz -4 mA=0Hza 20 mA =5 Hz. Pokud
je zvolena tato funkce, naleznete dalsi informace v
pokynech Wobble Instruction MI28JXYY.

315 Svorka 60 Min. nastaveni

(Al 60 SCALE LOW)

Hodnota:
0,0 -20,0 mA

Funkce:
V tomto parametru mizete nastavit hodnotu signalu,
ktera bude odpovidat minimalni zadané hodnoté nebo
minimalni zpétné vazbé, parametr 204 Minimalni za-
dana hodnota, Refuin | 414 Minimalni zpétna vazba,
FBmin .

# 4,0 mA

Popis volby:
Nastavte pozadovanou hodnotu proudu. Hodlate-li
pouzit funkci Casovy interval (parametr 317 Casovy
interval a 318 Funkce po ¢asovém intervalu) musi byt
nastavena hodnota vy$Si nez 2 mA.

316 Svorka 60, Max. méritko

(Al 60 SCALE HIGH)

Funkce:
Tento parametr slouzi k nastaveni hodnoty signalu,
kterd ma odpovidat maximalni Zadané hodnoté, para-
metr 205 Maximalni Zadana hodnota, Refuax .

Popis volby:
Nastavte pozadovanou hodnotu proudu.

Casovy interval po chybé zadané hod

317
noty
Hodnota:
1-99s # 10 s
Funkce:

Jestlize hodnota signalu zadané hodnoty nebo signalu
skute¢né hodnoty pfipojeného k jedné ze vstupnich
svorek 53 nebo 60 klesne pod 50% minimalniho na-
staveni na dobu delSi, nez je nastavena doba, bude
aktivovana funkce zvolena v parametru 318 Funkce po
chybé Zzadané hodnoty . Tato funkce je aktivni pouze
tehdy, byla-li v parametru 309 Svorka 53, min. nasta-
veni zvolena hodnota vy$Sinez 1V, nebo v parametru
315 Svorka 60, min. nastaveni zvolena hodnota vySsi
nez 2 mA.

Popis volby:
Nastavte pozadovanou dobu.

318 Funkce po ¢asové prodlevé
Hodnota:
# Bez funkce (NO OPERATION) [0]

UlozZeni vystupniho kmitoctu
(FREEZE OUTPUT FREQ.) [1]
Stop (stop) [2]
Konstantni otacky (jog) [3]
Max. otacky (MAX SPEED) [4]
Stop a vypnuti (STOP AND TRIP) [5]

Funkce:

Tento parametr umozriuje volbu funkce, ktera bude
aktivovana po vyprseni ¢asového intervalu (parametr
317 Casovy interval po chybé 24dané hodnoty). Jes-
tlize se funkce Casovy interval vyskytne ve stejném
okamziku jako funkce ¢asovy interval sbérnice (para-

Hodnota: metr 513 Funkce ¢asoveho intervalu sbérmice), bude
0,0-20,0 mA # 20,0 mA
® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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aktivovana funkce ¢asového intervalu v parametru
318.

Popis volby:
Vystupni kmito€et ménice kmitoctu maze byt:

- ulozen na sou¢asném kmitoctu [1]

- pfeveden na zastaveni [2]

- pfeveden na konstantni otacky [3]

- preveden na max. vystupni kmitoCet [4]

- zmeénén na zastaveni s naslednym vypnutim

(5]

319 Analogovy vystup svorka 42

(AO 42 FUNCTION)

Hodnota:
Bez funkce (NO OPERATION) [0]
Externi zadana hodnota min.-max. 0-20 mA
(ref min-max = 0-20 mA) [1]
Externi zadana hodnota min.-max. 4-20 mA
(ref min-max = 4-20 mA) [2]

Zpétna vazba, skute¢na hodnota min.-max.

0-20 mA

(fb min-max = 0-20 mA) [3]
Zpétna vazba, skute¢na hodnota min.-max.

4-20 mA

Funkce:
Analogovy vystup je mozné pouZzit ke stanoveni hod-
noty procesu. Je mozno zvolit dva typy vystupnich
signall: 0 - 20 mA nebo 4 - 20 mA.
Je-li analogovy vystup pouzity jako napétovy vystup
(0-10 V), musi byt na kostru (svorka 55) pfipojen sni-
zovaci odpor o hodnoté 500 Q. Je-li vystup pouzity
jako proudovy vystup, nesmi vysledny odpor pfipoje-
ného zafizeni pfesahnout hodnotu 500 Q.

Popis volby:
Bez funkce. Zvolte tehdy, nebudete-li analogovy vy-
stup pouzivat.

Externi Refuin - Refuax 0-20 mA/4-20 mA.

Obdrzite vystupni signal, ktery je umérny vysledné za-
dané hodnoté v intervalu Minimalni zadana hodnota,
Refuin - Maximalni Zadana hodnota, Refuax (parame-
try 204/205).

FBumin-FBuax 0-20 mA/ 4-20 mA.

Obdrzite vystupni signal, ktery je umérny hodnoté
zpétné vazby v intervalu Minimalni zpétna vazba,
FBwmin - Maximalni zpétna vazba, FBuax (parametry
414/415).

O-fmax 0-20 mA/4-20 mA.

Obdrzite vystupni signal, ktery je umérny vystupnimu
kmito€tu v intervalu O - fuax (parametr 202 Horni mez
vystupniho kmitoctu, fuax ).

0 - Iinv 0-20 mA/4-20 mA.

(fb min-max = 4-20 mA) [4]
Vystupni kmitoget 0-max 0-20 mA Obdrzite vystupni signal, ktery je umérny vystupnimu
(0-fmax = 0-20 mA) [5] proudu v intervalu 0 - liny
Vystupni kmitoget 0-max 4-20 mA 0 - Pun 0-20 mA/4-20 mA.
(0-fmax = 4-20 mA) [6] Obdrzite vystupni signal, ktery je umérny aktualnimu
# Vystupni proud O-liwv 0-20 mA vystupnimu vykonu. 20 mA odpovida hodnoté nasta-
(0-iinv = 0-20 mA) 7] vené v parametru 102 Vykon motoru, Pu,n.
Vystupni proud 0-Iinv 4-20 mA 0 - Temp.max 0-20 mA/4-20 mA.
(0-iinv = 4-20 mA) [8] Obdrzite vystupni signdl, ktery je umérny aktuaini te-
Vystupni vykon 0-Pun 0-20 mA ploté chladi¢e. 0/4 mA odpovida teploté chladi¢e men-
(O-Pnom =0-20 mA) [9] $inez20°Ca20 mA odpovidé 100 °C.
Vystupni vykon 0-Pu,n 4-20 mA
(0-Pnom = 4-20 mA) [10] 323 P T—
Teplota invertoru 20-100 °C 0-20 mA SOy ysb
(TEMP 20-100 C=0-20 mA) [11] (RELAY 1-3 FUNCT.)
Teplota invertoru 20-100 °C 4-20 mA Hodnota:
(TEMP 20-100 C=4-20 mA) [12] Bez funkce (no operation) [0]
# Jednotka pfipravena (UNIT READY) [1]
Pfipraven/bez varovani (enable/no warning)  [2]
Béh (RUNNING) [3]
Béh na zadané hodnoté, bez vystrahy [4]
® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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(run on ref/no warn)
Béh, bez vystrahy

(RUNNING/NO WARNING) [5]

Béh v rozsahu zadané hodnoty, bez vystrahy

(RUN IN RANGE/ NO WARN) [6]

Pfipraven - napéti sité v ramci rozsahu

(RDY NO OVER/UNDERVOL) [7]

Poplach nebo vystraha

(ALARM OR WARNING) [8]

Proud vyssSi nez proudové omezeni, par. 221

(Current limit) [9]

Poplach (ALARM) [10]

Vystupni kmitocet vy$si nez fLow par. 225

(above frequency low) [11]

Vystupni kmitocet niz8i nez fuicn par. 226

(below frequency high) [12]

Vystupni proud vy$Si nez lLow par. 223

(above current low) [13]

Vystupni proud nizsi nez lnigH par. 224

(below current high) [14]

Zpétna vazba vysSi nez FBLow par. 227

(above feedback low) [15]

Zpétna vazba nizsi nez FBHicH par. 228

(under feedback high) [16]

Relé 123 (RELAY 123) [17]

Reverzace (REVERSE) [18]

Tepelna vystraha (THERMAL WARNING) [19]

Mistni ovladani (LOCAL MODE) [20]

Mimo rozsah kmitoctu, par. 225/226

(out of freq range) [22]

Mimo proud. rozsah

(out of current range) [23]

Mimo rozsah zpétné vazby

(out of fdbk. range) [24]

Rizeni mechanické brzdy

(Mech. brake control) [25]

Bit Fidiciho slova 11

(control word bit 11) [26]
Funkce:

Reléovy vystup je mozné pouzit k indikaci sou¢asneho
stavu nebo varovani. Vystup je aktivovan (1-2 sepnu-
to), kdyz je splnéna dana podminka.

Popis volby:
Bez funkce. Zvolte tehdy, nechcete-li, aby méni¢ kmi-
toCtu reagoval na signaly.

Jednotka pripravena, na fidici karté ménice je napa-
jeci napéti a méni¢ kmitoctu je pfipraven k provozu.

Pripraven, bez varovani , méni¢ kmitoctu je pfipraven
k provozu, ale nebyl zadan Zadny pfikaz pro start. Za-
dna vystraha.

Béh je aktivni pfi povelu start nebo kdyz je vystupni
kmitoCet vy3Si nez 0,1 Hz. Aktivni je také pfi fizeném
dobéhu.

Béh na Zédané hodnoté, bez vystrahy - rychlost podle
zZadané hodnoty.

Béh, bez vystrahy, byl zadan pfikaz pro start. Zadna
vystraha.

Pripraven - napéti sité v rozsahu, méni¢ kmitoctu je
pfipraven k pouziti; Fidici karta pfijima napajeci napéti;
na vstupech nejsou pfitomny zadné aktivni fidici sig-
naly. Napéti sité se nachazi uvnitf povoleného rozsa-
hu.

Poplach nebo vystraha, vystup je aktivovan popla-
chem nebo vystrahou.

Proudové omezeni, vystupni proud je vy$Si nez hod-
nota naprogramovana v parametru 221 Proudoveé
omezeni ILim.

Poplach, vystup je aktivovan poplachem.

Vystupni kmitoCet vySSi nezZ frow , vystupni kmitoCet
je vys8i nez hodnota nastavena v parametru 225 Va-
rovani: Nizky kmitocet, fLow .

Vystupni kmitocet niZi nez fricH, vystupni kmitocet je
nizsi nez hodnota nastavena v parametru 226 Varo-
vani: Vysoky kmitocet, fricH .

Viystupni proud vy33inez ILow, vystupni proud je vyssi
nez hodnota nastavena v parametru 223 Varovani:
Maly proud, ILow .

Vystupni proud niZ$i nez InicH , vystupni proud je men-
Si nez hodnota nastavena v parametru 224 Varovani:
Velky proud, IHiGH .

Skuteénéa hodnota zpétné vazby vyssi neZ FBLow ,
skute¢na hodnota zpétné vazby je vysSi nez hodnota
nastavena v parametru 227 Varovani: Nizka zpétna
vazba, FBLow .

Skuteénéa hodnota zpétné vazby nizsi nez FBHiGH ,
skute€na hodnota zpétné vazby je nizSi nez hodnota
nastavena v parametru 228 Varovani: Velky proud,
IHIGH .

Relé 123 se pouziva jen ve spojeni s Profidrive.

Reverzace, reléovy vystup je aktivovan, kdyz se motor
otaci proti sméru hodinovych rucicek. Jestlize se mo-
tor otaci po sméru hodinovych rucicek, bude hodnota
oV.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Tepelné varovani, teplota prfesahuje mezni teplotu
bud v motoru nebo v ménici kmitoétu, nebo varovani
z termistoru pfipojeného k digitalnimu vstupu.

Lokéalni oviadani, vystup je aktivni, kdyz byla v para-
metru 002 Lokalni/dalkové oviadani zvolena hodnota
Lokalni oviadani [1].

Mimo rozsah kmitoctu, vystupni kmitoCet je mimo roz-
sah kmito¢tu naprogramovany v parametrech 225 a
226.

Mimo rozsah proudu, proud motoru je mimo rozsah
naprogramovany v parametrech 223 a 224.

Mimo rozsah skute¢né hodnoty zpétné vazby, signal
skute¢né hodnoty zpétné vazby je mimo rozsah na-
programovany v parametrech 227 a 228.

Rizeni mechanické brzdy, umozhuje Fidit externi me-
chanickou brzdu (viz €ast o fizeni mechanické brzdy
v Pfiru¢ce projektanta ménice VLT 2800).

Pulzni zadana hodnota/skute¢na hod-

327
nota
Hodnota:
150 - 67600 Hz # 5000 Hz
Funkce:

Tento parametr se pouziva k nastaveni hodnoty sig-
nalu, ktera odpovida maximalni hodnoté nastavené v
parametru 205 Maximalni Zadana hodnota, Refuax
nebo maximalni skute¢né hodnoté nastavené v para-
metru 415 Maximalni skutecéna hodnota, FBmax .

Popis volby:
Nastavte pozadovanou pulzni zadanou hodnotu nebo
pulzni skute€nou hodnotu, ktera bude pfipojena ke
svorce 33.

328 Max. pulsni kmitoeet 29

(MAX PULSE 29)

Hodnota:
150 - 67 600 Hz

Funkce:
Tento parametr se pouiva k nastaveni hodnoty signalu
odpovidajici maximalni hodnoti nastavené v parame-
tru 205 Maximalni adana hodnota, Refuax nebo ma-
ximalni skuteené hodnoti nastavené v parametru 415
Maximalni skuteena hodnota, FBuax .

# 5000 Hz

' Upozornéni
n

'.. Tyka se pouze zaoizeni DeviceNet. DalSi
a informace viz MG90BXYY.

341 Digitalni/pulsni vystup svorka 46
Hodnota:
Jednotka pfipravena (UNIT READY) [0]
Parametr [0] - [20], viz parametr 323

Pulsni zadana hodnota (PULSE REFEREN-
CE) [21]

Parametr [22] - [25], viz parametr 323
Impulzni zpétna vazba (PULSE FEED-

BACK) [26]

Vystupni kmito¢et (PULSE OUTPUTFREQ) [27]

Pulsni proud (PULSE CURRENT) [28]

Pulsni vykon (PULSE POWER) [29]

Pulsni signal teploty (PULSE TEMP) [30]
Funkce:

Digitalni vystup je mozné pouzit k indikaci sou¢asného
stavu nebo varovani. Digitalni vystup (svorka 46) vySle
stejnosmérny signal o napéti 24 V, jakmile je splnéna
dana podminka. Svorku lze rovnéz pouzit jako kmi-
toCtovy vystup.

Parametr 342 udava maximalni kmitocet pulsu.

Popis volby:
Pulsni zadana hodnota Refuin - Refuax
Obdrzite vystupni signal, ktery je umérny vysledné za-
dané hodnoté v intervalu Minimalni Zadana hodnota,
Refumin - Maximalni Zzadana hodnota, Refuax (parame-
try 204/205).

Pulsni zpétna vazba FBuin - FBuax.

Obdrzite vystupni signal, ktery je umérny skute¢né
hodnoté zpétné vazby v intervalu Minimalni skute¢na
hodnota zpé&tné vazby, FBmin - Maximalni skute¢na
hodnota zpétné vazby, FBmax (parametry 414/415).

Vystupni kmitocet O-fuax.

Obdrzite vystupni signal, ktery je umérny vystupnimu
kmito€tu v intervalu O - fuax (parametr 202 Horni mez
vystupniho kmitoctu, fuax ).

Pulsni proud 0 - Iinv..

Obdrzite vystupni signal, ktery je umérny vystupnimu
proudu v intervalu O - linv.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Pulsni vykon O - Pu,n.

Obdrzite vystupni signal, ktery je umérny aktualnimu
vystupnimu vykonu. Parametr 342 odpovida nastave-
né hodnoté parametru 102 Vykon motoru, Pu,n.

Pulsni signal teploty 0 - Temp.max.
Obdrzite vystupni signal, ktery je umérny aktualni te-
ploté chladice. 0 Hz odpovida teploté chladi€e mensi
nez 20° C a parametr 342 odpovida teploté 100° C.
' Upozornéni
“: Vystupni svorka 46 neni k dispozici pro
i DeviceNet. Minimalni vystupni kmitocet
na kmitoctovém vystupu = 16 Hz

342 Svorka 46, max. pulzni stupnice

(DO 46 MAX. PULS)

Hodnota:
150 - 10.000 Hz
Funkce:

Tento parametr slouzi k nastaveni maximalniho kmi-
toctu signalu pulzniho vystupu.

# 5.000 Hz

Popis volby:
Nastavte pozadovany kmitocet.

343 Funkce poesného zastaveni
Hodnota:
# Pgesny dobih (normal) [0]

Zastaveni éitaée s obnovenim
(Count stop reset) [1]
Zastaveni éitaée bez obnoveni
(Count stop no reset) [2]
Zastaveni s kompenzaci otaéek
(Speed cmp. stop) [3]

Zastaveni éitaée s obnovenim s kompenzaci
otaéek
(Spd cmp cstop w. res) [4

—_—

Zastaveni eéitaée bez obnoveni s kompenzaci
otaéek
(Spd cmp cstop no res) [5

—_

Funkce:
V tomto parametru se voli, ktera funkce zastaveni bu-
de provedena jako reakce na pgikaz pro zastaveni.
VSech Sest monosti obsahuje rutinu pgesného zasta-

veni, &im je zajiStina vysoka uroved pgesnosti opako-
vani.
Volby jsou kombinaci nie popsanych funkci.

"

Popis volby:
Pgesné zastaveni s dobihem [0] sloui k dosaeni vy-
soké opakované pgesnosti v bodi zastaveni.
Zastaveni éitaée. Jakmile minié kmitoétu pgijme sig-
nal start, rozbihne se a bude biet tak dlouho, dokud
nepgijme na vstupni svorce 33 poéet impulsu napro-
gramovany uivatelem. Timto zpusobem bude vnitgni
signal zastaveni aktivovat €as normalniho dobihu (pa-
rametr 208).
Funkce éitaée je aktivovana (spousti odpoeitavani)
nabinou hranou signalu start (p@i zmini ze zastaveni
na spustini).
Otaekovi kompenzované zastaveni. Chcete-li zastavit
v pgesni stejném okamiku bez ohledu na souéasné
otaeéky, bude pgaijaty signal zastaveni interni zpodin,
pokud jsou souéasné otaéky niSi ne maximalni otaeky
(nastavené v parametru 202).
Viynulovani éitaee . Zastaveni éitaée a Zastaveni s
kompenzaci otaéek Ize kombinovat s obnovenim (vy-
nulovanim) nebo bez obnoveni.
Zastaveni eitaée s obnovenim [1]. Po kadém pges-
ném zastaveni je poeet pulsu bihem dobihu na 0 Hz
obnoven.
Zastaveni eitaée bez obnoveni [2]. Poéet pulsu na-
etenych pgi dobihu na 0 Hz je odeéten od hodnoty
eitaee v parametru 344.

Upozornéni
S funkci pgesného zastaveni se nesmi
pouivat pulsni start [8].

C
‘©
>
]
S
®©
—
(o)
o
—
o

344 Hodnota pocitadla

(Pulse count pre.)

Hodnota:
0 -999 999

# 100 000 impulza

Funkce:
V tomto parametru muzete zvolit hodnotu ¢Citace, ktera
bude pouzita v integrované funkci pfesného zastaveni
(parametr 343).

Popis volby:
Tovarni nastaveni je 100 000 impulzd. Nejvyssi kmi-
to€et (max. rozliSeni), ktery je mozno zaznamenat na
svorce 33 je 67,6 kHz.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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349 Cas zpozdéni sytému
Hodnota:
0ms-100 ms # 10 ms
Funkce:

V tomto parametru mize uzivatel nastavit ¢as zpoz-
déni systému (senzor, PLC atd.). Pokud provadite
zastaveni s kompenzaci otacek, ¢as zpozdéni v ru-
znych kmito¢tech ma velky vliv zplsob zastaveni.

Popis volby:
Tovarni nastaveni je10 ms. To znamena, ze se
predpoklada, ze celkové zpozdéni od senzoru, PLC a
dalSiho hardwaru odpovida tomuto nastaveni.

Upozornéni
“: Je aktivni pouze pro zastaveni s kompen-
i zaci otadek.
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B Specialni funkce

400 Funkce brzdéni

(Brake function)

Hodnota:
Vypnuto (off) [0]
Odporova brzda
(Resistor) [1]
Stfidava brzda (AC Brake) [4]
Sdileni zatéze (load sharing) [5]

Tovarni nastaveni zavisi na typu jednotky.

Funkce:
Zvolte funkci Odporova brzda [1], ma-li méni¢ kmitoCtu
zabudovany brzdny tranzistor a ke svorkam 81, 82
pfipojeny brzdny odpor. BE€hem brzdéni (generatoric-
ky chod) je povoleno vy$si meziobvodové napéti, kdyz
je pfipojen brzdny odpor.
Funkci Stfidava brzda [4] mGzete zvolit ke zlepSeni
brzdéni, aniz byste museli pouzit brzdnych odporu.
VSimnéte si, prosim, ze Stfidava brzda [4] neni tak
ucinna jako Odporova brzda [1].

Popis volby:
Funkci Odporova brzda [1], zvolte tehdy, je-li pfipojen
brzdny odpor.
Funkci Stfidava brzda [4] zvolte tehdy, jestlize se pfi
generovani vyskytne kratkodoba zatéz. Nastaveni
brzdy viz parametr 144 Zesilit stfidavou brzdou.

PFi tomto pouziti zvolte Sdileni zatéze [5].
' Upozornéni
110 Zména volby nebude aktivni, dokud ne-
i bude odpojen a znovu pfipojen pfivod na-

péti.
405 Funkce vynulovani
(reset mode)
Hodnota:
# Ruéni vynulovani (manual reset) [0]

Automatické vynulovani x 1

Funkce:
Tento parametr umoznuje zvolit, zda bude reset a
opakovany start po vypnuti ruéni nebo automatické.
Kromé toho je mozné zvolit po¢et pokust o opakovany
restart. Cas mezi jednotlivymi pokusy se nastavuje v
parametru 406 Cas automatického restartu.

Popis volby:
Je-li provedena volba Ruéni vynulovéani [0], bude vy-
nulovani provedeno tlacitkem [STOP/RESET], pfes
digitalni vstup nebo sériovou komunikaci. Ma-li méni¢
kmito€tu po vypnuti provést automatické vynulovani,
zvolte hodnotu udaja [1], [3] nebo [10].
Je-li provedena volba Vynulovani pfi zapnuti [11], pro-
vede méni¢ kmito&tu vynulovani, jestlize doSlo k za-
vadé v pfipojeni nebo k vypadku proudu.

Motor se muze spustit bez varovani.

406 Cas automatického restartu -

(autorestart time) ~§
Hodnota: g
0-10s # 55 3
Funkce: DQ_

Tento parametr umozniuje nastaveni ¢asu od vypnuti
po start funkce automatického restartu. Pfedpoklada
se, ze v parametru 405 Funkce vynulovani byla pro-
vedena volba automatické vynulovani.

Popis volby:
Nastavte pozadovany €as.

Zpozdéni vypnuti po dosazeni proudo

409 X .
vého omezeni lLm

(zpozdéni proud. vypnuti)

Hodnota:
0-60s (61=0FF)
Funkce:

# OFF

(AUTOMATIC x 1) [1] Kdyz méni¢ kmitoCtu zaregistruje, ze vystupni proud
Automatické vynulovani x 3 dosahl proudového omezeni Im (parametr 221 Pro-
(AUTOMATIC x 3) [3] udové omezeni ) a zdstal na této hodnoté po predem
Automatické vynulovani x 10 nastavenou dobu, dojde k jeho odpojeni. MiZze to byt
(AUTOMATIC x 10) [10] vyuzito k ochrané aplikace, podobné jako mize ETR
Vynulovéni pfi zapnuti (elektronické tepelné relé) chranit motor.
(RESET AT POWER UP) [11]

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Popis volby:
Zvolte, jak dlouho by mél méni¢ kmitoc¢tu udrzovat vy-
stupni proud na hodnoté proudového omezeni ILim,
nez se odpoji. Pfi volbé OFF parametr 409 Zpozdéni
vypnuti po dosaZeni proudového omezeni I.im nefun-
guje, tj. nedojde k vypnuti.

411 Taktovaci kmitocet

Hodnota:

3000 -14 000 Hz (VLT 2803 -2875) w# 4 500 Hz
3000-10000 Hz (VLT 2880 -2882) +# 4 500 Hz

Funkce:
Nastavena hodnota urcuje taktovaci kmitocet inverto-
ru. Zména taktovaciho kmito¢tu mdze pomoci mini-
malizovat hluk motoru.

Popis volby:
KdyZ je motor v chodu, sefizujte taktovaci kmitoCet v
parametru 411 Taktovaci kmitocet , az dokud se ne-
dosahne kmitoctu, pfi kterém je motor nejméné hluc-

ny.

Upozornéni

Vystupni kmitocet ménice nesmi nikdy
presahnout hodnotu 1/10 taktovaciho
kmitoctu.

' Upozornéni
“: Taktovaci kmitodet automaticky klesa ja-

i ko funkce zatéze. Viz Teplotné zavisly
taktovaci kmitocet v oddilu Zvilastni pod-
minky.
Kdyz je provedena volba Pripojeny L C-filtr
v parametru 412, bude minimalni taktova-
ci kmitocet 4,5 kHz.

412 Proménny taktovaci kmitocet

(Var carrier freq)

Hodnota:
% Bez LC-filtru (WITHOUT LC-FILTER) [2]
Pripojeny LC-filtr
(LC FILTER CONNECTED) [3]

Funkce:
Je-li mezi méni¢ kmitotu a motor pfipojen LCAfiltr, je
tfeba nastavit tento parametr na volbu Pripojeny LC-
filtr .

Popis volby:
Je-li mezi méni¢ kmito¢tu a motor pfipojen LC-filtr, je
tfeba pouzit volbu Pripojeny LC-filtr [3], jinak ménic
nemuze chranit LCfiltr.

Upozornéni
P¥i provedeni volby LC-filtr se taktovaci
kmitoCet zméni na hodnotu 4,5 kHz.

3

413 Funkce prebuzeni

(OVERMODULATION)
Hodnota:
Vypnuto (Off) [0]
# Zapnuto (On) 1]
Funkce:

Tento parametr umoznuje pfipojit funkci prebuzeni pro
vystupni napéti.

Popis volby:
Viypnuto [0] znamena, ze vystupni napéti nebude
pfebuzeno, coz znamena, ze bude zabranéno zvinéni
momentu na hfideli motoru. To mize byt dobré napf.
u brusek. Zapnuto [1] znamena, zZe je mozné dosah-
nout vystupniho napéti, které je vétsi, nez pfivodni
napéti (az o 5%).

414 Minimalni skute¢na hodnota, FBmin

(Min. feedback)

Hodnota:
-100.000,000 - par. 415 FBmax

Funkce:
Parametry 414 Minimalni skuteéna hodnota, FBuin a
415 Maximaini skute¢na hodnota, FBuax se pouzivaji
k nastaveni textu na displeji, aby byl signal skute¢né
hodnoty spravné zobrazen v jednotkach procesu
umérné k signalu na vstupu.

# 0,000

Popis volby:
Nastavte hodnotu, kterd se ma zobrazovat na displeji
jako minimalni hodnota signalu skute¢né hodnoty na
zvoleném vstupu skutecné hodnoty (parametry
308/314 Analogové vstupy).

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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— — in wg (in wg) [28]
415 Maximalni skuteéna hodnota, FBmax

gal./s (galls) [29]

:
Hodnota: stopy./s (ft3/s) | [30]
FBui - 100.000,000 # 1500,000 gal/min. (gal/min) [31]
Funkce: stopy®/min. (Ft3/min) [32]
Viz popis parametru 414 Minimalni skuteéna hodnota, gal/hod. (gal/h) [33]
FBuin - stopy?/hod. (Ft3/h) [34]
Ib/s (Ib/s) [35]
Popis volby: Ib/min. (Ib/min) [36]
Nastavte hodnotu, ktera ma byt zobrazena na displeji, Ib/hod. (Ib/h) [37]
kdyZz se na zvoleném vstupu skutecné hodnoty vyskyt- Ib ft (Ib ft) 138]
ne maximalni skute¢na hodnota (parametr 308/314 ft/s (ft/s) [39]
Analogove vstupy). stopy/min. (ft/min) [40]
Psi (Psi) [41]

416 Procesni jednotky

(REF/FEEDB. UNIT)

Hodnota:

# Z&dna jednotka (No unit) [0]
% (%) [1]
pulst/min. (ppm) [2]
ot./min. (rpm) [3]
bar (bar) [4]
ot/min. (CYCLE/MI) [5]
pulsy/s (PULSE/S) [6]
jednotky/s (UNITS/S) [7]
jednotky/min. (UNITS/MI) [8]
jednotky/hod. (Units/h) [9]
°C (°C) [10]
Pa (pa) (1]
I/s (I/s) [12]
m?3/s (m3/s) [13]
I/min. (I/m) [14]
m3/min. (m3/min) [15]
I/hod. (I/h) [16]
m3/hod. (m3/h) [17]
kg/s (kg/s) [18]
kg/min. (kg/min) [19]
kg/hod. (kg/h) [20]
tuny/min. (T/min) [21]
tuny/hod. (T/h) [22]
Metry (m) [23]
Nm (nm) [24]
m/s (m/s) [25]
m/min. (m/min) [26]
°F (°F) [27]

Funkce:
Zvolte nékterou z jednotek, ktera se ma zobrazovat na
displeji. Jednotka bude zobrazena, jestlize je mozné
pfipojit ovladaci panel LCP a jestlize byla v jednom z
parametri 009-012 Udaj na displeji zvolena hodnota
Z4adané hodnota [jednotka] [2] nebo Zpétné vazba,
skuteéna hodnota [jednotka] [3], a v rezimu Displej. V
rezimu Se zpétnou vazbou bude jednotka pouzita také
jako jednotka pro minimalni/maximalni Zzadanou hod-
notu a minimalni/maximalni skute¢nou hodnotu zpét-
né vazby.

Popis volby:
Zvolte pozadovanou jednotku pro signal zadané hod-
noty/zpétné vazby.

l Upozornéni
'.: Parametry 417-421 se pouzivaji jen teh-
i dy, byla-li v parametru 100 Konfigurace
provedena volba Regulace rychlosti,
uzavfena smycka [1].

Otackova vazba - proporcionalni zesi

417 leni PID

Hodnota:

0,000 (OFF) - 1,000 # 0,010
Funkce:

Proporcionalni zesileni oznacuje, kolikrat bude zesi-
lena chyba (odchylka mezi signalem skute¢né hodno-
ty a nastavenym bodem).

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Popis volby:
Rychlé regulace se dosahne pfi vysokém zesileni, ale
je-li zesileni pfilis velké, muze byt proces v pfipadé
preregulovani nestabilni.

418 Otackova vazba - integracni casova

konstanta PID

(SPEED int. time)

Hodnota:
20,00 - 999,99 ms (1000 = OFF)

# 100 ms

Funkce:
Integraéni ¢asova konstanta urcuje, jak dlouho bude
trvat, nez PID-regulator opravi chybu. Cim je chyba
vétsi, tim rychleji poroste prispévek ménice kmitoctu.
Integracni Casova konstanta je €as, ktery potfebuje in-
tegrator k dosazeni stejné zmény jako proporcionalni
zesileni..

Popis volby:

Rychlé regulace se dosahne pfi kratké integracni ¢a-
sové konstanté. Avsak, je-li tento Cas prilis kratky,
muze se proces stat nestabilni. Je-li integraéni ¢asova
konstanta pfili§ dlouha, mohou se vyskytnou vétsi od-
chylky od poZadované Zzadané hodnoty, protoZe regu-
latoru procesu bude regulace pfipadné chyby trvat
dlouho.

419 Derivacni ¢asova konstanta PID

(SPEED diff. time)

Hodnota:
0,00 (OFF) - 200,00 ms

# 20,00 ms

Funkce:
Derivator nereaguje na konstantni chybu. Pfispiva po-
uze tehdy, kdyZ se chyba méni. Cim rychleji se chyba
méni, tim vétsi bude zesileni derivatoru. Prispévek je
pfimo umeérny rychlosti, jiz se chyba méni.

Popis volby:
Rychlého Fizeni bude dosazeno pfi dlouhé derivacéni
Casové konstanté. Avsak je-li tento Cas pfili§ dlouhy,
muZze se stat proces nestabilni. Kdyz je derivaéni ¢a-
sova konstanta rovna 0 ms, nebude derivaéni funkce
aktivni.

Otackova vazba - mez derivacniho ze

420 .
sileni

(SPEED D-GAIN LIM)

Hodnota:
5,0-50,0

# 5,0
Funkce:

Je mozné nastavit mez derivacniho zesileni poskyto-
vanou derivatorem. Protoze derivacni zesileni pfi vy-
§Sich kmitoctech roste, maze byt omezeni zesileni
vyhodné. Umozni to ziskat Cisté derivaéni zesileni pfi
nizSich kmitoctech a konstantni derivaéni zesileni pfi
vySSich kmitoctech.

Popis volby:
Zvolte pozadovanou mez derivac¢niho zesileni.

421 Otackova vazba - dolni propust PID

(speed filt. time)

Hodnota:
20 - 500 ms

Funkce:
Sum v signalu skutedné hodnoty se ztlumi pfesnou
dolni propusti, aby se omezil vliv Sumu na regulaci. To
muze byt vyhodné napf. pfi velkém mnozZstvi Sumu v
signalu. Viz obrazek.

# 20 ms

Zpétné vazba

Porusend zpétnd vazba

:

T 0.6 t(s)

Filir lypu dolni propus!
fg = 10 Hz

Zp8tné vazba ¢

Filtrovand zpétnd vazbe

?

1752A293.10 0.6 t (s)

Popis volby:
Je-li naprogramovana €asova konstanta (t) o velikosti
100 ms, bude vypinaci kmitocet pro dolni propust 1/0,1
=10 rad/s, coz odpovida (10 / 2 x 1) = 1,6 Hz. PID-
regulator pak bude regulovat pouze signal skute¢né

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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hodnoty, ktery se méni s menSim kmito¢tem nez 1,6
Hz. Jestlize se signal skute¢né hodnoty bude ménit s
vy§Sim kmitotem nez 1,6 Hz, bude ztlumen dolni pro-
pusti.

423 Napéti U1

Hodnota:
0,0-999,0V

Funkce:
Parametry 423-428 se pouZzivaji, kdyz byla v parame-
tru 101 Momentova charakteristika provedena volba
Zvlastni charakteristika motoru [8]. Charakteristiku U/
fje mozZno urcit na zakladé ¢tyf definovatelnych napéti
a tfi kmitoCtd. Napéti pfi 0 Hz se nastavuje v parametru
133 Startovaci napéti.

# par. 103

v
Umax 103 - ———————————

195NABB0.11

Por. 427 ——-———————

Par. 425 - —————

Par. 423
Par. 133 ]

T L — T T
Par. 424 426 428 104 202

frmn fmax

Popis volby:
Nastavte vystupni napéti (U1) tak, aby odpovidalo
prvnimu vystupnimu kmitoCtu (F1), parametr 424 Kmi-
tocet F1.

424 Kmitocet F1

(F1 frequency)

Hodnota:

0,0 - par. 426 Kmitocet # Par. 104 Kmitocet
F2 motoru
Funkce:

Viz parametr 423 Napéti U1.

Popis volby:
Nastavte vystupni kmitoCet (F1) tak, aby odpovidal
prvnimu vystupnimu napéti (U1), parametr 423 Napéti
u1t.

425 Napéti U2

(U2 voltage)

Hodnota:

0,0-999,0V # par. 103

Funkce:
Viz parametr 423 Napéti U1.

Popis volby:
Nastavte vystupni napéti (U2) tak, aby odpovidalo
druhému vystupnimu kmitoctu (F2), parametr 426
Kmitocet F2.

426 Kmitocet F2

(F2 frequency)

Hodnota:
Par. 424 Kmitocet F1 -
par. 428 Kmitocet F3

Funkce:
Viz parametr 423 Napéti U1.

# Par. 104 Kmitocet
motoru

Popis volby:
Nastavte vystupni kmitocet (F2) tak, aby odpovidal
druhému vystupnimu napéti (U2), parametr 425 Na-
péti U2.

427 Napéti U3

(U3 voltage)
Hodnota:
0,0-999,0 V

Funkce:
Viz parametr 423 Napéti U1.

Popis volby:
Nastavte vystupni napéti (U3) tak, aby odpovidalo
tfetimu vystupnimu kmitoCtu (F3), parametr 428 Kmi-
tocet F3.

428 Kmitocet F3

(F3 frequency)

Hodnota:

Par. 426 Kmitocet F2 - # Par. 104 Kmitocet
1000 Hz motoru
Funkce:

Viz parametr 423 Napéti U1.

Popis volby:
Nastavte vystupni kmitocet (F3) tak, aby odpovidal
tfetimu vystupnimu napéti (U3), parametr 427 Napéti
Us.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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' Upozornéni
'l: Parametry 437-444 se pouzivaji jen teh-
i dy, byla-li v parametru 100 Konfigurace
provedena volba Regulace procesu,
uzaviena smycka [3].

Normalni/inverzni regulace procesu

437 PID
Hodnota:
# Normalni (normal) [0]
Inverzni (inverse) [1
Funkce:

Je mozné zvolit, zda bude regulator procesu zvySovat/
snizovat vystupni kmitoCet v pfipadé odchylky mezi
zadanou hodnotou a skutecnou hodnotou procesu.

Popis volby:
Ma-li ménic snizit vystupni kmitoCet v pfipadé narustu
signdlu skute¢né hodnoty, zvolte polozku Normalni
[0].Ma-li ménic zvysit vystupni kmitoCet v pfipadé na-
rdstu signalu skute¢né hodnoty, zvolte polozku Inver-
zni [1].

438 Regulace procesu PID - anti windup
Hodnota:
Neaktivni (DISABLE) [0]
# Aktivni (ENABLE) [1]
Funkce:

Je mozné zvolit, zda bude regulator procesu pokraco-
vat v regulaci na zakladé odchylky, i v pfipadé, ze
nebude mozné zvysit/snizit vystupni kmitocet.

Popis volby:
Tovarni nastaveni je Zapnuto [1], coz znamena, ze in-
tegracni €len je incializovan ve vztahu s aktualnim
vystupnim kmito¢tem, jestlize bylo dosazeno bud me-
zni hodnoty proudu, nebo max./min. kmito¢tu. Regu-
lator procesu nezacne opét pracovat, dokud nebude
odchylka nulova, nebo se nezméni jeji znaménko.
Chcete-li, aby integrator pokracoval v integraci odchyl-
ky, i kdyz neni mozné takovym ovladanim odstranit
chybu, zvolte Vypnuto [0].

Upozornéni

Zvolite-li Vypnuto [0], bude to znamenat,
Ze kdyz se zméni znaménko odchylky,
bude integrator nejprve muset integrovat
dold od dosazené urovné v disledku
predchozi chyby, nez dojde k néjaké zmé-
né ve vystupnim kmitoctu.

Regulace procesu PID - spoustéci kmi

4
39 tocet

(PROC START VALUE)

Hodnota:

fmin - fwax (parametr
201/202)

# Par. 201 Vystupni
kmitocet, dolni mez,
fmin
Funkce:
Kdyz se objevi spoustéci signal, bude méni¢ kmitoctu
reagovat v podobé Oteviené smycky, a neprejde k
Uzavrené smycce, dokud nebude dosazeno napro-
gramovaného spoustéciho kmito¢tu. Tak je mozné
nastavit kmitoCet, ktery odpovida rychlosti, pfi které
proces normalné bézi, coz umozni dfivéjsi dosazeni
pozadovanych podminek procesu.

Popis volby:

Nastavte pozadovany spoustéci kmitoCet.
| Upozornéni

||: Jestlize méni& kmitoétu bézi pred dosa-

q Zenim pozadovaného spoustéciho kmi-
to€tu pod soucasnou mezi, nebude regu-
lator procesu aktivovan. Aby byl regulator
procesu aktivovan, musi byt spoustéci
kmitocet nizSi nez pozadovany vystupni
kmitoCet. To |ze provést za chodu.

Regulace procesu PID - proporcionalni

440 zesileni

Hodnota:

0,0-10,00 # 0,01
Funkce:

Proporcionalni zesileni oznacuje, kolikrat bude zesi-
lena odchylka mezi Zadanou hodnotou a signalem
skute¢né hodnoty.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Popis volby:
Pfi vysokém zesileni bude dosazeno rychlé regulace,
ale bude-li zesileni pfili§ vysoké, mlze se stat proces
kvuli pfebuzeni nestabilni.

441 Regulace procesu PID - integrac¢ni ¢a-
sova konstanta

(PROC. INTEGR. T.)

Hodnota:
0,01 - 9999,99 (OFF)

Funkce:
Integrator poskytuje rostouci zesileni pfi konstantni
chybé mezi zadanou hodnotou a signalem skutecné
hodnoty. Cim je chyba vétsi, tim rychleji poroste
prispévek kmitoCtu integratoru. Integracni ¢asova kon-
stanta je Cas, ktery integrator potfebuje k provedeni
stejné zmény, jako je proporcionalni zesileni.

* OFF

Popis volby:

Pri kratké integracni asové konstanté bude dosazeno
rychlé regulace. Av§ak tento ¢as mlize byt pfili§ kratky,
coz muze zpUsobit nestabilitu procesu kvali prebuze-
ni. Je-li integracni ¢asova konstanta dlouha, mohou se
vyskytnout vétsi odchylky od poZzadované zadané
hodnoty, protoZe regulatoru procesu bude regulace ve
vztahu k dané chybé trvat dlouho.

442 Regulace procesu PID - deriva¢ni ¢aso-
va konstanta

(PROC. DIFF. time)

Hodnota:
0,00 (OFF) - 10,00 s

Funkce:
Derivator nereaguje na konstantni chybu. Vytvafi ze-
sileni jen tehdy, kdyZ se chyba méni. Cim rychleji se
chyba méni, tim vétsi zesileni derivator poskytuje. Ze-
sileni je pfimo umeérné rychlosti, jiz se odchylka méni.

# 0,00 s

Popis volby:
Pfi dlouhé derivacni Casove konstanté bude dosazeno
rychlé regulace. AvSak tento ¢as muze byt pfili§ dlou-
hy, coz mlze vést k nestabilité procesu kvuli pfebu-
zeni.

Rizeni procesu PID, mezni hodnota ze

443 sileni derivaéniho obvodu

(PROC. DIFF.GAIN)

Hodnota:
5,0-50,0

# 5.0

Funkce:

Zde je mozné nastavit mezni hodnotu zesileni deri-
vacniho obvodu. Zesileni derivacniho obvodu poroste
pfi rychlych zménach, a proto mize byt vyhodné toto
zesileni omezit. Tim bude dosazeno Cistého zesileni
derivacniho €lenu pfi pomalych zménach a konstant-
niho zesileni deriva¢niho ¢lenu tam, kde dochazi k
rychlym zménam odchylky.

Popis volby:
Zvolte mez zesileni derivacniho obvodu podle
potieby.

444 Regulace procesu PID - dolni propust

(proc filter time)

Hodnota:
0,02 - 10,00

Funkce:
Sum v signalu skutedné hodnoty bude ztlumen
presnou dolni propusti, aby se omezil vliv Sumu nare-
gulaci procesu.To mlze byt vyhodné napf. pfi velkém
mnozstvi Sumu v signalu.

# 0,02
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Popis volby:

Zvolte pozadovanou ¢asovou konstantu (t). Je-li na-
programovana ¢asova konstanta (t) o velikosti 0,1 s,
bude vypinaci kmitoCet pro dolni propust 1/0,1 = 10
rad/s, coz odpovida (10 /2 x 11) = 1,6 Hz. Regulator
procesu tak bude regulovat pouze signal skute¢né
hodnoty, ktery se méni s nizSim kmitoctem nez 1,6 Hz.
Jestlize se signal skute¢né hodnoty méni s vys§im
kmito¢tem nez 1,6 Hz, bude ztlumen dolni propusti.

445 Letmy start

(flyingstart)

Hodnota:
# Vypnuto (DISABLE) [0]
OK - stejny smér
(OK-same direction) [1]
OK - oba sméry
(OK-both directions) [2]
DC brzda a spusténi [3]

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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(DC-BRAKE BEF. START)

Funkce:
Tato funkce umoznuje "chytit" rotujici hfidel motoru,
ktera jiz neni oviadana méni¢em kmitoc¢tu, napf. kvali
vypadku proudu. Tato funkce bude aktivovana pfi kaz-
dé aktivaci pfikazu pro start motoru. Aby ménic¢ kmi-
to€tu mohl rotujici hfidel motoru "chytit", musi byt
rychlost motoru niz$i nez kmitocet odpovidajici kmi-
toCtu v parametru 202 Vystupni kmitoCet, horni mez,
fmax .

Popis volby:
Pokud tuto funkci nepotfebujete, zvolte polozku Vy-
pnuto [0].

Jestlize se mGze motor pfi zapnuti otacet jen stejnym
smérem, zvolte polozku OK - stejny smér [1]. Volbu
OK - stejny smér [1] byste méli provést tehdy, byla-li v
parametru 200 Rozsah vystupniho kmito¢tu provede-
na volba Jen po sméru hodinovych rucicek .

Jestlize se mlize motor pfi zapnuti otacet obéma smé-
ry, zvolte polozku OK - oba sméry [2].

Volbu DC brzda a spusténi [3] provedte tehdy, mlze-
li méni¢ kmitoctu motor nejprve pomoci stejnosmérné
brzdy zabrzdit a pak jej spustit. Pfedpoklada se, ze
jsou aktivovany parametry 126-127/132 DC brzdéni .
V pfipadé vétsiho efektu "vétrného mlynu" (rotujiciho
motoru) nebude méni¢ kmitoctu schopen rotujici mo-
tor "chytit", aniz by byla aktivovana volba DC brzda a
spusténi.

Omezeni:

- Prili§ nizka setrvacnost povede ke zvétSeni
zatéZe, coz mlze byt nebezpecné nebo to
muUze zabranit spravnému chyceni rotujiciho
motoru. Pouzijte radéji stejnosmérnou brzdu.

- Je-li zatéz hnana napf. efektem "vétrného
mlynu" (rotujiciho motoru), mdze se jednotka
z dlivodu prepéti vypnout.

notach nez 250 ot/min.

Otackova vazba - soucinitel kladné

451 zpétné vazby PID

(feedforward fact)

Hodnota: 33 Mimo kmitoctovy rozsah. Tento parametr neovliv-
0-500 % # 100 % nuje rozSifené stavové slovo.
® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani

Funkce:
Tento parametr je aktivni pouze tehdy, pokud byla v
parametru 100 Konfigurace vybrana hodnota Regula-
ce otacek, se zpétnou vazbou. Funkce soucinitele
kladné zpétné vazby vysle vétSi nebo mensi ¢ast sig-
nalu Zadané hodnoty z PID regulatoru takovym zpU-
sobem, Ze PID regulator bude mit vliv jen na ¢ast
fidiciho signalu. Jakakoli zména zadané hodnoty tak
bude mit pfimy vliv na otacky motoru. Soucinitel klad-
né zpétné vazby poskytuje vysoky dynamismus pfi
zmeéné zadané hodnoty a menSi prekmit.

Popis volby:
Pozadovanou procentualni hodnotu je mozno zvolit v
intervalu f min - fuax. Hodnoty nad 100 % se pouzivaji,
jsou-li odchylky zadané hodnoty jen malé.

452 Rozsah regulatoru

Hodnota:

0-200 % # 10 %
Funkce:

Tento parametr je aktivni pouze tehdy, pokud byla v
parametru 100 Konfigurace vybrana hodnota Regula-
ce otacek, se zpétnou vazbou.

Rozsah regulatoru (Sitka pasma) omezuje vystup z
PID regulatoru jako procentualni hodnotu kmitoc¢tu
motoru fmN.

Popis volby:
Pozadovanou procentualni hodnotu je mozno zvolit
pro kmito€et motoru fu,n. Je-li rozsah regulatoru ome-
zen, budou odchylky otacek béhem pocate€niho
pFizplsobovani mensi.

455 Sledovani kmitoctového rozsahu
Hodnota:
Vypnuto [0]
% Zapnuto 1
Funkce:

Tento parametr se pouziva, je-li nutno pfi fizeni pro-
cesu se zpétnou vazbou vypnout na displeji vystrahu
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Popis volby:
Vyberete-li Zapnuto [1], umoznite, aby se pfipadna
vystraha 33 Mimo kmitoctovy rozsah zobrazila na dis-
pleji. Vyberete-li Vypnuto [1], znemoznite, aby se
pfipadna vystraha 33 Mimo kmitocCtovy rozsah zobra-
zila na displeji.

456 Hladina odporniku

(Brake vol. reduce)

Hodnota:

0 - 25V pro zafizeni 200V # 0
0 - 50V pro zafizeni 400V * 0
Funkce:

Uzivatel nastavi napéti, podle kterého se snizi hladina
pro brzdéni odporniku. Je aktivni, pouze kdyz je vy-
brany odpornik v parametru 400.

Popis volby:
Cim vétsi je hodnota snizeni, tim rychlej$i bude reakce
na pretizeni generatoru. Mélo by se pouzivat, jen po-
kud se vyskytuji problémy s prepétim ve stfednim
obvodu.

457 Funkce pfi ztraté faze
Hodnota:

# Vypnuti (TRIP) [0]
Automatickeé odleh&eni a vystraha (AUTODE-
RATE & WARNING) [1
Vystraha (WARNING) [2]

Funkce:

Zde se zvoli funkce, ktera ma byt aktivovana, jestlize
dojde k pfiliS vysoké nesymetrii sité nebo kdyz vypad-
ne faze.

Popis volby:
PFi Vypnuti [0] méni¢ kmitoCtu zastavi motor béhem
nékolika sekund (v zavislosti na velikosti ménice).
Kdyz je zvolena moznost Automatické odlehceni a vy-
straha [1], méni€ kmitoCtu vyda vystrahu a snizi vy-
stupni proud na 50 % hodnoty IvLT N, aby udrzel motor
v chodu.
Pfi Vystraze [2] bude pfi poruSe napajeni vydana po-
uze vystraha, ale v zavaznych pfipadech mohou jiné
extrémni stavy veést k vypnuti.

Upozornéni

Byla-li vybrana Vystraha, snizi se zZivot-
nost ménice kmitoctu, pokud bude poru-
cha napdjeni dlouho trvat.

461 Prevod zpétné vazby

(FEEDBACK CONV.)

Hodnota:
# Linearni (LINEAR) [0]
Odmocnina (SQUARE ROOT) [1]
Funkce:

V tomto parametru se voli funkce, ktera prevadi pfipo-
jeny signal zpétné vazby z procesu na hodnotu zpétné
vazby, ktera se rovna odmocniné pfivedeného signa-
lu. Pouziva se to napf. tam, kde je vyzadovana regu-
lace prutoku (objemu) na zakladé tlaku jako signalu
zpétné vazby (pritok = konstanta x +/t/ak ). Tento
pfevod umoZiuje nastavit Zddanou hodnotu takovym
zplsobem, Ze existuje linearni spojeni mezi Zzadanou
hodnotou a pozadovanym pratokem.

Popis volby:
PfivolbéLinearni [0] bude zpétnovazebni signal umér-
ny hodnoté zpétné vazby. Pfi volbé Odmocnina [1]
pfevadi méni¢ kmito€tu signal zpétné vazby na od-
mocnénou hodnotu zpétné vazby.

l Upozornéni
'.: Skupiny parametrt 500 Sériova komuni-
i kace a 600 Servisni funkce nejsou v této
pfirucce zahrnuty. Kontaktujte, prosim,
firmu Danfoss a pozadejte o Konstrukéni
pfirucku k jednotce VLT 2800.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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B RozSifeny rezim spanku

Rozsifeny rezim spanku byl vyvinut tak, aby fungoval
za libovolnych podminek a aby byly pfekonany potize
pfi pouzivani Cerpadel s plochou kfivkou nebo pokud
dochazi ke zménam saciho tlaku. RozSifeny rezim
spanku poskytuje vynikajici fizeni pro vypinani Cerpa-
dla pfi nizkém prutoku a tudiz Setfi energii.

Pokud systém pracuje s kontrolou konstantniho tlaku,
povede napfiklad pokles saciho tlaku ke zvySeni kmi-
toCtu za ucelem udrzeni tlaku. Nasledné tedy nastane
situace, kdy se bude kmitocet ménit nezavisle na pru-
toku. To muze vést k nevhodné aktivaci rezimu spanku
nebo k probuzeni méni¢e kmitoctu.

Plocha kfivka Cerpadla vede k situaci, kdy pfi kolisani
pritoku dochazi jen k malé i k zadné zméné kmitoctu.
Kdyz se tedy nastavi kmitoCet spanku na nizkou hod-
notu, méni¢ kmitoCtu na ni nemusi dosahnout.

Rozsifeny rezim spanku je zalozen na sledovani vy-
konu/kmito€tu a pracuje pouze v rezimu se zpétnou
vazbou. Zastaveni zpUlsobené funkci rozsifeného re-
Zimu spanku je iniciovano v nasledujicich pfipadech:

. Spotieba energie je pod kfivkou zadného/ni-
zkého pratoku a setrva zde po urcitou dobu
(parametr 462 Casovaé rozsifeného rezimu
spanku) nebo

. Zpétna vazba tlaku je pfi minimalnich otac-
kach nad zadanou hodnotou a setrva zde po
urgitou dobu (parametr 462 Casovaé
roz§ifeného rezimu spanku).

Pokud tlak ze zpétné vazby poklesne pod tlak buzeni
(parametr 464 Tlak probuzeni), méni¢ kmitoctu restar-
tuje motor.

Detekce béhu na sucho

U vétsiny Cerpadel, zvlasté u ponornych Cerpadel do
vrtd, je tfeba zajistit, aby se Cerpadlo v pfipadé béhu
na sucho zastavilo. To se zajiStuje funkci detekce bé-
hu na sucho.

Jak to funguje?

Detekce béhu na sucho je zaloZena na sledovani vy-
konu/kmitoCtu a funguje v rezimu se zpétnou vazbou i
bez zpétné vazby.

Zastaveni (vypnuti) zplisobené béhem na sucho je ini-
ciovano v nasledujicich pfipadech:
Se zpétnou vazbou:
. Méni¢ kmitoCtu pracuje na maximalnim kmi-
toctu (parametr 202 Maximalni vystupni kmi-
tocet, fuax) a

. Zpétna vazba je pod minimalni zadanou hod-
notou (parametr 204 Minimalni Zzadana hod-
nota, Ref,min) a

. Spotfeba energie je pod kfivkou zadného/ni-
zkého pritoku a setrva zde po urcitou dobu
(parametr 470 Casovy limit béhu na sucho)

Bez zpétné vazby:

. Kdykoli poklesne spotfeba energie pod kfiv-
ku zadného/nizkého prutoku a setrva zde po
urgitou dobu (parametr 470 Casovy limit bé-
hu na sucho), méni¢ kmitoCtu vypne.

Mé&nic¢ kmitoCtu Ize nastavit bud’ na rucni, nebo na au-
tomaticky restart po zastaveni (parametry 405 Funkce
vynulovani a 406 Cas automatického restartovani).

. Funkce Rezim spanku a Detekce béhu na
sucho Ize zapnout a vypnout nezavisle na
sobé. Provadi se to pomoci parametru 462
Casovac rozsifeného rezimu spanku a para-
metru 470 Casovy limit béhu na sucho.

Odstfediva Cerpadla s radialnim obéznym kolem vy-
kazuji relaci mezi spotfebou energie a priitokem jedna
ku jedné, coz Ize vyuzit k detekci stavu, kdy Cerpadlem
nic neprotéka nebo je pratok jen maly.

Pouze je potfeba zadat dvé sady hodnot vykonu a
kmito¢tu (min. a max.) pfi stavu bez pratoku a pfi ni-
zkém pritoku. Méni¢ kmito¢tu potom automaticky do-
pocita veSkera data mezi témito dvéma sadami hodnot
a vygeneruje kfivku vykonu pfi stavu bez priitoku nebo
pfi nizkém pruatoku.

Pokud spotfeba energie poklesne pod vykonovou kfiv-
ku, méni¢ kmitoCtu vstoupi do rezimu spanku nebo
vypne kvuli béhu na sucho - coz zavisi na zvolené
konfiguraci.
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. Ochrana pfed béhem na sucho. Pfi zadném
¢i nizkém prutoku vypne a chrani motor a
Cerpadlo pred prehratim.

463 Zvyseni zadané hodnoty

(BOOST SETPOINT)

Hodnota:
+  ZlepSena Uspora energie pfi rozsifeném re- 1-200 % * 100 % zadané hodnoty
Zimu spanku. Funkce:

Tuto funkci Ize pouzit pouze pokud byla v parametru
100 vybrana hodnota Se zpétnou vazbou.

U systéma s regulaci konstantniho tlaku je vyhodné
dodat do systému zvySeny tlak pfed tim, nez ménic
kmito¢tu motor zastavi. Tim se prodlouzi doba, po kte-

. Je minimalizovano riziko mnozeni baktérii
v pitné vodé zplsobené nedostateénym chla-
zenim motoru.

. Snadné uvedeni do provozu.

Zretelny pomér jedna ku jedné mezi priitokem a vyko-
nem vykazuji pouze odstfediva Cerpadla s radialnim
obéznym kolem. Spravna funkce rozSifeného rezimu
spanku a detekce bé&hu na sucho je tudiz zajisténa
pouze u tohoto typu Cerpadla.

462

Casovac rozsifeného rezimu spanku

(ESL timer)

Hodnota:
Hodnota 0 — 9999 s

# 0 = OFF
Funkce:

Casova¢ zabrariuje cyklickému stfidani rezimu span-

ku a normalniho provozu. Pokud napfiklad poklesne

spotifeba energie pod vykonovou kfivku pfi Zzadném

nebo nizkém pritoku, méni¢ kmitoctu zméni pfi vy-

prSeni asoveého limitu rezim.

Popis volby:
V pfipadé cyklické zmény nastavte Casovac¢ na vhod-
nou hodnotu, ktera omezi pocet cykld.
Nastavenim hodnoty 0 zruSite rozSifeny rezim span-
ku.
Poznamka: V parametru 463 Zvyseni Zadané hodno-
ty I1ze nastavit méni¢ kmitoctu tak, aby pred zastave-
nim Cerpadla zvysil tlak.

# = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouzta

rou méni¢ kmitotu ponecha motor zastaveny, a po-
maha tak eliminovat Casté startovani a zastavovani
motoru, napf. v pfipadé netésnosti systému pfivodu
vody.

V pfipadé, ze nelze dosahnout zvySeni zadané hod-
noty, je nastaven pevny ¢asovy limit 30 s.

Popis volby:
Nastavte pozadované ZvySeni Zzadané hodnoty jako
procento vysledné zadané hodnoty za normalniho
provozu- 100 % odpovida zadané hodnoté bez zvy-
Seni (dodatku).

pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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464 Tlak probuzeni
(Wakeup Pressure)
Hodnota:

Par. 204 Refuin — par. 215-218 Zadana hod-
nota *

o

Funkce:
Mé&ni¢ kmitoCtu se probudi z rezimu spanku, kdyz tlak
poklesne pod tlak probuzeni po dobu nastavenou v pa-
rametru 462 Casovac rozsifeného rezimu spéanku.

Popis volby:
Nastavte hodnotu vhodnou pro dany systém. Jednotky
se nastavuji v parametru 416.

465 Minimalni kmitocet €erpadia

(Pump min. freq.)
Hodnota:
Hodnota par. 201 fuin — par. 202 fuax (Hz) % 20

Funkce:
Tento parametr je svazan s parametrem 467 Minimal-
ni vykon a pouziva se pro vykonovou kfivku pfi za-
dném nebo nizkém prutoku.

Popis volby:
Zadejte hodnotu rovnou nebo blizkou pozadovanému
minimalnimu kmito¢tu nastavenému v parametru 201
Minimalni vystupni kmitocet, fuun . Pamatuijte, Ze pro-
tazeni vykonové kfivky pfi Zadném nebo nizkém pru-
toku je omezeno parametry 201 a 202 a nikoli
parametry 465 a 466.

466 Maximalni kmitocCet cerpadla

(Pump max. freq)

Hodnota:
Hodnota par. 201 fuin — par. 202 fuax (Hz) % 50

Funkce:
Tento parametr je svazan s parametrem 468 Maxi-
malni vykon Cerpadla a pouziva se pro vykonovou
kfivku pfi Zzadném nebo nizkém pratoku.

Popis volby:
Zadejte hodnotu rovnou nebo blizkou pozadovanému
maximalnimu kmito¢tu nastavenému v parametru 202
Maximalni vystupni kmitocet, fuax .

Hodnota:
0-500 000 W # 0

Funkce:
Spotfeba energie pfifazena ke kmito¢tu zadanému
v parametru 465 Minimalni kmitocet ¢erpadla.

Popis volby:
Zadejte hodnotu vykonu pfi zadném &i nizkém pratoku
pfi minimalnim kmitoc¢tu ¢erpadla zadaném v parame-
tru 465.

V zavislosti na velikosti nebo kfivce Cerpadla vyberte
pro jemné doladéni v parametru 009 index [32] a [8]
hodnotu W nebo kW.

468 Maximalni vykon Eerpadla

Hodnota:

0 - 500,000 W # 0
Funkce:

Spotfeba energie pfifazena ke kmito¢tu zadanému
v parametru 466 Minimalni kmitoCet ¢erpadia.

Popis volby:
Zadejte hodnotu vykonu pfi Zadném &i nizkém pratoku
pfi maximalnim kmitoCtu Eerpadla zadaném v para-
metru 466.

V zvislosti na velikosti nebo kfivce Cerpadla vyberte
pro jemné doladéni v parametru 009 index [32] a [8]
hodnotu W nebo kW.

Kompenzace vykonu pfi zadném prato

469 ku

Hodnota:

0.01-2 1.2
Funkce:

Tato funkce se pouziva pro stanoveni odchylky od vy-
konové kfivky pfi Zadném nebo nizkém pratoku, kterou
Ize vyuzit jako bezpecnostni faktor nebo pro jemné
doladéni systému.

Popis volby:
Popis Faktor se nasobi hodnotami vykonu. Napf¥. fak-
tor 1,2 zvySi hodnotu zvySi hodnotu vykonu 1,2krat
v celém kmito¢tovém rozsahu.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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470 Casovy limit béhu na sucho

Hodnota:

5-30 s # 31 = OFF
Funkce:

Pokud je vykon pod vykonovou kfivkou pro zadny i
nizky prutok, a po dobu nastavenou v tomto parametru
pracuje na maximalni otacky, méni¢ kmitoctu vypne
s poplachem 75: Béh na sucho. V rezimu bez zpétné
vazby nemusi byt pfed vypnutim nutné dosazeno ma-
ximalnich otacek.

Popis volby:
Nastavte hodnotu tak, abyste pfed vypnutim zajistili
pozadované zpozdeéni. V parametru 405 Funkce vy-
nulovéni a 406 Cas automatického restartovéni ze
naprogramovat ru¢ni ¢i automatické restartovani.
Hodnotou 30 zakaZete detekci b&hu na sucho.

471 Casovaé blokovani béhu na sucho

(Dry run int time)

Hodnota:
0,5-60 min.

Funkce:
Tento €asovac ur€uje, kdy bude vypnuti zplsobené
béhem na sucho automaticky resetovano. Po vyprseni
Casovace muze funkce automatického resetovani mé-
ni¢ kmito¢tu znovu automaticky spustit.

# 30 min.

Popis volby:
Parametr 406 Cas automatického restartovéni stale
ur€uje, jak Casto bude provadén pokus o resetovani
vypnuti. Pokud je napfiklad parametr 406 Cas auto-
matického restartovani nastaven na 10 s a parametr
405 Funkce vynulovani je nastavena na Automatic
Reset x10, méni¢ kmitoCtu se pokusi resetovat vypnuti
10krat béhem 100 sekund. Pokud je parametr 471 na-
staven na 30 minut, méni¢ kmito¢tu nebude schopen
provést automatické resetovani vypnuti po béhu na
sucho a bude tfeba resetovat ménic ruc¢né.

484 Pocatec¢ni rozbéh
(INITIAL RAMP)

Hodnota:
VYPNUTO/000,1s-360,0s

Funkce:
Umozniuje, aby byl motor/zafizeni uveden do minimal-
ni rychlosti (kmitoc¢tu) pfi rychlosti odliSné od normalni
rychlosti rozbéhu (param. 207).

# VYPNUTO

Popis volby:
Pfiklad - u svislych Cerpadel a jinych zafizeni je ¢asto
pozadovano, aby nepracovaly pod minimalni rychlosti
déle nez je to nutné. Pfi praci pod minimalni rychlosti
(minimalnim kmito¢tem) pfili§ dlouho mize dojit k po-
Skozeni nebo nadmérnému opotiebeni. Funkce Po-
¢ateCni rozbéh se pouziva k rychlému zrychleni
motoru/zafizeni na minimalni rychlost, pfi jejimz do-
sazeni se normalni rychlost rozbéhu (parametr 207)
aktivuje. Rozsah uprav nastaveni Po¢atec¢ni rozbéh je
od 000,01 s do 360,0 s; pfi nastavitelnych pfirdstcich
0,1 s. Kdyz je tento parametr nastaven na 000,0, v
tomto parametru se zobrazi OFF, Po¢ate¢ni rozbéh
neni aktivni a je aktivni normalni Rozbéh.

Frequncy 195NA383.10

Normal Ramp
(Ramp-Up)

fumax.
PAR. 202

fMIN.
PAR. 201
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PAR. 484 PAR. 207

Rezim plInéni
Rezim plnéni odstrariuje vyskyt hydraulickych raza,
ktery je spojen s rychlym vy€erpanim vzduchu z po-
trubnich systému (napf. zavlazovacich systému).
Méni¢ kmitoCtu nastaveny na €innost se zpétnou vaz-
bou pouziva nastavitelnou Rychlost plnéni, Zaddanou
hodnotu tlaku plnéni, zadanou hodnotu provozniho
tlaku a zpétnou vazbu tlaku.
Rezim plnéni je k dispozici kdyz:

. Méni¢ VLT 2800 je v rezimu Se zpétnou vaz-

bou (parametr 100).
. Parametr 485 se nerovna 0

. Parametr 437 je nastaven na hodnotu NOR-
MAL

Po povelu ke spusténi zacne €innost rezimu plnéni,
kdyz méni¢ kmitoctu dosahne minimalniho kmitoctu
nastaveného v parametru 201.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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Parametr 486 - Zadana hodnota tlaku pInéni je mo-
mentalné limitem zadané hodnoty. Po dosazeni mini-
malni rychlosti se zkontroluje zpétna vazba tlaku a
méni¢ kmitoCtu se zacne rozbihat k Zzadané hodnoté
tlaku pInéni rychlosti stanovenou parametrem 485 Ry-
chlost pInéni.

Parametr 485 Rychlost plnéni se udava v jednotkach
za sekundu. Jednotky budou jednotky zvolené v pa-
rametru 416.

KdyZ se zpétna vazba tlaku rovna Zadané hodnoté
tlaku pInéni, Fizeni pfejde na Zadanou hodnotu (Za-
danéa hodnota 1-4, param. 215-218) a ¢innost pokra-
¢uje ve standardnim (normalnim) rezimu ,se zpétnou
vazbou*.

Hodnota, ktera se ma pouzit pro parametr 486 Zadana
hodnota tlaku pInéni, se mlze urgit:

1. Pomoci tlagitka DISPLAY MODE na ovlada-
cim panelu LCP zobrazte hodnotu FEED-
BACK 1.

DULEZITE! Pred timto krokem se uijistéte, Ze
jste zvolili jednotky v parametru 416.

2. Pracujte s méni¢em VLT 2800 v rezimu
HAND a pomalu zvySuijte rychlost, abyste na-
plnili potrubi. Davejte pfitom pozor, aby se
nevytvofily hydraulické razy.

3. Pozorovatel na konci potrubi musi byt pfipra-
ven ohlasit, Ze je potrubi piné.

4. Kdyz k tomu dojde, motor zastavte a sledujte
hodnotu zpétné vazby tlaku (pfed spusténim
nastavte displej LCP na sledovani zpétné
vazby).

5. Hodnota zpétné vazby v kroku 4 je hodnotou,
ktera se pouzije v parametru 486 - Zadana
hodnota tlaku pInéni.

Hodnotu, ktera se ma nastavit v parametru 485 - Ry-
chlost plnéni, mize zadat technik systému vhodnym
vypocétem nebo ze zku$enosti, nebo se muze urcit
experimentalné provedenim nékolika sekvenci rezimu
plnéni a zvySovanim nebo sniZzovanim hodnoty tohoto
parametru, aby se ziskalo nejrychlejSi naplnéni bez
hydraulickych raza.

Rezim plInéni je také vyhodny pfi zastavovani motoru,
protoZe zabranuje nahlym zménam tlaku a prutoku,
které mohou také zpusobit hydraulické razy.

Operating
Setpoint

Pressure

Filled Pressure
Setpoint

Normal
Operation

195NA382.10

485 Rychlost pInéni

(FILL RATE)

Hodnota:
Vypnuto /000000,001 - 999
999,999 (jednotky/s) -
Funkce:

Stanovuje rychlost, pfi které se plni potrubi.

# VYPNUTO

Popis volby:
Rozmér tohoto parametru je jednotky za sekundu.
Jednotky budou zvoleny hodnotou vybranou v para-
metru 416. Jednotky mohou byt napfiklad bary, MPa,
PSI a podobné. Pokud jsou v parametru 416 vybrany
bary, €islo nastavené v tomto parametru (485) bude
mit rozmér bary/sekundu. Zmény tohoto parametru se
provadéji v krocich po 0,001 jednotek.

486 Zadana hodnota tlaku pInéni

(FILLED SETPOINT)

Hodnota:
Param. 414 - Param. 205 -
Funkce:

Hodnota nastavena v tomto parametru odpovida tlaku,
ktery existuje na €idle tlaku, kdyz je potrubi plnéno.

#* Param. 414

Popis volby:
Jednotky tohoto parametru odpovidaji jednotkdm zvo-
lenym v parametru 416. Minimalni hodnota tohoto pa-
rametru je Fbmin (param. 414). Maximalni hodnota
tohoto parametru je Refmax (param. 205). Zadana hod-
nota se mlze ménit po krocich 0,01.

® = tovarni nastaveni, () = text na displeji, [] = hodnota pouZzta pfi komunikaci pfes sériové rozhrani
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VLT 2822 220-240 V, PD2
VLT 2840 200-240 V
VLT 2855-2875 380-480 V

Rada VLT® 2800

® Mechanické rozméry
Na nasledujicich vykresech jsou uvedeny mechanické
rozméry. VSechny rozméry jsou v milimetrech.
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® Civky motoru (195N3110) ® Kryt svorek
Na nasledujicim vykresu jsou uvedeny rozméry krytu
= svorek NEMA 1 pro ménice VLT 2803-2875.
. [ | Rozmér "a" zavisi na typu jednotky.
& o b
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Rozméry
Typ Kodove Cislo B C
VLT 2803-2815 200-240 V, VLT 2805-2815 380-480 V 195N2118 47 80 170
VLT 2822 200-240 V, VLT 2822-2840 380-480 V 195N2119 47 95 170
VLT 2840 200-240 V, VLT 2822 PD2, TR1 2855-2875/195N2120 47 145 170
380-480 V
TR1 2880-2882 380-480 V, VLT 2840 PD2 195N2126 47 205 245
B EMC filtr pro dlouhé kabely k motoru
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Rada VLT® 2800
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® Mechanickainstalace ® Montaz vedle sebe
VSechny jednotky VLT 2800 je mozné instalovat vedle
Vénuijte prosim pozornost pozadavkim, sebe a v libovolné pozici, protoZe tyto jednotky nevy-
které plati pro instalaci. zaduji vétrani ze strany.

Méni¢ kmitoctu je chlazen cirkulaci vzduchu. Aby mo-
hla jednotka uvolfovat chladici vzduch, musi byt od-
stup nad a pod jednotkou _minimalné 100 mm. Aby
byla jednotka chranéna pred pfehfatim, musi se zaji-
stit, aby okolni teplota nepfesahla max. teplotu urce-
nou pro méni¢ a aby nebyla pfekroena primérna
teplota za 24 hodin. Max. teplota a primér za 24 hodin
jsou uvedeny ve VSeobecnych technickych udajich.
Spada-li teplota okoli do rozmezi 45 °C - 55 °C, je tfeba
provést snizeni vykonu ménice kmito¢tu. Viz Odleh-
Ceni pro teplotu okoli . Vezméte prosim na védomi, ze
zivotnost méniCe kmitoCtu bude zkracena, nebude-li
stanovena Zadna tolerance pro odleheni podle teplo-
ty okoli.

195NA031.10

B Montaz
VSechny jednotky s krytim IP 20 museji byt montovany
do rozvadécu. Kryti IP 20 neni vhodné pro oddélenou
montaz. V nékterych zemich, napf. v USA, jsou pro 195NAQ147.10
oddélenou montaz schvaleny jednotky s krytim NEMA
1.

Upozornéni

V pfipadé feSeni typu IP 21 musi mit jed-
notky po stranach misto nejméné 100
mm. To znamena, Zze montaz vedle sebe
neni dovolena.

® Vzdalenosti pfi mechanické instalaci
VSechny jednotky vyzaduji minimalné vzdalenost 100
mm mezi ostatnimi soucastkami a vétracimi otvory
krytu.

®
o
Y
©
B
@
c

195NA030.10

MG.27.A2.48 - VLT @ je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss 63



Danfits

Rada VLT® 2800

B Obecné informace o elektrické instalaci

B Pozor vysoké napéti!

Je-li zarfizeni pfipojeno k siti, vyskytuje se
v_ném nebezpetné vysoké napéti. Ne-
spravna montaz motoru nebo ménice kmi-
totu mlze zpusobit §kodu na zafizeni,
vazné zranéni nebo smrt. Proto je tfeba
dodrzovat pokyny uvedené v této pfiruc-
ce, narodni a mistni nafizeni a bezpec-
nostni predpisy.

Nedotykejte se elektrickych &asti zafizeni
- ani po odpojeni zafizeni od sité: Vyckejte
alespori 4 minuty.

Upozornéni

Odpoveédnosti uzivatele nebo montéra je
zajistit spravné uzemnéni a ochranu v
souladu s narodnimi a mistnimi normami.

® Uzemnéni

Pfi instalaci je tfeba brat v uvahu nasledujici zakladni
body:

. Bezpectné uzemnéni: Vezméte, prosim, na
védomi, ze méni¢ kmitoctu ma vysoky svo-
dovy proud a musi byt spravné uzemnén
podle pfislusnych bezpecnostnich predpist.
Dodrzujte mistni bezpecnostni predpisy.

. Uzemnéni vysokofrekvencénich ¢asti: Uzem-
novaci kabely by mély byt co nejkratsi.

Propojte rlizné uzemnovaci systémy, ¢imz zajistite co
nejnizsi impedanci vodi¢a. Nejnizsi impedance vodicl
dosahnete pouzitim co nejkratSich vodicu s co nejvétsi
plochou povrchu. Napfiklad plochy vodi€ ma nizsi vy-
sokofrekvencni impedanci nez kruhovy vodi¢, pocita-
no pro stejny prafez vodi¢e Cvess. Je-li instalovano
nékolik jednotek ve skfifikach, méla by podlozka skFini-
ky, vyrobena z kovu, slouzit jako spole€na referencni
deska. Kovové skfifky ruznych jednotek musi byt
pfimontovany k podlozce skfifky pfi dodrzeni co nej-
nizSi vysokofrekvenéni impedance. Pfi takovémto
usporadani nebudou v rliznych jednotkach vznikat ri-
zna vysokofrekvenéni napéti a v kabelech pouzitych k
propojeni jednotek nebudou vznikat Sumové proudy.
Sumové zafeni bude omezeno. Aby bylo dosazeno
nizké vysokofrekvencni impedance, je mozné pro vy-
sokofrekvencni spojeni s podlozkou vyuzit upevhova-
ci Srouby jednotek. Ze spojovacich bodu je tfeba
odstranit veskery izolaéni natér.

B Dodatec¢naochrana

Proudové chranice, vicenasobné ochranné zemnéni
nebo zemnéni Ize pouzit jako dodate€nou ochranu za
predpokladu, Ze budou dodrzeny mistni bezpe€nostni
predpisy. V pfipadé zkratu na zem se mUze ve zkra-
tovém proudu vyvinout stejnosmérna slozka. Nikdy
nepouzivejte RCD (relé ELCB), typ A, nebot neni
vhodné pro stejnosmérné zkratové proudy. Pouzivate-
li proudové chraniCe, je tfeba dodrzovat mistni
predpisy.Pouzivate-li proudové chraniCe, musi platit,
Ze jsou:
- Vhodné pro ochranna zafizeni se stejnos-
mérnou slozkou v poruchovém proudu (3fa-
zovy mustkovy usmérfiovac).

- Vhodné pro kratky vyboj tvaru impulsu pfi za-
pnuti.
- Vhodné pro vysoky svodovy proud.

V pfipadé jednofazovych jednotek 200 V s omezenym
svodovym proudem (typové oznaceni R4) musi byt N
pfipojen dfive nez L1.

Zkouska vysokym napétim

Vysokonapétovy test je mozné provést kratkym spo-
jenim svorek U, V, W, L1, L2 a L3 a pfivedenim stej-
nosmérného napéti o velikosti max. 2160 V na 1
sekundu mezi toto kratké spojeni a svorku 95.

Neprovadéjte zkousku vysokym napétim
mezi fidicimi svorkami a $asi, protoze na-
pétovy potencial fidici karty vidi Sasi ne-
mulze prekroGit priblizné 100 V kvdli
obvodu omezujicimu napéti.

Svorky jsou chranény proti nebezpeéné-
mu primému pfistupu bariérami.
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® Elektroinstalace v souladu s elektromagnetickou - Je dulezité zajistit dobry elektricky kontakt
kompatibilitou pomoci instala¢nich Sroubl mezi instalaénim
Obecné body, které je treba dodrzet, aby byla zajisté- plechem a kovovou skfifikou méni¢e kmitoc-
na elektroinstalace v souladu s elektromagnetickou tu.
kompatibilitou. - Pouzijte v&jifové podlozky a galvanicky vodi-

- Pouzivejte pouze stinéné/pancéfované mo- vé montazni desky.
torové kabely a stinéné/pancéfované Fidici . V montaznich skfinich nepouzivejte jiné nez
kabely. stinéné/pancéfované kabely k motoru.

- Stinéni pfipojte na obou koncich k zemi. Nasledujici obrazek znazortuje elektroinstalaci splfiu-

- Vyvaruijte se instalace se skroucenymi konci jici elektromagnetickou kompatibilitu, ve které je mé-
stinéni, jelikoz se tim pfi vysokych frekven- ni¢ kmito¢tu namontovan do instalacni skfifnky a
cich degraduije stinici G¢inek. PouZijte radsji pfipojen k PLC.
kabelové svorky.

PLC apod. Panel
o
- 2
2
2
]
— [ ©oo Vgstupnf
coo slyka¢ opod.
PLC a Zemnict konzola
Odstranang
L[ izoloce kabelu
* 8 Q Gohechech | [G NINIS
8 sisifiji
9| S| L
Min. 16mm2 A
Vyrovnévaci kabel o
Viechny kabely vstupujf 8
S — jednou sténou panelu E
Ovigdaci kabely Termistor motoru 24
3 ( J \— { [
A S0 — =
Min. 200mm Ry
— mezi ovi6dactmi | [T
kobely, motorovfm - -
Napgjeni ze site kabelem o - =
L1 o\ \ sTfovym kabelem
L2 0— 3¢ < Motor, 3 féze a
57 ochrannd zemnénft

Zesflené ochranné zemndni Brzda
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v

Z1°L90VNS6 |

VLT 2822 200-240 V, 2822-2840 380-480 V

£1°890VNS6}

Z1 SOOVNS61L

R+R=|lu v w

91 92 93| 82 81|96 97 98

sft

L ILIT I I T T T00T 1

L1 L2 L3

DalSi informace naleznete také v ¢asti Pfipojeni brzdy.

m Elektricka instalace
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NS

195NA146.11

VLT 2840 200-240 V, VLT 2822 PD2, 2855-2875
380-480 V

195NA196.11

VLT 2880-2882 380-480 V, VLT 2840 PD2
PovSimnéte si prosim, Ze jednotky budou opatfeny
dvéma spodnimi plechy - jednim pro metrické ucpavky
a druhym pro trubkové vedeni.

®
o
Y
©
B
@
c
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B Bezpecnostni svérka

195NA112.10

Jestlize ma byt dodrzeno galvanické od-
déleni (PELV) mezi fFidicimi a vysokona-
pétovymi svorkami, musi byt k jednotce
VLT 2803-2815, na 200-240 V, a VLT

2805-2815, na 380-480 V primontovana
pfidavna bezpecénostni svérka.

B Piedrazené pojistky

U vSech typl jednotek museji byt v pfivodu sitového
napajeni k meénici kmitotu namontovany externi
predfazené pojistky. U aplikaci UL/cUL se sitovym na-
pétim o hodnoté 200-240 V pouZijte pfediazené po-
jistky typu Bussmann KTN-R (200-240 V) nebo Ferraz
Shawmut, typ ATMR (max. 30 A). U aplikaci UL/cUL
se sitovym napétim o hodnoté 380-480 V pouzijte
predfazené pojistky typu Bussmann KTS-R (380-480
V).

Predfazené pojistky pro aplikace UL/cUL

Alternativni pojistky pro ménice 380-500 V

VLT 2800 Bussmann |Bussmann |Bussmann |Bussmann |Bussmann |Bussmann |SIBA Little Fuse |Ferraz- Ferraz-
E52273 E4273 E4273 E4273 E4273 E4273 E180276 E81895 Shawmut | Shawmut
E163267/ E163267/
E2137 E2137
RK1/JDDZ JIJDDZ T/JDDZ CC/JDDZ CC/JDDZ CC/JDDZ | RK1/JDDZ | RK1/JDDZ | CC/JDDZ | RK1/JDDZ
2805- KTS-R20 JKS-20 JJS-20 FNQ-R-20 | KTK-R-20 | LP-CC-20 |5017906-02 | KLS-R20 ATM-R25 ABK-20R
2820 0
2855- KTS-R25 JKS-25 JJS-25 5017906-02 | KLS-R25 ATM-R20 ABK-25R
2875 5
2880- KTS-R50 JKS-50 JJS-50 5014006-05| KLS-R50 - ABK-50R
2882 0
Alternativni pojistky pro ménic¢e 200-240 V
VLT 2800 |Bussmann |Bussmann |Bussmann SIBA Little Fuse |Ferraz- Ferraz-
E52273 E4273 E4273 E180276 E81895 Shawmut | Shawmut
E163267/ E163267/
E2137 E2137
RK1/JDDZ J/IJDDZ T/JDDZ RK1/JDDZ | RK1/JDDZ | CC/JDDZ | RK1/JDDZ
2803-2822 | KTN-R20 JKS-20 JIN-20 5017906-02 | KLS-R20 ATM-R25 ABK-20R
0
2840 KTN-R25 JKS-25 JIN-25 5017906-02 | KLS-R25 ATM-R20 ABK-25R
5

B Pripojenik siti

Vezmeéte, prosim, na védomi, Ze pfi napéti 1 x 220-240
V musi byt nulovy vodi¢ pfipojen ke svorce N (L2 a fa-
zovy vodi¢ musi byt pfipojen ke svorce L1 (L1).

C. | Nw2) L1w1) s) |Napajeci napéti 1 x 220-240 V
N L1

C.| 95 Zemnici kontakt

C. | Nw2) L1w1 @3) |Napajeci napéti 3 x 220-240 V
L2 L1 L3

C.| 95 Zemnici kontakt

C./91 92 93 Napajeci napéti 3 x 380-480 V

L1 L2 L3
C.|95 Zemnici kontakt

Upozornéni

Zkontrolujte, prosim, zda napajeci napéti
odpovida napajecimu napéti ménice kmi-
toCtu, které je uvedeno na typovém Stitku.

Jednotky na 400 V s filtrem RFI se ne-
sméji pfipojovat ke zdrojum napéti, které
maji napéti mezi fazi a zemi vétsi nez 300
V. Vezméte, prosim, na védomi, ze v
pfipadé zdroje IT a zapojeni uzemnéni do
trojuhelniku mize napajeci napéti mezi
fazi a zemi presahnout 300 V. Jednotky s
typovym oznacenim R5 mohou byt pfipo-
jeny ke zdrojim napéti, které maji napéti
mezi fazi a zemi az 400 V.

Spravné dimenzovani prifezu kabell viz Technické
udaje. DalSi informace naleznete v oddilu nazvaném
Galvanické oddéleni.
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® Pfipojeni motoru
Motor se pfipojuje ke svorkam 96, 97, 98. Uzemnéni
pfipojte ke svorce 99.

Ci-|96 97 98 | Napéti motoru 0-100 % sitové-
slo ho napéti.
u v W 3 vodi¢e od motoru
ut v1i w1 6 vodi¢ll z motoru, zapojeni do
w2 U2 V2 trojuhelniku
ut v1i w1 6 vodi¢l z motoru, zapojeni do
hvézdy
Vodi¢e U2, V2, W2 musi byt
propojeny oddélené (volitelna
svorkovnice)
Ci- |PE PFipojeni uzemnéni
slo

Spravné dimenzovani prlifezu kabell viz Technické
udaje.
K ménici kmito¢tu je mozné pfipojit vSechny typy stan-
dardnich tfifazovych asynchronnich motord. Malé mo-
tory se normalné zapojuji do hvézdy (230/400 V, A/Y).
Velké motory jsou zapojeny do trojuhelniku (400/690
V, A/Y). Spravné napéti a rezim zapojeni jsou uvede-
ny na typovém Stitku motoru.
' Upozornéni
'l: U motor(l bez mezifazové izolace by mél
i byt na vystupu méni¢e kmitoctu zapojen

LC filtr.
u v W
O———0 ;_
u v w g
96 97 98 96 97 98
Y A

Vypina¢ RFI

Izolované napajeni:

Je-li méni¢ kmitoctu napajen z izolovaného sitového
zdroje (sité IT), nebo ze sité s uzemnénou Zilou, do-
poru€ujeme vypnout vypina¢ RFI (poloha OFF). DalSi
informace naleznete v IEC 364-3. V pfipadé, ze je vy-
zadovana optimalni elektromagneticka kompatibilita,
jsou pfipojeny paralelni motory nebo délka motorové-

ho kabelu je vétsi nez 25 m, doporu€ujeme vypinac
zapnout (poloha ON).

V pozici OFF jsou interni vysokofrekvencéni kapacity
(filtra¢ni kondenzatory) mezi kostrou a stejnosmérnym
meziobvodem odpojeny, aby se zabranilo poSkozeni
stejnosmérného meziobvodu a omezily se zemni ka-
pacitni proudy (podle IEC 61800-3).

Viz také aplikacni poznamka VLT on IT mains, MN.
90.CX.02. Je dllezité pouzit monitory izolace uréené
pro vykonovou elektroniku (IEC 61557-8).

Upozornéni
": Pozice vypinace RFI nema byt ménéna,
i je-li ménic¢ pfipojen k elektrické siti. Pfed
zménou pozice vypinace RFI zkontrolujte,
zda bylo odpojeno napajeni z elektrické
sité.

l Upozornéni
'.a Pfepina¢ RFI galvanicky odpojuje kon-

denzatory od zemé.
Pro odpojeni RFI filtru je tfeba odstranit pfepina¢ Mk9
umistény vedle svorky 96.
Vypina€ RFI je k dispozici pouze u méniCe VLT
2880-2882.

B Smér otacenimotoru

™

oO——o—o0
uvw%
96 97 98

Tovarni nastaveni je po sméru hodinovych ruciCek u
vystupu méni¢e kmito¢tu zapojeného nasledovné:

175HA36.00

Svorka 96 pfipojena k fazi U.
Svorka 97 pfipojena k fazi V.
Svorka 98 pfipojena k fazi W.

Smér otaceni je mozno zménit prehozenim dvou fazi
na svorkach motoru.
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Paralelni zapojeni motoru

19SNA1IGG 10

+

Méni¢ kmitoctu muze ovladat nékolik paralelné zapo-
jenych motord. Maji-li mit motory rdzné hodnoty ot-
acek, pouzijte motory s riznymi jmenovitymi hodnota-
mi otacek. Otacky motord se méni soucasné, coz
znamena, ze hodnota poméru mezi jmenovitymi otac-
kami je zachovana v celém regulacnim rozsahu. Cel-
kovy odbér motori nesmi pfekrocit maximalni jmeno-
vity vystupni proud linv ménice kmitoctu.

Jsou-li velikosti motort velice rozdilné, mohou nastat
potize pfi rozbéhu a pfi nizkych otackach. To je zpl-
sobeno tim, Ze relativné vysoky ohmicky odpor statoru
malych motor(l vyZaduje pfi startu a pfi nizkych otac-
kach vyssi napéti.
V systémech s paralelné zapojenymi motory nelze
pouzit elektronickée tepelné relé (ETR) ménice kmitoc-
tu VLT jako ochranu jednotlivého motoru. Z toho da-
vodu je tfeba pouzit dodateCnou ochranu motoru,
napf. termistor u kazdého motoru nebo individualni te-
pelna relé. (JistiCe nejsou jako ochrana vhodné.)
' Upozornéni

'l: Parametr 107 Automatické pfizplsobeni

i motoru, AMA nelze pouzit pfi paralelnim
zapojeni motort. Parametr 101 Momen-
tova charakteristika musi byt pfi paralel-
nim zapojeni motor(l nastaven na hodno-
tu Zvlastni charakteristika motoru [8].

Kabely motoru
Spravné dimenzovani prafezu a délky motorovych ka-
belt naleznete v ¢asti Technické Udaje. Vzdy dbejte
na to, aby byl priifez kabelll v souladu s narodnimi a
mistnimi pfedpisy.
' Upozornéni

'l: Pouzivate-li  nestinéné/nepancérované

i kabely, neodpovida to nékterym pozadav-
kim elektromagnetické kompatibility - viz

Cast Vysledky testti EMC v PFirucce pro-
jektanta.

Jestlize maji byt dodrzeny stanovené hodnoty emisi
EMC, musi byt motorovy kabel stinény/pancéfovany,
neni-li u daného RFI filtru uvedeno jinak. Dulezité je
mit motorovy kabel co nejkrat$i, aby se hladina Sumu
a svodové proudy snizily na minimum. Stinéni moto-
rového kabelu musi byt pfipojeno na kovovou skfin
ménie kmitoCtu a kovovou skFifi motoru. Je nutné,
aby pfipojeni stinéni mélo co nejvétsi povrch (kabelo-
va svorka). Toho se u raznych ménic¢d kmito¢tu do-
sahne pouzitim rdznych instalaGnich pomucek. Je
tfeba se vyvarovat pfipojeni stinéni pomoci skrouce-
nych koncu, protoZe to pfi vysokych kmitoGtech rusi
Ucinek stinéni. Je-li treba prerusit stinéni kvali instalaci
motorového stykace nebo motorového relé, musi sti-

vencni impedance.

Tepelna ochrana motoru

Elektronické tepelné relé u ménict kmitotu se schva-
lenim UL ziskava schvaleni UL pro ochranu jednoho
motoru, kdyZ byla v parametru 128 Tepelna ochrana
motoru provedena volba Vypnuti ETR a parametr 105
Motorovy proud, Iu, n byl naprogramovan na jmenovity
motorovy proud (viz typovy Stitek motoru).

Pripojeni brzdy

C. | 81 82 |Brzdny odpor
R- R+ |svorky

Spojovaci kabel k brzdnému odporu musi byt stinény.
Stinéni pfipojte ke kovové skfifnice ménice kmitoCtu a
ke kovové skrifice brzdného odporu pomoci kabelo-
vych pfichytek. Dimenzovani prafezu brzdného kabe-
lu musi odpovidat brzdnému momentu.

Dimenzovani brzdnych odpor( viz Konstrukéni priruc-
ka.

' Upozornéni
": Vezméte, prosim, na védomi, Ze na svor-
i kach se vyskytuje ss napéti o velikosti az
850 V.

B Zemnici kontakt

ProtoZe Unikovy proud do zemé miiZze byt vy$si nez
3,5 mA, kmitoCtovy pfevodnik musi byt vzdy uzemné-
ny podle platnych narodnich a mistnich pfedpist. Aby
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bylo zaru€eno dobré mechanické spojeni uzemnova-
ciho kabelu na svorku 95, pfiény prirez kabelu musi
byt alespori 10 mm?2 nebo 2 jmenovité kabely okonc¢e-
né oddélené. Pro zvySeni bezpecnosti miizete nain-
stalovat RCD (zafizeni pro zbytkovy proud), které
zajisti, aby se kmito¢tovy prevodnik vypnul, pokud je
unikovy proud pfilis velky. Viz také instrukce RCD -
aplikaéni poznamka MN.90.GX.02.

Sdileni zatéze
Sdileni zatéze umoznuje spojeni stejnosmérnych
meziobvodl nékolika méni¢l kmitoétu. Je nutné in-

stalaci rozsifit o dalSi pojistky a civky AC (viz nakres
nize). Pro sdileni zatéze musi byt parametr 400 Funk-
ce brzda nastaveny na Sdileni zatéze [5].

Pouzijte zastréky Faston 6,3 mm pro ss (Sdileni zaté-
ze).

Chcete-li ziskat dalSi informace, obratte se spolecnost
Danfoss nebo pouzijte pokyny ¢. MI.50.NX.02.

Ci-| 88 89
slo

Sdileni zatéze

175ZA299.12

[

89 88
| pc+ DC-

=)

— DC+ DC-

il B

89 88 89 88
| pc+ DC-

Q[]n

Pamatujte, ze mezi svorkami 88 a 89 mo-
hou nastat hladiny stejnosmérného napéti
az do 850 V.

® Utahovaci moment, vykonové svorky
Vykonové a zemnici svorky museji byt utazeny nasle-
dujicimi momenty:

VLT Svorky Moment [Nm]
2803- Vykonové, sitove, 0.5-0.6
2875 brzdy
Zem 2-3
2880- Vykonové, sitove, 1.2-1.5
2882, 2840 |brzdy
PD2 Zem 2-3

Rizeni mechanické brzdy

Pfi zvedani nebo pokladani je tfeba ovladat elektro-
magnetickou brzdu. Brzda se ovlada pomoci reléové-
ho nebo digitalniho vystupu (svorka 46). Vystup musi
byt udrzovan zavreny (bez napéti) po dobu, po kterou
nemlze méni¢ kmitoCtu "podporovat" motor, napf.
kvuli pfili§ velké zatézi. U aplikaci s elektromagnetic-
kou brzdou zvolte v parametru 323 nebo 341 moznost
Ovladani mechanické brzdy.

Kdyz vystupni kmitoet prekroCi hodnotu vypnuti
brzdy nastavenou v par. 138, brzda bude uvolnéna,

pokud proud motoru prekroci pfednastavenou hodno-
tu v parametru 140. Brzda bude aktivovana, kdyz bude
vystupni kmitoCet nizsi nez kmitoCet aktivace brzdy,
nastaveny v par. 139.
Pokud se kmito&tovy pfevodnik dostane do poplacho-
vého stavu nebo nastane prepéti, Cinnost mechanické
brzdy bude aktivovana okamzité.
l Upozornéni
'.: Toto pouziti se vz tahuje pouze na zveda-
i ni nebo pokladani bez protivahy.
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® Pristup k fidicimsvorkam Ridici kabely museji byt stin&né. Stinéni musi byt
V$echny svorky k Fidicim kabeltim jsou umistény pod pfipojeno k Sasi méniCe kmitoCtu pomoci pfichytky.
ochrannym krytem na pfedni stran& ménite kmito&tu. Obvykle je tfeba pripojit stinéni take k Sasi Fidici jed-
Chcete-li ochranny kryt sejmout, tahnéte jej smérem notky (fidte se pokyny k pfislusné jednotce). V zapo-
dold (viz vykres). jeni s velmi dlouhymi fidicimi kabely a analogovymi

signaly se mohou ve vzacnych pfipadech zavisejicich

e § na instalaci vyskytnout zemni smycky pro 50/60 Hz v
P /@ : dusledku Sumu pfenaseného ze sitovych kabeld. V
@ tomto zapojeni muze byt tfeba pferusit stinéni a even-
T tualné vlozZit mezi stinéni a Sasi kondenzator o hodnoté
‘ N 100 nF.
n
.
- | ; v
n =
u
v

m Elektroinstalace, fidici kabely

o @
@D

175HA380.10
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DeviceNet

1 1 Z

" [+24v “T+ov +5V
[ ] & Cerny V-
A A A A éé A A @) Modry  CAN_L
o o [PNP D uvoD
§ g E 3 ;-,é |@|@|E|O|§| Osily CAN_H
2| 8 al 2] 8| & 2 S o ‘\I,) l  Cerveny v+
[12]18[19]20]27 |29 |33]42]46|50[53|55]60| -
i @ i Profibus
o - vl
+5v —
[18[19]27] 29|
nx ok % POUZE
PROFIBUS DP
71 —H ——
| 67 [e8(+) [69(-)| 70(cND)|
n . ll SBERNICE
TERMISTOR MOTORU PTC 17
195NA028.14 =
® Utahovaci momenty, fidici kabely Cislo  |Funkce
Ovladaci vodite museji byt pfipevnény utahovacim 01-03 |Reléové vystupy 01-03 Ize pouzit
momentem 0,22-0,25 Nm. k vyznaceni stavu a poplachud/vystrah.
12 PFivod stejnosmérného napéti 24 V.
18-33 | Digitalni vstupy. o
m Elektroinstalace, Fidici svorky 20,55 |Spolecna zem pro vstupni &
Informace o spravném ukonéeni fidicich kabeltl nale- a vystupni svorky. 7
znete v &asti Uzemnéni stinénych/pancéfovanych Fidi- 42 Analogovy vystup pro zobrazeni kmitoctu, &=
cich kabelu v Pfirugce projektanta ménice VLT 2800. Zadané hodnoty, proudu nebo momentu.
461 Digitalni vystup pro zobrazeni stavu,
— vystrah nebo poplachu, a také
R kmitoCtovy vystup.
50 Napajeci napéti +10 V DC
= pro potenciometr nebo termistor.
2 2 2 2 2 @ 2 22 2 2 53 Stejnosmérny analogovy napétovy vstup 0
o [ e[ e [ e e [ o [ [ e o [ o O o o o [ o R -10 V.
G PO EE S e WA G sl e ™ 60 Analogovy proudovy vstup 0/4 - 20 mA.
671 Stejnosmérné napajeci napéti + 5V
ke karté Profibus.
68, 691 |RS 485, sériova komunikace.
701 Zem pro svorky 67, 68 a 69.
Tato svorka se obvykle nepouziva.
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1. Svorky nejsou platné pro DeviceNet/CANopen. Dal-
¢
§i informace naleznete v pfirucce DeviceNet, MG.
{7

90.BX.YY.

195NAD2S 10

® Pripojeni relé

Ovladaci panel LCP 2 je mozné pfipoijit k zastréce Sub
D na Fidici karté. Objednaci ¢islo: 175N0131.

Programovani reléového vystupu viz parametr 323 Nemeéla by se pfipojovat jednotka LCP s objednacim

Reléovy vystup .

Cislem 175Z0401.

C.|01 - 02 1 -2 spinaci
01 - 03 1 - 3 rozpinaci

Upozornéni

léoveého kabelu musi kryt prvni fadu svo-

'@ Vezméte, prosim, na védomi, Ze plast re-

rek nafidici karté - jinak nebude dodrzeno
galvanické oddéleni (PELV). Max. pramér

kabelu: 4 mm. Viz vykres.

4mm

O

2 18 2

2 2 2 2 2 @ @ @ 2 @2 2 @ @
e R [

424V DIN DIN GND DIN DIN DIN ANA DIG +10v VOLT GND CUR
out

T out our N

195NA110.12

® Spinace 1-4

Spinac¢ DIP je pouze na fidici karté s komunikaci Pro-

fibus DP.

Zobrazena pozice spinace je tovarni nastaveni.

il

195NA101.11

Spinace 1 a 2 slouzi jako ukon&eni kabelu pro rozhrani
RS 485. Je-li méni¢ kmitoctu umistén v systému sbér-
nice jako prvni nebo posledni jednotka, musi byt spi-
nac¢ 1 a2 zapnuty. U zbyvajicich méni¢t kmitoctu musi

byt spinac¢ 1 a 2 v poloze vypnuto.
Spina¢ 3 a 4 je nevyuzity.

® VLT Dialog Software

Pfipojeni ke svorkdm 68-70 nebo
D-Sub:

- PIN 3 GND
- PIN 8 P-RS485
- PIN 9 N-RS 485

m Zastrcka Sub D
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® Priklady pfipojeni
m Start/stop

Start/stop pomoci svorky 18 a zastaveni volnym do-

béhem pomoci svorky 27.

195NAC11.11

112
118
19
20]

29

+24V
Par. 302

Par. 304

Par. 302 Digitalni vstup = Start [7]

Par. 304 Digitalni vstup = Zastaveni volnym
dobéhem, inverzni [2]

Pro Presny start/stop se provadi nasledujici nastave-

ni:

Par. 302 Digitalni vstup = Pfesny start/zasta-

veni [27]

Par. 304 Digitalni vstup = Zastaveni volnym
dobéhem, inverzni [2]

B Pulsni start/stop

Pulzni start pomoci svorky 18 a pulzni stop pomoci
svorky 19. KmitoCet konstantnich ota¢ek se aktivuje

pres svorku 29.

19

20

29

1
195NA012.11

12
m | 14|
— 18
L—19)

27

+24V
PAR. 302
PAR. 303

PAR. 304
PAR. 305

Par. 302 Digitalni vstup = Pulsni start [8]

Par. 303 Digitalni vstup = Stop, inverzni [6]

Par. 304 Digitalni vstup = Zastaveni volnym
dobéhem, inverzni [2]

Par. 305 Digitalni vstup = Konstantni otacky

[13]

® Zrychleni/zpomaleni
Zrychleni/zpomaleni pomoci svorek 29/33.

12| +24V
t — 18| Par. 302

19| Par. 303

27| PAR. 304
t———— 29| Par. 305

L———1 33| Par. 307

195NA249.10

Par. 302 Digitalni vstup = Start [7]

Par. 303 Digitalni vstup = UloZit Zadanou
hodnotu [14]

Par. 305 Digitalni vstup = Zrychlit [16]
Par. 307 Digitalni vstup = Zpomalit [17]

B Zadavani zadané hodnoty pomoci potenciometru
Zadana hodnota napéti zadavana pomoci potencio-
metru.

486

50|+ 10 V out
1kohm ESS Par. 308
55| GND

195NA016.10

Par. 308 Analogovy vstup = Zédané hodno-
ta[1]

Par. 309 Svorka 53, min. nastaveni =0V

Par. 310 Svorka 53, max. nastaveni = 10 V

®
o
Y
©
B
@
c
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® Pripojeni dvouvodi¢ového snimace
Pfipojeni dvouvodiCového snimace jako zpétné vazby
ke svorce 60.

12| +24Vv

VysTlag | 1
4-20mA -
| |

60| PAR. 314

Externt

nap&jenT 53
VAC O——— vysTlee 55| Analogovy vstup
nepdjent o | 4-20ma 60| PAR. 314

Par. 314 Analogovy vstup = Zpétné vazba [2]
Par. 315 Svorka 60, min. nastaveni = 4 mA

Par. 316 Svorka 60, max. nastaveni =20 mA

76 MG.27.A2.48 - VLT @ je registrovana ochranna znamka spoleénosti Danfoss



Danfits

Rada VLT® 2800
Rozsahy vykonu
nap¥. 2815
Aplikagni rozsah
2803 0.37 KW Proces
2805 0.55 KW L
2807 0.75 KW NapdjecT napétt
2811 1.1 KW 1
2815 1.5 kw | @ 1x220-240 v
2822 2.2 KW |5)
1x220—-240 V 2
2840 3.7 KW|6)  ——3,200-240 V
2822 2.2 KW | ———3x200-240 V
2840 3.7 KW
. 3x380-480 V
2805 0.55 KW B
2807 0.75 KW KrytT
2811 1.1 KW IP 20 B20
2815 1.5 KW .
Varianta hardwaru
2822 2.2 KW
2830 3.0 KW Standardni
2840 4.0 KW
2855 5.5 KW StandardnT s brzdou
ggg? 1151)8 Ew (vysokofrekvenémho rusent
2882 18.5 KL Bez filtru m
S vestavénym filtrem 1A
(2803-2875)
S vestavénym filtrem 1B
(2880—-2882)
S vestavénym filtrem 1A 3)
P¥i pouZit? proudového chrdanite
4)
S vestavénym filtrem 1
Pro IT napgtl (2805— 2840)
Poc¢et jednotek Zobrazovaci jednotka
tohoto 1ypu S vestav&nym displejem
MoZnost volby zobrazovact
A jednotky LCP
ngE%OVdaondeanT Kodové &Tslo: 175NO131
Kabel pro LCP—Objednaci &islo: 17520929
. Sbérnicové pole
Objednalz Bez sbérnicT PEoflbus DP Foo
Se sbeérnicT Profibus DP 3 MBit/s
/
(o]
Se sbérnici Profibus DP 12 MBit m— )
e sbérnici Profibus |/s g
Se sbérnici DeviceNet F30 D 8
&
1) S2=Mé&ni& mlZe byt objedndn pouze s RFI filtrem ':
Datum: 2) D2=Mé&ni& nemuZe byt objedndn pouze s RFl filtrem >
3) =Mé&ni& maZe byt objedndn pouze s S2 8
Poridte si kopii objednavkového formulare. 4) =Méni& muZe byt objednan pouze s T4 g
Vyplﬁte objednévku a poélete JI poétou nebo 5) = K diSpOZiCi pouze ve verzi 2822PD2 STRO
6) = K dispozici pouze ve verzi 2840PD2 STRO

faxem do nejbliz§Tho zastoupeni firmy Danfoss.
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m Udaj na displeji

Fr

Méni¢ kmitoCtu ukazuje aktudlni vystupni kmitocet v
hertzich [Hz].

lo
Mé&ni¢ kmitoCtu ukazuje aktualni vystupni proud v am-
pérech [A].

Uo
Méni¢ kmitoCtu ukazuje aktualni vystupni napéti ve
voltech [V].

ud
Méni¢ kmito¢tu ukazuje napéti meziobvodu ve voltech
[V].

Po
Méni¢ kmito¢tu ukazuje vypocitany vystupni vykon v
kilowattech [kW].

notrun

Tato zprava je zobrazena, pokud dojde k pokusu zmé-
nit hodnotu parametru pfi bézicim motoru. Chcete-li
zménit hodnotu parametru, zastavte motor.

LCP

Tato zprava je zobrazena, pokud je namontovana fidi-
ci jednotka LCP 2 a je aktivovano tlagitko [QUICK
MENU] nebo [CHANGE DATA]. Je-li namontovana
fidici jednotka LCP 2, je mozné ménit parametry jen
pomaoci ni.

Ha
Méni¢ kmitoCtu ukazuje pozadovany kmitoCet aktual-
niho ru¢niho rezimu v hertzich [Hz].

SC

Méni¢ kmitoctu ukazuje vystupni kmitoCet nasobeny
koeficientem (aktualni vystupni kmitoCet x parametr
008).

® Vystrazné/poplachové zpravy

Na displeji se zobrazi vystraha nebo poplach ve formé
Ciselného koédu Err. xx. Vystraha bude na displeji zo-
brazena, dokud nebude chyba opravena, zatimco po-
plach bude blikat, dokud nestisknete tlacitko [STOP/
RESET].V tabulce jsou uvedeny riizné vystrahy a po-
plachy. Dale je vyznaceno, zda chyba zablokuje méni¢
kmitoCtu. Po zpravé Vypnuti, zablokovano je tfeba od-
pojit pfivod energie a odstranit poruchu. Znovu pfipojte
sitové napajeni a resetujte méni¢ kmitoctu. Poté bude
méni¢ znovu pfipraven k provozu. Vypnuti 1ze ru¢né
vynulovat tfemi zpUsoby:

1. Pomoci tla¢itka [STOP/RESET].
2. Prostifednictvim digitalniho vstupu.
3. Prostfednictvim sériové komunikace.

Také je mozné zvolit automatické vynulovani v para-
metru 405 Funkce vynulovani. Pokud je kfizek zobra-
zen u vystrahy i u poplachu, mize to znamenat, Ze
vystraha pfedchazi poplachu. Také to mize zname-
nat, Ze je uzivateli umoznéno naprogramovat, zda se
pfi dané chybé objevi vystraha nebo poplach. Tato
moznost je napfiklad u parametru 128 Tepelna ochra-
na motoru. Po vypnuti se bude motor pohybovat se-
trvacné a na ménici kmitoctu bude blikat poplach a
vystraha. Pokud ale chyba zmizi, bude blikat pouze
poplach. Po resetovani bude méni¢ kmitoCtu opét
pfipraven k zahajeni provozu.
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Cislo  Popis Vystraha  Poplach  Vypnuti
zabloko-
vano
2 Chyba pracovni nuly (LIVE ZERO ERROR) X X X
4 Vypadek napajeci faze (MAINS PHASE LOSS) X X X
5 Vystraha: Vysoké napéti (DC LINK VOLTAGE HIGH) X
6 Vystraha: Nizké napéti (DC LINK VOLTAGE LOW) X
7 Prepéti (DC LINK OVERVOLT) X X X
8 Podpéti (DC LINK UNDERVOLT) X X X
9 Invertor pretizen (INVERTER TIME) X X
10 Motor pfetizen (MOTOR, TIME) X X
11 Termistor motoru (MOTOR THERMISTOR) X X
12 Mezni hodnota proudu (CURRENT LIMIT) X X
13 Nadproud (OVERCURRENT) X X X
14 Zemni spojeni (EARTH FAULT) X X
15 Chyba spinaciho rezimu (SWITCH MODE FAULT) X X
16 Zkrat (CURR. SHORT CIRCUIT) X X
17 Casovy limit sériové komunikace (STD BUS TIMEOUT) X X
18 Casovy limit sbérnice HPFB (HPFB TIMEOUT) X X
33 Mimo kmitoc¢tovy rozsah (OUT FREQ RNG/ROT LIM) X
34 Chyba komunikace HPFB (PROFIBUS OPT. FAULT) X X
35 Porucha nabiti (INRUSH FAULT) X X
36 Prekroceni max. teploty (OVERTEMPERATURE) X X
37-45  Vnitfni chyba (INTERNAL FAULT) X X
50 Neni mozné provést AMT X
51 Chyba AMT - udaje na typovém stitku (AMT TYPE.DATA FAULT) X
54 AMT - Spatny motor (AMT WRONG MOTOR) X
55 Casovy limit AMT (AMT TIMEOUT) X
56 AMT - vystraha béhem AMT (AMT WARN. DURING AMT) X
99 Zablokovano (LOCKED) X
Indikace LED toctu se vypne s poplachem 7 (pfepéti). Napétove

Zluta
éervena
Zluta a Cervena

Vystraha
Poplach
Vypnuti, zablokovano

VYSTRAHA/POPLACH 2: Chyba pracovni nuly
Signal napéti nebo proudu na svorce 53 nebo 60 je
pod 50 % hodnoty nastavené v parametru 309 nebo
315 Svorka, min. nastaveni.

VYSTRAHA/POPLACH 4: Chyba faze sité

Na strané hlavniho pfipojeni neni faze. Zkontrolujte
napéti pfivadéné do ménice kmitoctu. Tato porucha je
aktivni pouze pfi 3fazovém napdjeni. Poplach se takeé
muZze objevit u pulsujici zatéze. V tom pfipadé musi
byt pulzy utlumeny, napf. pomoci inertniho disku.

VYSTRAHA 5: Vystraha: Vysoké napéti

Pokud je stfedni napéti obvodu (UDC) vySSi nez Vy-
soka hodnota napéti , vytvori méni¢ kmitoCtu vystrahu
a motor bude pracovat beze zmény. Pokud UDC zu-
stava nad limitem vystrahy napéti, invertor se po na-
stavené dobé rozpoji. Doba je zavisla na zafizeni a je
nastavena na 5 az 10 sekund. Pozndmka: Méni¢ kmi-

varovani se mlze vyskytnout i v pfipadé, ze je pfrilis
vysoké napéti v siti. Zkontrolujte, zda je napajeci na-
péti vhodné pro méni¢ kmitoCtu, viz Technické udaje.
Vystraha napéti se mlze objevit i pokud se kmitocet
motoru pfili§ rychle snizi, kvali pFili§ kratkému odsta-
veni rampy.

VYSTRAHA 6: Vystraha: Nizké napéti

Pokud je stfedni napéti obvodu (UDC) menSi nez Ni-
zka hodnota napéti , vytvofi méni¢ kmitoCtu vystrahu
a motor bude pracovat beze zmény. Napétové varo-
vani se mlze vyskytnout i v pfipadé, Ze je prilis§ nizké
napéti v siti. Zkontrolujte, zda je napajeci napéti vhod-
né pro méni¢ kmitoCtu, viz Technické udaje. Kdyz je
meéni¢ kmito€tu vypnut, objevi se na chvili vystraha 6
(a vystraha 8).

VYSTRAHA/POPLACH 7: Prepéti

Pokud stfedni napéti (UDC) pfesahne limit pfepéti in-
vertoru, invertor se vypne, dokud UDC znovu neklesne
pod limit prepéti. Pokud UDC zlstane nad limitem
prepéti, invertor se po nastavené dobé rozpoji. Doba
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je zavisla na zafizeni a je nastavena na 5 az 10 se-
kund. Prepéti UDC se muze objevit, pokud se kmitocet
motoru pfili§ rychle snizi kvali pFili§ kratkému dobéhu.
PFi vypnuti invertoru bude vygenerovan pfikaz pro vy-
nulovani odpojeni. Poznamka: Vysoka hodnota napéti
(vystraha 5) tak bude moci vyvolat i poplach 7.

VYSTRAHA/POPLACH 8: Podpéti

Pokud stfedni napéti obvodu (UDC) klesne pod limit
podpéti invertoru, invertor se vypne, dokud se UDC
znovu nezvysi nad limit podpéti. Pokud UDC zlstane
pod limitem podpéti, invertor se po nastavené dobé
rozpoji. Doba je zavisla na zafizeni a je nastavena na
2 az 15 sekund. K podpéti maze dojit, kdyz je napéti
v napdjeci siti pfilis nizké. Zkontrolujte, zda je napajeci
napéti vhodné pro méni€ kmitoctu, viz Technické uda-
je. Pfi vypnuti méni¢e kmito€tu se nakratko zobrazi
varovani 8 (a varovani 6 ). Poznamka: Nizka hodnota
napéti (vystraha 6) tak muze vyvolat i poplach 8.

VYSTRAHA/POPLACH 9: Pretizeni invertoru
Elektronicka tepelna ochrana invertoru udava, ze mé-
ni¢ kmitoctu je blizko vypnuti kvili pretizeni (vystupni
proud je pfili§ vysoky po dlouhou dobu). Citaé elektro-
nické tepelné ochrany invertoru vyda vystrahu pfi 98
% a vypne pfi 100 %, coz je doprovazeno poplachem.
Méni¢ kmitoCtu nelze znovu nastavit, dokud cita¢ ne-
klesne pod 90 %. K této chybé dochazi, kdyz je ménic
kmitoCtu pretizen pfilis dlouho.

VYSTRAHA/POPLACH 10: Pretizeni motoru

Podle elektronické tepelné ochrany invertoru je motor
prili§ horky. V parametru 128 muze uzivatel zvolit, zda
ma méni¢ kmitocCtu vyslat vystrahu nebo poplach, kdyz
¢ita¢ dosahne 100 %. K této chybé dochazi, kdyz je
motor pfili§ dlouho pretizen na vice nez 100 %. Zkon-
trolujte, zda jsou parametry 102-106 nastaveny sprav-
né.

VYSTRAHA/POPLACH 11: Termistor motoru
Motor je pfilis horky, nebo bylo spojeni termistor-ter-
mistor rozpojeno. V parametru 128 Tepelna ochrana
motoru mlze uZzivatel zvolit, zda ma méni¢ kmitoctu
vyslat vystrahu nebo poplach. Zkontrolujte, zda je ter-
mistor PTC spravné pfipojen mezi svorkami 18, 19, 27
nebo 29 (digitalni vstup) a terminalem 50 (napajeni +
10 V).

VYSTRAHA/POPLACH 12: Proudové omezeni
Vystupni proud je vétSi nez hodnota v parametru 221
Proudové omezeniuim a méni¢ kmitoCtu vypne po do-
bé vybrané v parametru 409 ZpozZdéni vypnuti pri
nadproudu.

VYSTRAHA/POPLACH 13: Nadproud

Spickové proudové omezeni invertoru (pfibl. 200 %
jmenovitého vystupniho proudu) bylo prekro¢eno. Vy-
straha potrva pfiblizné 1 - 2 sekundy. Poté se méni¢
kmitoCtu vypne a ohlasi poplach. Vypnéte méni¢ kmi-
toCtu a zkontrolujte, zda Ize otocit hfideli motoru a zda
je velikost motoru pfiméfena pro méni¢ kmitoctu.

POPLACH 14: Zemni spojeni

Doslo ke svodu mezi vystupnimi fazemi a zemi, bud v
kabelu mezi ménicem kmitoétu a motorem, nebo v
motoru. Vypnéte méni¢ kmitoCtu a odstrante poruchu
uzemnéni.

POPLACH 15: Chyba spinaciho rezimu
Porucha napajeni taktovaciho rezimu. Obratte se na
svého dodavatele zafizeni Danfoss.

POPLACH 16: Zkrat

Na svorkach motoru nebo v motoru doSlo ke zkratu.
Odpojte hlavni zdroj elektfiny od ménice kmitoCtu a
odstrarite zkrat.

VYSTRAHA/POPLACH 17: Casova prodleva sério-
vé komunikace

Vypadek sériové komunikace s méni€em kmitoCtu.
Vystraha je aktivni pouze v pfipadé, kdyz je parametr
514 Funkce ¢asového limitu sbérnice nastaven na ji-
nou hodnotu nez OFF. Pokud je parametr 514 Funkce
Casového limitu sbérnice nastaven na hodnotu Zasta-
vit a vypnout [5], dojde nejprve k vystraze a poté k
dobéhu a vypnuti doprovazenému poplachem. Para-
metr 513 Casovy limit sbérnice mize byt v pfipadé
potfeby zvysen.

VYSTRAHA/POPLACH 18: Casovy limit sbérnice
HPFB

Doslo k vypadku sériové komunikace s volitelnou ko-
munikacni kartou ménice kmitoCtu. Vystraha je aktivni
pouze v pfipadég, kdyz je parametr 804 Funkce ¢aso-
vého limitu sbérnice nastaven na jinou hodnotu nez
OFF. Pokud je parametr 804 Funkce ¢asového limitu
sbérnice nastaven na hodnotu Zastavit a vypnout, do-
jde nejprve k vystraze a poté k dobéhu a vypnuti
doprovazenému poplachem. Parametr 803 Casovy li-
mit sbérnice miize byt v pfipadé potfeby zvySen.

VYSTRAHA 33: Mimo rozsah kmitoé&tu

Tato vystraha je aktivni, dosahne-li vystupni kmitoCet
hodnoty Dolni mez vystupniho kmito¢tu (parametr
201) nebo Horni mez vystupniho kmitoctu(parametr
202). Jestlize je méni¢ kmito&tu v rezimu Rizeni pro-
cesu, se zpétnou vazbou (parametr 100), aktivuje se
vystraha na displeji. Pokud je méni¢ kmitoctu v jiném
rezimu nez Regulace procesu, se zpétnou vazbou, bit
008000 Mimo rozsah kmitoctu v rozSifeném stavovém
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slové bude aktivni, ale na displeji bude pouze vystra-
ha.

VYSTRAHA/POPLACH 34: Porucha komunikace
HPFB

Porucha komunikace se vyskytuje pouze u verzi Field-
bus. Informace o typu poplachu naleznete v dokumen-
taci Fieldbus u parametru 953.

POPLACH 35: Porucha nabiti
Tento poplach se vyskytne, pokud doslo k pfilis ¢a-
stému pfipojeni ménice kmitoCtu k sitovému napajeni
béhem 1 minuty.
VYSTRAHA/POPLACH 36: Nadmérna teplota
Jestlize teplota uvnitf vykonového modulu vzroste nad
75 - 85 °C (v zavislosti na zafizeni), méni¢ kmitoctu
vyvola vystrahu a motor bude pracovat dal beze zmé-
ny. Pokud se teplota bude nadale zvySovat, taktovaci
kmitoCet se automaticky omezi. Viz Zavislost taktova-
ciho kmitoCtu na teploté.
Jestlize teplota uvnitf vykonového modulu vzroste nad
92 - 100 °C (v zavislosti na jednotce), ménic¢ kmitoctu
se vypne. Teplotni poruchu nelze vynulovat, dokud te-
plota neklesne pod 70 °C. Tolerance je £ 5 °C. Vysoka
teplota mize mit nasledujici pficiny:

- PFilis vysoka teplota okoli.

- Kabel motoru je pfilis dlouhy.

- PFilis vysokeé napéti v siti.
POPLACH 37-45: Vnitini zavada
Pokud dojde k nékteré z téchto zavad, obratte se na
spole¢nost Danfoss.

Poplach 37, vnitfni chyba Cislo 0: Chyba komunikace
mezi Fidici kartou a BMC.

Poplach 38, vnitini chyba Cislo 1: Chyba paméti Flash
EEPROM na fidici karté.

Poplach 39, vnitfni chyba €islo 2: Chyba paméti RAM
na Fidici karté.

Poplach 40, vnitini chyba €islo 3: Kalibraéni konstanta
v paméti EEPROM.

Poplach 42, vnitini chyba Cislo 5: Chyba v databazi
parametr(i motoru.

Poplach 43, vnitini chyba ¢Cislo 6: Obecna chyba na-
pajeci karty.

Poplach 44, vnitfni chyba €islo 7: Minimalni verze soft-
waru Fidici karty nebo BMC.

Poplach 45, vnitini chyba ¢&islo 8: Chyba vstupu nebo
vystupu (digitalni vstup a vystup, relé nebo analogovy
vstup a vystup).

"

POPLACH 50: Neni mozné provést AMA
Mize nastat jedna ze tfi uvedenych moznosti:

Upozornéni

P¥i restartovani po poplachu 38-45 zobra-
zi méni¢ kmitoc¢tu poplach 37. V parame-
tru 615 je mozné precist skuteCny kod
poplachu.

- Vypoctena hodnota Rs leZi mimo povolené
hranice.
- Proud alespon v jedné z fazi motoru je pfilis
nizky.
- Pouzivany motor je pfili§ maly pro provedeni
vypocti AMA.
POPLACH 51: AMA - chyba AMA vzhledem k tuda-
jum na typovém Sstitku
Mezi registrovanymi udaji o motoru doslo k nekonzi-

stenci. Zkontrolujte, zda souhlasi Udaje motoru s
pFisluSnou sadou parametra.

POPLACH 52: AMA - chybi faze motoru.
Funkce AMA zjistila, Ze chybi faze motoru.

POPLACH 55: AMA - ¢asovy limit

Vypocty trvaji pfilis dlouho. Pravdépodobnou pficinou
je Ssum na kabelech motoru.

POPLACH 56: AMA - varovani béhem AMA
Vyslana vystraha méni¢e kmitoctu pfi provadéni AMA.

VYSTRAHA 99: Zablokovano
Viz parametr 18.

Poplach 41, vnitfni chyba Cislo 4: Hodnoty dat v paméti
EEPROM.
Limity poplachu/vystrahy:
Bez brzdy S brzdou Bez brzdy S brzdou
VLT 2800 1/3x200-240V 1/3x200-240V 3 x 380-480 V 3 x380-480 V
[VDC] [VDC] [VDC] [VDC]
Podpéti 215 215 410 410
Vystraha: Nizké napéti 230 230 440 440
Vystraha: Vysoké napéti 385 400 765 800
Prepéti 410 410 820 820

Uvedené hodnoty napéti plati pro meziobvod ménice
kmitoctu s toleranci £ 5 %. Odpovidajici sitové napéti
ziskate, vydélite-li napéti meziobvodu hodnotou 1,35.
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® Varovaci slova, rozsifenastavova slova a poru- Bity (Hex) Vystrazna slova
chova slova 000002 Bezpecnostni vypnuti
Varovaci slova, stavova slova a poruchova slova se 000004 Selhani pfizpusobeni AMA
objevuji na displeji v hexadecimalnim formatu. Vyskyt- 000040 Casovy interval sbérnice HPFB
ne-li se nékolik varovani, stavovych slov nebo poruch 000080 Standardni ¢asovy interval sbérnice
najednou, bude zobrazen soucet vSech varovani, sta- 000100 Zkrat
vovych slov nebo poruch. Varovaci slova, stavova 000200 Porucha taktovaciho rezimu
slova a poruchova slova je mozné odedist i pomoci 000400 Porucha zemnéni
sériové sbérnice v parametrech 540, 541, resp. 538. 000800 Nadproud
002000 Termistor motoru
Bity (Hex) Yarovaci slova 004000 Motor petizen
000008 Casovy interval sbérnice HPFB 008000 Invertor pretizen
000010 Standardni ¢asovy interval sbérnice 010000 Podpéti
000040 Proudové omezeni 020000 Prepéti
000080 Termistor motoru 040000 Ztrata faze
000100 Motor pretizen 080000 Chyba zadané hodnoty
000200 Invertor pretizen 100000 PFili§ vysoka teplota chladice
000400 Podpeéti 2000000 Porucha komunikace Profibus
000800 |Prepeti 8000000  |ZatdZovaci raz
001000 Nizka hodnota napéti 10000000 Vnitini zavada

002000 Vysoka hodnota napéti
004000 Ztrata faze

010000 Chyba zadané hodnoty
400000 Mimo rozsah kmitocCtu
800000 Porucha komunikace Profibus
40000000 |Varovani taktovaciho rezimu
80000000 |Vysoka teplota chladice

Bity (Hex) |RozSifena stavova slova
000001 Rozbéh/dobéh

000002 Spusténé AMA

000004 Spusténi vpred/zpét
000008 Zpomaleni

000010 Korekce nahoru

000020 Vysoka skute¢na hodnota
000040 Nizka skute¢na hodnota
000080 Vysoky vystupni proud
000100 Nizky vystupni proud
000200 Vysoky vystupni kmitocet
000400 Nizky vystupni kmitocet
002000 Brzdéni

008000 Mimo rozsah kmitoc&tu
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B Specialni podminky

B Agresivni prostredi

Méni¢ kmito¢tu obsahuje, podobné jako jina elektro-
nicka zafizeni, nékolik mechanickych a elektronickych
soucastek, které jsou ve vétsi i mensi mife nachylné
na vlivy okolniho prostfedi.

Proto by méni¢ kmitoétu nemél byt insta-
lovan v prostfedi, kde je ve vzduchu roz-
ptylena néjaka kapalina, &astice nebo
plyny, které mohou mit nepfiznivy vliv na
elektronické soucasti nebo je i poskodit.
Pokud nebyla pfijata nezbytna opatreni
na ochranu ménice kmitocCtu, je zde ne-
bezpedi vypadkl sniZujicich Zivotnost
ménice.

Castecky kapaliny rozptylené ve vzduchu mohou v
ménici kmito¢tu kondenzovat. Kapaliny mohou navic
urychlit galvanickou korozi sou¢astek a kovovych dild.
Para, olej nebo slana voda mohou zplsobovat korozi
souCastek a kovovych ¢&asti. V téchto rizikovych
prostfedich doporu€ujeme zabudovat méni¢ kmitoctu
do skfiné. Skfiné by mély mit minimalné kryti IP 54.

Castice ve vzduchu, jako napf. prachové &astecky,
mohou zpUsobit mechanickou, elektrickou nebo tepel-
nou poruchu ménic¢e kmitoctu. Obvyklym znamenim,
ze je ve vzduchu pfili§ mnoho &astic, jsou prachové
Castecky kolem ventilatoru ménice. Ve velmi praSném
prostfedi doporuujeme zabudovani méniCe do
skiiné. Skfiné by mély mit minimalné kryti IP 54.
Agresivni plyny, jako nap¥. slou€eniny siry, dusiku a
chloru, spolu s vysokou vlhkosti a teplotou, urychluji
chemické procesy na soucastkach ménice kmitoctu.
Tyto chemické procesy intenzivné plsobi na elektro-
niku a vedou k jejimu poSkozeni. V takovém prostfedi
doporuc€ujeme zabudovani do skfiné se zabezpece-
nou cirkulaci ¢erstvého vzduchu, €imz se zajisti odvod
agresivnich plynt od méni¢e kmitoctu.

Pfed instalaci ménice kmitoCtu je tfeba zkontrolovat,
zda nejsou ve vzduchu obsazeny kapalné, pevné ne-
bo plynné Castice. To je mozné provést prohlidkou
stavajicich instalaci v tomto prostfedi. Typickym zna-
menim Skodlivych kapalnych ¢astic rozptylenych ve
vzduchu je voda nebo olej na kovovych ¢astech nebo
jejich koroze. PFilis velky obsah prachovych Eastic Ize
obvykle pozorovat na povrchu instalaénich skfini a na

Upozornéni

Instalace ménice kmitoctu v agresivnim
prostfedi zvySuje nebezpeéi vypadkli a
navic znacné snizuje Zivotnost jednotky.

Iinv [%]

stavajicich elektrickych instalacich. Znamenim agre-
sivnich plynli obsazenych ve vzduchu jsou z&ernalé
médéné uchyty a konce kabell na stavajicich elek-
trickych instalacich.

B Odlehéeni kviili teploté okoli

Teplota okoli (Tame,max) je maximalni povolena teplo-
ta. Primérna teplota (Tawms avg) naméfena za 24 hodin
musi byt nejméné o 5 °C nizSi. Pracuje-li méni¢ kmi-
toctu pfi teplotach nad 45°C, je nutné snizit jmenovity
vystupni proud.
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T T t
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B Odlehéeni kvuli vysokému spinacimu kmitoétu -

VLT 2800

VysSi spinaci kmitoCet (nastaveny v parametru 411,
Spinaci kmitocet) vede k vy3$§im ztratam v elektronice
meénice kmitocCtu.

VLT 2800 je vybaven typem pulzll s moznosti nastavit
spinaci kmito¢et v rozmezi 3,0-10,0/14,0 kHz.

Méni¢ kmitoCtu automaticky snizi jmenovity vystupni
proud lvLTN, kdyZ spinaci kmito€et pfesahne 4,5 kHz.
V obou pfipadech se snizeni provede linearné, doll
na 60 % hodnoty IviTN.

195NA380.10

VLT 2803-2875

14.0
15w [kHz]
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B Spinaci kmitoc€et zavisly na teploté

Tato funkce zajistuje nejvy$Si mozny spinaci kmitoCet,
pfi kterém jesté neni ménic kmitoctu tepelné pretizen.
Vnitfni teplota je skute€nym vyjadfenim miry, do jaké
muze byt spinaci kmitoCet zavisly na zatézi, okolni te-
ploté, napajecim napéti a délce kabelu.

Tato funkce zaruCuje, ze minie kmitoetu automaticky
seoidi taktovaci kmitoeet tak, aby spadal do mezi fsw,
min @and fsw, max (parametr 411), viz nasledujici vykres.

Spinaci kmitoCet
[kHZ]

Par. 411
(Max. 14 kHz)

(Min. 3 kHz)

Ty Ty Teplota

175NA020.13
PFi pouziti LC filtru je minimalni spinaci kmitocCet 4,5
kHz.

Galvanické oddéleni (PELV)

Izolace PELV (Protective Extra Low Voltage — ochran-
né zvlasté nizké napéti) je dosazena vsunutim galva-
nickych izolatortl mezi fidici obvody a obvody pfipoje-
né na potencial hlavniho zdroje. Méni¢ kmitoCtu VLT
je navrzen tak, aby splioval poZzadavky ochranného
oddéleni pomoci zabezpeceni nezbytnych vyvodl a
ventilace vzduchu. Tyto pozadavky popisuje norma
EN 50 178. Jednim z pozadavkd je, aby byla instalace
provedena v souladu s mistnimi nebo narodnimi
predpisy tykajicimi se izolace PELV.

VSechny fidici svorky, svorky pro sériovou komunikaci
a reléové svorky jsou bezpe¢né oddéleny od poten-
cialu elektrické sité, tj. vyhovuji pozadavkim PELV.

Obvody, které jsou pfipojeny k Fidicim svorkam 12, 18,
19, 20, 27, 29, 33, 42, 46, 50, 53, 55 a 60, jsou galva-
nicky propojeny. Sériova komunikace pfipojena ke
sbérnici fieldbus je galvanicky izolovana od fidicich
svorek, ackoli toto je pouze funkéni izolace.

Kontakty relé na svorkach 1 - 3 jsou od ostatnich Fidi-
cich obvodl izolovany zesilenou ¢&i dvojitou izolaci, tj.
jsou pro né dodrzeny pozadavky PELV, i kdyz je na
svorkach relé potencial elektrické sité.

Nize popsané prvky obvodu tvofi bezpe€né elektrické
oddéleni. Splfiuji pozadavky na zesilenou ¢&i dvojitou
izolaci a s tim souvisejici zkousky ve shodé s normou
EN 50 178.

1. Transformator a optické oddéleni ve zdroji
napéti.

2. Opticka izolace mezi zakladnim ovladanim
motoru a Fidici kartou.

3. Izolace mezi fidici kartou a napajeci casti.

4. Kontakty relé a svorky vztahujici se k ostat-
nim obvodlm na Fidici karté.

Izolace PELYV fidici karty je zaru€ena za nasledujicich
podminek:

- Sit TT s maximalné 300 V (efektiv.) mezi fazi
a zemi.

- Sit TN s maximalné 300 V (efektiv.) mezi fazi
a zemi.

- Sit IT s maximalné 400 V (efektiv.) mezi fazi
a zemi.

Aby byly dodrzeny pozadavky PELV, musi pozadavky
PELV splhovat vSechny spoje k fidicim svorkam, napf.
termistor musi mit zesilenou &i dvojitou izolaci.

® Elektromagneticka kompatibilita, vyzarovani

Nasledujici vysledky byly ziskany na systému sesta-
vajicim z ménice kmitoCtu fady VLT 2800 se stinénym/
pancéfovanym fidicim kabelem, fidici jednotkou s po-
tenciometrem, stinénym/pancéfovanym kabelem mo-
toru a stinénym/pancéfovanym kabelem k brzdé a
ovladacim panelem LCP2 s kabelem.
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VLT 2803-2875 Emise
Primyslové prostfedi Bytova vystavba, obchod a lehky pramysl
EN 55011 tfida 1A EN 55011 tfida 1B
Sada parametr( Pfenos kabelem Vysilani Prenos kabelem Vysilani
150 kHz-30 MHz 30 MHz-1 GHz 150 kHz-30 MHz 30 MHz-1 GHz

Verze 3 x 480 V s RFI fil- Ano Ano Ne Ne
trem 1A 25 m stinény/ 25 m stinény/

pancéfovany pancéfovany
Verze 3 x 480 V s RFI fil- Ano Ano Ne Ne
trem 1A (R5: pro zdroje 5 m stinény/ 5 m stinény/
IT) pancéiovany pancéfovany
Verze 1 x 200 V s RFI fil- Ano Ano Ano Ne
trem1A 1 40 m stinény/ 40 m stinény/ 15 m stinény/

pancéiovany pancéfovany pancéfovany
Verze 3 x 200 V s RFI fil- Ano Ano Ano Ne
trem 1A (R4: Pro pouziti 20 m stinény/ 20 m stinény/ 7 m stinény/
s proudovym chrani¢em) pancéfovany pancéfovany pancérovany
Verze 3 x 480 V s RFI fil- Ano Ano Ano Ne
trem 1A+1B 50 m stinény/ 50 m stinény/ 25 m stinény/

pancéfovany pancéfovany pancérovany
Verze 1 x 200 V s RFI fil- Ano Ano Ano Ne
trem 1A+1B ' 100 m stinény/ 100 m stinény/ 40 m stinény/

pancéfovany pancéfovany pancérovany
VLT 2880-2882 Emise

Primyslové prostfedi Bytova vystavba, obchod a lehky pramysl
EN 55011 tfida 1A EN 55011 tfida 1B
Sada parametru Pfenos kabelem Vysilani Prenos kabelem Vysilani
150 kHz-30 MHz 30 MHz-1 GHz 150 kHz-30 MHz 30 MHz-1 GHz

Verze 3 x 480 V s RFI fil- Ano Ano Ano Ne
trem 1B 50 m 50 m 50 m

1. Pro VLT 2822-2840 3 x 200-240 V plati stejné hodnoty jako pro verzi 480 V s RFI filtrem 1A.

. EN 55011: EmiseLimity a metody méfeni charakteristik elektromagnetického ruseni primyslovych, vé-
deckych a lékarskych (ISM) vysokofrekvenc¢nich zafizeni.

Tiida 1A:

Zafizeni pouzivana v priamyslovém prostredi.

Tiida 1B:

Zafizeni pouzivana v oblastech s vefejnou rozvodnou siti (obytné prostory, obchod a lehky pramysl).

® UL Standard
Toto zafizeni odpovida UL.
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B Obecna technicka data

Sitoveé napdjeni (L1, L2, L3):

Vstupni napéti VLT 2803-2840 220-240 V (N, L1)

1x220/230/240 V 10 %

Napajeci napéti VLT 2803-2840 200-240 V

3 x 200/208/220/230/240 V +10 %

Napajeci napéti VLT 2805-2882 380-480 V

3 x 380/400/415/440/480 V +10 %

Napajeci napéti VLT 2805-2840 (R5)

380/400V +10 %

Napajeci kmitoCet

50/60 Hz £ 3 Hz

Max. nesymetrie napajeciho napéti

+ 2,0 % jmenovitého napajeciho napéti

Skutedny adinik (A)

0,90 pfi jmenovitém zatiZeni

Relativnv iBinvk (cos @)

Pocet pfipojeni ve vstupu napajeni L1, L2, L3

témér 1,0 (>0,98)

2krat/min.

Max. zkratovy proud

100 000 A

Viz oddil Zvlastni podminky v PFiru¢ce projektanta

Vystupni udaje (U, V, W):

Vystupni napéti

0 - 100% napéajeciho napéti

Vystupni kmitoCet

0,2-132Hz, 1-1000 Hz

Jmenovité napéti motoru, 200-240 V

pro ménice 200/208/220/230/240 V

Jmenovité napéti motoru, 380-480 V

pro ménice 380/400/415/440/460/480 V

Jmenovity kmito€et motoru 50/60 Hz
Spinani na vystupu Neomezeno
Cas rampy 0,02-3600s
Momentové charakteristiky:

Zabérovy moment (parametr 101 Momentové charakteristiky = konstantni moment) 160% za 1 min.”
Zabérovy moment (parametr 101 Momentové charakteristiky = proménlivy moment) 160% za 1 min.”
Zabérovy moment (parametr 119 Vysoky zabérovy moment) 180% po dobu 0,5 s
Momentova pretiZitelnost (parametr 101 Momentové charakteristiky = konstantni moment) 160%™
Momentova pretizitelnost (parametr 101 Momentové charakteristiky = proménlivy moment) 160%*

Procentualni hodnota se vztahuje ke jmenovitému proudu méni¢e kmitoctu.

*VLT 2822 PD2 /2840 PD2 1 x 220 V pouze 110% za 1 min.

Ridici karta, digitalni vstupy:

Pocet programovatelnych digitalnich vstupt

5

Cislo svorky

18, 19, 27, 29, 33

Uroven napéti

0 - 24 V DC (kladna logika PNP)

Napéti pro logickou 0 <5VvDC
Napéti pro logickou 1 >10 v DC
Maximalni napéti na vstupu 28V DC
Vstupni odpor, Ri (svorky 18, 19, 27, 29) pwibl. 4 kQ
Vstupni odpor, Ri (svorka 33) pwyibl. 2 kQ

VSechny digitalni vstupy jsou galvanicky oddéleny od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym

napétim. Viz oddil nazvany Galvanické oddéleni.
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Ridici karta, analogové vstupy:

Pocet analogovych napétovych vstupl 1
Cislo svorky 53
Napétovy rozsah 0-10V DC (nastavitelny rozsah)
Vstupni odpor R; cca 10 kQ
Max. napéti 20V
Pocet analogovych proudovych vstupt 1
Cislo svorky 60
Proudovy rozsah 0/4 - 20 mA (nastavitelny rozsah)
Vstupni odpor R; cca 300 Q
Max. proud 30 mA
Rozliseni 10 bita
PFfesnost analogovych vstupt Max. chyba: 1% z max. rozsahu
Vzorkovaci perioda vstupu 13,3 ms

Analogové vstupy jsou galvanicky oddéleny od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym na-

pétim. Viz oddil nazvany Galvanické oddéleni.

Ridici karta, pulzni vstupy:

Pocet programovatelnych pulznich vstupt

1

Cislo svorky

33

Max. kmito¢et na svorce 33

67,6 kHz (symetricky)

Max. kmitoCet na svorce 33

5 kHz (otevieny kolektor)

Min. kmitoCet na svorce 33 4 Hz
Hladina napéti 0-24V DC (kladna logika PNP)
Hladina napéti, logicka '0’ <5VvDC
Napéti pro logickou "1' >10Vv DC
Maximalni napéti na vstupu 28V DC
Vstupni odpor R; cca 2 kQ
Vzorkovaci perioda vstupu 13,3 ms
Rozliseni 10 bita

Pfesnost (100 Hz - 1 kHz) svorka 33

Max. chyba: 0,5% z max. rozsahu

Pfesnost (1 kHz - 67,6 kHz) svorka 33

Max. chyba: 0,1% celé stupnice

Pulzni vstup (svorka 33) je galvanicky oddélen od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym
napétim. Viz oddil nazvany Galvanické oddéleni.

Ridici karta, digitalni/pulzni vystup:

Pocet programovatelnych digitalnich/pulznich vystupl 1ks
Cislo svorky 46
Uroveri napéti na digitalnim/kmito&tovém vystupu 0-24V DC (PNP s otevienym kolektorem)
Max. vystupni proud na digitalnim/kmito¢tovém vystupu 25 mA.
Max. zatizeni na digitalnim/kmitoctovém vystupu 1kQ
Max. kapacita na kmitoctovém vystupu 10 nF
Minimalni vystupni kmitoCet na kmitoCtovém vystupu 16 Hz
Maximalni vystupni kmitoCet na kmitoctovém vystupu 10 kHz
Pfesnost kmitoCtového vystupu Maximalni chyba: 0,2 % plného rozsahu
RozliSeni kmito¢tového vystupu 10 bitd

Digitalni vystup je galvanicky oddélen od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
Viz oddil nazvany Galvanické oddéleni.

MG.27.A2.48 - VLT @ je registrovana ochranna znamka spoleénosti Danfoss 87

o
o
@
N
|_
—
>

o

(]
)
>




Danfits

Rada VLT® 2800

Ridici karta, analogovy vystup:

Pocet programovatelnych analogovych vystup( 1
Cislo svorky 42
Proudovy rozsah na analogovém vystupu 0/4 - 20 mA
Max. zatizeni proti zemi na analogovém vystupu 500 Q
PFesnost analogového vystupu Max. chyba: 1,5 % z max. rozsahu
Rozliseni analogového vystupu 10 bita

Analogovy vystup je galvanicky oddélen od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
Viz oddil nazvany Galvanické oddéleni.

Ridici karta, napajeni 24 V DC:
Cislo svorky 12
Max. zatizeni 130 mA

Napajeni 24 V DC je galvanicky oddélené od napajeciho napéti (PELV), ale ma stejny potencial jako analogové
a digitalni vstupy a vystupy. Viz oddil nazvany Galvanické oddéleni.

Ridici karta, napajeni 10 V DC:

Cislo svorky 50
Vystupni napéti 10,5V 10,5V
Max. zatizeni 15 mA

Napajeni 10 V DC je galvanicky oddélené od napajeciho napéti (PELV) i od ostatnich svorek s vysokym napétim.
Viz oddil nazvany Galvanické oddéleni.

Ridici karta, sériova komunikace RS 485:

Cislo svorky 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)
Cislo svorky 67 +5V
Cislo svorky 70 Spolecné pro svorky 67, 68 a 69

Uplné galvanické oddéleni. Viz éast nazvané Galvanické oddéleni.
Informace o jednotkach CANopen/DeviceNet naleznete v pfirucce VLT 2800 DeviceNet, MG.90.BX.YY.

Reléové vystupy:"

Pocet programovatelnych reléovych vystupt 1
Cislo svorky, Fidici karta (odporové a indukéni zatizeni) 1-3 (rozpinaci), 1-2 (spinaci)
Max. zatizeni svorek (AC1) na kontaktech 1-3, 1-2, fidici karta 250V AC, 2 A, 500 VA
Max. zatizeni svorek (DC1 (IEC 947)) na kontaktech 1-3, 1-2, fidici karta 25VDC,2A/50V DC,1A,50W
Min. zatiZzeni svorek (AC/DC) na kontaktech 1-3, 1-2, fidici karta 24V DC 10 mA, 24 V AC 100 mA

Reléovy kontakt je od zbytku obvodu oddélen zesilenou izolaci.

Poznamka: Jmenovité hodnoty, odporové zatizeni - cos ¢ > 0,8 az pro 300 000 operaci.
Indukéni zatizeni pfi cos ¢ 0,25 pfiblizné 50 % zatéze nebo 50 % doby Zivotnosti.
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Délky a priifezy kabelG:

Max. délka motorového kabelu, stinény kabel 40 m
Max. délka motorového kabelu, nestinény/nepancéfovany kabel 75 m
Max. délka motorového kabelu, stinény/pancéfovany kabel a civka motoru 100 m
Max. délka motorového kabelu, nestinény/nepancéfovany kabel a civka motoru 200 m
Max. délka motorového kabelu, stinény/pancéfovany kabel a filtr RFI/1B 200V, 100 m
Max. délka motorového kabelu, stinény/pancéfovany kabel a filtr RFI/1B 400V, 25m
Max. délka motorového kabelu, stinény/pancéfovany kabel a filir RFI 1B/LC 400V, 25 m
Max. prafez vodi¢t k motoru, viz nasledujici ¢ast.

Max. priifez vodic¢u k fidicim kabelim, neohebny kabel 1,5 mm2/16 AWG (2 x 0,75 mm?2)
Max. priifez vodicl k Fidicim kabellim, pruzny kabel 1 mm%/18 AWG
Max. priifez vodi¢u k fidicim kabelim, kabel s obalenym jadrem 0,5 mm2/20 AWG

K dosazeni souladu s normami EN 55011 1A a EN 55011 1B musi byt motorovy kabel v urcitych pfipadech
zkrdcen. Viz ¢ast Elektromagneticka kompatibilita - emise.

Charakteristiky fizeni:

KmitoCtovy rozsah 0,2-132 Hz, 1-1000 Hz
Rozliseni vystupniho kmitoc¢tu 0,013 Hz, 0,2 - 1000 Hz
Pfresnost opakovani pfesného startu/zastaveni(svorky 18, 19) <+0,5ms
Odezva systému (svorky 18, 19, 27, 29, 33) < 26,6 ms
Rozsah regulace rychlosti (bez zpétné vazby) 1:10 synchronni rychlosti
Rozsah regulace rychlosti (se zpétnou vazbou) 1:120 synchronni rychlosti
Pfresnost otacek (bez zpétné vazby) 150 -3600 ot./min.: Max. chyba + 23 ot./min.
PFesnost otacek (se zpétnou vazbou) 30 -3600 ot./min.: Max. chyba + 7,5 ot./min.

VSechny regulacni charakteristiky jsou zaloZzeny na 4p6lovém asynchronnim motoru

Okaoali:

Kryti IP 20
Kryti s moznosti volby NEMA 1
Vibraéni zkouska 079
Max. relativni vihkost 5% - 93% pfi provozu
Teplota okoli Max. 45 °C (24hod. prdmér max. 40 °C)
Snizeni pfi vysoké teploté okoli, viz zviastni podminky v Pfirucce projektanta

Min. teplota okoli pfi plném provozu 0°C
Min. teplota okoli pfi snizeném vykonu -10°C
Teplota pfi skladovani/prepravé -25 - +65/70 °C
Max. nadmofiska vySka 1000 m

Snizeni pfi vysokém tlaku vzduchu, viz zvlastni podminky v PFiru¢ce projektanta

Pouzité normy elektromagnetické kompatibility, emise EN 61081-2, EN 61800-3, EN 55011
EN 50082-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4,
Normy elektromagnetické kompatibility, odolnost EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, EN 61800-3

Prectéte si v Prirucce projektanta ¢ast vénovanou zviastnim podminkam.
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Danfits

Rada VLT® 2800

Ochranna opatfeni:

. Elektronicka tepelna ochrana motoru pred
pretizenim.

. Tepelna ochrana ménice zajistuje jeho vy-
pnuti pfi dosazeni teploty 100°C. Tepelné
pfetizeni nelze vynulovat, dokud teplota mé-
ni¢e neklesne pod 70 °C.

. Méni¢ kmitoCtu je chranén proti zkratu na
kontaktech motoru U, V, W.

. Neni-li pfipojena néktera faze k motoru, mé-
ni¢ kmitoCtu se vypne

. Kontrola napéti DC meziobvodu zajistuje, ze
se méni¢ kmitoCtu vypne, je-li meziobvodové
napéti pfilis nizké nebo pfilis vysoké.

. Méni¢ kmito€tu ma ochranu proti zemnimu
spojeni na kontaktech motoru U, V, W.
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Rada VLT® 2800
® Technické udaje, napajeci napéti 1 x 220 - 240 V/3 x 200-240V
Podle mezinarodnich norem Typ 2803 2805 2807 2811 2815 2822 2822 2840 2840
PD2 PD2
Vystupni proud Inv.[A] 22 32 42 60 68 96 96 16 16
(3 x 200-240V) Ivax (60s)[A] 35 5.1 67 96 108 153 106 256 17.6
Vystupni vykon Sinv. [KVA] 0.9 1.3 17 24 27 38 38 64 64
(230 V)
Typicky vykon na Puwn[kW] 0.37 055 0.75 1.1 15 22 22 37 37
hrideli
Typicky vykon na Pun[HP] 05 075 1.0 15 20 30 30 50 50
hrideli

Max. pticny prarez [Mm2/AWG] ") 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 16/6
kabelu, motorového

Vstupni proud ILN[A] 59 83 106 145 152 - 220 - 310
(1 x 220-240 V) lvax (60s)[A] 94 133 167 232 243 - 243 - 345
Vstupni proud ILn[A] 29 40 51 70 76 88 88 147 147
(3 x 200-240 V) lmax (B0 s)[A] 4.6 64 82 112 122 141 97 235 16.2

4

Max. pFiény prafez [Mm2/AWG] ") 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 16/6
kabelu, napajeciho

Max. pfedfazené IEC/UL? [A] 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 35/35 25/25 50/50

pojistky

Uginnost® [%] 95 95 95 95 95 95 95 95 95

Ztrata vykonu pfi W] 24 35 48 69 94 125 125 231 231

zatizeni 100 %

Hmotnost [kg] 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 3,7 6.0 6.0 18.50

Kryti4 typIP20 IP20 IP20 IP20 IP20 IP20 IP20 IP20 IP 20/
NEMA

1

1. Americka stupnice tloustky dratd. Max. prafez ka-
belu predstavuje nejvétsi prafez kabelu, ktery je mo-
zno pfipevnit do svorek. Vzdy se fidte narodnimi a
mistnimi pfedpisy.

2. Pro instalace dle pravidel IEC musi byt pouzity
predfazené pojistky typu gG. Pokud chcete mit UL/
cUL, je tfeba pouzit pfedfazenou pojistku typu Buss-
mann KTN-R 200 V, KTS-R 500 V nebo Ferraz Shaw-
mut, typ ATMR (max. 30A). Pojistky je tfeba pro
ochranu umistit do obvodu, ktery doda efektivni proud
maximalné 100 000 A (symetrickych), maximalné 500
V.

3. Méfeno pomoci 25 metrd dlouhého, stinéného/
pancéfovaného motorového kabelu s jmenovitym za-
tizenim a jmenovitym kmitoCtem.

4. Kryti IP20 je standard pro méni¢e kmitoctu VLT
2805-2875, zatimco NEMA 1 je volitelné.
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Rada VLT® 2800
® Technické udaje pro napajeni ze sité 3 x 380-480 V

Podle mezinarodnich norem Typ 2805 2807 2811 2815 2822 2830
Vystupni proud linv. [A] 1.7 2.1 3.0 3.7 5.2 7.0
(3 x 380-480V) Imax (60 s) [A] 2.7 3.3 4.8 5.9 8.3 11.2
Vystupni vykon (400 V) Sinv. [KVA] 1.1 1.7 2.0 2.6 3.6 4.8

» Typicky vykon na hfideli Pm.N [kW] 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0
Typicky vykon na hfideli Pm,N [HP] 0.75 1.0 1.5 2.0 3.0 4.0
Max. pfiény prifez kabe- [mm%AWG] " 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
lu, motorového
Vstupni proud ILN [A] 1.6 1.9 2.6 3.2 4.7 6.1
(3 x 380-480 V) ILmax (60 s) [A] 2.6 3.0 4.2 5.1 7.5 9.8
Max. pfi¢ny prurez kabe- [mmZAWG] D 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
m) lu, napajeciho

Max. pfedfazené pojistky IEC/UL? [A] 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20
Uginnost® [%] 96 96 96 96 96 96
Ztrata vykonu pfi zatizeni [wi] 28 38 55 75 110 150
100 %
Hmotnost [kgl 21 21 21 21 3.7 3.7
Kryti typ IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20

Podle mezinarodnich norem Typ 2840 2855 2875 2880 2881 2882
Vystupni proud Iinv. [A] 9.1 12 16 24 32.0 37.5
(3 x 380-480V) Imax (60 s) [A] 145 19.2 25.6 384 51.2 60.0
Vystupni vykon (400 V) Sinv. [KVA] 6.3 8.3 11.1 16.6 22.2 26.0

» Typicky vykon na hfideli PmN [kW] 4.0 5.5 7.5 11.0 15.0 18.5

Typicky vykon na htideli Pwm,N [HP] 5.0 7.5 10.0 15.0 20.0 25.0
Max. pri¢ny prifez kabe- [mMmZAWG] " 4/10 4/10 4/10 16/6 16/6 16/6
lu, motorového
Vstupni proud LN [A] 8.1 10.6 14.9 24.0 32.0 37.5
(3 x 380-480 V) ILmax (60 s)[A]  13.0 17.0 23.8 384 51.2 60
Max. pficny prarez kabe- [mMmZAWG] " 4/10 4/10 4/10 16/6 16/6 16/6

=) lu, napajeciho
Max. pfediazené pojistky IEC/UL? [A] 20/20 25/25 25/25 50/50 50/50 50/50
Uginnost® [%] 96 96 96 97 97 97
Ztrata vykonu pfi zatize- [W] 200 275 372 412 562 693
ni 100 %
Hmotnost [kal 3.7 6.0 6.0 18.5 18.5 18.5
Kryti* typ  1P20 IP20 P20 IP20/ IP20/ IP20/

NEMA1 NEMA1 NEMA1

1. Americka stupnice tloustky dratd. Max. prafez ka-
belu predstavuje nejvétsi prafez kabelu, ktery je mo-
zno pfipevnit do svorek. Vzdy se fidte narodnimi a
mistnimi pfedpisy.

2. Pro instalace dle pravidel IEC musi byt pouzity
predfazené pojistky typu gG. Pokud chcete mit UL/
cUL, je tfeba pouzit pfedfazenou pojistku typu Buss-
mann KTN-R 200 V, KTS-R 500 V nebo Ferraz Shaw-
mut, typ ATMR (max. 30A). Pojistky je tfeba pro
ochranu umistit do obvodu, ktery doda efektivni proud
maximalné 100 000 A (symetrickych), maximalné 500
V.

Viz tabulka v ¢asti Pfediazené pojistky.

3. Méfeno pomoci 25 metrd dlouhého, stinéného/
pancéfovaného motorového kabelu s jmenovitym za-
tizenim a jmenovitym kmitoCtem.

4. Kryti IP20 je standard pro méni¢e kmitoctu VLT
2805-2875, zatimco NEMA 1 je volitelné.
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Rada VLT® 2800

B Dostypna literatura

B Pfislusenstvi
Nasleduje seznam dostupné literatury k méniédm VLT
2800. Poznamka: Tato literatura se muaze v jednotli-
vych zemich [iSit.
Dodava se s jednotkou:
Navod k pouzivani MG.27.AX.YY
Rlzna literatura pro VLT 2800:
PFirucka projektanta MG.27.EX.YY
Technické udaje MD.27.AX.YY
Pokyny pro VLT 2800:
LCP remote-mounting kit MI.56.AX.51
Filter instruction MI.28.B1.02
VLT 2800 DeviceNet cable MI.28.F1.02
Cold plate 7 MI.28.D1.02
Precise stop 7 MI.28.C1.02
Komunikace s jednotkou VLT 2800:
Ptiru¢ka k verzi Profibus MG.90.AX.YY
PFiru¢ka DeviceNet pro jednotku VLT 2800 MG.90.BX.YY

X = Cislo verzeYY = jazykova verze
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Rada VLT® 2800
B Seznam parametrd s tovarnim nastavenim
C. par. Parametrparametru Tovarni nastaveni Vice hod- Prevodni Typ
not index udaje
001 Jazyk Anglicky Ne 0 5
002 Lokalni/dalkové ovladani Dalkové ovladani Ano 0 5
003 Lokalni zadana hodnota 000,000.000 Ano -3 4
004  Aktivni sada parametrd Sada 1 Ne 0 5
005 Programovana sada parametr( Aktivni sada parametrt Ne 0 5
006 Kopirovani sad Nekopirovat Ne 0 5
007 Kopirovani pres panel lokalniho Nekopirovat Ne 0 5
ovladani
008  Méfitko displeje 1.00 Ano -2 6
009 Velké udaje na displeji KmitoCet [HZz] Ano 0 5
010 Maly fadek displeje 1.1 Z&dana hodnota [%)] Ano 0 5
011 Maly fadek displeje 1.2 Proud motoru [A] Ano 0 5
012 Maly fadek displeje 1.3 Vykon [kW] Ano 0 5
013 Lokalni fizeni Dalkové ovladani Ano 0 5
jako par. 100
014 Lokalni stop/vynulovani Aktivni Ano 0 5
015  Tlacitko JOG - konstantni otaCky  Neaktivni Ano 0 5
016 Mistni pfikaz reverzace Neaktivni Ano 0 5
017 Tlagitko RESET - lokalni vynulovani Aktivni Ano 0 5
018 Uzamdéeni zmény udajl Nezablokovano Ano 0 5
019 Operacni stav pfi Nucené zastaveni Ano 0 5
zapnuti s pouzitim ulozené zadané
hodnoty
020 Zablokovani pro ruéni rezim Aktivni Ne 0 5
024 Uzivatelsky definovana Rychla na- Neaktivni Ne 0 5
bidka
025  Sada parametrd Rychlé nabidky 000 Ne 0 6
Vice hodnot: Typ udaje:
»,ANo“ znamena, ze parametr je mozno naprogramovat Typ udaje udava typ a délku telegramu.
v kazdé ze Gty sad parametr(l zvlast, tj. jeden para-
metr m(iZe mit &tyFi rizné hodnoty udajd. ,Ne“ zname- Typ Udaje Popis
n&, e hodnota Gdaji bude ve v8ech sadach parame- 3 CeloCiselny 16
tru stejna. 4 Celociselny 32
) 5 Bez znaménka 8
Pfevodni index: P
— ) ] . . 6 Bez znaménka 16
Toto C&islo se vztahuje ke konverzni hodnoté, ktera se -
o ; o LT o 7 Bez znaménka 32
pouZzije pfi zapisovani nebo éteni pfes sériovou komu- 9 Textovy Fetézec

nikaci s méni¢em kmitoctu.
Viz Charakter udaji v kapitole Sériova komunikace v
Priru¢ce projektanta VLT 2800.
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Rada VLT® 2800
C. par. Popisparametru Tovarni nastaveni 4-sada Index Typ
parametrll  konverze udaje
100  Konfigurace Regulace otacek, bez zpétné Ano 0 5
vazby
101 Momentové charakteristiky Konstantni moment Ano 0 5
102  Vykon motoru PuN zavisi na jednotce Ano 1 6
103 Napéti motoru UmN zavisi na jednotce Ano -2 6
104 Kmitocet motoru fmn 50 Hz Ano -1 6
105  Proud motoru Imn zavisi na vybraném motoru Ano -2 7
106  Jmenovité otacky motoru zavisi na par. 102 Ano 0 6
107  Automatické pfizpGsobeni k motoru Optimalizace vypnuta Ano 0 5
108  Odpor statoru Rs zavisi na vybraném motoru Ano -3 7
109  Reaktance statoru Xs zavisi na vybraném motoru Ano -2 7
117  Tlumeni rezonance OFF Ano 0 6
119  Vysoky rozb&éhovy moment 0,0s Ano -1 5
120 Zpozdéni startu 0,0s Ano -1 5
121 Rozbéhova funkce Volny béh po dobu zpozdéni Ano 0 5
startu
122 Funkce pfi zastaveni Volny dobéh Ano 0 5
123  Min. kmitoCet pro aktivaci 0,1 Hz Ano -1 5
par. 122
126  Doba stejnosmérného brzdéni 10s Ano -1 6
127  KmitoCet aktivace stejnosmérné OFF Ano -1 6
brzdy
128  Tepelna ochrana motoru Bez ochrany Ano 0 5
130  Rozbéhovy kmitocet 0,0 Hz Ano -1 5
131 Napéti pfi startu 0,0V Ano -1 6
132  Napéti stejnosmérné brzdy 0% Ano 0 5
133 Napéti pfi startu zavisi na jednotce Ano -2 6
134 Kompenzace zatéze 100 % Ano -1 6
135  Pomér U/f zavisi na jednotce Ano -2 6
136  Kompenzace skluzu 100 % Ano -1 3
137  Stejnosmérné pfidrzovaci napéti 0% Ano 0 5
138  Hodnota vypnuti brzdy 3,0Hz Ano -1 6
139  Kmito€et zapnuti brzdy 3,0Hz Ano -1 6
140 Proud, minimalni hodnota 0% Ano 0 5
142  Rozptylova reaktance zavisi na vybraném motoru Ano -3 7
143  Rizeni interniho ventilatoru Automatické Ano 0 5
144  Koeficient stfidavé brzdy 1.30 Ano -2 5
146  Obnoveni vektoru napéti Vypnuto Ano 0 5
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Danfits

Rada VLT® 2800
® Tovarni nastaveni
PNU # Popis Tovarni nastaveni 4-sada pa- Conv. Data
parametru rametru index type
200  Rozsah vystupniho kmitoctu Clockwise only, 0-132 Hz Ano 0 5
201 Vystupni kmitocet, 0.0Hz Ano -1 6
dolni mez fmin
202  Vystupni kmitocet, 132 Hz Ano -1 6
horni mez fuax
203  Rozsah zadané hodnoty Min ref.-Max ref. Ano 0 5
204 Minimalni zadana hodnota Refun  0.000 Hz Ano -3 4
205  Maximalni zadana hodnota Ref max 50.000 Hz Ano -3 4
206  Typ rampy Linear Ano 0 5
207 Doba rozbéhu 1 3.00 sec. Ano -2 7
208  Doba dobéhu 1 3.00 sec. Ano -2 7
209  Doba rozbéhu 2 3.00 sec. Ano -2 7
210 Doba dobéhu 2 3.00 sec. Ano -2 7
211 Doba rozbéhu/dobéhu pfi konst. ot- 3.00 sec. Ano -2 7
ackach
212  Doba dobéhu pfi rychlém zastaveni 3.00 sec. Ano -2 7
213  KmitocCet pfi konst. otackach 10.0 Hz Ano -1 6
214 Funkce zadané hodnoty Sum Ano 0 5
215  Konstantni zadana hodnota 1 0.00% Ano -2 3
216 Konstantni zadana hodnota 2 0.00% Ano -2 3
217 Konstantni zadana hodnota 3 0.00% Ano -2 3
218  Konstantni zadana hodnota 4 0.00% Ano -2 3
219  Korekce kmitoctu 0.00% Ano -2 6
nahoru/dold
221 Proudové omezeni 160 % Ano -1 6
223  Varov. Nizky proud 0.0A Ano -1 6
224 Varov. Vysoky proud Imax Ano -1 6
225  Varov. Nizky kmitocCet 0.0Hz Ano -1 6
226  Varov. Vysoky kmitoCet 132.0 Hz Ano -1 6
227  Varov. Nizka skute€¢na hodnota -4000.000 Ano -3 4
228  Varov. Vysoka skute¢na hodnota  4000.000 Ano -3 4
229  Blokovani kmitoctu, 0 Hz (OFF) Ano 0 6
Sifka pasma
230  Blokovani kmitoctu 1 0.0 Hz Ano -1 6
231 Blokovani kmitoctu 2 0.0 Hz Ano -1 6
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Rada VLT® 2800
C. par. Popisparametru Tovarni nastaveni Vice hod- Prevodni Typ
not index udaje
302  Digitalni vstup, svorka 18 Start Ano 0 5
303  Digitalni vstup, svorka 19 Reverzace Ano 0 5
304  Digitalni vstup, svorka 27 Vynulovani a volny dobé&h Ano 0 5
inverzni
305  Digitalni vstup, svorka 29 Konstantni otacky Ano 0 5
307  Digitalni vstup, svorka 33 Bez funkce Ano 0 5
308  Svorka 53, analogové vstupni napéti Zadana hodnota Ano 0 5
309  Svorka 53, min. nastaveni 0,0V Ano -1 6
310 Svorka 53, max. nastaveni 10,0V Ano -1 6
314  Svorka 60, analogovy vstupni proud Bez funkce Ano 0 5
315 Svorka 60, min. nastaveni 0,0 mA Ano -4 6
316 Svorka 60, max. nastaveni 20,0 mA Ano -4 6
317  Casova prodleva 10s Ano -1 5
318  Funkce po ¢asové prodlevé Bez funkce Ano 0 5
319  Svorka 42, analogovy vystup 0-Imax = 0-20 mA Ano 0 5
323 Reléovy vystup Rizeni pfipraveno Ano 0 5
327 Pulsni zadana hodnota/zp. vazba 5000 Hz Ano 0 7
341 Svorka 46, digitalni vystup Rizeni pfipraveno Ano 0 5
342 Svorka 46, Max. pulsni vystup 5000 Hz Ano 0 6
343 Funkce pfesného zastaveni Normalni dobéh Ano 0 5
344 Hodnota pocitadla 100 000 impulzl Ano 0 7
349  Zpozdéni kompenzace otacek 10 ms Ano -3 6
4-Setup: Typ udaje:
»,ANn0“ znamena, ze parametr je mozno naprogramovat Typ udaje udava typ a délku telegramu.
v kazdé ze ¢Gtyf sad parametr(i zvlast, tj. jeden para-
metr mdzZe mit &tyfi rizné hodnoty Gdajd. ,Ne* zname- Typ udaje Popis
n&, ze hodnota Gdajd bude ve viech sadach parame- Celociselny 16

Celociselny 32
Bez znaménka 8
Bez znaménka 16
Bez znaménka 32
Textovy fetézec

tra stejna.

Prevodni index:

Toto Cislo se vztahuje ke konverzni hodnoté, ktera se
pouzije pfi zapisovani nebo &teni pfes sériovou komu-
nikaci s méni¢em kmitoctu.

Viz Charakter udaji v kapitole Sériova komunikace v
Prirucce projektanta VLT 2800.
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Rada VLT® 2800
C. par. Popis parametru Tovarni nastaveni Vice hodnot Prevodni Typ
index udaje

400 Funkce brzdy zavisi na typu jednotky Ne 0 5

405 Funkce resetovani Ruéni vynulovani Ano 0 5

406 Doba automatického restartu 5s Ano 0 5

409 Zpozdéni vypnuti pfi nadproudu Vypnuto (61 s) Ano 0 5

411 Spinaci kmitocet 4,5 kHz Ano 0 6

412 Proménny nosny kmitocet Bez LC filtru Ano 0 5

413 Funkce pfemodulovani Zapnuto Ano 0 5

414 Min. zpétna vazba 0.000 Ano -3 4

415 Max. zpétna vazba 1500.000 Ano -3 4

416 Jednotky procesu Z4dna jednotka Ano 0 5

417 Rizeni otaéek PID, proporcionalni zesileni 0.010 Ano -3 6

418 Rizeni otagek PID, integraéni asova kon- 100 ms Ano -5 7
stanta

419 Rizeni otagek PID, derivaéni asova kon- 20,00 ms Ano -5 7
stanta

420 Rizeni otagek PID, mezni hodnota zesileni 5.0 Ano -1 6
derivaéniho ¢lenu

421 Rizeni otagek PID, filtr typu dolni propust 20 ms Ano -3 6

423 Napéti U1 par. 103 Ano -1 6

424 Kmitocet F1 Par. 104 Ano -1 6

425 Napéti U2 par. 103 Ano -1 6

426 Kmitocet F2 par. 104 Ano -1 6

427 Napéti U3 par. 103 Ano -1 6

428 Kmitocet F3 par. Ano -1 6

437 Rizeni procesu PID normalnifinverzni Normalni Ano 0 5

438 Rizeni procesu PID anti windup Aktivni Ano 0 5

439 Rizeni procesu PID, rozb&hovy kmitodet  Par. 201 Ano -1 6

440 Rizeni procesu PID, proporcionalni zesileni 0.01 Ano -2 6
pfi startu

441 Rizeni procesu PID, integraéni ¢asova kon- Vypnuto (9999,99 s) Ano -2 7
stanta

442 Rizeni procesu PID, derivaéni éasova kon- Vypnuto (0,00 s). Ano -2 6
stanta

443 Rizeni procesu PID, mezni hodnota zesile- 5.0 Ano -1 6
ni der. ¢lenu

444 Rizeni procesu PID, 8asova konstanta do- 0,02 s Ano -2 6
Inopropustniho filtru

445 Letmy start Neni mozné Ano 0 5

451 Otackova vazba - soucinitel kladné zpétné 100% Ano 0 6
vazby PID

452 Rozsah regulatoru 10 % Ano -1 6

456 Snizeni napéti brzdy 0 Ano 0 5

461 Pfevod zpétné vazby Linearni Ano 0 5

462 Casovaé rozgifeného reZimu spanku Vypnuto

463 Zvy$eni zadané hodnoty 100%

464 Tlak probuzeni 0

465 Minimalni kmitoCet ¢erpadla 20

466 Maximalni kmitocCet Cerpadla 50

467 Minimalni vykon Cerpadla ow

468 Maximalni vykon €erpadla ow

469 Kompenzace vykonu pfi nulovém pritoku 1.2

470 Casovy limit pfi chodu na sucho Vypnuto

471 Casovaé blokovani pfi chodu na sucho 30 min.

484 Poc¢atecni rozbéh Vypnuto

485 Rychlost pInéni Vypnuto

486 Zadana hodnota tlaku plnéni Parametr 414
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Danfits

Rada VLT® 2800
PNU # Popisparametru Tovarni nastaveni 4-sada Conv. Data
parame- index type
trd
500 Adresa 1 Ne 0 5
501 Pfenosova rychlost 9600 Baud Ne 0 5
502  Volny dobéh Logic or Ano 0 5
503 Rychlé zastaveni Logic or Ano 0 5
504 DC brzda Logic or Ano 0 5
505  Start Logic or Ano 0 5
506 Reverzace Logic or Ano 0 5
507 Volba sady parametr( Logic or Ano 0 5
508 Volba otacek Logic or Ano 0 5
509 Sbérnice - konst. otacky 1 10.0 Hz Ano -1 6
510 Sbérnice - konst. otacky 2 10.0 Hz Ano -1 6
512  Struktura telegramu FC protocol Ano 0 5
513 Casovy interval sbérnice 1 sec. Ano 0 5
514 Funkce pfi pfekroceni ¢asového in- Off Ano 0 5
tervalu
515 Cteni udaju: Zadana hodnota % Ne -1 3
516 Cteni udaju: zadana hodnota [jednotkal Ne -3 4
517 Cteni udaju: skutedna hodnota [jednotkal Ne -3 4
518 Cteni udaju: kmitodet Ne -1 3
519 Cteni udaju: kmitodet x stupnice Ne -1 3
520  Cteni Gdaji: motorovy proud Ne -2 7
521 Cteni udaji: togivy moment Ne -1 3
522 Cteni udajt: vykon [kW] Ne 1 7
523  Cteni Gdaja: vykon [HP] Ne -2 7
524 Cteni udajt: napéti motoru [V] Ne -1 6
525 Cteni udaju: napéti DC meziobvodu Ne 0 6
526 Cteni udaju: tepelna ochrana motoru Ne 0 5
527 Cteni udaju: tepelna ochrana invertoru Ne 0 5
528 Cteni udaju: digitalni vstupy Ne 0 5
529 Cteni udaju: analogovy vstup, svorka 53 Ne -1 5
531 Cteni udaju: analogovy vstup, svorka 60 Ne -4 5
532 Cteni udaju: impulzni Z4dana hodnota Ne -1 7
533 Cteni udaju: externi zadana hodnota Ne -1 6
534  Cteni Gdaji: stavové slovo Ne 0 6
537 Cteni udajt: teplota invertoru Ne 0 5
538 Cteni udaju: poruchové slovo Ne 0 7
539 Cteni udaju: Fidici slovo Ne 0 6
540 Cteni udaju: varovaci slovo Ne 0 7
541 Cteni udaju: rozsitené stavové slovo Ne 0 7
544  Cteni Gdaji: Pogitadlo pulzd Ne 0 7
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Danfits

Rada VLT® 2800
C. par. Popisparametru Tovarni nastaveni Vice hod- Prevodni Typ
not index udaje
600  Celkovy pocet hodin provozu Ne 73 7
601 Hodin v béhu Ne 73 7
602  Pocitadlo kWh Ne 2 7
603 Pocet zapnuti Ne 0 6
604 Pocet pfekroceni teploty Ne 0 6
605 Pocet piepéti Ne 0 6
615  Pamét chyb: Kéd chyby Ne 0 5
616  Pamét chyb: Cas Ne 0 7
617  Pamét chyb: Hodnota Ne 0 3
618  Vynulovani pocitadla kWh Bez vynulovani Ne 0 7
619 Nulovani poc€itadla provoznich hodin Bez vynulovani Ne 0 5
620  Provozni rezim Normalni provoz Ne 0 5
621 Typovy Stitek: Typ jednotky Ne 0 9
624  Typovy Stitek: Verze softwaru Ne 0 9
625  Typovy Stitek: Identifikaéni €islo panelu LCP Ne 0 9
626  Typovy Stitek: Identifikacni Cislo databaze Ne -2 9
627  Typovy Stitek: Verze napdjeci ¢asti Ne 0 9
628  Typovy Stitek: Typ volitelné aplikace Ne 0 9
630  Typovy Stitek: Typ volitelné komunikace Ne 0 9
632  Typovy Stitek: Identifikace programu BMC Ne 0 9
634  Typovy Stitek: Identifikace jednotky pro komunikaci Ne 0 9
635  Typovy Stitek: Objednaci Cislo pro- Ne 0 9
gramu
640  Verze softwaru Ne -2 6
641 Identifikace programu BMC Ne -2 6
642 Identifikace napajeci karty Ne -2 6
678  Konfigurace Fidici karty
700- Pouzito pro regulaci rozmitacek, viz MI28J2xx
Vice hodnot: Typ udaje:
»,ANn0“ znamena, ze parametr je mozno naprogramovat Typ udaje udava typ a délku telegramu.
v kazdé ze ¢tyf sad parametr(l zvlast, tj. jeden para-
metr mdzZe mit &tyfi rizné hodnoty Gdajd. ,Ne* zname- Typ Udaje Popis
n&, e hodnota Gdajd bude ve viech sadach parame- 3 CeloCiselny 16
tra stejna. 4 Celogiselny 32
. . 5 Bez znaménka 8

w . , . ) 6 Bez znaménka 16
Toto Cislo se vztahuje ke konverzni hodnoté, ktera se .

R e . 7 Bez znaménka 32
pouZzije pfi zapisovani nebo éteni pfes sériovou komu- 9 Textovy Fetézec

nikaci s méni¢em kmitoctu.
Viz Charakter udaji v kapitole Sériova komunikace v
Priru¢ce projektanta VLT 2800.
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Rada VLT® 2800

m Rejstik

A

Agresivni prostiedi

Aktivni sada parametrt

Analogové vstupni

Analogovy vystup

Automatické pfizplsobeni k motoru

Automatické pfizpisobeni motoru

Blokovani zmén udaju

-

C

Cas DC brzdéni

Cas zpozdéni sytému

Casovy interval po chybé zadané hodnoty

Cc

CHANGE DATA

Civky motoru

v

Cc

Ctyfmi sadami

D

DC piidrzovaci napéti

Dialog Software

Digitalni/pulsni vystup

Digitalnimi vstupy

Displej

Doba dobé&hu

Doba dobéhu pfi rychlém zastaveni

Doba rozbéhu

Doba rozbéhu/dobéhu pfi konst. otackach

Dodate€ndochrana

Dolul

E

Elektricka instalace

Elektroinstalace v souladu s elektromagnetickou kompatibilitou

Elektroinstalace, fidici kabely

Elektromagneticka kompatibilita, vyzafovani

ETR - Electronic Thermal Relay

F

Funkce brzdéni

Funkce pgesného zastaveni

Funkce prebuzeni

Funkce pfi zastaveni

Funkce pfi ztraté faze

Funkce varovani

Funkce vynulovani

Funkce zadané hodnoty

G

Galvanické oddéleni (PELV)

83
11
38
40

20

23
44
39

60

26
74
42
35

30
31
30
30
64
32

66
65
72
84
24

45
43
46
23
53
32
45
31

84

H

Hladina odporniku

Hodnota po¢itadla

J

Jazyk

Jmenovité otacky motoru

K

Kabely motoru

KmitoCet konstantnich otacek

Kmito€et motoru

Kmitocet vypnuti

Kmitocet zapnuti brzdy

Kompenzace skluzu

Kompenzace zatéze

Konstantni moment

Konstantni Zadana hodnota

Kopirovani pfes panel lokalniho ovladani

Korekce kmitoctu nahoru

Kryt svorek

L

Letmy start

Literatura

Lokalni Zadana hodnota

Max. pulsni kmitoeet 29

Mechanickainstalace

Mechanické brzdy

Momentové charakteristika

Montaz

Montaz vedle sebe

N

Napajeci napéti

Napéti DC brzdy

Napéti motoru

Normalni/inverzni

0

Obchéazeny kmitocet, Sitka pasma

Objednavkovy formular

Odlehgeni kvtli teploté okoli

Odlehéeni kvili vysokému spinacimu kmitoctu

Odmocnina

Odpor statoru

Otackova vazba -

ovladaci panel

Ovladaci tladitka

Ovladani ventilatoru

P

Paralelni zapojeni motort

Pomeér U/f

Pozor vysoké napéti!

Predrazené pojistky

53
43

10
19

70
31
19
26
26
26
25
18
32
12
32
60

51
93
10

42
63
71
18
63
63

25
19
50

34
77
83
83
53
20
47

27

70
25
64
68
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Rada VLT® 2800

Prevod zpétné vazby 53
Pfipojeni brzdy 70
PFipojeni dvouvodi¢ového snimace 76
PFipojeni motoru 69
Pripojeni relé 74
Pfipojenik siti 68
Procesni jednotky 47
Programovana sada parametru 11
Proménny moment 18
Proud motoru 19
Proud, minimalni hodnota 26
Proudové chranice 64
Proudové omezeni 32
Provozni rezim pfi zapnuti, lokalni ovladani 16
Pulsni start/stop 75
Pulzni zadana hodnota/skute¢na hodnota 42
Q

QUICK MENU 7
R

RCD 71
Reaktance statoru 21
Relativni 31
Reléovy vystup 1-3 40
Reverzaci 36
Rezim nabidek 8
Rezim zobrazeni 8
Rezimu nabidek 8
RFI filtr tfidy 1B 60
R

Ridici jednotka 7
.'._

fidici kabely 73
R

Ridici kabely 72
‘I‘

fidicimsvorkam 72
R

Rizeni otadek se zpétnou vazbou 18
Rizeni otadek, bez zpétné vazby 18
Rizeni procesu se zpétnou vazbou 18
R

Rozbé&hova funkce 22
Rozbéhovy kmitocet 24
Rozméry 59
Rozptylova reaktance 26
Rucéni inicializace 7
Ruéni rezim 16
Ruéni rezim a Automaticky rezim

Rychla nabidka 8
Rychlanabidka, uzZivatelskydefinovana 16

Rychlé nabidky

S

Sada parametrd Rychlé nabidky

Sdileni zatéze

Seznam parametrd s tovarnim nastavenim

Sité IT

skute¢na hodnota

Smér otacenimotoru

Soucet

Specialni motorovy rezim

Spinace 1-4

Spinaci kmitoCet zavisly na teploté

Start/stop

Startovaci napéti

STOP/RESET

Stfidava brzda

Svorek

Svorka 42

Svorka 46

Svorka 53

Svorka 60

T

Taktovaci kmitocet

Tepelna ochrana motoru

Tepelna ochrana motoru

Termistor

Termistor

Tlumeni rezonance

Typ ramp

”

U

Udaj na displeji

-

u

udaju na displeji

U

UL Standard

Utahovaci moment, vykonové svorky

Uzemnéni

\'

Varovaci slova, rozsifenastavova slova a poruchova slova

Varovani pfed vysokym napétim

Vektor napéti

Velké udaje na displeji

Vykon motoru

Vypina¢ RFI

Vystraha

Vystrazné/poplachové zpravy

Vystupniho kmitoctu

Vzdalenosti pfi mechanickeé instalaci

z

Zabérovy moment

v

z

Zadana hodnota

17
71
94
69
46
69
31
18
74
84
75
25

45
75
40
42
38
38

46
23
70
24
37
21
29

78

85
71
64

82

27
12
19
69
53
78
28
63

22

29
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Rada VLT® 2800

Y4

Zadavani zadané hodnoty pomoci potenciometru

75
Zastrcka Sub D 74
Zemnici kontakt 70
Zesileni stfidavé brzdy 27
Zkouska vysokym napétim 64
Zpozdéni startu 22
Zrychleni/zpomaleni 75
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www.danfoss.com/drives

Danfoss nepfejiméa odpovédnost za pfipadné chyby v katalozich, brozurach a dal3ich tiskovych materiélech. Danfoss si vyhrazuje pravo zménit své vyrobky bez predchoziho upozornéni.
To se tyka také vyrobku jiz objednanych za predpokladu, Ze takové zmény nevyzaduji dodate¢né Upravy jiz dohodnutych podminek. V3echny ochranné znamky uvedené v tomto materidlu jsou
majetkem pfislusnych spolecnosti. Danfoss a logo firmy Danfoss jsou ochrannymi znamkami firmy Danfoss A/S. Vsechna prava vyhrazena.

Danfoss s.r.o. Danfoss spol.s r.o.
V parku 2316/12 Tovarenska 49

CZ-148 00 Praha 4 - Chodov SK-953 36 Zlaté Moravce

Tel.: +420(2) 83014 111 Slovenska republika

Fax: +420(2) 83014 123 Tel.: +421 37 640 6280

E-mail: danfoss.cz@danfoss.com Telefax: +421 37 640 6290
www.danfoss.cz E-mail: danfoss.sk@danfoss.com

www.cz.danfoss.com
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