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Design Guide
Softwareversion: 3.1x
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Denne Design Guide kan anvendes til alle VLT Serie 2800-frekvensomformere med software version 3.1x.
Se softwareversionsnummeret i parameter 640.

VLT ®2800 Series

NB!

'l:' Dette symbol indikerer noget, som leese-
i ren bar veere opmeerksom pa.

Angiver en generel advarsel.

Dette symbol angiver en advarsel for hgj-
speending.
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® Hgjspandingsadvarsel

Frekvensomformerens speending er far-
lig, nar den er tilsluttet netforsyningen.
Ukorrekt montering af motoren eller fre-
kvensomformeren kan fordrsage beska-
digelse af materiel, alvorlig personskade
eller dodsfald. Det er derfor meget vigtigt
at overholde anvisningerne i denne ma-
nual samt lokale og nationale bestemmel-
ser og sikkerhedsforskrifter.

Kravene vedrgrende Protective Extra Low
Voltage (PELV), der fremgar af IEC
61800-5-1 kan ikke imgdekommes ved
hgjder pd mere end 2000 m. For 200 V-
frekvensomformere kan kravene ikke
imgdekommes ved hgjder pd mere end
5000 m. Kontakt Danfoss Drives for flere

oplysninger.

® Disse regler angar din sikkerhed

1.

Frekvensomformeren skal kobles fra net-
spaendingen, hvis der skal udfgres reparati-
onsarbejde. Kontrollér, at netforsyningen er
frakoblet, og at den foreskrevne tid er gaet
inden motor- og netstikkene fjernes.

Tasten [STOP/RESET] pa frekvensomfor-
merens betjeningspanel kobler ikke appara-
tet fra netspaendingen og ma derfor ikke
benyttes som sikkerhedsafbryder.

Apparatet skal jordforbindes korrekt, bruge-
ren skal beskyttes mod forsyningsspaendin-
gen, og motoren skal beskyttes mod overbe-
lastning i overensstemmelse med gaeldende
nationale og lokale bestemmelser.

Leekstrammen til jord er hgjere end 3,5 mA.

Beskyttelse mod overbelastning af motoren

indgar ikke i fabriksindstillingen. Hvis der er
behov for denne funktion, skal par. 128 Ter-
misk motorbeskyttelse saettes til dataveerdien
ETR-trip eller dataveerdien ETR-advarsel. Pa
det nordamerikanske marked: ETR-funktio-

nerne sgrger for overbelastningsbeskyttelse
af motoren, klasse 20, i overensstemmelse

med NEC.

Fjern ikke stikkene til motor- og netforsynin-
gen, nar frekvensomformeren er tilsluttet net-
spaending. Kontrollér, at netforsyningen er

frakoblet, og at den foreskrevne tid er gaet
inden motor- og netstikkene fjernes.

Veer opmaerksom pa, at frekvensomformeren
har flere speendingsindgange end L1, L2 og
L3, nar DC-busklemmerne anvendes. Kon-
troller, at alle spaendingsindgange er frakob-
let, og at den foreskrevne tid er gaet, inden
reparationsarbejde pabegyndes.

® Advarsel mod utilsigtet start

1.

Motoren kan bringes til at stoppe med digitale
kommandoer, buskommandoer, referencer
eller et lokalt stop, mens frekvensomforme-
ren er tilsluttet netspaending. Hvis hensynet
til personsikkerheden gar det pakreevet, at
der ikke forekommer utilsigtet start, er disse
stopfunktioner ikke tilstraekkelige.

Mens parametrene eendres, kan det ske, at
motoren starter. Derfor skal stoptasten
[STOP/RESET] altid aktiveres, hvorefter da-
taene kan aendres.

En stoppet motor kan starte, hvis der opstar
fejl i frekvensomformerens elektronik, eller
hvis en midlertidig overbelastning eller en fejl
i netforsyningen eller i motortilslutningen op-
horer.

B Anvendelse pa isoleret netforsyning
Oplysninger om anvendelse pa isoleret netforsyning
finder du | afsnittet RFI-afbryder.

Det er vigtigt at falge anbefalingerne vedrgrende in-
stallation pa IT-netkilde, da der skal sgrges for til-
straekkelig beskyttelse af den samlede installation.
Hvis man ikke sgrger for at anvende de relevante
overvagningsapparater til IT-netkilden, kan det fore til
beskadigelser.
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® Teknologi

®m Styreprincip

En frekvensomformer ensretter vekselspaending fra
netforsyningen til jeevnspaending og eendrer derefter
denne til en vekselspsending med variabel amplitude
og frekvens.

Motoren forsynes saledes med variabel speending og
frekvens, hvilket giver mulighed for trinlgs hastigheds-
styring af trefasede, standard AC-motorer.

1 2 3 6

$ [ [
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1. Netspaending
1x220-240V AC, 50/60 Hz

3x200-240V AC, 50/60 Hz
3 x380-480V AC, 50/60 Hz

2. Ensretter
Trefaset ensretterbro som ensretter vekselspaending
til jeevnspeending.

3. Mellemkreds
Jaevnspeaending ¢ *2 x netspaending [V].

4. Mellemkredsspoler

Udglatter mellemkredsstrammen og begraenser be-
lastningen af net og komponenter (nettransformato-
ren, ledninger, sikringer og kontaktorer).

5. Mellemkredskondensatorer
Udglatter mellemkredsspaendingen.

6. Vekselretter
Omformer jeevnspaending til variabel vekselspaending
med variabel frekvens.

7. Motorspaending

Variabel vekselspaending er afheengig af forsynings-
spaending.

Variabel frekvens: 0,2 - 132 /1 - 1000 Hz.

8. Styrekort
Her findes den computer, der styrer vekselretteren,

som frembringer det pulsmgnster, hvormed jeevn-
speendingen omformes til variabel vekselspaending og
frekvens.

VLT 2800 styreprincip

En frekvensomformer er et elektronisk apparat, som
trinlgst kan styre en vekselstramsmotors omdrejnings-
tal. Frekvensomformeren styrer motorens hastighed

ved at omforme forsyningsnettets faste spaending og
frekvens ex. 400 V / 50 Hz til variable starrelser. Den
frekvensomformerstyrede vekselstramsmotor indgar i
dag som en naturlig del i alle former for automatisere-
de anlaeg.

VLT Serie 2800 har et vekselretter-styresystem kaldet
VVC (Voltage Vector Control). VVC styrer en indukti-
onsmotor ved at patrykke den en variabel frekvens og
en dertil passende spaending. AEndres motorens be-
lastning, @endres dens magnetisering og hastighed
ogsa. Derfor méles strammen Igbende, og via en mo-
tormodel beregnes motorens aktuelle spaendingsbe-
hov og slip.

Programmérbare indgange og udgange i fire Se-
tups

I VLT Serie 2800 er det muligt at programmere de for-
skellige styreindgange og signaludgange og at veelge
fire forskellige brugerdefinerede Setups for de fleste
parametre. For brugeren er det let at indprogrammere
de onskede funktioner via betjeningspanelet eller via
seriel kommunikation.

Netbeskyttelser

VLT Serie 2800 er beskyttet mod de transienter, der
opstar pa nettet, ndr man f.eks. kobler med et fase-
kompenseringsanlaeg, eller hvis sikringer springer ved
lynnedslag.

Nominel motorspaending og fuldt moment kan opret-
holdes helt ned til 10% underspaending i netforsynin-
gen

Da alle 400 V apparater i VLT Serie 2800 standard er
forsynet med mellemkredsspoler, forekommer der kun
ringe harmonisk nettilbagevirkning. Dette giver en god
powerfaktor (lavere spidsstram), hvilket reducerer be-
lastningen pa netinstallationen.

Frekvensomformer beskyttelser

Strommalingen i mellemkredsen giver perfekt beskyt-
telse af VLT Serie 2800 i tilfeelde af kort- eller jordslut-
ningsfejl pa tilslutningen til motor.

Den konstante overvagning af mellemkredsstremmen
giver mulighed for kobling p& motorudgangen, f.eks.
med en kontaktor.

En effektiv overvagning af netforsyningen bevirker, at
apparatet stopper i tilfeelde af faseudfald. P4 denne
made undgér man at overbelaste vekselretteren og
kondensatorerne i mellemkredsen, hvilket ville redu-
cere frekvensomformerens levetid drastisk.
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VLT Serie 2800 har som standard indbygget tempe-
raturbeskyttelse. Ved termisk overbelastning sarger
denne funktion for at afbryde vekselretteren.

VLT ®2800 Series

Sikker galvanisk adskillelse §
I VLT 2800 er alle digitale og analoge ind- / udgange ﬁ
samt klemmer til seriel kommunikation forsynet fra el- S'
ler i forbindelse med kredslgb, der overholder kravene =
til PELV. PELV er ligeledes overholdt i forhold til re- _S
leeklemmer, saledes at disse kan tilsluttes netpotenti- %
ale. 3
Se afsnittet Galvanisk isolation (PELV) for yderligere op- <
lysninger.

Avanceret motorbeskyttelse

VLT Serie 2800 har en indbygget elektronisk termisk
motorbeskyttelse.

Frekvensomformeren udregner motorens temperatur
ud fra strom, frekvens og tid.

I modsaetning til den traditionelle bimetal-beskyttelse,
tager den elektroniske hgjde for nedsat kaling ved lave
frekvenser pga. den nedsatte hastighed pa motorens
ventilator (motorer med egenventilation). Funktionen
kan ikke beskytte de enkelte motorer ved parallelt for-
bundne motorer. | gvrigt kan den termiske motorbe-
skyttelse sammenlignes med et motorvaern, CTI.

For at beskytte motoren maksimalt mod overophed-
ning, nar den er tildekket eller blokeret, eller hvis
ventilationen skulle svigte, kan man indbygge en ter-
mistor og forbinde denne med frekvensomformerens
termistorindgang (Digital indgang), se parameter 128
Termisk motorbeskyttelse.

Se desuden afsnittet Galvanisk isolation (PELV) for
yderligere oplysninger.

' NB!
“: Funktionen kan ikke beskytte de enkelte
i motorer ved parallelt forbundne motorer.
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B CE-maerkning
Hvad er CE-meerkning?
Formalet med CE-maerkning er at undga tekniske han-
delshindringer inden for EFTA og EU. EU har indfgrt
CE-meerket for pa en enkel made at vise, om et pro-
dukt opfylder de relevante EU direktiver. CE-meerket
siger intet om produktets specifikationer eller kvalitet.
For frekvensomformere kommer 3 EU-direktiver pa ta-
le:
eMaskindirektivet (98/37/EEC)
Alle maskiner med kritiske beveegelige dele er omfat-
tet af maskindirektivet, der tradte i kraft 1. januar 1995.
Da en frekvensomformer overvejende er elektrisk, hg-
rer den ikke ind under maskindirektivet. Men leveres
en frekvensomformer til en maskine, sa fortaeller vi om
de sikkerhedsmaessige forhold, der geelder for fre-
kvensomformeren. Det gor vi gennem en fabrikanter-
kleering.
¢ Lavspaendingsdirektivet (73/23/EEC)
Frekvensomformere skal CE-meerkes efter lavspaen-
dingsdirektivet, der tradte i kraft 1. januar 1997. Det
geelder for alt elektrisk materiel og apparater, der bliver
brugt i speendingsomradet 50 - 1000 Volt AC og 75 -
1500 Volt DC. Danfoss CE-meerker iht. direktivet og
udsteder en konformitetserklzering pa forlangende.
*EMC-direktivet (89/336/EEC)
EMC er en forkortelse af elektromagnetisk kompatibi-
litet. Nar der er elektromagnetisk kompatibilitet, bety-
der det, at de gensidige forstyrrelser mellem forskelli-
ge komponenter/apparater er sd sma, at det ikke gar
ud over apparaternes funktion.
EMC-direktivet tradte i kraft 1. januar 1996. Danfoss
CE-maerker iht direktivet og udsteder en konformitets-
erkleering pa forlangende. For at f& en EMC-rigtig in-
stallation, gives der i denne manual en udforlig
installationsvejledning. Desuden specificerer vi, hvilke
normer der bliver overholdt med vores forskellige pro-
dukter. Vi tilbyder de filtre, der fremgar af specifikatio-
nerne, ligesom vi pa anden made giver assistance, sa
det bedste EMC-resultat opnas.

| langt de fleste tilfeelde anvendes frekvensomforme-
ren af professionelle fagfolk som en kompleks kom-
ponent, der er en del af et starre apparat, system eller
en installation. Der gares opmeerksom pa, at ansvaret
for apparatets, systemets eller installationens endelige
EMC-egenskaber pahviler installataren.

8 MG.27.E3.01 - VLT ®er et registreret varemeerke tilhgrende Danfoss
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m Bestillingsformular
Dette afsnit gor det nemmere for dig at specificere og
bestille en VLT 2800.
Valg af frekvensomformer
Frekvensomformeren skal veelges ud fra den aktuelle

o
motorstrem ved maksimal belastning af apparatet. S
Frekvensomformerens nominelle udgangsstrom | ﬁ
inv. skal veere lig med eller hgjere end den pakraevede ;'
motorstrem. =
c
o
x
>
8
Netspaending - 1 x 220 - 240 V enfaset vekselspeending =
[

VLT 2800 leveres til to netspsendingsomrader:

- 3 x 200 - 240 V trefaset vekselspaending
200-240 V og 380-480 V.

- 3 x 380 - 480 V trefaset vekselspaending
Veelg, om frekvensomformeren skal tilsluttes en net-

spaending pa:

1 x 220 - 240 volt netspeending

Typisk akseleffekt Maks. konstant udgangsstrem  Maks. konstant udgangseffekt
Pinv. linv. ved 230 V Sinv.
Type (kW] [hk] (Al [kVA]
2803 0.37 0.5 2.2 0.9
2805 0.55 0.75 3.2 1.3
2807 0.75 1.0 4.2 1.7
2811 1.1 1.5 6.0 2.4
2815 1.5 2.0 6.8 2.7
2822 2.2 3.0 9.6 3.8
2840 3.7 5.0 16 6.4

3 x 200 - 240 volt netspaending

Typisk akseleffekt Maks. konstant udgangsstrom  Maks. konstant udgangseffekt
Pinv. lINv. ved 230 V Sinv.
Type (kW] [hk] [A] [KVA]
2803 0.37 0.5 2.2 0.9
2805 0.55 0.75 3.2 1.3
2807 0.75 1.0 4.2 1.7
2811 1.1 1.5 6.0 2.4
2815 1.5 2.0 6.8 2.7
2822 2.2 3.0 9.6 3.8
2840 3.7 5.0 16.0 6.4

MG.27.E3.01 - VLT ®er et registreret varemaerke tilharende Danfoss 9
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3 x 380 - 480 volt netspaending

Typisk akseleffekt Maks. konstant udgangsstrem  Maks. konstant udgangseffekt
Pinv. linv. ved 400 V Sinv.
Type (kW] [hk] (Al [kVA]
2805 0.55 0.75 1.7 1.1
2807 0.75 1.0 2.1 1.7
2811 1.1 1.5 3.0 2.0
2815 1.5 2.0 3.7 2.6
2822 2.2 3.0 5.2 3.6
2830 3.0 4.0 7.0 4.8
2840 4.0 5.0 9.1 6.3
2855 5.5 7.5 12.0 8.3
2875 7.5 10.0 16.0 111
2880 11 15 24 16.6
2881 15 20 32 22.2
2882 18.5 25 37.5 26.0
Kapsling ® Harmonisk filter
Alle VLT 2800-apparater leveres som standard med IP De harmoniske stramme pavirker ikke effektforbruget
20-kapsling. direkte, men gger varmetabene i installationen (trans-

Denne kapslingsgrad er ideel til tavlemontering i om-
rader, hvor der gnskes en hgj grad af beskyttelse.
Desuden giver IP 20-kapslinger mulighed for installa-
tion side om side, uden at der kraeves ekstra koleud-
styr.

IP 20-apparater kan opgraderes med IP 21/topafdeek-
ning og/eller NEMA 1 ved at montere en klemmeaf-
daekning. Se bestillingsnummeret for klemmeafdaek-
ning under Tilbeher til VLT 2800.

Desuden er VLT 2880-82- og 2840 PD2-apparater
som standard udstyret med Nema 1-kapsling.

Bremse

VLT 2800 kan leveres med eller uden et indbygget
bremsemodul. Se ogsa afsnittet Bremsemodstande for
oplysninger vedrgrende bestilling af Bremsemodstan-
de.

RFI-filter

VLT 2800 kan leveres med eller uden et indbygget 1A
RFI-filter. Det indbyggede 1A RFI-filter opfylder EMC-
normerne EN 55011-1A.

Med et indbygget RFI-filter overholdes EN 55011-1B
med maks. 15 meter skaermet motorkabel ved VLT
2803-2815 1 x 220-240 Volt.
VLT 2880-82 med indbygget 1B-filter overholder
EMC-normen EN 50011 - 1B

former, kabler). Derfor er det i systemer med en relativt
hgj procentdel af ensretterbelastning vigtigt at holde
de harmoniske strgamme pa et lavt niveau, sa man
undgar overbelastning af transformeren og hgje ka-
beltemperaturer. For at sikre lave harmoniske strgm-
me har VLT 2822-2840 3 x 200-240 V og VLT
2805-2882 380-480 V som standard spoler i mellem-
kredsen. Dette vil typisk reducere indgangsstreammen
Irms med 40 %.

Bemeerk, at 1 x 220-240 V-apparater pa op til 1,5 kW
ikke leveres med spoler i mellemkredsen.

10 MG.27.E3.01 - VLT ®er et registreret varemeerke tilhgrende Danfoss
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® Betjeningsenhed

Frekvensomformeren leveres altid med en indbygget
betjeningsenhed.

Al visning sker via et sekscifret LED-display, som un-
der normal drift kontinuerligt vil kunne vise en drifts-
veerdi. Som supplement til displayet findes tre indiker-
ingslamper for hhv. spaendingsindikering (ON),
advarsel (WARNING) og alarm (ALARM). De fleste af
frekvensomformerens parameteropsaetninger kan
gndres umiddelbart via det indbyggede betjeningspa-
nel.

Som option er det muligt at kabe et LCP 2-betjenings-
panel som tilsluttes via et stik pa frekvensomforme-
rens forside. LCP 2-betjeningspanelet kan monteres
op til 3 meter fra frekvensomformeren i f.eks. tavlefront
ved hjlp af det medfglgende tilbehgrskilt.

Al visning sker via et 4-linjers alfanumerisk display,
som under normal drift kontinuerligt vil kunne vise 4
driftsveerdier og 3 driftstilstande. Under programme-
ring vises alle de informationer, som er ngdvendige for
en hurtig og eff ektiv parameteropsaetning af frekvens-
omformeren. Som supplement til displayet findes tre
indikeringslamper for hhv. spaendingsindikering (ON),
advarsel (WARNING) og alarm (ALARM). De fleste af
frekvensomformerens parameteropseetninger kan
&ndres umiddelbart via LCP 2-betjeningspanelet. Se
evt afsnittet Betjeningsenheden LCP 2 i Design Gui-
den.

FCprotokol

Danfoss' frekvensomformere kan udfylde mange for-
skellige funktioner i et overvagningssystem Frekvens-
omformeren kan integreres direkte i et overordnet
overvagningssystem og detaljerede procesdata vil
dermed kunne overfgres via den serielle kommunika-
tion

Protokolstandarden er baseret pa et RS 485 bussy-
stem med en maksimal transmissionshastighed pa
9600 baud Som standard understottes faolgende fre-
kvensomformerprofiler

- FCfrekvensomformer som er en Danfosstil-
passet profil

- Profidrive som understgatter profidriveprofilen

Se Seriel kommunikation for at fa flere oplysninger om
telegramopbygning og frekvensomformerprofiler

Fieldbus-option
Det tiltagende informationsbehov inden for industrien
gar det ngdvendigt at indsamle eller visualisere man-

ge forskellige procesdata. Vigtige procesdata hjeelper
systemteknikeren i den daglige overvagning af syste-
met. | storre systemer kan datamaengden veere sa
stor, at en transmissionshastighed pa mere end 9600
baud er gnskelig.

Fieldbus-option

Profibus

Profibus er et Fieldbussystem, der kan bruges til at
koble automatiseringsapparater som f.eks. sensorer
og aktuatorer sammen med styringerne ved hjeelp af
et kabel med to ledere. Profibus DP er en meget hurtig
kommunikationsprotokol, som er designet specifikt til
kommunikation mellem automatiseringssystemet og
forskellige typer apparater.

Profibus er et registreret varemaerke.

DeviceNet

DeviceNet-Fieldbussystemer kan bruges til at koble
automatiseringsapparater som f.eks. sensorer og ak-
tuatorer sammen med styringerne ved hjelp af et
kabel med fire ledere.

DeviceNet er en middelhurtig kommunikationsproto-
kol, som er designet specifikt til kommunikation mel-
lem automatiseringssystemet og forskellige typer
apparater.

Apparater med DeviceNet-protokol kan ikke styres
med FC-protokol og Profidrive-protokol.

VLT Software Dialog kan bruges pa D-Sub-stikket.

Motorspoler
Ved at montere motorspolemodulet mellem frekvens-
omformeren og motoren er det muligt at anvende op
til 200 meter uskeermet motorkabel eller 100 meter
skaermet motorkabel. Motorspolemodulet har en kap-
slingsgrad pa IP 20 og kan installeres side om side.

ll"|

v

kraeves der motorspole og EMC-filter til

lange motorkabler.

| NB!
“a Hvis EN55011-1A skal overholdes, kan

EMC-filter til lange motorkabler kun mon-
teres pa en VLT 2800 med integreret 1A-
filter (R1-option).

Se ogsé afsnittet EMC-emission.

NB!
Hvis der skal bruges lange motorkabler,
og EN55011-1A stadig skal overholdes,

MG.27.E3.01 - VLT ®er et registreret varemeerke tilhgrende Danfoss 11
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Danfot

VLT ®2800 Series

RE LU PR

Maks. kabelleengde (uskaermet) 1) 200 m

Maks. kabelleengde (skeermet) 7 100 m

Kapsling IP 20

Maks. nominel strgm " 16 A

Maks. spaending”) 480 V AC

Min. afstand mellem VLT og motorspole Side om side
Min. afstand over og under motorspole 100 mm
Montering Lodret montering
Dimensioner H x B x D (mm)? 200 x 90 x 152
Veegt 3,8 kg

1) Parameter 411 Switchfrekvens = 4500 Hz. 2 De me-
kaniske dimensioner findes under Mekaniske dimensi-

oner.
Se bestillingsnummeret for motorspolemodul under
Tilbeher til VLT 2800.
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VLT ®2800 Series

Ved at montere et RFI 1B-filtermodul mellem nettil-
slutningen og VLT 2800, opfylder VLT 2800 EMC-
normen EN 55011-1B.

®m RFI 1B-filter
Alle frekvensomformere vil forarsage elektromagne-

tisk stgj pa netforsyningen, nar de er i drift. Et RFI
(Radio Frequency Interference) filter vil reducere den
elektromagnetiske stgj pa netforsyningen.

Uden et RFI-filter er der risiko for at en frekvensom-
former vil forstyrre andre elektriske komponenter, der
er tilsluttet netforsyningen og vil dermed kunne forar-
sage driftsforstyrrelser.

"

NB!

For at opna EN 55011-1B skal RFI 1B-fil-
termodulet monteres sammen med en
VLT 2800 med indbygget 1A RFl-filter.

Je
a

195NA141.13

Tekniske data for VLT 2803-2875 RFI 1B-filter

Maks. kabelleengde (skaermet) 200-240 V

100 m (ved 1A: 100 m)

Maks. kabelleengde (skaermet) 380-480 V

25 m (Ved 1A: 50 m)

Kapsling IP 20

Maks. nominel stram 16 A

maks. Spaending 480V AC

Maks. spaending til jord 300V AC

Min. afstand mellem VLT og RFI 1B-filter Side-om-Side
Min. afstand over og under RFI 1B-filter 100 mm
Montering Lodret montering
Dimensioner H x B x D (mm) 200 x 60 x 87
Veegt 0,9 kg

Se bestillingsnummer til RFI 1B-filtermodul under Til-
behar til VLT 2800.

MG.27.E3.01 - VLT ®er et registreret varemeerke tilhgrende Danfoss
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Danfot

VLT ®2800 Series

® RFI 1B/LC-filter

RFI 1B/LC-filteret indeholder bade et RFI-modul, som
opfylder EN 55011-1B og etLC-filter, som reducerer
akustisk stoj.

LC-filter
LC
RFI VLT Fa— — 1
L —| L U, - ut,n
[ 1 [
P T£1 | M
12— —| - J_ T i
s— b a2 [
/
| |
PE
L __ T
- PE 1752A112.12

Nar en motor styres af en frekvensomformer, vil man
periodisk kunne hgre akustisk stgj fra motoren. Stgjen,
der skyldes motorens konstruktion, opstar hver gang
en af vekselretterkontakterne i frekvensomformeren
aktiveres. Den akustiske stojs frekvens svarer derfor
til frekvensomformerens koblingsfrekvens.

Filteret reducerer spaendingens du/dt, spidsspaendin-
gen U spigs 0g rippelstrammen Al til motoren, sa stram
og speending bliver neesten sinusformet. Den akusti-
ske motorstgj reduceres derfor til et minimum.

Pa grund af rippelstrammen i spolerne vil der komme
nogen stgj fra spolerne. Problemet kan lgses helt ved
at bygge filteret ind i et skab eller lignende.

Til VLT serie 2800 kan Danfoss levere et LC-filter, der
deemper den akustiske motorstgj. For filtrene tages i
brug, skal du kontrollere at:

- den nominelle stream overholdes
- netspaendingen er 200-480 V

- parameter 412 Variabel switchfrekvens er ind-
stillet til L C-filter monteret [3]

- udgangsfrekvensen er maks. 120 Hz

Se tegning pa naeste side.

Installation af termistor (PTC)

RFI 1B/LCfilteret har en indbygget termistor (PTC),
som aktiveres, hvis en overtemperatur opstar. Fre-
kvensomformeren kan programmeres til at stoppe mo-
toren og aktivere en alarm via en releeudgang eller
digital udgang, hvis termistoren aktiveres.

195NA143.10

Termistoren skal forbindes mellem klemme 50 (+10V)
og en af de digitale indgange 18, 19, 27 og 29.

| parameter 128 Termisk motorbeskyttelse veelges Ter-
mistoradvarsel [1] eller Termistortrip [2].

Termistoren forbindes som fglgende:

o
Par. 303

RFI 1B/
LC filter

A |

50 19

50| +10V
195NA144.10
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VLT ®2800 Series

® RFI 1B/LC-filter

NB!
' NB! ||:| 1B/LC filtret er ikke egnet til 200 V appa-
[ ]c For at opna EN 55011-1B skal RFI 1B fil- a rater pga. den hgje 1@ indgangsstrem.
i ter modulet monteres pa en VLT 2800

med integreret 1A RFI-filter.
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Met til
VLT 2800

Met N

Motor
Tekniske data for VLT 2803-2875 RFI 1B/LC-filter
Maks. kabelleengde (skaermet) 380-480 V 25 m (Ved 1A: 50 m)
Kapsling IP 20
Maks. nominel stram 4,0 (Ordre nr.: 195N3100); 9,1 (Ordre nr.: 195N3101)
Maksimumspaending 480 V AC
Maks. spaending til jord 300V AC
Min. afstand mellem VLT og RFI 1B/LC-filter Side-om-Side
Min. afstand over og under RFI 1B/LC-filter 100 mm
Montering Lodret montering
Dimensioner 195N3100 4,0 AH x B x D (mm) 200 x 75 x 168
Dimensioner 195N3101 9,1 AH x B x D (mm) 267,5x90 x 168
Vaegt 195N3100 4,0 A 2,4 kg
Veaegt 195N3101 9,1 A 4,0 kg
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VLT ®2800 Series

m Bestillingsnumre til VLT 2800 200-240 V 1,1 kW VLT 2811 1 x 220-240 V/3 x 200-240 V
RFI  En- Profibus DP" DeviceNet Bestillingsnr.
0,37 kW VLT 2803 1 x 220-240 V/3 x 200-240 V h;" 3 MBit/s o
RFI Enhed Profibus DeviceNet Bestillingsnr. - - - 95N003
DR - SB - - 195N0038
3 MBit/s Rl ST - - 195N0039
- ST - - 155NG001 R1__SB - - 195N0040
T SB 5 . 195N0002 - st v - 195N0041
Ri_ ST - - 195N0003 - SB 4 - 195R0042
R1__ SB - - 195N0004 Rl ST v - 195N0043
- ST 7 - 195N0005 R1__SB s - 195N0044
- sB v - 195N0006 - ST - / 195N0045
R1__ ST v - 195N0007 - SB - v 195N0046
R1__ SB % - 195N0008 R1__ ST - s 195N0047
; ST _ v; 195N0009 R1  SB . v 195N0048
R’ ] 2? - j Bgmgg]? 1,5 kW VLT 2815 1 x 220-240 V/3 x 200-240 V
R1  SB - ; 195N0012 RFI  En- Profibus DP" DeviceNet Bestillingsnr.
hed 3 MBit/s
0,55 kW VLT 2805 1 x 220-240 V/3 x 200-240 V - ST - - 195N0049
RFI Enhed Profibus  DeviceNet Bestillingsnr. - SB - - 195N0050
DPY) R1 ST - - 195N0051
3 MBit/s Rl SB - - 195N0052
— - - 195N0014 - SB v - 195N0054
R1 ST : : 195N0015 R1__ ST v - 195N0055
R1  SB - - 195N0016 Rl SB v - 195N0056
- ST v 195N0017 - ST - v 195N0057
- sB v - 195N0018 - SB - v 195N0058
R ST v - 195N0019 R1__ ST - 4 195M0059
R1  SB % - 195N0020 R1  SB - v 195N0060
- T - 195N0021
; SB ; j 132N8822 2,2 kW VLT 2822 PD2 1 x 220-240 V/3 x 200-240 V
R1 ST - v 195N0023 RFI En- Profibus DP" DeviceNet Bestillingsnr.
hed 3 MBit's
R1 SB - 195N0024
Y - §T - - 178F5167
0,75 kW VLT 2807 1 x 220-240 V/3 x 200-240 V - ST v - 178F5168
RFI  En- Profibus DP" DeviceNet  Bestillingsnr. - ST - v 178F5169
hed i
: ST 3 M_B't/s - 55N0G2E 2,2 kW VLT 2822 3 x 200-240 V
B SB N _ 195N0026 RFI  En- Profibus DP") DeviceNet Bestillingsnr.
Ri_ ST - . 195N0027 hed 3 MBit's
R1__ SB - - 195N0028 - ST - - 195N0061
- ST v - 195N0029 - SB - - 195N0062
B % - 195N0030 R1__ ST - - 195N0063
Ri_ ST % : 195N0031 R1__SB - - 195N0064
- ST - v 195N0033 - SB v - 195N0066
- SB - v 195N0034 R1__ ST v - 195N0067
R1_ ST - v 195N0035 RSB v - 195N0068
RT SB - v 195N0036 - St - s 195N0069
- SB - v 195N0070
R1 ST - v 195N0071
R1 SB - v 195N0072
16 MG.27.E3.01 - VLT ®er et registreret varemeerke tilhgrende Danfoss
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VLT ®2800 Series

3,7 kW VLT 2840 PD2 1 x 220-240 V/3 x 200-240 V
RFI  En- Profibus DPY DeviceNet Bestillingsnr.
hed 3 MBit/s

- ST - - 178F5170

- ST v - 178F5171

- ST - v 178F5172
o
3,7 kW VLT 2840 3 x 200-240 V 8
RFlI  En- Profibus DP" DeviceNet Bestillingsnr. N
hed 3 MBit/s =
- ST - - 195N0073 >
- SB - - 195N0074 =
R1__ ST - - 195N0075 s
R1 SB - - 195N0076 z
- ST v - 195N0077 _g
- SB v - 195N0078 o
R1 ST v - 195N0079 e
R1 SB v - 195N0080 —

- ST - v 195N0081

- SB - v 195N0082

R1 ST - v 195N0083

R1 SB - v 195N0084

ST: Standardapparat.
SB: Standardapparat med indbygget bremse.
R1: Med RFl-filter, som overholder EN 55011-1A.

' NB!
'l: For VLT 2803-2815 med et R1-filter kan
i der kun tilsluttes enfaset netspaending 1 x
220 - 240 volt.

1) Kan ogsa fas i en version med 12 MBit/s.
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m Bestillingsnumre til VLT 2800 380-480V 2,2 kW VLT 2822 3 x 380-480 V
RFI  En- Profibus DP" DeviceNet Bestillingsnr.

hed 3 MBit/s

VLT ®2800 Series

0,55 kW VLT 2805 3 x 380-480 V

RFI  En- Profibus DP) DeviceNet Bestilingsnr. - i ; 9EN1050
. N SB R - 195N1050
hed 3 MBit/s
R1 ST - - 195N1051
— - - 195N1001
R1_ SB - - 195N1052
- sB : - 195N1002
- ST v - 195N1053
Rt ST - - 195N1003
- SB v - 195N 1054
R1_ SB - - 195N1004
R1 ST v - 195N1055
R ST v - 195N1005
R1 SB v - 195N 1056
N SB v - 195N1006
R : v 195N1057
R1 ST v - 195N1007
~ sB : v 195N1058
R1  SB 7 - 195N1008
R1 ST - v 195N1059
- ST - v 195N1009 RSB v 195N1060
3B - v 195N1010 )
Rt ST - v 195N1011
A1 ST : ’ 19eN1012 3,0 kW VLT 2830 3 x 380-480 V

RFI  En- Profibus DP" DeviceNet Bestillingsnr.
hed 3 MBit/s

0,75 kW VLT 2807 3 x 380-480 V

RFI  En- Profibus DPY DeviceNet Bestillingsnr. . ST - - 195N1061
. - SB - - 195N1062
hed 3 MBit/s
R1__ ST - - 195N1063
- ST - - 195N1013
Rl SB - - 195N1064
- SB - - 195N1014
- ST v - 195N1065
Rl ST - - 195N1015
- sB v - 195N1066
Rl SB - - 195N1016
R1__ ST v - 195N1067
- ST v - 195N1017
R1__ SB v - 195N1068
- SB v - 195N1018
- ST - v 195N1069
R1 ST v - 195N1019
- SB - v 195N1070
R1__ SB v - 195N1020
Rl ST - v 195N1071
. ST . 4 195N 1021 R1 SB 195N1072
- sB - v 195N1022 - v
21 gg - j Bgm 822 4,0 kW VLT 2840 3 x 380-480 V
RFI  En- Profibus DP" DeviceNet Bestillingsnr.
1,1 kW VLT 2811 3 x 380-480 V h;" 8 MBit's SENiG
RFl En- Profibus DP) DeviceNet  Bestilingsnr. - : - 95N1073
. - sB - - 195N1074
hed 3 MBit/s
R1__ ST - - 195N1075
- ST - - 195N1025
R1__SB - - 195N1076
- SB - - 195N1026
- ST v - 195N1077
R1__ ST - - 195N1027
- sB v - 195N1078
R1__ SB - - 195N1028
R1__ ST v - 195N1079
- ST v - 195N1029
R1__ SB v - 195N1080
- sB v - 195N1030
- st - v 195N1081
R1__ ST v - 195N1031
- sB - v 195N1082
R1__ SB v - 195N1032
R1__ ST - v 195N1083
- ST - 4 195N1033 R1  SB v 195N1084
- SB - v 195N1034 -
AL ST . ! oo 5,5 kW VLT 2855 3 x 380-480 V
RFI En- Profious DP" DeviceNet Bestillingsnr.
1,5 kW VLT 2815 3 x 380-480 V hser 3 MBit/s N
RFI  En- Profibus DPY DeviceNet Bestillingsnr. . - - 195N1085
. - SB - - 195N1086
hed 3 MBit/s
R1__ ST - - 195N1087
- ST - - 195N1037
R1__ SB - - 195N1088
- sSB - - 195N1038
- ST v - 195N1089
Rl ST - - 195N1039
R SB v - 195N1090
R1__ SB - - 195N1040
Rl ST v - 195N1091
- ST v - 195N1041
R1__SB v - 195N1092
- SB v - 195N1042
R1 ST v - 195N1043 - ST - v 195N1093
- sB - v 195N1094
R1 SB v - 195N 1044
R1__ ST - v 195N1095
. ST . s 195N1045 R1 SB 195N1096
- sB - v 195N1046 : v
R1__ ST - v 195N1047
R1 SB - v 195N1048
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VLT ®2800 Series

7,5 kW VLT 2875 3 x 380-480 V 18,5 kW VLT 2882 3 x 380-480 V
RFI  En- Profibus DPY DeviceNet Bestillingsnr. RFI  En- Profibus DP" DeviceNet Bestillingsnr.
hed 3 MBit/s hed 3 MBit/s
- ST - - 195N1097 - ST - - 195N1133
- SB - - 195N1098 - SB - - 195N1134
R1 ST - - 195N1099 R3 ST - - 195N1135
R1 SB - - 195N1100 R3 SB - - 195N1136 o
- ST v - 195N1101 - ST v - 195N1137 8
- SB v - 195N1102 - SB v - 195N1138 N
R1 ST v - 195N1103 R3 ST v - 195N1139 ':
R1 SB v - 195N1104 R3 SB v - 195N1140 >
- ST - v 195N1105 - ST - v 195N 1141 =
- SB - v 195N1106 - SB - v 195N1142 S
R1 ST - v 195N1107 R3 ST - v 195N1143 z
R1 SB - v 195N1108 R3 SB - v 195N1144 _g
11 kW VLT 2880 3 x 380-480 V o
RFI  En- Profibus DPY DeviceNet Bestillingsnr. c

hed 3 MBit/s

- ST - - 195N1109
- SB - - 195N1110
R3 ST - - 195N1111
R3 SB - - 195N1112
- ST v - 195N1113
- SB v - 195N1114
R3 ST v - 195N1115
R3 SB v - 195N1116
- ST - v 195N1117
- SB - v 195N1118
R3 ST - v 195N1119
R3 SB - v 195N1120
15 kW VLT 2881 3 x 380-480 V

RFlI En- Profious DP" DeviceNet Bestillingsnr.
hed 3 MBit/s

- ST - - 195N1121
- SB - - 195N1122
R3 ST - - 195N1123
R3 SB - - 195N1124
- ST v - 195N1125
- SB v - 195N1126
R3 ST v - 195N1127
R3 SB v - 195N1128
- ST - v 195N1129
- SB - v 195N1130
R3 ST - v 195N 1131
R3 SB - v 195N1132
ST: Standardapparat. 1) Kan ogsé fas med 12 MBit/s.

SB: Standardapparat med indbygget bremse.
R1: Med RFI-filter, som overholder EN 55011-1A.
R3: Med RFI-filter, som overholder EN 55011-1B.
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VLT ®2800 Series

Med integreret 1B filter
(2880-2882)

Med integreret 1A filter
Til brug for RCD

Med inte reret 1A filter
Til brug for IT net

(2805— 284-0)

Effektistarrelse
f.eks. 2815
Applikationsomrade
2803 0.37 KW Proces
2805 0.55 KW .
2807 0.75 KW Netspending
2811 1.1 KW 1
2815 1.5 KW T_ 1x220-240V
2822 2.2 KW |5
1x220—240V 2
2840 3.7 KW|6)  ———3,500—240V
2822 2.2 KW | ————— 3x200-240V
2840 3.7 KW
- 3x380—480 V .—
2805 0.55 KW Kapsli
2807 0.75 KW apsling
2811 1.1 KW IP 20 B20
2815 1.5 KW -
2822 2.2 KW Hardwarevariant
2830 3.0 KW Standard
2840 4.0 KW
2855 5.5 KW Standard med bremse
2875 7.5 KW
2880 11.0 KW )
2881 15.0 KW RFI—filter
2882 18.5 KW | Uden filter
Med integreret 1A filter
(2803-2875)

a
!
&}
~

E

Betjeningsenhed
Med indbygget betjeningsenhed
LCP betjeningsenhed er option

Antal af denne type

: Bestillingsnr.: 175N0131
@nsket leveringsdato Kabel til LCP — bestillingsnr.: 17520929
. Fieldbus
Bestilt af: Uden fieldbus Foo
Med Profibus DP 3 MBit/s 5
o
Med Profibus DP 12 MBit m— S
ed Profibus it/s - g
Med DeviceNet F30 &
1) S2 = Kan kun bestilles med RFI filter
Dato: 2) D2 = Kan ikke bestilles med RFI filter
3) = Kan kun bestilles med S2
Tag kopi af bestillingsformularerne, udfyld og send 4) = Kan kun bestilles med T4
eller fax Deres bestilling til nermeste afdeling af 5) = Udelukkende tilgengelig i version 2822PD2 STRO
Danfoss salgsorganisation. 6) = Udelukkende tilgengelig i version 2840PD2 STRO
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VLT ®2800 Series

® PC-softwareveerktojer

PC-software - MCT 10

Alle frekvensomformere er udstyret med en seriel
kommunikationsport. Vi leverer et PC-veerktgj til kom-
munikation mellem PC og frekvensomformer, VLT Mo-
tion Control Tool MCT 10 Set-up Software.

MCT 10 Set-up Software

MCT 10 er udviklet som et brugervenligt interaktivt
veerktgj til indstilling af parametrene i vores frekvens-
omformere.

MCT 10 Set-up Software er nyttig ved:

. Planlaegning af et kommunikationsnetveerk
offline. MCT 10 indeholder en komplet data-
base over frekvensomformere

. Igangseetning af frekvensomformere online

. Lagring af indstillinger for alle frekvensom-
formere

. Udskiftning af en frekvensomformer i et net-
veerk

o Udvidelse af et eksisterende netvaerk

. Nyudviklede frekvensomformere vil blive un-
derstottet

MCT 10 Set-up Software-understattelse Profibus DP-
V1 via en Masterklasse 2-forbindelse. Dette gor det
muligt at leese og skrive parametre i en frekvensom-
former online via Profibus-netvaerket. Derved fjernes
behovet for et ekstra kommunikationsnetveerk.

Moduler i MCT 10 Set-up Software
Falgende moduler forefindes i softwarepakken:

MCT 10 Set-up Software

Indstilling af parametre

Kopiering til og fra frekvensomformere
Dokumentation og udskrift af paramete-
rindstillinger med diagrammer

M|CIT

SyncPos
Oprettelse af SyncPos-program

Bestillingsnummer:
Bestil cd'en med MCT 10 Set-up Software ved hjeelp
af kodenummer 130B1000.

MCT 31

MCT 31 PC-veerktgojet til beregning af harmoniske
stramme giver mulighed for nem anslaelse af den har-
moniske forvreengning ved en bestemt applikation.
Harmonisk forvreengning kan beregnes for bade Dan-
foss-frekvensomformere og andre frekvensomforme-
re med forskellige andre harmoniske reduktionsmalin-
ger, herunder Danfoss AHF-filtre og 12-18-pulsrettere.

Bestillingsnummer:
Bestil cd'en med MCT 31 PC-veerktojet ved hjeelp af
kodenummer 130B1031.
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Danfot

VLT ®2800 Series

B Tilbehor til VLT 2800

Type Beskrivelse Bestillingsnr.

Motorspole Motorspolemodulet kan anvendes til VLT 2803-2875 195N3110

RFI 1B-filter RFI 1B-filtermodulet kan anvendes til VLT 2803-2875 195N3103

RFI 1B/LC-filter 4 A RFI 1B/LCfilter 4 A kan anvendes til VLT 2803-2805 200-240 195N3100
V og VLT 2805-2815 380-400 V

RFI 1B/LC-filter 9,1 A RFI 1B/LC-filter 9,1 A kan anvendes til VLT 2807-2815 200-240 195N3101
V og VLT 2822-2840 380-400 V

EMC-filter EMC-filter til lange motorkabler kan bruges til VLT 2805-2815 192H4719
380-480 V

EMC-filter EMC-filter til lange motorkabler kan bruges til VLT 2822-2840 192H4720
380-480 V

EMC-filter EMC-filter til lange motorkabler kan bruges til VLT 2855-2875 192H4893
380-480 V

NEMA 1-klemmeafdeekning VLT 2803-2815 200-240 V, VLT 2805-2815 380-480 V 195N 1900

NEMA 1-klemmeafdaekning VLT 2822 200-240 V, VLT 2822-2840 380-480 V 195N 1901

NEMA 1-klemmeafdaekning VLT 2840, VLT 2840 PD2 200-240 V, VLT 2855-2875 380-480 195N1902
Vv

IP 21-topafdaekning VLT 2803-2815 200-240 V, VLT 2805-2815 380-480 V 195N2179

IP 21-topafdaekning VLT 2822 200-240 V, VLT 2822-2840 380-480 V 195N2180

IP 21-topafdaekning VLT 2840 200-240 V, VLT 2822 PD2, VLT 2855-2875 380-480 195N2181
Vv

IP 21-topafdaekning VLT 2880-2882 380-480 V, VLT 2840 PD2 195N2182

LCP 2-styreenhed LCP 2 til programmering af frekvensomformeren 175N0131

Kabel til LCP 2-styreenhed Kabel fra LCP 2 til frekvensomformer 17520929

DeviceNet-kabel Kabel til DeviceNet-tilslutning 195N3113

LCP 2-frembygningssaet Seet til frembygning af LCP 2 (inkl. 3 m kabel, 17520850
ekskl. LCP 2)

LOP (Local Operation Pad) LOP kan anvendes til at indstille referencen 175N0128
og start/stop via styreklemmerne.

VLT Software Dialog Cd-rom-version' 17520967

MCT 10 Opseetningssoftware 130B1000

Ekstern kaleplade, lille? B x Hx D =222 x 450 x 65 mm?3 195N3111

Ekstern kaleplade, stor? BxHxD=288x450x71 mm?3 195N3112

V) Inkl. modulerne Basis, Logging, Template, Guided
Tour pad 6 sprog (dansk, engelsk, tysk, italiensk,
spansk og fransk). 2 Yderligere oplysninger findes i
VLT 2800 Cold Plate Instruction MI.28.DX.02.
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Dynamisk bremsning

Med VLT 2800 kan den dynamiske bremseevne i en
applikation forbedres pa to mader: enten ved hjeelp af
bremsemodstande eller AC bremse.

Danfoss tilbyder et komplet program af bremsemod-
stande til alle VLT 2800 frekvensomformere.
Bremsemodstandens opgave er at belaste mellem-
kredsen under en bremsning, saledes at bremseef-
fekten kan afsaettes i bremsemodstanden.

Uden en bremsemodstand vil frekvensomformerens
mellemkredsspaending stige, indtil den vil koble ud af
sikkerhedsgrunde. Fordelen ved at bruge en bremse-
modstand er, at man hurtigt kan bremse store belast-
ninger ned f.eks. pa et transportband.

Danfoss har valgt en lgsning, hvor bremsemodstan-
den ikke er integreret i frekvensomformeren. Dette
giver brugeren falgende fordele:

- Modstandens cyklustid kan veelges efter be-
hov.

- Den varme, der udvikles under bremsning,
kan ledes uden for panelskabet, hvor energi-
en evt. kan udnyttes.

- Ingen overophedning af de elektroniske kom-
ponenter, selv om bremsemodstanden over-
belastes.

AC-bremse er en indbygget funktion, som anvendes til
applikationer, hvor der er behov for en begraenset dy-
namisk bremsning. AC bremsefunktionen gar det mu-
ligt at afseette bremseeffekten i motoren i stedet for i
en bremsemodstand. Funktionen er tilteenkt applikati-
oner, hvor det kreevede bremsemoment er under 50%
af nominel moment. AC bremse veelges i par. 400
Bremsefunktion.
' NB!
'l: AC bremsen kan ikke anvendes, hvis det
i kreevede bremsemoment overstiger 50%
af nominel bremsemoment. | disse tilfeel-
de skal en bremsemodstand anvendes.

Bremseopstilling

Figuren viser en bremseopstilling med en frekvens-
omformer.

| de folgende afsnit er der brugt udtryk og forkortelser
omkring en bremseopstilling, som kan ses i figuren.

Ppeak
VLT ltermo Pavg
Ty =0,98 Ror
I Uoc Rb,mt:|><
Ppeuk,mec.
7 motor = 0,9 :
Pmotor

175ZA096.12

®m Beregning af bremsemodstand

Folgende eksempel og formel geelder kun for VLT
2800-serien.

For at sikre, at frekvensomformeren ikke udkobler af
sikkerhedsgrunde, nar motoren bremser, skal mod-
standsveerdien veelges ud fra spidsbremseeffekten og
mellemkredsspeaendingen:

Upc
Pspips
Det fremgar, at bremsemodstanden afhaenger af mel-
lemkredsspandingen (UDC).

Ved frekvensomformere, der har en netspzending pa
3 x 380 - 480 volt, bliver bremsen aktiv ved 770 volt
(UDC). Hvis frekvensomformeren har en netspaending
pa 3 x 200 - 240 volt, bliver bremsen aktiv ved 385 volt
(UDC).

Det kan i stedet ogsa veelges at benytte den bremse-
modstand, der anbefales af Danfoss (Rang). Dette er
en garanti for, at frekvensomformeren kan bremse ved
det hgjeste bremsemoment (Msr). Den anbefalede
bremsemodstand fremgar af bestillingstabellen for
bremsemodstande.

Rang beregnes som:

Rb =

r

[Q]

UDC2 x 100

x M br(

R =
ANE Pmol’ or
A

lla

Nmotor €r typisk 0,90, og ninver typisk 0,98. For hhv. 400
volt- og 200 volt-frekvensomformere kan Rans ved
160% bremsemoment skrives som:

0,
%) x Nmotor X Ninv

NB!

Husk at kontrollere, om bremsemodstan-
den kan klare en spaending pa 850 volt
eller 430 volt, hvis der ikke bruges Dan-
foss-bremsemodstande.
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420139

105035
200 volt RANB = m [Q]

' NB!
'@ Den valgte bremsemodstands ohmveerdi

ma ikke vaere mere end 10% lavere end
den veerdi, der anbefales af Danfoss. Hvis
der veelges en mindre bremsemodstand,
er der risiko for overstrgm, som kan gde-

leegge apparatet.

®m Beregning af bremseeffekt

Ved beregning af bremseeffekten skal man sikre sig,
at middel- og peakeffekten kan afsaettes i bremse-
modstanden. Middeleffekten bliver bestemt af proces-
sens periodetid, dvs. i hvor lang tid man bremser i
forhold til processens periodetid. Peakeffekten bliver
bestemt af bremsemomentet, dvs. at under en brems-
ning skal bremsemodstanden kunne afseette den til-
farte energi. Figuren viser forholdet mellem middelef-
fekten og peakeffekten.

,/ Ppedk
=
W) .7 %

>
t[s]

175ZA094.11

B Beregning af spidseffekt pa bremsemodstand
Pspips, Mex er spidseffekten, som motoren bremser
med pa motorakslen. Den beregnes som:

p _ Pumoror X Mgr (%) W
SPIDS, MEK 100

Pspids er betegnelsen for bremseeffekten, der bliver af-

givet til bremsemodstanden, nar motoren bremser

ned. Pspips er lavere end Pspips, vek, da effekien re-

duceres af motorens og frekvensomformerens effek-

tivitet. Spidseffekten beregnes som:

Prmoror < Mgpr (%) X Ny X Nyoror

kan generere et bremsemoment pa 160% pa motor-
akslen.

Beregning af middeleffekt pa bremsemodstand
Middeleffekten bliver bestemt af processens periode-
tid, dvs. i hvor lang tid man bremser i forhold til pro-
cessens periodetid.

Driftscyklus for bremsningen beregnes sadan:

T, x 100

Drifts— — cyklus = ———— [ %]
p

Tp = Procestiden i sekunder.
T b = Bremsetiden i sekunder.

Danfoss saelger bremsemodstande med varierende
driftscyklus op til 40%. Ved eksempelvis 10% drifts-
cyklus kan bremsemodstande optage Pspids i 10% af
procesperioden. De resterende 90% af periodetiden
bruges til afledning af overskudsvarme.
Middeleffekten med 10% driftscyklus kan beregnes
som:

Pgns = Psp/ds x 10% [W]

Middeleffekten med 40 % driftscyklus kan beregnes
som:

Pgns = Psp/ds x 40% (W]

Beregningerne geelder for intermitterende bremsning
med periodetider pa op til 120 sekunder.

NB!
“: Periodetider pa mere end 120 sek. kan fa
a modstanden til at overophedes.

Pspips = 100

Hvis Danfoss' anbefalede bremsemodstand (Rans)
veelges, er der sikkerhed for, at bremsemodstanden

(W]
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® Kontinuerlig bremsning
Til kontinuerlig bremsning skal man vaelge en brem-
semodstand, hvor den konstante bremseeffekt ikke
overskrider middeleffekten Pavac pa bremsemodstan-
den.
Kontakt venligst Deres Danfoss leverandar for yderli-
gere oplysninger.

®m D.C. indsp.-bremsning

Hvis statorens trefasede vikling forsynes med jeevn-
stram, opstar der et stationsert magnetfelt @ i stato-
rabningen, hvilket vil medfere, at der induceres en
spaending i burankerets steenger, sa leenge ankeret er
i bevaegelse. Da ankerburets elektriske modstand er
meget ringe, kan selv lave inducerede speendinger
skabe kraftige ankerstramme. Denne strom vil danne
en kraftig bremsevirkning pa staengerne og dermed pa
ankeret. Efterhanden som hastigheden falder, falder
den inducerede spaendings frekvens og dermed den
induktive impedans. Ankerets ohmiske modstand bli-
ver gradvist dominerende og forgger saledes brekse-
virkningen, efterhdnden som hastigheden falder. Det
genererede bremsemoment falder kraftigt umiddelbart
for stilstand for helt at forsvinde, nar der ikke laengere
er beveaegelse. Jaevnstrgmsinjektionsbremsning er
derfor ikke egnet til at holde en belastning i hvile.

® AC-bremsning

Nar motoren fungerer som bremse, vil DC link-spaen-
dingen stige, fordi der fgres energi tilbage til DC-lin-
ken. Princippet i AC-bremsen er at age magnetiserin-
gen under bremsningen og derved gge motorens
termiske tab. Ved anvendelse af par. 144 i VLT 2800
er det muligt at justere starrelsen af det generatoriske
moment, der kan patrykkes motoren, uden at mellem-
kredsspaendingen overstiger advarselsniveauet.

Bremsemomentet afhaenger af hastigheden. Med AC-
bremsefunktionen aktiveret og parameter 144 = 1,3
(fabriksindstillingen) er det muligt at bremse med om-
kring 50 % af det nominelle moment under 2/3 af den
nominelle hastighed og med omkring 25 % ved den
nominelle hastighed. Funktionen vil ikke fungere ved
lave hastigheder (under 1/3 af den nominelle motor-
hastighed). Det er kun muligt at kere i omkring 30
sekunder med parameter 144 over 1,2.
' NB!

“: Hvis veerdien i parameter 144 oges, vil

i motorstrommen samtidig stige kraftigt
ved generatoriske belastninger. Parame-
teren bor derfor kun eendres, hvis det sik-
res ved maling, at motorstrammen i alle

driftssituationer aldrig overstiger den
maksimalt tilladelige stram i motoren. Be-
meerk: Strammen kan ikke kan afleeses i
displayet.

® Optimal bremsning med bremsemodstand
Dynamisk bremsning er hensigtsmaessig fra maksimal
hastighed ned til en bestemt frekvens. Under denne
frekvens skal der pafgres DC-bremsning efter behov.
Dette gores mest effektivt ved en kombination af dy-
namisk bremsning og DC-bremsning. Se illustratio-
nen.
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omisk brermening

| NB!
"a Ved skift fra dynamisk bremsning til DC-

bremsning forekommer der en kort perio-

de (2-6 millisekunder) med meget lavt
bremsemoment.

Sé&dan beregnes den optimale indkoblingsfrekvens for

DC-bremsen:

ny — n,
Slip § = — x 100 [%]
Mo
Synkron hastighed ny = % [1/ min]

f = frekvens
p = antal polpar
nn = rotorens hastighed

s X f

~700 [HZ]

DC—-bremse indkoblingsfrekvens = 2 X
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B Bremsekabel

Max. leengde [m]: 20 m

Tilslutningskablet til bremsemodstanden skal veere
skaermet. Skeermen forbindes til den ledende bagpla-
de ved frekvensomformeren og til bremsemodstan-

For at beskytte installationen skal der monteres et ter-
morelae, som afbryder frekvensomformeren, hvis
bremsestrgmmen bliver for hgj. Flat pack-modstande-
ne er selvbeskyttende.

dens metalkabinet med kabelbgjler. Beregn bremsestramsindstillingen pa termorelaeet pa

falgende made:

| e
“: Hvis der ikke bruges Danfoss bremse- \/ Pyns
- - /term. rele =
i modstande, skal man sikre sig, at brem- Riremsemodstand

semodstanden er induktionsfri. Reorer den aktuelle bremsemodstandsvaerdi beregnet i

afsnittet om "Beregning af bremsemodstand”. Figuren
viser en installation med et termorelee.

m Beskyttelsesfunktioner under installation
Ved installation af en bremsemodstand bgr man sikre
sig bedst muligt for at undga en evt. overbelastning,
idet brandfare kan opsta pa grund af varmeudvikling
fra bremsemodstanden.

Bremsestrgmindstillingen for termorelzae til Danfoss 40
%-bremsemodstande fremgar af tabellen lsengere
fremme.

NB!
Bremsemodstanden skal monteres pa ik-
ke braendbart materiale.

L1
L2
L3
oyt I
s e e e
F2 []SA
001
Kl-fl-fi ® |
P pa i
91 92 93 12 o_j :I E_-\ : )
27 o : :
LI L2L3PE ! |
I
I I
v | 5
o -
! i
I ]
I ]
I ]
________ S N

L———w __—__J

17524085.10

Visse af Danfoss-bremsemodstandene indeholder en

termokontakt (se tabellen leengere fremme). Denne

kontakt er NC (normalt lukket) og kan f.eks. bruges til ":
frilobsstop reverseret imellem klemme 12 og 27. Fre- q
kvensomformeren vil saledes frilgbe, hvis termokon-

takten abnes.

NB!

Termokontakten er ikke beskyttelsesud-
styr. Til beskyttelse skal der benyttes en
termokontakt som vist i figuren.
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B Bremsemodstande

Flatpack-bremsemodstande IP 65

Type Prmotor Rwmin Starrelse [Q] / [W] Driftscyklus % Bestillingsnr.

[kW] [Q] pr. stk. 175Uxxxx [=)
2803 (200 V) 0.37 297 330Q/100 W 30 1003 8
2805 (200 V) 0.55 198 220Q/100 W 20 1004 A
2807 (200 V) 0.75 135 150 Q /100 W 14 1005 ':
2811 (200 V) 1.10 99 100Q/100W 8 1006 >
2815 (200 V) 1.50 69 72 Q/200 W 16 0992 =
2822 (200 V) 2.20 43 50 Q /200 W 9 0993 5
2840 (200 V) 3.70 21 50 Q /200 W 11 2x0993' z
2805 (400 V) 0.55 747 830 Q/100 W 20 1000 _g
2807 (400 V) 0.75 558 620 Q/100 W 14 1001 o
2811 (400 V) 1.10 387 430 Q/100 W 8 1002 e
2815 (400 V) 1.50 297 310Q /200 W 16 0984 —
2822 (400 V) 2.20 198 210 Q /200 W 9 0987
2830 (400 V) 3.00 135 150 Q /200 W 5.5 0989
2830 (400 V) 3.00 135 300 Q/200W 11 2x0985'
2840 (400 V) 4.00 99 240 Q /200 W 11 2x0986'

'Disse to modstande skal parallelforbindes. Bestil to stk.
Se dimensionerne for Flatpack-bremsemodstande pa naeste
side.

Bremsemodstand for VLT 2803-2882 driftscyklus 40 % data og kodenummer

VLT-type Periodisk Pmotor Rmin Ranb Pb, maks Term. relae Kode- Kabeltvaer-
bremseperi- [kW] [Q] [Q] [kW] [Amp] nummer snit
odetid 175Uxxxx [mm?]
[sekunder]

2803 (200 V) 120 0,37 297 330 0,16 0,7 1900~ 1,5
2805 (200 V) 120 0,55 198 220 0,25 1,1 1901* 1,5**
2807 (200 V) 120 0,75 135 150 0,32 1,5 1902* 1,5**
2811 (200 V) 120 1,1 99 110 0,45 2,0 1975* 1,5
2815 (200 V) 120 1,5 74 82 0,85 3.2 1903* 1,5
2822 (200 V) 120 2,2 50 56 1,00 4,2 1904 1,5
2840 (200 V) 120 37 22 25 3,00 11,0 1925 1,5
2805 (400 V) 120 0,55 747 830 0,45 0,7 1976* 1,5**
2807 (400 V) 120 0,75 558 620 0,32 0,7 1910* 1,5**
2811 (400 V) 120 1,1 387 430 0,85 1,4 1911* 1,5
2815 (400 V) 120 1,5 297 330 0,85 1,6 1912~ 1,5
2822 (400 V) 120 2,2 198 220 1,00 2,1 1913 1,5
2830 (400 V) 120 3,0 135 150 1,35 3,0 1914~ 1,5
2840 (400 V) 120 4,0 99 110 1,60 3,8 1979* 1,5**
2855 (400 V) 120 5,5 80 80 2,00 5,0 1977* 1,5**
2875 (400 V) 120 7,5 56 56 3,00 6,8 1978* 1,5
2880 (400 V) 120 11 40 40 5,00 11,2 1997~ 1,5
2881 (400 V) 120 15 30 30 10,0 18,3 1998 2,5
2882 (400 V) 120 18,5 25 25 13,0 22,8 1999 4+

*Med KLIXON-afbryder
**Fglg altid nationale og lokale regler

Pmotor : Nominel motorstarrelse til VLT-type

Rmin : Mindste tilladte bremsemodstand

Ranb : Anbefalet bremsemodstand (Danfoss)

Pb, maks : Bremsemodstands nominelle effekt som oplyst af leverander

Term. relee : Bremsestromsindstilling for termorelee

Kodenummer : Bestilllingsnumre til Danfoss-bremsemodstande

Kabeltvaersnit : : Anbefalet minimumveerdi baseret pa PVC-isoleret kobberkabel, omgivelsestemperatur pa 30

grader celsius med normal varmeafgivelse

Se dimensioner for bremsemodstand til VLT 2803-2882 driftscyklus 40 % i instruktion MI.90.FX.YY.
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B Dimensioner pa Flatpack-bremsemodstande
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Kabellengde:
510 £40 mm
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® Betjeningsenhed
Pa frekvensomformerens forside findes et betjenings-
panel.

195NAOOR 11

3 O ALARM O ON

(O WARNING

STOP

4 RESET

START

Betjeningspanelet er funktionelt opdelt i fire grupper:
1. Sekscifret LED-display.

2. Taster til @2endring af parametre og skift af
displayfunktion.

3. Indikeringslamper.
4. Taster til lokalbetjening.

Al visning af data sker via et sekscifret LED-display,
som under normal drift kontinuerligt vil kunne vise en
driftsveerdi. Som supplement til displayet findes tre in-
dikeringslamper for hhv. indikering af nettilslutning
(ON), advarsel (WARNING) og alarm (ALARM). De
fleste af frekvensomformerens parameteropsaetninger
kan sendres umiddelbart via betjeningspanelet, med-
mindre denne funktion er programmeret til Last [1] via
parameter 018 Las for datasendringer.

Betjeningstaster

[QUICK MENU] giver adgang til de parametre, der
anvendes til Quick menu.

[QUICK MENU] benyttes desuden, hvis en eendring af
en parameterveerdi ikke skal udfgres.

Se ogsa [QUICK MENU] + [+].

[CHANGE DATA] benyttes ved a&endring af en indstil-
ling.

[CHANGE DATA] benyttes ogsa til at bekreefte en en-
dring af parameterindstillinger.

[+]1/[-] benyttes ved valg af parameter, samt aendring
af parameterveerdi.

Tasterne benyttes desuden i Display mode til at veelge
visning af en driftsvaerdi.

[QUICK MENU] + [+]-tasterne skal aktiveres samtidig
for at give adgang til samtlige parametre. Se Menu
mode.

[STOP/RESET] benyttes til stop af den tilsluttede mo-
tor eller til reset af frekvensomformeren efter et trip.
Kan veelges Aktiv [1] eller lkke aktiv [0] via parameter
014 Lokal stop/reset . | Display mode vil displayet blin-
ke, hvis stopfunktionen aktiveres.
| NB!

“: Hvis [STOP/RESET]-tasten er indstillet til

a Ikke aktiv [0] i parameter 014 Lokal stop/
reset, og der ikke er en stopkommando via
de digitale indgange eller seriel kommu-
nikation, kan motoren kun stoppes ved at
afbryde netspaendingen til frekvensomfor-
meren.

[START] benyttes til start af frekvensomformeren.
Den er altid aktiv, men [START]-tasten kan ikke tilsi-
deseette en stop-kommando.

Manuel initialisering

Afbryd netspaendingen. Hold [QUICK MENU] + [+] +
[CHANGE DATA]-tasterne nede, samtidigt med at net-
spaendingen kobles til igen. Slip tasterne, og frekvens-
omformeren er programmeret til fabriksindstillingen.
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® Displayudlaesningstilstande
Displaytilstand

—_
I A
Ved normal drift kan der kontinuerligt vises ét drifts-
dataelement efter operatgrens eget valg. Ved hjeelp af
[+/-]-tasterne kan der veelges folgende indstillinger i

Displaytilstand:
- Udgangsfrekvens [Hz]
- Udgangsstrgm [A]
- Udgangsspeending [V]
- Mellemkredsspaending [V]
- Udgangseffekt [kW]
- Skaleret udgangsfrekvens fug x p008

QUICK

wew | T ﬂ-\
Hvis der skal skiftes til Menutilstand, skal [QUICK
MENU] + [+] aktiveres samtidig.
I Menutilstand kan de fleste af frekvensomformerens
parametre aendres. Bladr gennem parametrene med

[+/-]-tasterne. Mens der bladres i Menutilstand, vil pa-
rameternummeret blinke.

Menutilstand

Displayet viser, at indstillingen i par. 102 Motoreffekt
Pun er 0,75. Hvis veerdien 0,75 skal aendres, skal
[CHANGE DATA] farst aktiveres. Derefter kan para-
meterveerdien eendres med [+/-]-tasterne.

N !
\ ’

-
-

N
' \ N
! \

Hvis displayet for en given parameter viser tre prikker
til hgjre, betyder det, at parameterveerdien har flere
end tre cifre. Veerdien kan vises ved at aktivere
[CHANGE DATA].

Displayet viser, at der i par. 128 Termisk motorbeskyt-
telse er valgt Termistor-trip [2].

Kvikmenu

T

[

Med [QUICK MENU]-tasten er det muligt at fa adgang
til frekvensomformerens 12 vigtigste parametre. Efter
programmeringen vil frekvensomformeren i de fleste
tilfaelde veere klar til drift. Nar [QUICK MENU]-tasten
aktiveres i Displaytilstand, startes kvikmenuen. Bladr
gennem kvikmenuen ved hjaelp af [+/-]-tasterne, og
foretag eendringer af dataveerdierne ved forst at trykke
pa [CHANGE DATA] og derefter eendre parameter-
veerdien med [+/-]-tasterne.

Kvikmenu-parametrene er:

. Par. 100 Konfiguration

. Par. 101 Momentkarakteristik

. Par. 102 Motoreffekt Pun

. Par. 103 Motorspaending Um,n

. Par. 104 Motorfrekvens fun

o Par. 105 Motorstram Iun

. Par. 106 Nominel motorhastighed nun
U Par. 107 Automatisk motortilpasning

. Par. 202 Udgangsfrekvens hgj graense fuaxs
. Par. 203 Referenceomrade

. Par. 204 Minimumreference Refvin

. Par. 205 Maksimumreference Refviaks
. Par. 207 Rampe op-tid

o Par. 208 Rampe ned-tid

. Par. 002 L okal-/fiernbetjent

. Par. 003 Lokal reference

Parameter 102-106 kan aflaeses p& motorens type-
skilt.

® Hand Auto

| forbindelse med normal drift er frekvensomformeren
i Auto-funktion, hvor referencesignalet gives eksternt,
analogt eller digitalt, via styreklemmerne. | Hand-til-
standen er det derimod muligt at angive referencesig-
nalet lokalt via betjeningspanelet.

Pa styreklemmerne forbliver fglgende styresignaler
aktive, nar der veelges Hand-tilstanden:

J Hand Start (LCP2)
. Off Stop (LCP2)
. Auto Start (LCP2)
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. Nulstil

. Frilgbsstop inverteret

Automatisk motortilpasning
Automatisk motortilpasning (AMT) udferes pa folgen-

de made:

. Reset og frilgbsstop inverteret

. Kvikstop inverteret 1
. Stop inverteret

. Reversering 2.
. DC-bremsning inverteret

. Setup veelg LSB

3.
. Setup veelg MSB
. Termistor
. Preecis stop, inverteret 4.

. Praecis Stop/Start

. Jog '
: . I [
. Stopkommando via seriel kommunikation. “ﬂ

Omskiftning mellem Auto- og Hand-tilstand:
Ved aktivering af [Change Data]-knappen i [Display

| parameter 107 Automatisk motortilpasning
veelges dataveerdi [2]. "107" vil nu blinke, og
"2" vil ikke blinke.

AMT aktiveres ved at trykke pa start. "107" vil
nu blinke, og streger vil bevaege sig fra ven-
stre mod hgjre i dataveerdifeltet.

Nar "107" igen vises med dataveerdien [0], er
AMT gennemfgrt. Tryk pd [STOP/RESET] for
at gemme motordataene.
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Derefter vil "107" fortsaette med at blinke med
dataveerdien [0]. Der kan nu fortseettes.

NB!
VLT 2880-2882 har ikke AMT-funktion.

Mode], vil displayet vise frekvensomformerens til-

stand.
CHANGE :> ‘7‘ ‘7 —
DATA P

Spol op/ned for at skifte til Hand-tilstand:

Nar frekvensomformeren er i Hand-tilstand, ser ud-
leesningen ud pé folgende made:

I

1

, 0g referencen kan aéendres med fglgende taster:

N

NB!
Bemeerk, at parameter 020 kan blokere
for funktionsvalg.
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® Betjeningsenheden LCP 2,option

195NANT79.10

2 DISPLAY

STATUS

QUICK
MENU

CHANGE CANCEL
DATA

OWARNING ~ OON

4 (OALARM
AT
sToP FWD.

5 RESETIM JOG [ REV. B START

Der kan til VLT 2800 tilsluttes en LCP betjeningsenhed
(Local Control Panel - LCP 2), som udger et komplet
interface for betjening og programmering af frekvens-
omformeren. LCP 2 betjeningspanelet kan monteres
op til 3 meter fra frekvensomformeren i f.eks. en tav-
lefront ved hjeelp af en tilbehgrskit.

Betjeningspanelet er funktionelt opdelt i fem grupper:
1. Display.
2. Taster til skift af displayfunktion.
3. Taster til &endring af programparametre.
4. Indikeringslamper.
5. Taster til lokalbetjening.

Al visning af data sker via et 4-liniers alfanumerisk dis-
play, som under normal drift kontinuerligt vil kunne vise
4 driftsdata og 3 driftstilstande. Under programmering
vil der blive vist alle de informationer, som er ngdven-
dige for en hurtig og effektiv parameteropsaetning af
frekvensomformeren. Som supplement til displayet
findes tre indikeringslamper for hhv. spaendingsindi-
kering (ON), advarsel (WARNING) og alarm (ALARM).
Alle frekvensomformerens parameteropsaetninger
kan eendres umiddelbart via betjeningspanelet, med

mindre denne funktion er programmeret til Last [1] via
parameter 018 Las for datasendringer.

Betjeningstaster til parameteropsaetning
Betjeningstasterne er funktionsopdelt, saledes at ta-
sterne mellem display og indikeringslamper benyttes
til parameteropseaetning, herunder valg af displayets
visning under normal drift.

DISPLAY QUICK

STATUS MENU

CHANGE CANCEL OK
DATA

175ZA020.10

[DISPLAY/STATUS] benyttes til valg af displayets vis-

ningstilstand eller ved skift tilbage til Display mode fra
enten Quick menu eller Menu mode.

[QUICK MENU] giver adgang til de parametre, der
anvendes i Quick menu. Det er muligt at skifte mellem
Quick menu og Menu mode.

[MENU] giver adgang til samtlige parametre. Det er
muligt at skifte mellem Menu mode og Quick menu.

[CHANGE DATA] benyttes ved endring af en para-
meter, som er valgt enten i Menu mode eller Quick
menu.

[CANCEL] benyttes, hvis en aendring af den valgte
parameter ikke skal udfgres.

[OK] benyttes ved bekraeftelse af en eendring af valgt
parameter.

[+ / -] benyttes ved valg af parameter, samt aendring
af parameterveerdien.

Tasterne benyttes desuden i Display mode til at skifte
mellem udlaesningerne af driftsvariabler.

[< >] benyttes ved valg af parametergruppe samt til
flytning af cursor ved eendring af en numerisk veerdi.

Indikeringslamper

Nederst pa betjeningspanelet findes en rgd alarmlam-
pe, en gul advarselslampe og en gron spaendingsin-
dikeringslampe.

[ OALARM OWARNING __ OON |
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Ved overskridelse af visse greenseveerdier aktiveres
alarm- og/eller advarselslampen samtidig med, at der
vises en status- eller alarmtekst i displayet.
' NB!
'l: Spaendingsindikeringslampen  aktiveres,
i nar der er tilsluttet spaending til frekvens-
omformeren.

®m | okal styring

AN
STOP FWD.
RESET JOG REV. @ START

[STOP/RESET] benyttes til at stoppe den tilsluttede
motor eller til reset af frekvensomformeren efter et ud-
fald (trip). Kan veelges aktiv eller inaktiv via parameter
014 Lokal stop.

Hvis stop aktiveres vil Displaylinie 2 blinke.

195NA125.10

NB!

Hvis der ikke er valgt en ekstern stopfunk-
tion, og [STOP/RESET] tasten er valgt
inaktiv, kan motoren kun stoppes ved at
afbryde spaendingen til motoren eller fre-
kvensomformeren.

[JOG] &endrer udgangsfrekvensen til en forudindstillet
frekvens, mens tasten ho Ides nede. Kan veelges aktiv
eller inaktiv via parameter 015 Lokal jog.

[FWD / REV] skifter motorens omlgbsretning, hvilket
indikeres vha. pilen i displayet. Kan veelges aktiv eller
inaktiv via parameter 016 Lokal reversering. Tasten
[FWD/REV] er kun aktiv, nar parameter 002 Lokal-/
fiernbetjent er indstillet til Lokalbetjent.

[START] benyttes til start af frekvensomformeren. Er
altid aktiv, men kan dog ikke overstyre en stopkom-
mando.

' NB!
“: Hvis tasterne for lokalstyring er valgt akti-
i ve, vil disse veere aktive, bade nar fre-

kvensomformeren er indstillet til Lokalbe-
tient og Fjernbetjent via parameter 002
Lokal-/fiernbetjent , dog undtaget [FWD/
REV], der kun er aktiv i Lokalbetjent.

® Display mode

VAR 1.1 VAR 1.2 VAR 1.3

VAR 2

0L €LIVYNS6 -

STATUS

Ved normal drift kan der efter eget valg kontinuerligt
vises op til 4 forskellige driftsdata, Var. 1,1 og Var. 1,2
og Var. 1,3 og Var. 2. Den aktuelle driftsstatus eller
opstaede alarmer og advarsler vises i linie 2 med et
nummer.

Ved alarmer bliver denne vist i linie 3 og 4 med en for-
klarende tekst.

En advarsel vil i linie 2 blive vist blinkende med en for-
klarende tekst i linie 1. Desuden viser displayet det
aktive Setup.

Pilen indikerer den valgte omdrejningsretning. Her vi-
ser frekvensomformeren, at den har et aktivt reverse-
ringssignal. Pilens krop forsvinder ved en stopkom-
mando, eller hvis udgangsfrekvensen kommer under
0,1 Hz.

Nederste linie angiver frekvensomformerens status.
Scroll-listen viser, hvilke driftsveerdier der kan vises i
linie 1 og 2 i Display mode. Andringer foretages vha.
[+ / -]-tasterne.

Driftsdata Enhed
Resulterende reference [%]
Resulterende reference [enhed]
Feedback [enhed]
Udgangsfrekvens [Hz]
Udgangsfrekvens x skalering [-]
Motorstrom [A]
Moment [%]
Effekt [kW]
Effekt [HK]
Motorspaending V]

DC link spaending V]
Termisk belast. motor [%]
Termisk belastning [%]
Korte timer [timer]
Digital indgang [bineer]
Pulse reference [Hz]
Ekstern reference [%]
Statusord [hex]
Kglepladetemperatur [°C]
Alarmord [hex]
Styreord [hex]
Advarselsord [hex]
Udvidet stausord [hex]
Analog indgang 53 [V]
Analog indgang 60 [mA]

Der kan vises tre driftsdata i forste displaylinie og én
driftvariabel i anden displaylinie. Disse Programmeres
via parameter 009, 010, 011 og 012 Display udlses-
ning.

MG.27.E3.01 - VLT ®er et registreret varemeerke tilhgrende Danfoss 33

o
S
©
v
|_
i
>
=
c
e
=
a4

S
S
e}
S
=]
[




Danfot

VLT ®2800 Series

® Visningstilstande

LCP-betjeningsenheden har forskellige visningstil-
stande, som er afhaengige af, hvilkken mode frekvens-
omformeren er opsat i.

Visningstilstand I:
Denne visningstilstand er standard efter opstart eller
initialisering.

FREKUENS

58,8 Hzo

MOTOR KOJRER

Linie 2 viser veerdien for en driftsveerdi med tilhgrende
enhed, og linie 1 indeholder en tekst, som forklarer li-
nie 2. | eksemplet er Frekvens valgt som udlgesning via
parameter 009 Stor display udleesning. Under normal
drift kan en anden variabel umiddelbart udlaeses ved
betjening af [+ / -]-tasterne.

Visningstilstand II:
Skift mellem Visningstilstand | og Il sker ved et kort-
varigt tryk pa [DISPLAY / STATUS]-tasten.

24,3% 38,2% 13,2A

J8. 8 Hz ¢

MOTOR KORER

I denne tilstand vises samtidig dataveerdier for fire
driftsdata med tilhgrende enhed jvf. skema. | eksemp-
let er valgt hhv. Frekvens, Reference, Moment og Strom
som udleesning i farste og anden linie.

Visningstilstand lil:

Denne visningstilstand kaldes frem, s& lange [DIS-
PLAY / STATUS]-tasten holdes inde. Nar tasten slip-
pes, vil der skiftes tilbage til Visningstilstand I,
medmindre tasten er holdt inde i mindre end ca. 1 sek.,
da vil der altid skiftes tilbage til Visningstilstand I.

REFX% MOMENTX STROMA

58,8 Hzo

MOTOR KOJRER

Her udleeses parameternavne og enheder for drifts-
data i forste og anden linie. Linie 2 i displayet forbliver
uzendret.

Visningstilstand IV:

Denne visningstilstand kan kaldes frem under drift,
hvis der skal eendres i et andet Setup uden at stoppe
frekvensomformeren. Funktionen aktiveres i parame-
ter 005 Programmeringssetup.

24,3% 3@,2% 13,3A

28. 8 Hz;

MOTOR KORER

Her vil programmeringssetup nummer 2 blinke til hgjre
for det aktive Setup.

Parameteropsaetning

En frekvensomformers alsidige arbejdsomrade opnas
ved et stort antal parametre, som gor det muligt at til-
passe funktionaliteten til en specifik anvendelse. For
at give et bedre overblik over de mange parametre, er
der mulighed for at vaelge mellem to programmerings-
mader - en Menu mode og en Quick menu mode.
Forstneevnte giver adgang til samtlige parametre.
Sidstnaevnte bringer brugeren gennem de parametre,
som efter gennemfgrt opsaetning, gor det muligt at
seette frekvensomformeren i drift i de fleste tilfaelde.
Uanset valg af programmeringsmade, vil en eendring
af en parameter sla igennem og dermed vaere synlig i
bade Menu mode og Quick menu mode.

Struktur for Quick menu mode kontra Menu mode
Foruden et navn er hver parameter tilknyttet et num-
mer, som er det samme uanset programmeringsma-
de. | Menu mode vil parametrene veere opdelt i
grupper, hvor parameternummerets 1. ciffer (fra ven-
stre) indikerer gruppenummeret for den pageeldende
parameter.

o Med [QUICK MENU]-tasten er det muligt at
fa adgang til frekvensomformerens vigtigste
parametre. Efter programmeringen vil fre-
kvensomformeren i de fleste tilfaelde veere
klar til drift. Quick menuen spoles igennem
med [+ / -]-tasterne og dataveerdierne en-
dres ved at trykke pd [CHANGE DATA] +
[OK].

U Menu mode giver mulighed for valg og &en
dring af samtlige parametre efter eget valg.
Dog vil nogle parametre blive “bleendet af”
afheengigt af valget i parameter 100 Konfigu-
ration .
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B Quick menu med LCP 2 betjeningsenhed

FREKVENS
Hurtig opsaetning startes med et tryk pa [QUICK ~
MENU]-tasten, hvorefter fglgende visning kommer SE ] EI H21
frem i displayet: A1 SPROG

ENGLISH

o
QUICK MEHU ¥ OF % 8
5 EI EI H f“ Displayets linie 3 vil vise parameternummer og -navn ﬁ
' i og status / veerdi for den valgte parameter vises i linie ;'
BBl SPROG 4. =
EMGLISH c
[Endring af data §
Nederst i displayet vises parameternummer og -navn Uanset om en parameter er kaldt frem under Quick [
samt status / veerdi for forste parameter under Quick menu eller Menu mode, vil proceduren for aendring af S
o [
menu. Farste gang der trykkes pa [QUICK MENU]-ta- data veere den samme. Et tryk p4 [CHANGE DATA]- =
sten, efter der er teendt for apparatet, starter udlees- tasten giver adgang til eendring af den valgte parame-
ningerne altid i pos. 1 - se nedenstaende tabel. ter, hvorefter understregning i linie 4, vil blive udlaest
blinkende. Fremgangsmaden for sendring af data af-
T°S' gg:ag;ergg ar. Eilicel haenger af, om den valgte parameter repraesenterer en
2 102 Motoreffekt kW] numerisk datavaerdi eller en tekstveerdi.
3 103 Motorspaending [V] . .
4 104 Motorfrekvens [Hz] /Endring af dataveerdi
5 105 Motorstrem [A] Er den valgte parameter en dataveerdi, vil &endringen
6 106 Nominel motorhastighed [o/min] ske ved et valg med [+ / -]-tasterne.
7 107 AMT
8 204 Minimum reference [HZ]
?o gg? l;/laksimum rgference EHzll] FREKUENS
ampe op-ti se
11 208 Rampe ned-tid [sek] SE - E H z sk
12 002 Lokal-/fjernbetjent 1
13 003 Lokal reference [Hz] 881 SPROG
EMGLISH
® Valg af parameter Nederste displaylinie vil vise den vaerdi, som vil blive
Menu mode startes med et tryk pa [MENU]-tasten, indleest (gemt), nar der kvitteres med [OK].
hvorefter felgende visning kommer frem i displayet: AEndring af numerisk dataveerdi
Repraesenterer den valgte parameter en numerisk da-
FREKUENS taveerdi, veelges forst ciffer med [< >]-tasterne.

58,8 Hzo

FREKUVENS

58,8 Hz

138 START FREKVENS

B.. DRIFT&DISPLAY

Linie 3 i displayet viser parametergruppenummer og - BB HZ
navn.
| Menu mode er parametrene gruppeopdelt. Valg af Dernaest aendres det valgte ciffer trinlgst med [+ / -]-
parametergruppe sker med [< >]-tasterne. tasterne:
Falgende parametergrupper vil veere tilgaengelige:
FREKUENS

Gruppe nr. Parametergruppe ~

0 Drift & Display SE.E Hzm“

1 Belastning & Motor

2 Referencer & Graenser 138 START FREKUVENS

3 Indgange & Udgange BE, 8 HE

4 Specielle funktioner

5 Seriel kommunikation . N . .

6 Tekniske funktioner Det valgte ciffer indikeres blinkende. Nederste dis-

playlinie vil vise den dataveerdi, som vil blive indleest

Nar den gnskede parametergruppe er valgt, kan hver (gemt), nar der kvitteres med [OK]

enkelt parameter veelges ved hjeelp af [+ / -]-tasterne:
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® Manuel initialisering

' NB!
'l: Manuel initialisering er ikke mulig pa LCP
i 2 betjeningsenheden 175N0131. Det er
dog muligt at lave en initialisering via par.
620 Diriftstilstand :

Folgende parametre nulstilles ikke ved initialisering
via par. 620 Driftstilstand.

- par. 500 Adresse

- par. 501 Baudrate

- par. 600 Driftstimer

- par. 601 Karte timer

- par. 602 kWh teeller

- par. 603 Antal indkoblinger

- par. 604 Antal overtemperaturer

- par. 605 Antal overspaendinger

- par. 615-617 Fejllogbog
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B Mekaniske mal VLT 2822 220 - 240 V, PD2
Nedenstaende tegninger beskriver de mekaniske mal. VLT 2840 200-240 volt
Alle mal er i mm. VLT 2855-2875 380-480 volt
NB! e 055 3
'@ Bemaerk, at alle filteroptionerne skal mon- JB- -z%—*
teres lodret. \&°
} o 211.0
| 0
VLT 2803-2815 200-240 VoIt §
VLT 2805-2815 380-480 Volt |
|
75 o : 1
'_s_o_|_ 24.5 9 ! 257 267.5 ¥
& | l
] | 05.5
' o 8.0 |
| ~ ‘
i 191 200 : c
! \ 2
| : P 8 N | =
1 [=] 2 < -—
= : T4 7 @
g Aozl | L =
é ,,’/ 24.5
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B Motorspoler (195N3110) B Klemmeafdakning
Nedenstdende tegning viser malene for NEMA 1-
IU
0 klemmeafdaekninger til VLT 2803-2875.
. [ | Malet 'a' afheenger af apparattypen.
& & 5
" :
2 I
S .
9 /,’ e —
5| g el 60

217

195NA263.10

®m RFI 1B-filter (195N3103)

60
. /
° & 245
d\ Te}
~
NE
e8]

190
200

|
|
|
|
(Tp) |
/L:. = ! 4.5

195NA262.10

195NA362

e B e B e O e B e L~

195NA361.10
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Dimensioner

Type Kodenummer A B C
VLT 2803-2815 200-240 V, VLT 2805-2815 380-480 V 195N2118 47 80 170
VLT 2822 200-240 V, VLT 2822-2840 380-480 V 195N2119 47 95 170
VLT 2840 200-240 V, VLT 2822 PD2, TR1 2855-2875|195N2120 47 145 170
380-480 V
TR1 2880-2882 380-480 V, VLT 2840 PD2 195N2126 47 205 245
m EMC-filter til lange motorkabler
| | [ | | |
g —mfFEm e e e e e e e e e e = T T
I
.—f'\: [ —— I
D) | 5
= y Ly § I
1 T T
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| L
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192H4719
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® Mekanisk installation B Side om side
Alle VLT 2800-apparater kan installeres side mod side
Veer opmeerksom pa de krav, der geelder og i en vilkarlig position, idet apparaterne ikke kraever
for installation. ventilation pa siden.

Frekvensomformeren afkales ved luftcirkulation. Den
frie afstand bade over og under apparatet skal veere
mindst 100 mm, for at apparatet kan komme af med
kaleluften. Det skal sikres, at omgivelsestemperaturen
ikke kommer over frekvensomformerens angivne
maksimumtemperatur, og at degngennemsnitstempe-
raturen ikke overskrides, da apparatet ellers kan blive
for varmt. Maks. temperatur og degngennemsnit frem-
gar af Generelle tekniske data. Ved omgivelsestempe-
ratur i omradet 45 °C - 55 °C skal der foretages en
derating af frekvensomformeren. Se Derating for om-
givelsestemperatur. Bemaerk, at levetiden for frekvens-
omformeren reduceres, hvis der ikke tages hgjde for
derating for omgivelsestemperatur.

195NA031.10

Installation

® |ndbygning
Alle apparater i kapslingsgrad IP 20 skal indbygges i
skabe og paneler. IP 20 er ikke egnet til frembygning.
I nogle lande, f.x USA, ma apparater i kapslingsgrad 195NA0147.10
NEMA 1 frembygges.

NB!

Med IP 21-lgsningen kraever samtlige ap-
parater mindst 100 mm fri luft pa hver
side. Det betyder, at montering side om
side ikke er tilladt.

m Pladskrav ved mekanisk installation

Alle apparater kreever minimum 100 mm luft til andre
komponenter over og under kapslingen.

195NA030.10
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® Hgjspandingsadvarsel

Frekvensomformerens speending er far-
lig, nar den er tilsluttet netforsyningen.
Ukorrekt montering af motoren eller fre-
kvensomformeren kan fordrsage beska-
digelse af materiel, alvorlig personskade
eller dad. Overhold derfor anvisningerne i
denne manual samt lokale og nationale
reglementer og sikkerhedsbestemmelser.
Det kan veere forbundet med livsfare at
bergre de elektriske dele, ogsa efter at
netforsyningen er koblet fra: Vent mindst
4 minutter.

NB!

Det er brugerens eller installaterens an-
svar at sgrge for korrekt jording og be-
skyttelse efter gaeldende lokale og natio-
nale normer.

A

"

® Jording
Falgende skal overholdes ved installation:

. Sikkerhedsjording: Frekvensomformeren har
hoj leekstram og skal jordes forskriftsmaes-
sigt af sikkerhedshensyn. Fglg alle lokale sik-
kerhedsforskrifter.

. Hgajfrekvensjording: Hold jordledningsforbin-
delser sa korte som muligt.

Forbind alle jordsystemer med hinanden for at sikre
mindst mulig lederimpedans. Den lavest mulige lede-
rimpedans opnds ved at holde lederen sa kort som
mulig og ved at jorde med starst muligt overfladeareal.
Ved montage af flere frekvensomformere i et skab bar
skabsbagpladen, som skal veere af metal, anvendes
som feelles jordreferenceplade. Frekvensomformerne
skal monteres til skabsbagpladen med sa lav impe-
dans som mulig.

Lav impedans sikres ved at montere frekvensomfor-
meren pa bagpladen vha. frekvensomformerens fast-
geringsbolte. Fjern enhver form for maling fra fastge-
ringspunkterne.

Kabler

Styrekablet og forsyningskablet bgr installeres seperat
fra motorkablerne for at forebygge overfgsel af stgj.
Normalt vil en afstand pa 20 cm veere tilstreckkelig,
men det anbefales, at holde sterst mulig afstand, hvor

det er muligt, specielt hvor kabler installeres parallelt
over stgrre afstande.

For falsomme signalkabler, som for eksempel telefon-
kabler og datakabler, anbefales starst mulig afstand.
Der gaores opmeerksom p4, at den ngdvendige afstand
er afheengig af installationen og signalkablernes fol-
somhed, og at eksakte veerdier derfor ikke kan gives.

Ved placering i kabelbakker ma fglsomme signalka-
bler ikke placeres i samme kabelbakke som motor-
kablet. Hvis signalkabler skal krydse effektkabler, skal
dette gores med en vinkel p& 90 grader. Husk at alle
stajfyldte til- eller afgangskabler til et kabinet skal
skeermes.

Se ogsa EMCkorrekt elektrisk installation.

Skeermede kabler

Skeermen skal have en lav HF-impedans, som opnas
ved en flettet skeerm af kobber, aluminium eller jern.
Skeermarmering beregnet for f.eks. mekanisk beskyt-
telse er ikke egnet til EMC-korrekt installation. Se ogsa
Anvendelse af EMC-korrekte kabler.

Ekstra beskyttelse

RCD-relaeer, nulling eller jording kan anvendes som
ekstra beskyttelse, forudsat at lokale sikkerhedsmaes-
sige normer overholdes. Ved jordfejl kan der opsta
jeevnstramsindhold i fejlstrammen. Brug aldrig et RCD
(Fl-relee) af typen A, da de ikke er egnet til DC-fejl-
stramme. Hvis der anvendes RCD-relaeer, skal det
ske i henhold til lokale bestemmelser.Hvis der anven-
des RCD-relzeer, skal de veere:

- Velegnede til beskyttelse af udstyr med et
jeevnstromsindhold (DC) i fejlstrammen (3-
faset broensretter).

- Velegnede til indkobling med impulsformet,
kortvarig afledning.

- Egnet til hgj lsekstram.

Ved enheder til enfaset 200 V-spaending med reduce-
ret stgjstrom (typekode R4) skal N tilsluttes for L1.

Hojspzendingstest

En hgjspaendingstest kan udfares ved at kortslutte ter-
minalerne U, V, W, L1, L2 og L3 og mellem denne
kortslutning og klemme 95 at patrykke maks. 2160 V
DC i 1 sekund.

42
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Der skal ikke udfgres en hgjspaendings-
test mellem styreklemmerne og chassi-
set, fordi spzendingspotentialet pa kon-
trolkortet ikke kan overstige ca. 100 volt i
forhold til chassis pa grund af en spaen-
ding, der begreaenser et kredslgb.
Klemmerne er beskyttet via barriere for at
undga direkte og risikabel adgang.
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m EMC-korrekt elektrisk installation - Det er vigtigt at sikre god elektrisk kontakt fra
Generelle ting, som skal overholdes for at sikre en monteringspladen gennem monterings-
EMC-korrekt elektrisk installation. skruerne til frekvensomformerens metalkabi-

net.

- Anvend kun skaermede motorkabler og skeer-
mede styrekabler. - Brug stjerneskiver og galvanisk ledende

- Skaermen skal forbindes til jord i begge en- montageplader.

der. - Undga anvendelse af uskeermede motorka-

. bler i montageskabene.
- Montering med sammensnoede skeermen-

der (Pigtails) skal undgas, da det gdeleegger Nedenstdende tegning viser en EMC-korrekt elektrisk
skaermvirkningen ved hgjere frekvenser. An- installation, hvor frekvensomformeren er monteret i et
vend i stedet kabelbgijler. montageskab og forbundet til en PLC.

PLC etc. Panel

195NA084.13

§ Udgangs—
oo rele
= cool
PLC Jordskinne
L,
i
Fjern kabel—
n L1 isolering
LTijiiine : SRR

S
SHSISIS

Min. 16mm2
Udligningskabel

Monter alle kabler
pd en panelside

(—
Styreledninger Motortermisior
1 C \—H

A L
Min. 200mm ||
— mellem slyre—

Y

ledninger, - .
Netforsyning motorkabler og
L1 y netkabler
L2 1 Mofor, 3 phases and
130/ Proteclive earth

PE
Reinforced proteclive earth

Bremss
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® Anvendelse af EMC-rigtige kabler
For at overholde kravene til EMC immunitet af styre-

Zt kan vurderes udfra folgende faktorer:

kablerne og EMC emissionen fra motorkablerne skal
der benyttes skaermede kabler.

Et kabels evne til at reducere ind -og udstraling af

elektrisk staj er bestemt af koblingsimpedansen (Zr).
Kablers skeerm er normalt designet til at reducere
overforslen af elektrisk staj, og en skeerm med en la-
vere Zt1 er mere effektiv end en skaerm med et hgjere -
Zr.
Zt opgives sjaeldent af kabelfabrikanterne, men det er
dog tit muligt at estimere Zr ved at se pa og vurdere
det fysiske design af kablet.

Koblingsimpedans, Zi

mOhm/m

105

104

103

102

10

101

10-2

10-3

0,01

V'

xxxxxxxxxxx

%% %%

XX

195NAQ76.10

0,1

-—

10

100 MHz

!

<

Kontaktmodstanden mellem de enkelte
skeermledere.

Skaermdaekningen dvs. det fysiske areal af
kablet som er deekket af skeermen. Er ofte
opgivet som en procentveerdi. og bgr mini-
mum veere 85%.

Skaermtypen dvs. flettet eller snoet mgnster.
Flettet manster eller lukket ror anbefales.

Aluminiumsbekledt
med kobber wire.
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Snoet kobber wire eller
armeret stal wire kabel.

Enkelt lag flettet kobber
wire med en forskellig
procentvis skerm daekning.

Dobbelt lag flettet kobber
wire.

Dobbelt lag flettet kobber
wire med et magnetisk
skermet mellemlag.

Kabel som lgber i kobberror
eller stélror.

Blykabel med 1,1 mm
vegtykkelse med fuld
beskyttelse.

Jo lavere koblingsimpedans Z; jo bedre kabelskermning

MG.27.E3.01 - VLT ®er et registreret varemeerke tilhgrende Danfoss
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® Jording af skaermede styrekabler
Generelt skal styrekabler vaere skeermede, og skeer-
men skal forbindes til apparatets metalkabinet med
kabelbgijle i begge ender. 1.

Nedenstdende tegning viser, hvorledes en korrekt
jording foretages, og hvad man kan ggre i tvivistilfeel-
de.

1. Korrekt jording
Styrekabler og kabler for seriel kommunika-
tion skal monteres med kabelbgjler i begge
ender for at sikre starst mulig elektrisk kon-
takt. 2.

2. Forkert jording
Anvend ikke sammensnoede skeermender
(Pigtails), da disse forgger skeermimpedan-
sen ved hgjere frekvenser.

PLC ele.

3. Beskyttelse vedr. jordpotentiale mellem
PLC og VLT
Hvis man har et forskelligt jordpotentiale mel-
lem VLT frekvensomformeren og PLC (etc.) 3.
kan der opsta elektrisk stgj, som kan forstyrre
det totale system. Dette problem kan lgses
ved at montere et udligningskabel, som pla-
ceres ved siden af styrekablet. Mindste ka-
beltvaersnit: 16 mm?.

4. | tilfeelde af en 50/60 Hz jordslojfe FLEC ele.
Hvis der anvendes meget lange styrekabler,
kan der opsta 50/60 Hz jordslgjfer, som kan
forstyrre det totale system. Dette problem af- 4.
hjeelpes ved at forbinde den ene ende af
skeermen til jord via en 100 nF kondensator
(kort benlaengde).

TREHATOR T
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D)

® Diagram
o R U L::»J L e gfz B
92— F S (] O ,[!t’_T wggp | T—a o y
m \ Ij 98 /

Temp.

93 Inrush —
rele
VLT2880— a8
2882

Sirem Basis motor kontrol

forsyning

— C

Styrekort Rele <= o

LCPI— =

2 LED RS485 g

— dFsplay [

=

0 0 2

[

195NA027.13 -
Styrekortets

klemmer

* Indbygget 1A RFI-filter og bremse er option.
** VLT 2803-2815 200-240 V leveres ikke med mel-
lemkredsspoler.
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m Elektrisk installation

R+R-|Uu Vv W

[ TLIC T IT 11 T0IT 1

L1 L2 L3

91 92 9311 82 81][(96 97 98

Z1'SO0VNS6E )

Se ogsa afsnittet Bremsetilslutning.

Z1°L90VNS6 |

VLT 2822 200-240 V, 2822-2840 380-480 V

£1°890VNS6}

480V

VLT 2803-2815 200-240 V, 2805-2815 380

- VLT ®er et registreret varemeerke tilhgrende Danfoss

MG.27.E3.01
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NS

195NA146.11

Installation

VLT 2840 200-240 V, VLT 2822 PD2, 2855-2875
380-480 V

195NA196.11

VLT 2880-2882 380-480 V, VLT 2840 PD2

Bemeerk, at apparaterne leveres med to bundplader:
en til metriske bagsninger og en til ror.
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m Sikkerhedsbgjle

195NA112.10

For at overholde den galvaniske adskillel-

se (PELV) mellem styreklemmerne og

hgjspaendingsklemmerne skal den med-

leveret sikkerhedsbglje monteres pa VLT

2803-2815 200-240 V og VLT 2805-2815
380-480 V.

® For-sikringer

For alle apparat-typer skal der installeres eksterne for-
sikringer i netforsyningen til frekvensomformeren. Til
UL/cUL applikationer med en netspaending pa
200-240 Volt skal der bruges for-sikringer af typen
Bussmann KTN-R (200-240 volt) eller Ferraz Shaw-
mut type ATMR (maks. 30 A). Til UL/cUL applikationer
med en netspaending pa 380-480 Volt skal der bruges
for-sikringer af typen Bussmann KTS-R (380-480 volt).

For-sikringer til UL-applikationer /cUL

Alternative sikringer 380-500 V drives

VLT 2800 Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann Bussmann SIBA Little Fuse Ferraz- Ferraz-
E52273 E4273 E4273 E4273 E4273 E4273 E180276 E81895 Shawmut  Shawmut
E163267/ E163267/
E2137 E2137
RK1/JDDZ J/JDDZ T/JDDZ CC/JDDZ CC/JDbz CC/JDDzZ RKi1/JDDZ RK1/JDDZ CC/JDDZ RK1/JDDZ
2805- KTS-R20 JKS-20 JJS-20 FNQ-R-20 KTK-R-20 LP-CC-20 5017906-02 KLS-R20 ATM-R25 ABK-20R
2820 0
2855- KTS-R25 JKS-25 JJS-25 5017906-02 KLS-R25 ATM-R20 ABK-25R
2875 5
2880- KTS-R50 JKS-50 JJS-50 5014006-05 KLS-R50 ABK-50R
2882 0
Alternative sikringer 200-240 V drives
VLT 2800 Bussmann Bussmann Bussmann SIBA Little Fuse Ferraz- Ferraz-
E52273 E4273 E4273 E180276 E81895 Shawmut  Shawmut
E163267/ E163267/
E2137 E2137
RK1/JDDZ J/JDDZ T/JDDZ RK1/JDDZ RK1/JDDZ CC/JDDZ RK1/JDDZ
2803-2822  KTN-R20 JKS-20 JJIN-20 5017906-02 KLS-R20 ATM-R25 ABK-20R
0
2840 KTN-R25 JKS-25 JJN-25 5017906-02 KLS-R25 ATM-R20 ABK-25R
5

® Nettilslutning
Bemeerk, at ved 1 x 220-240 Volt skal nulledningen
tilsluttes klemme N (L2), og faseledningen skal tilsluttes
klemme L1 (vL1).

Nr. | Ne2) L1w1) @s) |Netspaending 1 x 220-240 V

N L1

Nr.| 95 Jordtilslutning

Nr. | Ne2) L1w1) () |Netspeending 3 x 220-240 V
L2 L1 L3

Nr.| 95 Jordtilslutning

Nr.[91 92 98 |Netspeending 3 x 380-480 V
L1 L2 L3

Nr.| 95 Jordtilslutning

NB!

Kontrollér, at netspaendingen passer il
frekvensomformerens netspeending, som
ses pa typeskiltet.

400 Volts apparater med RFI-filter m& ik-
ke tilsluttes netforsyninger, hvor spaendin-
gen mellem fase og jord overstiger 300
Volt. Bemaerk, at ved IT-net og delta-jor-
det net kan netspaendingen overstige 300
Volt mellem fase og jord. Apparater med
typekode R5 kan tilsluttes netforsyninger
med op til 400 V mellem fase og jord.

Se Tekniske data for korrekt dimensionering af kabel-
tveersnit. Se desuden afsnittet Galvanisk isolation for at
fa yderligere oplysninger.

® Motortilslutning

Motoren skal tilsluttes klemme 96, 97, 98. Jord tilslut-
tes klemme 99.
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Nr. 196 97 98 Motorspaending 0-100 % af net-
speendingen.
u v W tre ledninger pa motoren
Ul V1 W1 | 6 ledninger ud af motoren, del-
w2 U2 V2 ta-tilsluttet
U1l V1 W1 | 6ledningerud af motoren, stjer-
ne-tilsluttet
U2, V2, W2 skal forbindes se-
parat (valgfrit klemmeblok)
Nr. | PE Jordtilslutning

Se Tekniske data for korrekt dimensionering af kabel-
tveersnit.

Alle typer trefasede asynkrone standardmotorer kan
tilsluttes frekvensomformeren. Som regel er mindre
motorer stjernekoble (230/400 V, A/ Y). Starre motorer
er trekantkoblede (400/690 V, A/ Y). Den korrekte kob-
lingsform og spaending afleeses pa motortypeskiltet.
' NB!

“: Ved motorer uden faseadskillelsespapir

i bar et LC-filter monteres péa frekvensom-
formerens udgang.

c

<

=
1752A114.10

® RFl-afbryder

Netforsyning isoleret fra jord:

Hvis frekvensomformeren forsynes fra en isoleret net-
kilde (IT-net) eller en TT/TN-S netspeending med jor-
det ben, anbefales det at sl& RFI-afbryderen fra (OFF).
Yderligere oplysninger, se IEC 364-3. Hvis der kreeves
optimale EMC-resultater, hvis der er tilsluttet parallelle
motorer, eller hvis motorkabellaengden er pa over 25
meter, anbefales det at seette afbryderen til ON-posi-
tionen.

| OFF-position afbrydes de interne RFI-kapaciteter (fil-
terkondensatorer) mellem chassiset og mellemkred-
sen for at undgd skader pa mellemkredsen og for at

reducere kapacitetsstrammen pa jord (i henhold til IEC
61800-3).

Se ogsé applikationsbemaerkningen VLT on IT mains,
MN.90.CX.02. Det er vigtigt at bruge isolationsover-
vagning, der kan bruges sammen med effektelektronik

(IEC 61557-8).
troller, at netspaendingen er afbrudt, inden

RFl-afbryderen betjenes.

| NB!
l'a RFl-afbryderen afbryder kondensatorer-

ne galvanisk fra jord.
Afbryderen Mk9, som er placeret ved siden af klemme
96, skal fiernes for at afbryde RFl-filteret.
RFI-afbryderen er kun tilgeengelig pa VLT 2880-2882.

NB!
RFl-afbryderen ma ikke betjenes, nar net-
speendingen er tilsluttet apparatet. Kon-

® Motorens omdrejningsretning

o—e—o0
u v W %
96 97 98

Fabriksindstillingen giver omdrejning med uret, nar ud-

gangen pa frekvensomformeren er forbundet pa fol-
gende made:

175HA36.00

Klemme 96 forbundet til U-fase.
Klemme 97 forbundet til V-fase.
Klemme 98 forbundet til W-fase.

Omdrejningsretningen kan aendres ved at bytte om pa
to faser pa motorklemmene.
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Parallelkobling af motorer

19SNA1IGG 10

+

Frekvensomformeren kan styre flere parallelt forbund-
ne motorer. Hvis motorernes omdrejningstal skal veere
forskellige, skal der anvendes motorer med forskellige
nominelle omdrejningstal. Motorernes omdrejningstal
endres samtidig, hvorved forholdet mellem de nomi-
nelle omdrejningstal bibeholdes over hele omradet.
Motorernes samlede stramforbrug skal ikke overstige
den nominelle maksimale udgangsstrem linv for fre-
kvensomformeren.

Der kan opsta problemer ved start og ved lave om-
drejningstal, hvis motorstarrelserne er meget forskel-
lige. Dette skyldes, at sma motorers relativt store
ohmske modstand i statoren kreever hgjere spaending
ved start og ved lave omdrejningstal.

| systemer med parallelt foroundne motorer kan fre-
kvensomformerens elektroniske termorelze (ETR) ikke
anvendes som motorbeskyttelse for den enkelte mo-
tor. Der skal derfor bruges yderligere motorbeskyttel-
se, f.eks. termistorer i hver motor eller et individuelt
termisk relee. (Afbrydere egner sig ikke som beskyt-
telse).

| NB!
'ﬁ Parameter 107 Automatisk motortilpas-

ning, AMT kan ikke benyttes ved parallel-
kobling af motorer. Parameter 101 Mo-
mentkarakteristik skal indstilles til Speciel
motor karakteristik [8] ved parallelkobling
af motorer.

® Motorkabler

Se Tekniske data for korrekt dimensionering af motor-
kabeltveersnit og laengde. Fglg altid nationale og lokale
bestemmelser for kabeltveersnit.

| NB!
“a Anvendes uskeermet kabel, overholdes

visse EMC-krav ikke, se EMC-test-resul-

tater i Design Guiden.
For at overholde EMC-specifikationerne til emission
skal motorkablet veere skeermet, medmindre andet er
angivet for det pageeldende RFI-filter. For at reducere
stajniveau og laekstrgmme til et minimum er det vigtigt
at motorkablet er s& kort som muligt. Motorkablets
skeerm skal forbindes til frekvensomformerens metal-
kabinet og til motorens metalkabinet. Skaermforbin-
delserne foretages med sa stor en overflade (kabel-
bajle) som muligt. Dette er muliggjort ved forskellige
monteringsanordninger i de forskellige frekvensomfor-
mere. Montering med sammensnoede skaermender
(Pigtails) skal undgas, da det gdeleegger skeermvirk-
ningen ved hgjere frekvenser. Er det ngdvendigt at
bryde skaermen for montering af motorveern eller mo-

torreleeer, skal skeermen viderefares med sé lav en HF
impedans som muligt.

Termisk motorbeskyttelse

Det elektroniske termorelee i UL-godkendte frekvens-
omformere er UL-godkendt til enkeltmotor-beskyttel-
se, nar parameter 128 Termisk motorbeskyttelse er sat
til ETR Trip og parameter 105 Motorstrem, Im, v er
programmeret til motorens nominelle stram (afleeses
pa motorens typeskilt).

Bremse tilslutning

Nr.| 81 82 |Bremsemodstands-
R- R+ [klemmer

Tilslutningskablet til bremsemodstanden skal veere
skeermet. Skaermen forbindes til frekvensomforme-
rens metalkabinet og til bremsemodstandens metal-
kabinet med kabelbgjler. Bremsekablets tveersnit
dimensioneres efter bremsemomentet.

Se Design Guiden for dimensionering af bremsemod-
stande.

NB!

": Bemaerk at der forekommer spaendinger
i op til 850 V DC pa klemmerne.

® Jordtilslutning

Da leekstrammene til jord kan veere hgjere end 3,5 mA
skal frekvensomformeren altid jordforbindes iflg. geel-
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dende nationale og lokale bestemmelser. For at sikre
at jordkablet far en god mekanisk tilslutning til klemme
95, skal kabeltveersnittet minimum vaere 10 mm? eller
2 nominelle jordledninger, der er termineret separat.
For at gge sikkerheden kan der installeres en RCD
(Residual Current Device), som sikrer at frekvensom-
formeren kobler ud, nar laekstrammene bliver for hgje.
Se ogsa RCD Application Note MN.90.GX.02.

m Belastningsfordeling
Belastningsfordeling giver mulighed for at forbinde
flere frekvensomformeres DC-mellemkredse. Dette

kraever, at installationen udvides med ekstra sikringer
og AC-spoler (se tegningen nedenfor). Ved belast-
ningsfordeling skal parameter 400 Bremsefunktion ind-
stilles til Belastningsfordeling [5].

Brug 6,3 mm Faston-stik til DC (belastningsfordeling).
Kontakt Danfoss, eller se instruktion nr. MI.50.N1.02
for at fa yderligere oplysninger.

Nr.| 88 89
-+

Belastningsfordeling

175ZA299.12

[

89 88 89 88 89 88
—""—{ pc+ DC- —""™" DpC+ DC- —"""—{ pC+ DC-|

— B [ B |/

Y| Y v

I

) B

Q[]n

Bemaerk, at der kan forekomme speen-
dingsniveauer pa op til 850 V DC mellem
klemme 88 og 89.

® Tilspaendingsmoment, stromklemmer

El- og jordklemmer skal tilspaendes med falgende mo-
menter:

VLT- klemmer Moment [Nm]
2803- Bremse til neteffekt 0.5-0.6

2875 Jord 2-3

2880- Bremse til neteffekt 1.2-1.5

2882, 2840 |Jord 2-3

PD2

Styring af mekanisk bremse

| heeve/saenke-applikationer er der behov for at kunne
styre en elektromagnetisk bremse. Til styring af brem-
sen anvendes en releeudgang eller digital udgang
(Klemme 46). Udgangen skal holdes lukket (spaen-
dingslgs) i den tid, hvor frekvensomformeren ikke er i
stand til at “holde' motoren, eksempelvis pa grund af
for stor last. Veelg Mekanisk bremsekontrol i parameter
323 eller 341 til applikationer med elektromagnetisk
bremse.

Nar udgangsfrekvensen overstiger bremseudkobling-
sveerdien, som er indstillet i par. 138, frigives bremsen,

safremt motorstrammen overstiger den indstillede
veerdi i parameter 140. Bremsen indkobles, nar ud-
gangsfrekvensen er mindre end bremseindkoblings-
frekvensen, som er indstillet i par.
Hvis frekvensomformeren bringes i en alarmtilstand
eller en overspaendingssituation, indkobles den me-
kaniske bremse omgaende.
| NB!
": Denne applikation er kun til haeve/seenke
q uden modveegt.
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® Adgang til styreklemmer ] 2
Alle klemmer til styrekablerne befinder sig under be- /é H
skyttelsespladen péa frekvensomformerens front. Be- @
skyttelsespladen fiernes ved at trackke pladen ned (se TN
tegningen). ‘ a
Z4ilk
- v
: N
v
m Elektrisk installation, styreledninger malt skal skaermen ogsé forbindes til det styrende

apparats chassis (folg det pageeldende apparats in-
stallationsanvisning). | forbindelse med meget lange
styreledninger og analoge signaler kan der i sjaeldne
tilfeelde, afheengig af installationen, opstéd 50/60 Hz
brumslgjfer pa grund af stej-overkobling fra netforsy-
ningskabler. | den forbindelse kan det vaere ngdven-
digt at bryde skeermen eller eventuelt indsaette en
kondensator p4 100 nF imellem skeerm og chassis.

o @
@__ D

175HA380.10
Styreledninger skal skeermes. Skaermen skal forbin-
des med bgijle til frekvensomformerens chassis. Nor-

DeviceNet

J‘i *‘L PCAB2C251
+24V +10V +5V
| & Sort V-
Vil bhbeal bl | Go o
vl eehoe g, o
glgl | glel2dg |4 [4 X T T— Ok v
, —
[12[18[19]20]27]29[33]42]46]50[53]55]60]
N - Profibus %
L
+5v
[18]19]27] 29]
¥ *r] X KUN
PROFIBUS DP
1

| 67 [e8(+) [63(-) ] 70(eND)]
T

BUS

ZDD

PTC MOTOR TERMISTOR '

195NA028.14

B Tilspaendingsmomenter, styrekabler
Styreledninger skal tilsluttes med et tilspaendingsmo-
ment pa 0,22-0,25 Nm.
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®m Elektrisk installation, styreklemmer 4mm P
Oplysninger om korrekt terminering af styrekabler fin- m g g;‘
der du i afsnittet Jording af skeermede styrekabler i VLT .
2800 Design Guide. ]

2 @ 2 2 2 2 2 @ @ @ @ @ @ 2 @ @
2 18 2 68 69 70
2 o o ey [ o o g o g
03 02 01 424/ DIN DIN GND DIN DIN DIN ANA DG #10v VOLT GND CUR PN GND
=) oo ovt our our our IN N RS485 RS485
195NA110,12
@ 2 @ 2 @ @ @ 2 2 @ @
1Z 18 19 20 27 29 33 42 46 50 53 55 60 [67 68 69 70
oo0oo0oooQog ogo o ogao g g g B

+24v DN DIN GND DIN DIN DIN ANA DIG  +10V VOLT GND CUR 5V P N GND
out our out  out N N OUT RS485 RS48S
1suacn. 11

Nr. Funktion
01-03 |Releeudgang 01-03 kan anvendes til at
angive status og alarmer/advarsler.

12 24 V DC-speendingsforsyning. ,S
18-33 |Digitale indgange. §
20, 55 |Feelles stel for indgangs- ‘g

og udgangsklemmer. £
42 Analoge udgange til indikering af frekvens,

reference, stram og moment.
461 Digital udgang til visning af status,

advarsler eller alarmer samt

frekvensudgang.

50 +10 V DC-forsynings-
speending til potentiometer eller termistor.
53 Analog spaendingsindgang 0 - 10 V DC.

60 Analog stremindgang 0/4 - 20 mA.
671 + 5V DC-forsyningsspeending
til Profibus.

68, 691 |RS 485, Seriel kommunikation.

704 Stel for klemme 67, 68 og 69.

Denne klemme skal som regel ikke anven-
des.

1. Klemmerne kan ikke benyttes til DeviceNet/CANo-
pen. Se DeviceNet-manualen MG.90.BX.YY for at fa
yderligere oplysninger.

® Relee tilslutning
Se parameter 323 Relseudgang for programmering af
releeudgangen.

Nr.| 01 - 02 1 - 2 slutte (normal aben)
01 - 03 1 - 3 bryde (normal lukket)

' NB!
'l: Bemeerk, at ledningskappen til relaeet skal
i deekke den forste raekke af styrekorts-
klemmer, ellers overholdes den galvani-
ske adskillelse (PELV) ikke. Max. led-
ningsdiameter: 4 mm. Se tegning.
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® Kontakt 1-4
Dipswitchen findes kun pa styrekortet med Profibus
DP-kommunikation.
Den viste switchposition er fabriksindstillingen.

7

Switch 1 og 2 anvendes til kabelterminering af RS 485
interface. Hvis frekvensomformeren sidder som fgrste
eller sidste apparat pa bussystemet, skal switch 1 og
2 vaere ON. P4 de resterende frekvensomformere skal
switch 1 og 2 vaere OFF.

Switch 3 og 4 anvendes ikke.

195NA101.11

® VLT Software Dialog
Tilslutning til klemme 68-70 eller Sub-D:

- PIN 3 GND
- PIN 8 P-RS485
- PIN 9 N-RS 485

B Sub-D-stik

195NAO2S 10

Til D-Sub-stikket pa styrekortet kan der tilsluttes en
LCP 2-betjeningsenhed. Bestillingsnummer:
175N0131. LCP-betjeningsenhed med bestillings-
nummer 17520401 m4 ikke tilsluttes.
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® Tilslutningseksempler
®m Start/stop

Start/stop med klemme 18 og frilabsstop med klemme

27.

195NAC11.11

+24V

VLT ®2800 Series
+24V
| Par. 302
Par. 303
PAR. 304
—— Par. 305
] Par. 307

195NA249.10

W iN|O|W | [N

Par.

Par.

302

304

Par. 302 Digital indgang = Start [7]

Par. 304 Digital indgang = Frilabsstop inverte-

ret [2]

Ved Preecis start/stop indstilles fglgende:

Par. 302 Digital indgang = Preecis start/stop

[27]

Par. 304 Digital indgang = Frilebsstop inverte-

ret [2]

® Pulsstart/-stop

Pulsstart med klemme 18 og pulsstop med klemme 19.
Desuden aktiveres jog-frekvensen via klemme 29.

Par. 302 Digital indgang = Start [7]

Par. 303 Digital indgang = Fastfrys reference
[14]

Par. 305 Digital indgang = Hastighed op [16]
Par. 307 Digital indgang = Hastighed ned [17]

B Potentiometerreference
Speendingsreference via et potentiometer.

46

50| + 10V ud
1kohm ESS Par. 308
55| GND

[
2
=
o
<
-
[]
£

195NAC16.10
Par. 308 Analog indgang = Reference [1]
Par. 309 Klemme 53, min. skalering = 0 volt.

Par. 310 Klemme 53, maks. skalering = 10
volt.

® Tilslutning af en totradstransmitter

T E +24V
——"——{18| PAR. 302
—\'_L—ﬁ PAR. 303

20|

27| PAR. 304
—/—E PAR. 305
195NA012.11 :

Par. 302 Digital indgang = Puls start [8]

Par. 303 Digital indgang = Stop inverteret [6]

Par. 304 Digital indgang = Frilebsstop inverte-

ret [2]

Par. 305 Digital indgang = Jog [13]

® Hastighed op/ned

Hastighed op/ned via klemme 29/33.

Tilslutning af en totraddstransmitter som tilbageforing til
klemme 60.

| |
| |

+24v
18]

55
60| PAR. 314
i
53
55| Stel, analog udgang
60| PAR. 314

Par. 314 Analog indgang = Tilbagefering [2]

-
o]

©

Transmitter
4-20mA |

Eksternt
signal

Vac O
forsyning e

Transmitter
4-20mA

195NAD13.11

Par. 315 Klemme 60, min. skalering = 4 mA.
Par. 316 Klemme 60, maks. skalering =20 mA
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® 4-20 mA reference Par. 200 Udgangsfrekvens omrade = Begge
4-20 mA reference pa klemme 60 og hastighedsfeed- retninger, 0-132 Hz [1]
backsignal pa klemme 53. Par. 203 Reference omréde = Min. ref. -Max
o—10vDC - ref. [0]
e :z Par. 204 Min. reference = - 50 Hz
Feedback
53| PAR. 308 —
vas O 420 m :}gml i S Par. 205 Maks. reference = 50 Hz
© 60| PAR. 314 Par. 302 Digital indgang = Start [7]

Reference

Par. 304 Digital indgang = Frilebsstop inverte-
ret [2]

195NA01S.10

Par. 100 Konfiguration = Hastighed lukket slgj-
fe [1]

Par. 308 Analog indgang = Feedback [2]

Par. 308 Analog indgang = Reference [1]
Par. 309 Klemme 53, min. skalering = 0 volt.

Par. 309 Klemme 53, min. skalering = 0 volt. Par. 310 Klemme 53, maks. skalering = 10

volt.
Par. 310 Klemme 53, maks. skalering = 10
volt.
Par. 314 Analog indgang = Reference [1] ® Preset-referencer

Skift mellem 8 preset-referencer via to digitale indgan-

Par. 309 Klemme 60, min. skalering = 4 mA
ge og Setup 1 og Setup 2.

Par. 310 Klemme 60, maks. skalering = 20
mA. 12| +24V

+———1{18]| Par. 302

—"—19

® 50 Hz mod uret til 50 Hz med uret E

~— 27| Par. 304
Ref. —

[Hz] +———— 29| Par. 305
J
195NA148.10

Par. 303

33| Par. 307

Par. 004 Aktivt setup = Multisetup 1 [5]

Par. 204 Min. reference = 0 Hz

10 v
Andlog Indgang Par. 205 Maks. reference = 50 Hz

Par. 302 Digital indgang = Start [7]

Par. 303 Digital indgang = Valg af Setup, Isb
(31]

Par. 304 Digital indgang = Frilebsstop inverte-

175ZA037.12

12| +24V ret [2]
—— 18| Par. 302 Par. 305 Digital indgang = Preset ref., Isb [22]
19

| Par. 307 Digital indgang = Preset ref., msb
20 [23]

27 . -
Par. 304 Setup 1 indeholder folgende preset-referencer:

50| +10V Par. 215 Preset-reference 1 = 5,00%
53| Par. 308 Par. 216 Preset-reference 2 = 10,00%
195NA149.10 i GND

Par. 217 Preset-reference 3 = 25,00%

Par. 100 Konfiguration = Hastighed regulering Par. 218 Preset-reference 4 = 35.00%
aben slajfe [0]
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Setup 2 indeholder folgende preset-referencer:
Par. 215 Preset-reference 1 = 40,00%
Par. 216 Preset-reference 2 = 50,00%
Par. 217 Preset-reference 3 = 70,00%
Par. 218 Preset-reference 4 = 100,00%

Tabellen viser, hvad udgangsfrekvensen bliver:

Preset-ref.,| Preset- |Valg af se-| Udgangsfre-
msb ref., Isb tup kvens [Hz]

0 0 0 2.5

0 0 5

1 0 0 10

1 1 0 17.5

0 0 1 20

0 1 1 25

1 0 1 35

1 1 1 50

® Teallerstop via klemme 33
Startsignalet (klemme 18) skal veere aktiv, d.v.s logisk

1", indtil

udgangsfrekvensen er lig med referencen.

Derefter skal signalet (klemme 18 = logisk '0') fiernes,
inden teellerveerdien i parameter 344 har stoppet VLT
frekvensomformeren.

KI.18 - ‘

Kl.33 JUuUuUuUuUuUuULuul

Ref.=fout

»
»

rem

195NA151.10

Par. 307 Digital indgang = Pulsinput [30]

Par. 343 Preecist stop-funktion = Teellerstop
med reset [1]

Par. 344 Tasllerveerdi = 100000

® Tilslutning af mekanisk bremse
Anvendelse af relee til 230V AC-bremse

12| +24v

18| Par, 302

19

20
—-ml._ﬂ Far. 304
E::;:rh ﬂ3_.|l_| Par. 3321
N—=a{MHozh FCm
230 —— 01 j

Par. 302 Digital indgang = Start [7]

Par. 304 Digital indgang = Frilebsstop inverte-
ret [2]

Par. 323 Relseudgang = Mekanisk brem-
sekontrol [25]

Mekanisk bremsekontrol [25] = '0' => Bremsen er luk-
ket.

Mekanisk bremsekontrol [25] ='1"'=>Bremsen er dben.
Se mere detaljerede parameterindstillinger under Sty-
ring af mekanisk bremse.

NB!
“: Benyt ikke det interne relze til DC-bremser
i eller til bremsespaendinger > 250 V.

® Brug af intern PID-regulator - processtyring, luk-
ket slojfe

1.

A

lla

Tilslut frekvensomformeren til net- og motor-
kabler som normalt.

Tislut transmitteren (feedbacksignal) til plus-
klemme 12 og minusklemme 60 (gaelder for
totradede transmittere pa 4-20 mA). (Tilslut

transmittere med 0-10 V DC til plusklemme

53 og minusklemme 55).

NB!

Tilslut klemme 55 som minus og klemme
60 som plus for stramsignalet (0/4-20 mA)
og klemme 53-55 for speendingssignalet

(0-10 V DC), hvis der anvendes transmit-
tere med separat stramforsyning.

Tilslut startsignalet mellem klemme 12 og 18.
Klemmerne 12-27 skal tilsluttes eller indstil-
les til ingen funktion (parameter 304 = 0).

Indstil alle parametre i Quick Menu, og ga ind
i Main Menu (dette gares ved at trykke pa
Quick Menu og + samtidig).

Indstil falgende parametre:
100 = Processtyring, lukket slgjfe [3]
101 = Variabelt moment, medium [3]

Ved anvendelse sammen med centrifugal-
pumper og ventilatorer.
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308 = Feedback [2] (for 0-10 V DC-transmit- )
tere) _eller L3
N —_1 S —

314 = Feedback [2] (for 4-20 mA-transmitte- PE—1 —
re) (] )

! Danfoss
414 = Minimum feedbackskalering, skal vee- | ues 33 Z
re sat til den mindste feedbackvaerdi $1 92 95 85 12 ] T

S) 27 o
415 = Maksimum feedbackskalering, skal L1L2L3PE 18 cr;\
veere sat til den maksimale feedbackveerdi VLT
Eksempel: Tryktransmitter 0-10 bar: 414 =0 oo 0210 bar

og 415=10

416 = Procesenheder: Som vist pa det lokale
betjeningspanel (eksempel: bar [4])

437 = Normal [0]: Udgangsfrekvensen bar
reduceres, nar feedbacksignalet ages
Inverteret [1]: Udgangsfrekvensen bar for-
gges, nar feedbacksignalet gges

195NA255.10

440 = Proportionalforsteerkning (P-forstaerk-
ning) 0,3-1,0 (konstateret veerdi)

441 = Integrationstid (I-tid) 3-10 sek. (kon-
stateret vaerdi)

442 = Differentiationstid (D-tid) 0-10 sek.
(konstateret veerdi)

205 = Maks. reference skal veere sat svaren-
de til parameter 415 (eksempel: 10 bar)

215 = Preset-reference 1. Indstil presetrefe-
rencen til den gnskede min.-referenceveerdi
(eksempel: 5 bar)

(Parameter 205 og 215 vises i den procesen-
hed, der er valgt i parameter 416).

Veerdierne i kantede parenteser [] er data-
veerdier, der svarer til den valgte funktion.
Eksempel: Parameter 308 Feedbacksignal =

(2]

Hvis det er meningen, at motoren altid skal
kare ved minimal hastighed, kan denne veel-
ges i parameter 204 = Udgangsfrekvens, lav
greense. (For pumpeveerker er dette typisk
15-20 Hz).

Med ovenneevnte tilslutninger og indstillinger
fungerer alle normale pumpe- og ventilato-
rapplikationer korrekt. | visse tilfeelde kan det
blive ngdvendigt at optimere PID-regulatoren
(parameter 440, 441 og 442) til mere end de
neevnte, konstaterede veerdier.
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® Drift & Display

Veerdi:

# Engelsk (english) [0]
Tysk (deutsch) [1]
Fransk (francais) [2]
Dansk (dansk) [3]
Spansk (espaNol) [4]
Italiensk (italiano) [5]

Funktion:

| denne parameter veelges hvilket sprog, der gnskes
vist i displayet, nar LCP-betjeningsenheden er tilslut-
tet.

Beskrivelse af valg:
Der kan veelges mellem de viste sprog. Fabriksindstil-
lingen kan variere.

002 Lokal-/fjernbetjent
(driftssted)

Veerdi:
# Fjernbetjent (fiernbetjent) [0]
Lokalbetjent (Lokalbetjent) [1]
Funktion:

Man kan veelge to former for betjening af frekvensom-
formeren; Fjernbetjent [0] eller Lokalbetjent [1]. Se
ogsa parameter 013 Lokal kontrol, hvis der veelges
Lokalbetjent [1].

Beskrivelse af valg:
Hvis der veelges Fjemnbetjent [0], kan frekvensomfor-
meren styres via:

1. styreklemmerne eller via den serielle kom-
munikation.

2. [START]-tasten. Denne kan dog ikke over-
styre stop-kommandoer tilfort via de digitale
indgange eller via den serielle kommunikati-
on.

3. [STOP/RESET] og [JOG]-tasterne, forudsat
at disse er aktive.

Hvis der veelges Lokalbetjent [1], kan frekvensomfor-
meren styres via:

1. [START]-tasten. Denne kan dog ikke over-
styre stop-kommandoer via de digitale ind-
gange (se parameter 013 Lokal kontrol ).

2. [STOP/RESET] og [JOG]-tasterne, forudsat
at disse er aktive.

3. [FWD/REV]-tasten, forudsat at denne er
valgt aktiv i parameter 016 Lokal reversering,
samt at parameter 013 Lokal kontrol er ind-
stillet til Lokal kontrol og dben slajfe [1] eller
Lokal kontrol som parameter 100 [3]. Para-
meter 200 Udgangsfrekvens omréde indstil-
les til Begge retninger.

4. parameter 003 Lokal reference hvor referen-
cen kan indstilles vha. [+] og [-]-tasterne.

5. en ekstern styrekommando, som kan tilslut-
tes de digitale indgange (se parameter 013
Lokal kontrol).

NB!

": [JOG] og [FWD/REV]-tasterne findes pa
i LCP-betjeningsenheden.

003 Lokal reference

Veerdi:

Par. 013 Lokal betjening skal indstilles til

[1] eller [2]:

0 - fmaks (par. 205) # 50 Hz

Par. 013 Lokal betjening skal indstilles til [3]

eller [4].

Refmin - Refuaks (par. 204-205)

Funktion:
| denne parameter kan den lokale reference indstilles
manuelt. Enheden for den lokale reference afheenger
af den konfiguration, der er valgt i parameter 100 Kon-
figuration.

# 0,0

Beskrivelse af valg:
For at beskytte den lokale reference skal parameter
002 Lokal-/fiernbetjening indstilles til Lokalbetjening [1].
Lokal reference kan ikke indstilles via seriel kommu-
nikation.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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® Setup konfiguration

Der kan veelges mellem fire setups (parameteropsaet-
ninger), som kan programmeres uafhaengigt af hinan-
den. Det aktive setup kan veelges i parameter 004
Aktivt setup. Nar der er tilsluttet en LCP-betjeningsen-
hed, vil det aktive setupnummer blive vist i displayet
under “Setup”. Det er ogsa muligt at indstille frekvens-
omformeren til Multisetup. Herefter kan der skiftes
setups med de digitale indgange eller den serielle
kommunikation. Setup-skift kan anvendes i et anleeg,
hvor der f.eks. om dagen keres med et setup og med
et andet setup om natten.| parameter 006 Setup ko-
piering er der mulighed for at kopiere fra et setup til et
andet. Ved hjeelp af parameter 007 LCP kopi kan alle
setups overfagres fra én frekvensomformer til en anden
ved at flytte LCP 2-betjeningspanelet. Farst kopieres
alle parameterveerdier over til LCP 2-betjeningspane-
let, som derefter kan flyttes til en anden frekvensom-
former. Her kan alle parameterveerdier sa kopieres fra
LCP 2-betjeningsenheden til frekvensomformeren.

® Setupskift

12| +24V

18

19

27

29| PAR. 305

33| PAR. 307

198NANTN. 12

- Valg af setup via klemme 29 og 33.
Par. Digital indgang = Valg af setup, Isb [31]

Par. 307 Digital indgang =Valg af setup, msb
[32]

Par. 004 Aktivt setup = Multisetup [5]

004 Aktivt setup

(aktivt setup)

Veerdi:

Funktion:
Her veelges det aktive parametersetup. Alle parametre
kan programmeres i fire individuelle parameteropsaet-
ninger. Skift mellem opseetninger kan foretages i den-
ne parameter via en digital indgang eller via den
serielle kommunikation.

Beskrivelse af valg:
Fabrikssetup [0] indeholder de fabriksindstillede para-
meterveerdier. Setup 1-4 [1]-[4] er fire individuelle op-
seetninger, som kan veelges efter gnske. Multisetup [5]
anvendes, hvis der gnskes fiernbetjent skift mellem de
fire opsaetninger via en digital indgang eller via den
serielle kommunikation.

005 Programmeringsopsatning

(PROGRAMMERINGSOPSZATNING)

Veerdi:
Fabriksopsaetning (FABRIKSOPSATNING)  [0]

Opseetning 1 (opseetning 1) [1]

Opséaetning 2 (opseetning 2) [2]

Opseetning 3 (opseetning 3) [3]

Opséaetning 4 (opseetning 4) [4]

# Aktivt Setup (AKTIVT SETUP) [5]
Funktion:

Det er muligt at vaelge, hvilken opseetning der skal
programmeres under drift (geelder bade via betje-
ningspanel og den serielle kommunikationsport). Det
er f.eks. muligt at programmere Opseetning 2 [2], mens
den aktive opseaetning er valgt til Opsaetning 1 [1] i pa-
rameter 004 Aktiv opsaetning.

Beskrivelse af valg:

Fabriksopseetning [0] indeholder de fabriksindstillede
data og kan anvendes som datakilde, hvis de gvrige
opseetninger skal bringes tilbage til en kendt tilstand.
Setup 1-4 [1]-[4] er individuelle opsaetninger, som kan
programmeres frit under driften. Veelges der Aktivt Se-
tup [5] vil programmeringsopseetningen veere lig med
parameter 004 Aktivt Setup.

Fabrikssetup (FABRIKS SETUP) [0]
# Setup 1 (setup 1) 1] P' NB_! ) . )
[[] Hvis der aendres data i eller kopieres til
Setup 2 (setup 2) [2] J . ) . :
den aktive opseetning, far aendringerne
Setup 3 (setup 3) [3] gjeblikkelig indflydelse pa apparatets
Setup 4 (setup 4) [4] funktion.
Multisetup (MULTI SETUP) [5]
# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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006 Setup kopiering
(setup kopiering)

Veerdi:
# Ingen kopiering (ingen kopi) [0]

Kopier til Setup 1 fra #
(kopi til 1 fra #) [1]
Kopier til Setup 2 fra #
(kopi til 2 fra #) [2]
Kopier til Setup 3 fra #
(kopi il 3 fra #) [3]
Kopier til Setup 4 fra #
(kopi til 4 fra #) [4]
Kopier til alle Setups fra # (kopi alle) [5]

Funktion:

Der kopieres fra det valgte aktive Setup i parameter
005 Programmeringssetup til det valgte Setup eller
Setups i denne parameter.

Beskrivelse af valg:
Kopieringen begynder, nar man har valgt den gnskede
kopieringsfunktion og har trykket pa [OK)/[CHANGE
DATA]-tasten. Displayet indikerer, nar kopieringen er
i gang.

NB!

Der kan kun kopieres i Stop (motoren
stoppet i forbindelse med en stopkom-
mando).

007 LCP-kopi
Veerdi:
# Ingen kopiering (INGEN KOPI) [0]
Upload alle parametre (UPL. ALLE PAR.) 1]
Download alle parametre (DWNL. ALLE

Beskrivelse af valg:
Veelg Upload alle parametre [1], hvis det gnskes, at alle
parametervaerdier skal overfares til betjeningspanelet.
Veelg Download alle parametre [2], hvis alle overfarte
parameterveerdier skal kopieres til den frekvensom-
former, hvorpa betjeningspanelet er monteret. Veelg
Download effektuathsengige par. [3], hvis der kun gns-
kes download af de effektuafhaengige parametre. Det-
te benyttes, hvis der foretages download til en
frekvensomformer med en anden nominel effektstor-
relse, end den hvorfra parameteropsaetningen stam-
mer.

| NB!
"@ Upload/download kan kun foretages ved

stop. Download kan kun foretages til en
frekvensomformer med samme software-
versionsnummer, se parameter 626 Da-
tabase-identifikations-nr.

008 Display skalering af udgangsfrekvens

(DISP.SKAL.UD.F)

Veerdi:
0,01 - 100,00

Funktion:
| denne parameter veelges den faktor, som bliver gan-
get (multipliceret) med udgangsfrekvensen. Vaerdien
bliver vist i displayet, nar parameter 009-012 Display
udleesning er indstillet til Udgangsfrekvens x skalering

[5].

# 1,00

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede skaleringsfaktor.

009 Stor displayudlaesning

(DISPLAYLINJE 2)

PAR.) [2] .
Download effektuafheengige parametre Veerdi:
(DWNL. EFKTUAF. PAR.) [3] Ingen udizesning (ingen) [0]
Resulterende reference [%]
Funktion: (reference [%]) [1]
Parameter 007 LCP-kopi benyttes, hvis man gnsker at Resulterende reference [enhed]
benytte LCP 2-betjeningspanelets indbyggede kopi- (reference [enhed]) 2]
funktion. Funktionen anvendes, hvis man gnsker alle Tilbageforing [enhed] (tilbageforing [enhed])  [3]
parameteropsaetninger kopieret fra én frekvensomfor- # Frekvens [Hz] (Frekvens [Hz]) [4]
mer til en anden ved at flytte LCP 2-betjeningspanelet. i
Udgangsfrekvens x skalering
(frekvens x skalering) [5]
Motorstrgm [A] (Motorstram [A]) [6]
# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Moment [%] (Moment [%]) [71

Effekt [kW] (Effekt [kW]) [8]

Effekt [HP] (Effekt [HP][US]) [9]

Motorspaending [V]

(Motorspeending [V]) [11]

DC-linkspezending [V]

(DC-linkspaending [V]) [12]

Termisk belastning, motor [%]

(Term. bel. motor [%]) [13]

Termisk belastning [%]

(Term. belast. [%]) [14]

Karte timer [Timer]

(KORTE TIMER]) [15]

Digital indgang [Bin]

(Digital indgang [bin]) [16]

Analog indgang 53 [V]

(ana. indg. 53 [V]) [17]

Analog indgang 60 [mA]

(ana. indg. 60 [MA]) [19]

Pulsreference [Hz]

(Pulsreference [Hz]) [20]

Ekstern reference [%]

(ekst. reference [%]) [21]

Statusord [Hex] (Statusord [hex]) [22]

Kolepladetemperatur [°C]

(Kalepl.temp. [°C]) [25]

Alarmord [Hex] (Alarmord [hex]) [26]

Styreord [Hex] (Styreord [Hex]) [27]

Advarselsord [Hex]

(advarselsord [Hex]) [28]

Udvidet statusord [Hex]

(Udv. statusord [hex]) [29]

Kommunikationsoptionskort-advarsel

(COMM OPT. ADV. [HEX]) [30]

Pulsantal

(PULSE COUNTER) [31]

Effekt [W]

(EFFEKT [W]) [32]
Funktion:

| denne parameter er det muligt at vaelge den data-
veerdi, der skal vises i LCP 2-styreenhedens display-
linje 2, nar der teendes for frekvensomformeren.
Visningen vil ogsd indga pa rullelisten i displaytilstand.
| parameter 010-012 Displayudisesning kan der vaelges
yderligere tre dataveerdier, som vises i displaylinje 1.

Beskrivelse af valg:
Ingen udleesning kan kun veelges i parameter 010-012
Lille displayudlsesning.

Resulterende reference [%] angiver i procent den resul-
terende reference i omradet fra Minimumreference,
Refmin, til Maksimumreference, Refuaks.

Reference [enhed] angiver den resulterende reference
med enheden Hz i Aben slgffe. | Lukket slojfe veelges
referenceenheden i par. 416 Procesenheder.

Tilbagefering [enhed] angiver den resulterende signal-
veerdi under anvendelse af den enhed/skalering, der
er valgt i par. 414 Minimum tilbagefering, FBiav , 415

Maksimum tilbageforing, FBreJ , 0g 416 Procesenhe-

der.

Frekvens [Hz] angiver frekvensomformerens udgangs-
frekvens.

Udgangsfrekvens x skalering [-] svarer til den aktuelle
udgangsfrekvens fu ganget med den faktor, der er ind-
stillet i parameter 008 Displayskalering af udgangsfre-
kvens.

Motorstram [A] angiver motorens fasestram malt som
en effektiv veerdi.

Moment [%] angiver motorens aktuelle belastning i for-
hold til motorens nominelle moment.

Effekt [kW] angiver den aktuelle effekt, som motoren
optager, i kKW.

Effekt [HK] angiver den aktuelle effekt, som motoren
optager i HK.

Motorspeending [V] angiver den spaending, som moto-
ren tilfares.

Mellemkredsspaending [V] angiver frekvensomforme-
rens mellemkredsspeending.

Termisk belastning, motor [%] angiver den beregnede/
estimerede belastning af motoren. 100 % er udko-
blingsgraensen.

Termisk belastning [%] angiver den beregnede/estime-
rede termiske belastning af frekvensomformeren. 100
% er udkoblingsgraensen.

Korte timer [Timer] angiver det antal timer, som moto-
ren har kort siden den sidste nulstilling i par. 619
Nulstilling af teeller for karte timer.

Digital indgang [Binser kode] angiver signalstatus fra de
5 digitale indgange (18, 19, 27, 29 og 33). Klemme 18
svarer til bitten lzengst til venstre. '0' = intet signal, '1'
= signal tilsluttet.

Analog indgang 53 [V] angiver speendingsveerdien pa
klemme 53.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Analog indgang 60 [mA] angiver den aktuelle veerdi for
klemme 60.

Pulsreference [Hz] angiver referencen i Hz, som er til-
sluttet klemme 33.

Ekstern reference [%] angiver summen af eksterne re-
ferencer i procent (summen af analog-/puls-/seriel
kommunikation) i omradet fra Minimumreference,
Refmin, til Maksimumreference, Refuaks.

Statusord [Hex] angiver en eller flere statusbetingelser
i en Hex-kode. Yderligere oplysninger findes under
Seriel kommunikation i Design Guide.

Kolepladetemperatur [°C] angiver frekvensomforme-
rens aktuelle kalepladetemperatur. Udkoblingsgraen-
sen er 90-100°C, mens der indkobles igen ved 70 + 5
°C.

Alarmord [Hex] angiver en eller flere alarmer i hex-ko-
de. Yderligere oplysninger findes under Seriel kom-
munikation i Design Guide.

Styreord [Hex] angiver styreordet til frekvensomforme-
ren. Yderligere oplysninger findes under Seriel kom-
munikation i Design Guide.

Advarselsord [Hex] angiver en eller flere advarsler i
hex-kode. Yderligere oplysninger findes under Seriel
kommunikation i Design Guide.

Uavidet statusord [Hex] angiver en eller flere statustil-
stande i hex-kode. Yderligere oplysninger findes un-
der Seriel kommunikation i Design Guide.

Kommunikationsoptionskort-advarsel [Hex] angiver et
advarselsord, hvis der er fejl pA kommunikationsbus-
sen. Er kun aktiv, hvis der er installeret kommunikati-
onsoptioner.

Uden kommunikationsoptioner vises 0 Hex.

Pulsantal angiver det antal pulser, apparatet har regi-
streret.

Effekt [W] angiver den aktuelle effekt, som motoren op-
tageri W.

010 Lille displaylinje 1.1
(DISPLAY LINE 1,1)
Veerdi:

Se par. 009 Stor dis- # Analog indgang 53

funktion ved indstilling af PID-regulatoren, idet den gi-
ver en visning af procesreaktioner pa referenceaen-
dringer. Displayudlaesningen aktiveres ved at trykke
pa tasten [DISPLAY STATUS].

Beskrivelse af valg:
Se parameter 009 Stor displayudleesning.

011 Lille display udleesning 1,2

(DISPLAY LINE 1,2)

Veerdi:
Se parameter 009 Stor dis-
play udleesning
Funktion:
Se funktionsbeskrivelse til parameter 010 Lille display
udleesning.

# Motorstrgm [A] [6]

Beskrivelse af valg:
Se parameter 009 Stor display udleesning .

012 Lille displayudlzesning 1.3

(DISPLAY LINE 1,3)

Veerdi:

Se parameter 009 Stor

displayudlsesning # Feedback [enhed] [3]
Funktion:

Se funktionsbeskrivelsen under parameter 010 Lille

displayudlsesning.

Beskrivelse af valg:
Se parameter 009 Stor displayudlsesning.

013 Lokal betjening

(LOK KONTR/KONFIG)

Veerdi:
Lokal ikke aktiv (LOKAL IKKE AKTIV) [0]
Lokal betjening og aben slgjfe uden slipkom-
pensering
(LOK KONTR./AB.S.) [1]

Fjernbetjent styring og aben slgjfe uden slip-
kompensering

playudieesning V7] (LOK+DIG.KONTR.) 2]
Funktion: Lokal betjening som parameter 100
| denne parameter kan veelges den forste af tre data- (LOK KONTR./P100) 3]
veerdier, som skal vises i LCP-betjeningsenhedens . L
. . . . # Fjernbetjening som parameter 100
display, linje 1, position 1. Dette er f.eks. en nyttig (LOK+DIG.KONTR./P100) [4]
# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Funktion:
Her veelges den gnskede funktion, hvis der i parameter
002 Lokal-/fiernbetjent er valgt Lokalbetjent [1].

Beskrivelse af valg:
Hvis Lokal ikke aktiv [0] veelges, kan der ikke indstilles
en reference via parameter 003 Lokal reference.
For at muliggere et skift til Lokal ikke aktiv [0] skal pa-
rameter 002 Lokal-/fiermbetjent vaere indstillet til Fjern-
betjent [0].

Lokal betjening og aben slgjfe [1] benyttes, hvis motor-
hastigheden skal indstilles via parameter 003 Lokal
reference. Nar dette valg foretages, skifter parameter
100 Konfiguration automatisk til Hastighedsregulering,
aben slgjfe [0].

Fiernbetjening og aben slgjfe [2] fungerer pa samme
made som Lokal betjening og dben slgjfe [1]. Frekvens-
omformeren kan dog ogsa styres via de digitale ind-
gange.

Lokal betjening som parameter 100 [3] benyttes, nar
motorhastigheden skal indstilles via parameter 003
Lokal reference, men uden at parameter 100 Konfigu-
ration automatisk skifter til Hastighedsregulering, dben
slgjfe [0].

Fiernbetjening som parameter 100 [4] fungerer pa sam-
me made som Lokal betjening som parameter 100 [3].
Frekvensomformeren kan dog ogsa styres via de di-
gitale indgange.

Skift fra Fjernbetjent til Lokalbetjent i parameter 002
Lokal-/fiernbetjent, mens denne parameter er indstillet
til Fjernbetjening og aben slgjfe [1]: Den aktuelle mo-
torfrekvens og omlgbsretning bevares. Hvis den aktu-
elle omlgbsretning ikke svarer til reverseringssignalet
(negativ reference), vil referencen blive sat til .

Skift fra Lokalbetjent til Fjernbetjent i parameter 002
Lokal-/fiernbetjent, mens denne parameter er indstillet
til Fiernbetjening og aben slgjfe [1]: Den konfiguration,
der er valgt i parameter 100 Konfiguration vil vaere ak-
tiv. Skiftet sker uden ryk.

Skift fra Fjernbetjent til Lokalbetjent i parameter 002
Lokal-/fiernbetjent, mens denne parameter er indstillet
til Fjernbetjening som parameter 100 [4]: Den aktuelle
reference bevares. Hvis referencesignalet er negativt,
vil den lokale reference blive sat til 0.

Skift fra Lokalbetjent til Fjernbetjent i parameter 002
Lokal-/fiernbetjent, mens denne parameter er indstillet
til Fjernbetjent: Den lokale reference vil blive erstattet
af det fjernbetjente referencesignal.

014 Lokal stop/reset

Veerdi:

Ikke aktiv (ikke aktiv) [0]
# Aktiv (aktiv) [1]
Funktion:

| denne parameter kan man veelge/fraveelge lokal
[STOP/RESET]-tasten péa betjeningspanelet, samt
LCP-betjeningspanel.

Beskrivelse af valg:
Hvis der veelges Ikke aktiv [0] i denne parameter, vil
[STOP/RESET]-tasten veere inaktiv.

"

015 Lokal jog
(LOKAL JOGGING)

NB!
Veelges lkke aktiv [0] kan motoren ikke
stoppes med [STOP/RESET]-tasten.

Veerdi:
# lkke aktiv (DEAKTIVER) [0]
Aktiv (AKTIVER) [1]
Funktion:

| denne parameter kan man veelge/fraveelge jog-funk-
tionen pa LCP-betjeningspanelet.

Beskrivelse af valg:
Hvis der veelges Ikke aktiv [0] i denne parameter, vil
[JOG]-tasten veere inaktiv.

016 Lokal reversering
Veerdi:
# |kke aktiv (ikke aktiv) [0]
Aktiv (Aktiv) [1]
Funktion:

| denne parameter kan man veelge/fraveelge reverse-
ringsfunktionen pa LCP-betjeningspanelet. Tasten
kan kun benyttes, hvis parameter 002 Lokal-/fiernbe-
tient er indstillet til Lokalbetjent [1] og parameter 013
Lokalkontrol til Lokal kontrol med aben slajfe [1] eller
Lokal kontrol som parameter 100 [3].

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Beskrivelse af valg:
Hvis der veelges Ikke aktiv [0] i denne parameter, vil
[FWD/REV]-tasten veere inaktiv. Se ogsa parameter
200 Udgangsfrekvensomrade.

017 Lokal nulstilling af trip

(LOKAL NULSTILLING)

Veerdi:

Ikke aktiv (DEAKTIVER) [0]
# Aktiv (AKTIVER) (1]
Funktion:

| denne parameter kan man veaelge/fravaelge nulstil-
lingsfunktionen pa betjeningspanelet.

Beskrivelse af valg:
Hvis der veelges Ikke aktiv [0] i denne parameter, vil
nulstillingsfunktionen veere inaktiv.
' NB!
||: Veelg kun lkke aktiv [0], hvis der er tilsluttet
i et eksternt nulstillingssignal via de digitale

indgange.
018 Las for datazendringer
(DATALAS)
Veerdi:
#* |kke last (IKKE LAST) [0]
Last (LAST) [1]
Funktion:

| denne parameter kan man 'lase' for betjeningen, sa
det ikke er muligt at foretage dataaendringer via betje-
ningstasterne.

Beskrivelse af valg:
Veelges Lést [1], vil datazendringer i parametrene ikke
kunne foretages. Det vil dog stadig veere muligt at
foretage dataeendringer via den serielle kommunikati-
on. Parametrene 009-012 Displayudlsesning vil kunne
endres via betjeningspanelet.

Driftstilstand ved opstart, lokal betje-

ning

(OPSTARTHANDLING)

Veerdi:
Autogenstart, anvend gemt reference [0]

(AUTOGENSTART)

% Tvangsstoppet, anvend gemt reference
(LOKAL=STOP) [1]
Tvangsstoppet, indstil ref. til 0
(LOKAL=STOP, REF=0) [2]

Funktion:
Indstilling af den kreevede driftstilstand ved indkobling
af forsyningsspaending. Funktionen kan kun veere ak-
tiv, nar der er valgt Lokalbetjening [1] i parameter 002
Lokal-/fiernbetjening.

Beskrivelse af valg:
Auto-genstart, anvend gemt ref. [0] veelges, hvis fre-
kvensomformeren skal starte op med den lokale refe-
rence (indstilles i parameter 003 Lokal reference), og
den start/stop-tilstand, der var givet via betjeningsta-
sterne lige for frakobling af forsyningsspaendingen.
Tvunget stop, anvend gemt ref. [1] veelges, hvis det
gnskes, at frekvensomformeren skal forblive stoppet
ved indkobling af forsyningsspaending, indtil [START]-
tasten aktiveres. Efter en startkommando rampes mo-
torens hastighed op til den gemte reference i parame-
ter 003 Lokal reference.
Tvangsstoppet, indstil ref.til O [2] veelges, hvis man gn-
sker, at frekvensomformeren skal forblive stoppet ved
indkobling af forsyningsspaending. Parameter 003 Lo-
kal reference nulstilles.

' NB!

": Ved fiernbetjent drift (parameter 002 Lo-

i kal-/fiernbetjening) vil start/stop-tilstanden
ved nettilslutning afhaenge af de eksterne
styresignaler. Hvis der vaelges Pulsstart
[8]i parameter 302 Digital indgang, vil mo-
toren forblive stoppet efter nettilslutning.

020 Manuel betjening

(MANUEL BETJENING)

Veaerdi:

# I|kke aktiv (IKKE MULIGT) [0]
Aktiv (MULIGT) (1]
Funktion:

| denne parameter kan du vaelge, om det skal veere
muligt at skifte mellem Auto- og Hand-funktion eller ej.
| Auto-funktion styres frekvensomformeren af eksterne
signaler, mens den i ved handfunktion styres via en
lokal reference direkte fra betjeningsenheden.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Beskrivelse af valg:
Hvis der veelges Ikke aktiv [0] i denne parameter, vil
Hand-funktionen veere inaktiv. Hvis Aktiv [1] er valgt,
kan du skifte imellem funktionerne Auto og Hand. Se
afsnittet Betjeningsenhed for at fa yderligere oplysnin-
ger.

024 Brugerdefineret Quick menu

(bruger quickmenu)

Veerdi:

# |kke aktiv (Ikke aktiv) [0]
Aktiv (Aktiv) [1]
Funktion:

| denne parameter kan man fraveelge standardopseet-
ningen af Quick Menu tasten pa betjeningspanelet,
samt LCP 2-betjeningspanel.

Med denne funktion kan brugeren selv i parameter
025 Opseetning af Quick Menu veelge op til 20 para-
metre til Quick Menu tasten.

Beskrivelse af valg:
Veelges lkke aktiv [0] er standardopsaetningen af Quick
Menu tasten aktiv.
Veelges Aktiv [1] er den brugerdefinerede Quick Menu
aktiv.

025 Opseaetning af Quick Menu

(opseaet quick menu)
Veerdi:
[Index 1 - 20] Veerdi: 0 - 999

Funktion:
| denne parameter defineres, hvilke parametre der
gnskes i Quick Menu, nar parameter 024 Brugerdefi-
neret Quick Menu er valgt til Aktiv [1].A"
Der kan veelges op til 20 parametre til den brugerdefi-
nerede Quick Menu.

Beskrivelse af valg:
Opseetningen af Quick Menu udfares saledes:

# 000

NB!

Bemeerk, at denne parameter kun kan ind-
stilles med et LCP 2-betjeningspanel. Se
evt. Bestillingsformular .

1. Veelg parameter 025 Opseetning af Quick
Menu og tryk pa [CHANGE DATA].

2. Index 1 indikerer den fgrste parameter i
Quick Menu. Der kan skiftes mellem index-
numrene ved hjeelp af [+ / -] tasterne. Veelg
Index 1.

3. Med [< >] kan der skiftes mellem de tre cifre.
Tryk en gang pé [<] tasten, hvorefter det sid-
ste tal i parameternummeret kan veelges ved
hjeelp af [+ / -]-tasterne. Indstil Index 1 til 100
for parameter 100 Konfiguration.

4. Tryk [OK] efter at Index 1 er indstillet til 100.

5. Gentag 2 - 4 indtil alle de gnskede parametre
er opsat til Quick Menu tasten.

6. Tryk pa [OK] for at afslutte opseetningen af
Quick Menu.

Hvis parameter 100 Konfiguration veelges ved Index 1,
vil Quick Menu starte med denne parameter, hver
gang Quick Menu aktiveres.

Bemeerk, at parameter 024 Brugerdefineret Quick
Menu og parameter 025 Opsaetning af Quick Menu re-
settes til fabriksindstilling ved en initialisering.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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® |ast og motor

® Konfiguration

Valg af konfiguration og momentkarakteristik har ind-
flydelse pa hvilke parametre, der kan ses i displayet.
Hvis der vaelges Aben slgjfe [0], vil alle parametrene
vedrorende PID-regulering veere udbleendet. Dette
ger, at brugeren kun ser de parametre, som er vigtige
for en given applikation.

100 Konfiguration

Veerdi:
# Hastighedsstyring, aben slgjfe
(HASTIGHED ABEN SLOJFE) [0]

Hastighedsstyring, lukket slgjfe
(HASTIGHED LUKKET SLJJFE) [1]

Processtyring, lukket slgjfe
(PROCES LUKKET SLQJJFE) [3]

Funktion:
Denne parameter benyttes til at veelge den konfigura-
tion, som man gnsker, frekvensomformeren skal til-
passes til. Dette gor tilpasningen til en given applika-
tion simpel, fordi de parametre, der ikke benyttes i den
aktuelle konfiguration er skjulte (ikke er aktive).

Beskrivelse af valg:
Veelges Hastighedsstyring, aben slajfe [0], opnas en
normal hastighedsstyring (uden feedbacksignal) med
automatisk last- og slipkompensering, der sikrer kon-
stant hastighed ved varierende belastning. Kompen-
seringerne er aktive men kan evt. fraveelges efter
behov i parameter 134 Lastkompensering og parame-
ter 136 Slipkompensering.

Veelges Hastighedsstyring, lukket slgjfe [1], opnas en
bedre hastighedsngjagtighed. Der skal tilfgjes et feed-
backsignal, og der skal foretages en indstilling af PID-
regulatoren i parametergruppe 400 Specielle funktio-
ner .

Veelges Processtyring, lukket slgjfe [3], aktiveres den
interne procesregulator, som muligger en preecis sty-
ring af en proces i forhold til et givet processignal.
Processignalet kan indstilles i den aktuelle procesen-
hed eller i procent. Der skal tilfgjes et feedbacksignal
fra processen, og procesregulatoren skal indstilles i
parametergruppe 400 Specielle funktioner. Proces
med lukket slgjfe er ikke aktiv, hvis der er monteret et
DeviceNet-kort, og der veelges Forekomst 20/70 eller
21/71 i parameter 904 Forekomsttyper.

101 Momentkarakteristik

(MOMENT KARAKT.)

Veerdi:
# Konstant moment

(Konstant moment) [1]
Variabelt moment lavt

(moment: lavt) [2]
Variabelt moment medium

(moment: med) [3]
Variabelt moment hgj

(moment: hait) [4]
Variabelt moment lavt med CT-start

(VT LAV M. CT-START) [5]
Variabelt moment medium med CT-start

(VT MED M. CT-START) [6]
Variabelt moment hgjt med CT-start

(VT HGJ M. CT-START) [71
Spec.motor karakt

(Spec.motor karakt) [8]

CT = Konstant moment

Funktion:
I denne parameter kan der veelges princip for tilpas-
ning af frekvensomformerens U/f-forhold til belastnin-
gens momentkarakteristik. Se par. 135 U/f-forhold.

Beskrivelse af valg:
Veelges Konstant moment [1] fas en belastningsaf-
haengig U/f karakteristik, hvor udgangsspzending og
udgangsfrekvens gges ved stigende belastning for at
opretholde en konstant magnetisering af motoren.

Veelg Variabelt moment lavt [2], Variabelt moment me-
dium [3] eller Variabelt moment hgjt [4], hvis belastnin-
gen er kvadratisk (centrifugalpumper, ventilatorer).
Variabelt moment - lavt med CT-start [5], - medium med
CT-start [6] eller hgjt med CT-start [7] veelges, hvis der
er behov for et starre lgsrivelsesmoment end det, der
kan opnas med de tre farstnaevnte karakteristikker.
l NB!

'.: Last- og slipkompensering er ikke aktiv,

i nar der er valgt variabelt moment eller
speciel motor ka rakteristik.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Tm,n

195NADDB.17

100%+

80%-

60%-

40% [3).[6)

20%-

0.0

, , ¢
0.0 50% 100% . ou!

Veelg Speciel motor karakteristik [8], hvis en speciel U/
f-indstilling, som skal tilpasses til den aktuelle motor,
onskes. Knaekpunkterne indstilles i parameter
423-428 Speending/frekvens.

' NB!
'l: Bemeerk, at en eendring i en indstillet veer-
i di i typeskiltsparametrene 102-106 auto-

matisk ogsa vil eendre i parameter 108
Statormodstand og 109 Statorreaktans.

102 Motoreffekt Pu,n

(motoreffekt)

Veerdi:
0.25 - 22 kW

Funktion:
Her skal der indstilles en effektveerdi [kW] Pm,N, der
svarer til motorens maerkeeffekt. Fra fabrikken er der
valgt en nominel effektvaerdi [KW] Pwm,n, der afhaenger
af apparattypen.

# Afheenger af apparat

Beskrivelse af valg:
Indstil en veerdi, som er lig med typeskiltsdata pa mo-
toren. Der kan indstilles mellem 1 understorrelse eller
1 overstgrrelse i forhold til fabriksindstilling.

103 Motorspanding Um,n

(motorspaending)

Veerdi:

For 200 V apparater: 50 - 999 V
For 400 V apparater: 50 - 999 V
Funktion:

Her indstilles motorens nominelle spaending Um,n for
enten stjerne Y eller trekant A.

Beskrivelse af valg:
Veelg en veerdi, som er lig med typeskiltsdata pa mo-
toren, uanset frekvensomformerens netspzending.

104 Motorfrekvens fu,n

Veerdi:

24-1000 Hz # 50 Hz
Funktion:

Her veelges motorens nominelle frekvens fun.

Beskrivelse af valg:
Veelg en veerdi, som er lig med typeskiltsdata pa mo-
toren.

105 Motorstrom Iun

(motorstrom)

Veerdi:

0,01 - lmax

Funktion:
Motorens nominelle meerkestrem Iu,n indgar i fre-
kvensomformerens beregning af bl.a. moment og ter-
misk motorbeskyttelse.

# Afhaenger af valg af motor

Beskrivelse af valg:
Indstil en vaerdi, som er lig med typeskiltsdata pa mo-
toren. Indstil motorstreammen Iu,n under hensyntagen
til, at enten stjerne Y eller trekant A, er forbundet med
motor.

106 Nominel motorhastighed

(NOM. MOTOR HAST.)

Veerdi:
100 - fm,n X 60 (maks.
60000 omdr./min.)

# Afhaenger af parame-
ter 104 Motorfrekvens,
fmn
Funktion:
Her indstilles den veerdi, der svarer til den nominelle
motorhastighed nwu,n, som fremgar af typeskiltdatae-
ne.

Beskrivelse af valg:
Veelg en veerdi, der svarer til typeskiltdataene pa mo-
toren.

| NB!
": Maks.-vaerdien er lig med fun x 60. fun
q indstilles i parameter 104 Motorfrekvens,

MmN .

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport

70 MG.27.E3.01 - VLT ®er et registreret varemeerke tilhgrende Danfoss



Danfot

VLT ®2800 Series

107 Automatisk motortilpasning, AMT

(autooptimering)

Veerdi:

% Optimering fra (AMT fra) [0]
Optimering til (AMT start) [2]
Funktion:
' NB!

Den automatiske motortilpasning er en algoritme, som
maler statormodstanden Rs uden at motorakslen
drejer. Dette betyder, at motoren ikke leverer noget
moment.

AMT kan med fordel benyttes ved initialisering af an-
leeg, hvor brugeren gnsker at optimere tilpasningen af
frekvensomformeren til den anvendte motor. Dette be-

nyttes isaer, hvor fabriksindstillingen ikke deekker mo-
toren tilstraekkeligt.

AMT er ikke mulig pa VLT 2880-82

For den bedste tilpasning af frekvensomformeren an-
befales det at gennemfare AMT pa en kold motor. Det
skal bemeerkes, at gentagne AMT kgarsler kan bevirke
en opvarmning af motoren, som resulterer i en for-
ggelse af statormodstanden Rs. Normalt er dette dog
ikke kritisk.

AMT udfares saledes:
Start AMT:
1. Giv et STOP-signal.

2. Parameter 107 Automatisk motortilpasning
seettes til veerdien [2] Optimering til .

3. Der gives et START-signal. Parameter 107
Automatisk motortilpasning stilles automatisk
tilbage til [0], nar AMT er kart.

Afslut AMT:

AMT afsluttes ved at give et RESET-signal. Parameter
108 Statormodstand, Rs opdateres med den optime-
rede veerdi.

Afbrydelse af AMT:
AMT kan afbrydes under optimeringsproceduren ved
at give et STOP-signal.

Falgende skal bemeerkes, nar AMT funktionen benyt-
tes:

- For at AMT skal kunne bestemme motorpa-
rametrene optimalt, skal de korrekte typeskil-
tsdata, for den motor der er tilsluttet frekvens-

omformeren, veere indtastet i parameter 102
til 106.

- Alarmer vil blive vist i displayet, hvis der op-
star fejl under motortilpasningen.

- AMT funktionen vil normalt kunne udmale
Rs -veerdien for motorer, der er 1-2 starrelser
over eller under frekvensomformerens nomi-
nelle starrelse.

- @nskes den automatiske motortilpasning af-
brudt, trykkes pa [STOP/RESET]-tasten.

NB!
" AMT ma ikke foretages pa parallelkoblede

motorer, og der ma ikke foretages setup-
skift, mens AMT karer.

Procedure for AMT styret fra den indbyg-
gede betjeningsenhed :

Se afsnittet Betjeningsenhed .

Beskrivelse af valg:
Veelg Optimering til [2], hvis det gnskes, at frekvens-
omformeren skal foretage en automatisk motortilpas-
ning.

108 Statormodstand Rs

(statormodstand)

Veaerdi:
0,000 - X, XXX Q

Funktion:
Efter indstilling af parameter 102-106 Typeskiltsdata
foretages automatisk en reekke justeringer af diverse
parametre, herunder statormodstanden Rs. En manu-
elt indtastet Rs skal geelde for en kold motor. Aksel-
performance kan forbedres ved at finjustere Rs og
Xs, se procedure nedenfor.

"

# Afhaenger af valg af motor

NB!

Parameter 108 Statormodstand Rs og 109
Statorreaktans X s skal normalt ikke een-
dres, hvis man har indstillet typeskiltsda-
ta.

Beskrivelse af valg:
Rs kan indstilles pa fglgende mader:

1. Anvende de fabriksindstillinger af Rs som fre-
kvensomformeren selv veelger udfra moto-
rens typeskiltsdata.

2. Veerdien oplyses af motorleverandgren.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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3.  Veerdien fas ved en manuel gennemmaling:
Rs kan beregnes ved at male modstanden
Rrase-Fase mellem to faseklemmer. Hvor
RrFase-Fase er mindre end 1-2 ohm (typisk mo-
torer > 5,5 kW, 400 V) bgr der anvendes et
specielt ohm-meter (Thomson-bro eller lig-
nende). Rs = 0,5 X RrASE-FASE -

4, Rs indstilles automatisk, nar AMT er kgrt. Se
parameter 107 Automatisk motortilpasning.

109 Statorreaktans Xs

(STATORREAKTANS)

Veerdi:
0,00 - X,XX Q

Funktion:
Efter indstilling af par. 102-106 Typeskiltdata foretages
automatisk en reekke justeringer af forskellige para-
metre, herunder statorreaktansen Xs. Akselydelsen
kan forbedres ved at finjustere Rs og Xs, se procedu-
ren nedenfor.

# Afhaenger af valget af motor

Beskrivelse af valg:
Xs kan indstilles som fglger:

1. Veerdien oplyses af motorleverandgren.

2. Veerdien findes gennem manuelle malinger.
Xs findes ved at tilslutte en motor til netspaen-
ding og male fase-fasespeendingen U m og
tomgangsstremmen .

) X
X - m

s x/§></qj 2

XL: Se par. 142.
3. Brug de fabriksindstillinger for Xs, som fre-
kvensomformeren selv veelger ud fra moto-
rens typeskiltdata.

117 Resonansdampning

(resonansdampning)

Veerdi:

OFF - 100% [OFF - 100]
# OFF % [OFF]
Funktion:

Det er muligt at optimere resonansdaempningen i CT-
tilstand. Indvirkningsgraden justeres i denne parame-
ter.

Veerdien kan indstilles til mellem 0% (OFF) og 100%.
100% svarer til 50% reduktion af U/f-forholdet.
Standardveerdien er OFF.

Interne indstillinger (faste):

Resonansfilteret er aktivt fra 10% af den nominelle ha-
stighed og derover.

| dette tilfeelde 5 Hz og derover.

Hastighed fra 0 til nominelt flux-niveau: 500 ms
Hastighed fra nominelt flux-niveau til 0: 500 ms

Funktionalitetsbeskrivelse:

Filteret overvager den aktive motorstrgm og endrer

motorens spaending i henhold til nedenstaende figur.
Filteret reagerer pa niveauer, der henviser til den no-
minelle motorstram.

Motorstrom £
[Imact]

40% af nom.—
20% af nom.—
10% af nom.—

Y

Motorspaending
Um Iy

100% - N
Minimum % — \J/J

175NA105.10
Hvis den aktive motorstram er under 10%, mindskes
motorspaendingen med ovennavnte hastighed, indtil
spaendingen nér indstillingen for parameter 117. Hvis
den aktive motorstrem nar over 20%, oges spaendin-
gen med ovennavnte hastighed. Hvis den aktive mo-
torstram nar 40%, gges motorspaendingen med det
samme til normal motorspaending.

Reduktionen af motorspaendingen afhaenger af indstil-
lingen i parameter 117.

—

Beskrivelse af valg:
Indstil graden af den indvirkning [Imact], motorstrgm-
men har pa U/f -forholdet, til mellem 0% (OFF) og
100%. 100% svarer til 50% reduktion af U/f-forholdet.
Standardveerdien er OFF.

119 Hojt startmoment

(Hojt startmoment)

Veerdi:

0,0 - 0,5 sek. # 0,0 sek.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Funktion:
For at sikre et hgjt startmoment kan der tillades ca. 1,8
x Iinv. i max. 0,5 sek. Dog begraenses stremmen af
frekvensomformerens (inverterens) beskyttelses-
greense. 0 sek. svarer til intet hgjt startmoment.

Beskrivelse af valg:
Indstil den nadvendige tid hvori et hgjt startmoment
anskes.

120 Startforsinkelse

(startforsinkelse)

Veerdi:
0,0 - 10,0 sek.

Funktion:
Denne parameter muligger en forsinkelse af starttids-
punktet, nar betingelserne for start er opfyldt. Nar tiden
er udlgbet, vil udgangsfrekvensen rampe op til refe-
rencen.

# 0,0 sek.

Beskrivelse af valg:
Indstil den nadvendige tid, inden acceleration pabe-
gyndes.

(STARTFUNKTION)
Veerdi:
DC-hold i startforsinkelsestiden
(DC-HOLD/STARTFORSINKELSESTID) [0]
DC-bremse i startforsinkelsestiden
(DC-BREMSE/FORSINKELSESTID) [1]
Frilgb i startforsinkelsestiden
(FRILOB/STARTFORSINKELSESTID) [2]
Start frekvens/spaending med uret
(DRIFT MED URET) [3]
Start frekvens/spaending i referenceretning
(LODRET DRIFT) [4]

%

Funktion:
Her veelges gnsket tilstand i startforsinkelsestiden (pa-
rameter 120 Startforsinkelse).

Beskrivelse af valg:
Veelg DC-hold i startforsinkelsestiden [0] for at pafere
motoren en DC-holdespaending i startforsinkelsesti-
den. Spaendingen indstilles i parameter 137 DC-hol-
despaending.

Veelg DC-bremse i startforsinkelsestiden [1] for at pa-
fare motoren en DC-bremsespaending i startforsinkel-
sestiden. Spaendingen indstilles i parameter 132 DC-
bremsespaending.

Veelg Frilob i startforsinkelsestiden [2], og motoren vil
ikke veere styret af frekvensomformeren i startforsin-
kelsestiden (inverter slukket).

Veelg Start frekvens/spaending med uret [3] for at fa
funktionen beskrevet i parameter 130 Start frekvens og
131 Spaending ved start i startforsinkelsestiden. Uan-
set hvilken veerdi referencesignalet antager, bliver ud-
gangsfrekvensen lig indstillingen i parameter 130 Start
frekvens og udgangsspaendingen vil svare til indstillin-
gen i parameter 131 Speending ved start.

Denne funktionalitet anvendes typisk til heeve-/saen-
keapplikationer. Dette benyttes iseer ved applikationer,
hvor der anvendes konusankermotor, hvor man gn-
sker at omdrejningsretningen skal starte med uret og
derefter kare med referenceretningen.

Veelg Start frekvens/spaending i reference retning [4] for
at opna funktionen, som er beskrevet i parameter 130
Start frekvens og 131 Speending ved start i startforsin-
kelsestiden.

Motorens omdrejningsretning vil altid falge i referen-
ceretning. Hvis referencesignalet er lig nul, bliver ud-
gangsfrekvensen lig med 0 Hz, men udgangsspeen-
dingen vil svare til indstillingen af parameter 131
Spaending ved start. Hvis referencesignalet er forskel-
lig fra nul, vil udgangsfrekvensen veere lig med para-
meter 130 Startfrekvens, og udgangsspaendingen lig
med parameter 131 Speending ved start. Denne funk-
tionalitet anvendes typisk til haeve-/seenkeapplikatio-
ner med modveegt. Dette benyttes isaer ved applikati-
oner, hvor der anvendes konusankermotor. Konusan-
kermotoren kan lgsrives med parameter 130 Start
frekvens og parameter 131 Spaending ved start.

122 Funktion ved stop

(FUNKT. VED STOP)

Veerdi:
# Frilob (FRILOB) [0]
DC hold (DC HOLD) [1]
Funktion:

Her kan veelges frekvensomformerens funktion, efter
at udgangsfrekvensen er blevet mindre end veerdien i
parameter 123 Min. frekvens for aktivering af funktion
ved stop eller efter en stopkommando, og nar ud-
gangsfrekvensen er rampet ned til 0 Hz.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Beskrivelse af valg:
Veelg Frileb [0] hvis frekvensomformeren skal “slippe'
motoren (inverter slukket).

Veelg DC hold [1], hvis parameter 137 DC-holdespaen-
ding skal aktiveres.

123 Min. frekvens for aktivering af funktion

ved stop

(MIN.F.FUNK.STOP)

Veerdi:
0,1-10Hz

# 0,1 Hz
Funktion:

| denne parameter indstilles udgangsfrekvensen, hvor

man gnsker, at den valgte funktion i parameter 122

Funktion ved stop skal aktiveres.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede udgangsfrekvens.

NB!

Hvis parameter 123 er indstillet til en ho-
jere veerdi end parameter 130, tilsidesaet-
tes startforsinkelsesfunktionen (parame-

ter 120 og 121).

' NB!
C Hvis parameter 123 indstilles for hgijt, og

DC hold er valgt i parameter 122, springer
udgangsfrekvensen til vaerdien i parame-
ter 123 uden at rampe op. Dette kan for-

arsage en overstrgmsadvarsel/-alarm.

® DC-bremsning

Ved en DC-bremsning tilferes motoren en jeevnspaen-
ding, som vil bevirke, at akslen bringes til standsning.
| parameter 132 DC-bremsespeending kan DC-brem-
sespaending indstilles fra 0-100%. Max. DC-bremse-
spaending afhanger af indstillet motordata.

| parameter 126 DC-bremsetid bestemmes DC-brem-
setiden og i parameter 127 DC-bremse-indkoblings-
frekvens frekvensen, hvor DC-bremsningen bliver
aktiv. Hvis en digital indgang er programmeret til DC-
bremsning inverteret [5] og skifter fra logisk '1" til logisk
0', vil DC-bremsningen aktiveres. Nar en stopkom-
mando bliver aktiv, vil DC-bremsningen aktiveres, nar
udgangsfrekvensen bliver mindre end bremse-indko-
blingsfrekvensen.

"

NB!

DC-bremsningen ma ikke bruges, hvis in-
ertien pd motorakslen er mere end 20
gange starre end motorens egen-inerti.

126 DC bremsetid

(DC bremsetid)

Veerdi:

0 - 60 sek.

Funktion:
| denne parameter indstilles den DC-bremsetid, hvor
parameter 132 DC-bremsespaending skal veere aktiv.

# 10 sek

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede tid.

127 DC bremse-indkoblingsfrekvens

Veerdi:

0,0 (OFF) - par. 202 Udgangsfrekvens haj

greense, fuax

Funktion:
| denne parameter indstilles DC-bremse-indkoblings-
frekvensen, hvor DC-bremsen skal aktiveres i forbin-
delse med en stopkommando.

* OFF

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede frekvens.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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128 Termisk motorbeskyttelse

(TERM MOT. BESKYT)

Veerdi:
# Ingen beskyttelse (INGEN BESKYTTELSE)  [0]
Termistoradvarsel

(TERMISTOR ADVARSEL) (1]
Termistor-trip (TERMISTOR TRIP) 2]
ETR-advarsel 1 (ETR ADV. 1) [3]
ETR-trip 1 (ETR TRIP 1) [4]
ETR-advarsel 2 (ETR ADV. 2) [5]
ETR-trip 2 (ETR TRIP 2) [6]
ETR-advarsel 3 (ETR ADV. 3) [7]
ETR-trip 3 (ETR TRIP 3) [8]
ETR-advarsel 4 (ETR ADV. 4) [9]
ETR-trip 4 (ETR TRIP 4) [10]
Funktion:

Frekvensomformeren kan overvage motortemperatu-
ren pa to forskellige mader:

- Via en PTC-termistor, der er monteret pa mo-
toren. Termistoren tilsluttes mellem klemme
50 (+10V) og en af de digitale indgangsklem-
mer 18, 19, 27 og 29. Se parameter 300
Digitale indgange.

- Beregning af den termiske belastning (ETR -
elektronisk termorelee) baseret pa den aktu-
elle belastning og tiden. Dette sammenlignes
med den nominelle motorstrgm Im,n 0g den
nominelle motorfrekvens f un. Beregninger-
ne tager hgjde for behovet for lavere belast-
ning ved lave hastigheder som fglge af
reduktionen af motorens egenventilation.

t [s]

3
2000 t §
] £
1000 |.
ST
\ A}
H ANAN
NN
N
100 NI~ L topr= 1 x fuy
60 — — four= 2 X fun
2 four = 0-2 x fyy
30
20
Iu
10 Tun~

1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0
ETR-funktionerne 1-4 begynder fgrst at beregne be-

lastningen, nar der skiftes til det setup, hvor de er valgt.
Dette gor det muligt at anvende ETR-funktionen, nar
der skiftes mellem to eller flere motorer.

Beskrivelse af valg:
Veelg Ingen beskyttelse [0], hvis der ikke gnskes en
advarsel eller trip, nar en motor er overbelastet.
Veelg Termistoradvarsel [1], hvis der gnskes en advar-
sel, nar den tilsluttede termistor bliver for varm.
Veelg Termistor-trip [2], hvis der gnskes et trip, nar den
tilsluttede termistor bliver for varm.
Veelg ETR-advarsel 1-4, hvis der gnskes en advarsel,
nar motoren er overbelastet ifglge beregningerne. Fre-
kvensomformeren kan ogsa programmeres til at give
et advarselssignal via en af de digitale udgange. Veelg
ETR-Trip 1-4, hvis der gnskes et trip, nar motoren er
overbelastet ifglge beregningerne.

' NB!

": Denne funktion kan ikke beskytte de en-

i kelte motorer ved parallelforbundne mo-
torer.

130 Startfrekvens

(Startfrekvens)

Veaerdi:
0,0-10,0 Hz

Funktion:

Startfrekvensen er efter en startkommando aktiv i det
tidsinterval, der er indstillet i parameter 120 Startfor-
sinkelse. Udgangsfrekvensen “springer' til den naeste
indstillede frekvens. Visse motorer fx. konusankermo-
torer har brug for en ekstra spaending/startfrekvens
(boost) ved start for at frakoble den mekaniske brem-
se. Til dette benyttes parameter 130 Startfrekvens og
131 Spaending ved start.

# 0,0 Hz

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede startfrekvens. Det forudsaettes, at
parameter 121 Startfunktion er indstillet til Startfre-
kvens/-spaending med uret [3] eller Startfrekvens/-
speending i referenceretning [4], og at der i parameter
120 Startforsinkelse er indstillet en tid, samt at der er
et referencesignal tilstede.

l NB!

“: Hvis parameter 123 saettes hgjere end

i parameter 130, tilsidesaettes startforsin-
kelsesfunktionen (parameter 120 og 121).

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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131 Spaending ved start

(SPAENDING VED START)

Veerdi:
0,0 -200,0V

Funktion:
Speending ved start er aktiv, i tiden, der er indstillet i
parameter 120 Startforsinkelse , efter en startkomman-
do. Parameteren kan anvendes ved fx. haeve-/saen-
keapplikationer (konusankermotorer).

# 0,0V

Beskrivelse af valg:

Indstil den gnskede speending, der er ngdvendig for at
frakoble den mekaniske bremse. Det forudseettes, at
parameter 121 Startfunktion, er indstillet til Start fre-
kvens/speending med uret [3] eller Start frekvens/spaen-
ding i referenceretning [4], og at der i parameter 120
Startforsinkelse er indstillet en tid, og at der er et refe-
rencesignal tilstede.

132 DC-bremsespaending

(bremsespaending)

Veerdi:

0 - 100% af max. DC-bremsespaending # 0%
Funktion:

| denne parameter indstilles den DC-bremsespeen-

ding, som aktiveres ved stop nar DC-bremsefrekven-

sen indstillet i parameter 127 DC-bremseindkoblings-

frekvens nas, eller hvis DC-bremsning inverteret er aktiv

via en digital indgang eller via seriel kommunikation.

Herefter er DC-bremsespaendingen aktiv i tiden ind-

stillet i parameter 126 DC-bremsetid .

Beskrivelse af valg:
Indstilles som en %-veerdi af max. DC bremsespaen-
ding, som er motorafhaengig.

133 Startspaending

(Startspeending)

Veerdi:

0,00 - 100,00 V

Funktion:
Ved at gge startspaendingen kan man opna et hgjere
startmoment. Sma motorer (< 1,0 kW) kraever som re-
gel hgj startspaending.

# Afhaenger af apparat

Um &

v

Um.ﬂ T

1Q58NAM 7 12

Par. 134
Lastkompensering

Par. 135
u/f forhold

Par. 133
Slarispending

0,1 x fm,n fm,n fu[Hz]

Beskrivelse af valg:
Veerdien veelges under hensyntagen til, at motorens
opstart med aktuel belastning kun lige er muligt.

Advarsel: Hvis brugen af startspaending
overdrives, kan det fgre til overmagneti-
sering og overophedning af motoren, og
frekvensomformeren kan koble ud.

134 Lastkompensering
(Lastkompensering)

Veaerdi:
0,0 - 300,0%

Funktion:
| denne parameter indstilles belastningskarakteristik-
ken. Ved at forage lastkompensering vil motoren fa et
ekstra spaendings- og frekvenstilskud ved en gget be-
lastning. Dette benyttes fx. p& motorer/applikationer,
hvor der er stor forskel pa motorens fuldlaststrem og
tomgangsstram.

"

Beskrivelse af valg:
Hvis fabriksindstillingen ikke er tilstraekkelig, indstilles
lastkompenseringen saledes, at motoren kan starte
ved den aktuelle belastning.

# 100,0%

NB!

Hvis veerdien indstilles for hgijt, kan fre-
kvensomformeren koble ud p.g.a. over-
strom.

Advarsel: En for hgj lastkompensering
kan medfare ustabilitet.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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135 U/f-forhold

(U/f.forhold)

Veerdi:
0,00 - 20,00 V/Hz

Funktion:

Denne parameter giver mulighed for at eendre forhol-
det mellem udgangsspaending (U) og udgangsfre-
kvens (f) lineeert, for at sikre korrekt magnetisering af
motoren, og dermed optimal dynamik, ngjagtighed og
virkningsgrad. U/f-forholdet har kun indflydelse pa
speendingskarakteristikken, hvis der veelges Konstant
moment [1] i parameter 101 Momentkarakteristik.

# Afhaenger af apparat

Beskrivelse af valg:
U/f-forholdet skal kun &endres, hvis man ikke kan ind-
stille de korrekte motordata i parameter 102-109. Veer-
dien, som er programmeret i fabriksindstillingerne, er
baseret pa tomgangsdrift.

136 Slipkompensering

Veerdi:

-500 - +500% af nominel slipkompense-

ring #* 100%

Funktion:
Slipkompenseringen udregnes automatisk, bl.a. udfra
den nominelle motorhastighed nu,n. | denne parame-
ter kan man finjustere slipkompenseringen og dermed
kompensere for tolerancer pa veerdien for nmn. Slip-
kompenseringen er kun aktiv, nar der er valgt Hastig-
hedsregulering, aben slgjfe [0] i parameter 100
Konfiguration og Konstant moment [1]i parameter 101
Momentkarakteristik .

Beskrivelse af valg:
Indtast en %-veerdi.

137 DC holdespanding

(DC holdespending)

Veerdi:
0 - 100% af max. DC-holdespaending
Funktion:
Denne parameter benyttes til at fastholde motoren
(holdemoment) ved start/stop.

# 0%

Beskrivelse af valg:
Parameteren kan kun anvendes, nar der er valgt DC-
hold i parameter 121 Startfunktion eller 122 Funktion
ved stop. Indstilles som en %-veerdi af max. DC-hol-
despaending, som er afhaengig af valg af motor.

138 Bremseudkoblingsveerdi

(Bremse, udkobl.)

Veerdi:
0,5-132,0/1000,0 Hz

Funktion:
Her veelges den frekvens, ved hvilken den eksterne
bremse skal frigores, via den udgang, der er indstillet
i parameter 323 Releeudgang 1-3 eller 341 Digital ud-
gang klemme 46.

#* 3,0 Hz

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede frekvens.

139 Bremseindkoblingsfrekvens

(Bremse, indkobl.)

Veerdi:
0,5-132,0/1000,0 Hz

Funktion:
Her veelges den frekvens, hvor den eksterne bremse
skal aktiveres; dette sker via den udgang, der er valgt
i parameter 323 Relseudgang 1-3 eller 341 Digital ud-
gang klemme 46.

# 3,0 Hz

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede frekvens.

140 Strom, min.-vaerdi
(UD.ME.B.KONTROL)
Veerdi:

0 % - 100 % af vekselretterens udgangs-
strom

Funktion:
Her vaelges den minimale motorstream, som skal lgbe,
for at den mekaniske bremse vil blive frigivet. Stram-
overvagningen er kun aktiv fra stop til det punkt, hvor
bremsen frigives.

# 0%

Beskrivelse af valg:
Dette er en ekstra sikkerhedsforanstaltning, som skal
sikre, at belastningen ikke tabes under start af en hae-
ve-/saenkeoperation.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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142 Laekreaktans XL

(LEK RAEAKTANS)

Vaerdi:
0,000 - XXX, XXX Q  +# Afhaenger af valget af mo-
tor
XL er summen af rotor- og sta-
torleekreaktans.
Funktion:

Efter indstilling af parameter 102-106 Typeskiltdata
foretages automatisk en raekke justeringer af forskel-
lige parametre, herunder leekreaktansen X.. Aksely-
delsen kan forbedres ved at finjustere laskreaktansen
XL.

| NB!
'@ Parameter 142 [aekreaktansen X skal

normalt ikke eendres, hvis typeskiltdatae-
ne er indstillet, parameter 102-106.
Beskrivelse af valg:
Xt kan indstilles som falger:

1. Veerdien oplyses af motorleverandgren.

2. Brug fabriksindstillingerne for X, som fre-
kvensomformeren selv veelger ud fra moto-
rens typeskiltdata.

143 Intern ventilatorstyring

(intern vent.styr)

Veerdi:

% Automatisk (automatisk) [0]
Altid teendt (altid taendt) [1]
Altid slukket (altid slukket) 2]

Funktion:

Denne parameter kan indstilles, sa den interne venti-
lator automatisk teender og slukker. Man kan ogsa
veelge, at den interne ventilator altid skal veere teendt
eller slukket.

Beskrivelse af valg:
Veelges Automatisk [0] s& teender og slukker den in-
terne ventilator afhaengig af omgivelsestemperatur og
belastning af frekvensomformer.
Veelges Altid taendt [1] Altid slukket [2] vil den interne
ventilator altid vaere henholdsvis teendt eller slukket.

NB!
“é' Veelges Altid slukket [2]i kombination med

hgj switchfrekvens, lange motorkabler el-
ler hgj udgangseffekt, sa begreenses fre-
kvensomformerens levetid.

144 AC bremsefaktor

(AC bremsefaktor)

Veaerdi:
1,00 - 1,50

# 1,30
Funktion:

Denne parameter benyttes til indstilling af AC-brem-

sen. Ved anvendelse af par. 144 er det muligt at ju-

stere, hvor stort et generatorisk moment, der kan

patrykkes motoren, uden at mellemkredsspaendingen

overstiger advarselsniveauet.

Beskrivelse af valg:
Veerdien gges, hvis der kreeves et stgrre muligt brem-
semoment. Hvis 1,0 veelges, svarer det til, at AC-
bremsen er inaktiv.

' NB!

“: Hvis veerdien i par. 144 gges, vil motor-

a strammen samtidig stige kraftigt ved ge-
neratoriske belastninger. Parameteren
bar derfor kun eendres, hvis det sikres ved
maling, at motorstrammen i alle driftssi-
tuationer aldrig overstiger den maksimalt
tilladelige strom i motoren. Bemeerk: at
strammen ikke kan aflaeses i displayet.

146 Spandingsvektor

(Spaendingsvektor)

Veerdi:

*Off (OFF) [0]
Nulstilling (NULSTILLING) [1]
Funktion:

Ved nulstilling af speendingsvektoren vil denne blive
sat til samme udgangspunkt, hver gang et nyt proces-
forlgb starter.

Beskrivelse af valg:
Veelg nulstilling (1) nar der kares ensartede proces-
forlgb fra gang til gang. Herved vil gentagelsesngjag-
tigheden ved stop kunne forbedres. Veelg Off (0) nar
anvendelsen eksempelvis er haeve/saenke eller syn-

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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m Referencer og graenser

200 Udgangsfrekvensomrade

(UDGANGSFREKYV. OMR./ROT)

Veerdi:

# Kun med uret, 0 - 132 Hz
(132 Hz MED URET) [0]

Begge retninger, 0-132 Hz

(132 Hz BEGGE RETN.) [1]
KUN MOD URET, 0-132 Hz

(132 Hz MOD URET) [2]

Kun med uret, 0 - 1000 Hz
(1000 Hz MED URET) [3]

Begge retninger, 0 - 1000 Hz
(1000 Hz BEGGE RETN) [4]

Kun mod uret, 0 - 1000 Hz
(1000 Hz MOD URET) [5]

Funktion:
| denne parameter kan man sikre sig mod utilsigtet re-
versering. Ydermere kan man veaelge den maksimale
udgangsfrekvens, som skal veere gaeldende, uanset
indstillinger af andre parametre. Denne parameter har
ingen funktion, nar der er valgt Procesregulering, lukket
Slgjfe i parameter 100 Konfiguration.

Beskrivelse af valg:
Veelg den gnskede omdrejningsretning, samt maksi-
mal udgangsfrekvens. Bemaerk at veelges Kun med
uret [0)/[3] eller Kun mod uret [2)/[5] bliver udgangsfre-
kvensen begraenset til omradet fmin-f max. Hvis der
veelges Begge retninger [1]/[4] vil udgangsfrekvensen
begraenses til omradet + f maks (minimumfrekvensen
har ingen betydning).

7 P e
——

Fard1F
[—— T ]

Par 304 min, ol
P 3

201 Udgangsfrekvens lav greense, fuin

(frek.lav greense)

Veaerdi:
0,0 - fmax

Funktion:
| denne parameter kan man veelge en minimum mo-
torfrekvensgraense, svarende til den mindste hastig-
hed, som motoren ma kgre med. Hvis der er valgt
begge retninger i parameter 200 Udgangsfrekvensom-
réde, har minimumsfrekvensen ingen betydning.

# 0,0 Hz

Beskrivelse af valg:
Der kan veelges en veerdi fra 0,0 Hz til den i parameter
202 Udgangsfrekvens haj greense, fuax indstillede fre-
kvens.

202 Udgangsfrekvens hgj graense, fuax
Veerdi:
fmin - 132/1000 Hz (par. 200 Udgangs-
frekvensomrade)
Funktion:
| denne parameter kan man veelge en maksimum ud-
gangsfrekvensgreense, svarende til den hgjeste ha-
stighed, som motoren méa kare med.

"

# 132 Hz

NB!

Frekvensomformerens udgangsfrekvens
kan aldrig antage en veerdi hgjere end
1/10 af switchfrekvensen (parameter
411Switchfrekvens ).

Beskrivelse af valg:
Der kan veelges en veerdi fra fuin til den veerdi, der er
valgt i parameter 200 Udgangsfrekvensomrade.

e
7 o
# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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® Referencehandtering

Referencehandteringen ses i et blokdiagram herun-
der. Blokdiagrammet viser, hvorledes en andring i en
parameter kan pavirke den resulterende reference.

Parametrene 203 til 205 Reference og parameter 214
Reference funktion definerer, hvordan referencehand-
teringen kan foregad. De naevnte parametre er aktive
bade i lukket og i aben slgjfe.

Fjernbetjente referencer er defineret som:

- Eksterne referencer, som analog indgang 53
og 60, puls reference via klemme 33 og re-
ference fra seriel kommunikation.

- Preset referencer.

Den resulterende reference kan vises i LCP-betje-
ningsenhedens display ved at veelge Reference [%] i
parameter 009-012 Display udlsesning og kan vises
med en enhed ved at veelge Reference [enhed] . Sum-

Preset referencer

P Ref. 1 par. 215
Ref. 2 par. 216 \‘\
* ~ s
» Sum
® Ref. 3 par. 217 A —
X
@ Rel. 4 _por. 218 e [LXY
Y[ Relativ
Eksterne ref.
1L>xbx-v/mo
.Anu. indgang 53 o] skale.
til % v,
Ana. indgang 60 | Skale. X!
o fil % ]

Pulse ref. klemme 33
[

A,

‘Pu\se ref. klemme 29 |Ska

A 4
X

) 3
x
-3
> 3

Seriel kom. ref.
(£200%)

A4

X

Y
Fjernbetjent
reference i %
195NA244.10

men af de eksterne referencer kan vises i LCP-betje-
ningsenhedens display i % af omradet fra Minimum
reference, Refuin til Maksimum reference, Refuax .
Veelg Ekstern reference, % [25] i parameter 009-012
Display udleesning hvis udlaesning gnskes.

Det er muligt at have bade preset referencer, og eks-
terne referencer samtidig. | parameter 214 Reference
funktion veelges der, hvorledes preset referencer skal
adderes til de eksterne referencer.

Endvidere er der en selvsteendig lokal reference i pa-
rameter 003 Lokal reference, hvor den resulterende
reference indstilles med [+/-]-tasterne. Nar der er valgt
lokal reference, er udgangsfrekvensomradet begraen-
set af parameter 201 Udgangsfrekvens lav greense,
fmin - 0g parameter 202 Udgangsfrekvens hgj graense,
fmax .

Enheden pa den lokale reference er afhaengig af valg
i parameter 100 Konfiguration.
Kenﬂguru'l?n, por. 10U

Ref./feedbackomrade |

' | Aben slgjfe
Fostfrys ref. par. 302=307 ‘ | Skaler il
/ | | min. ref.
Ref. type, par. 214 | max. ref.
/ | ‘ frekvens
| (Hz)
Hastighed Resulterende |

Lukket slojfe
LSkclar til
min. ref,4— |

max. ref.

Fastfrys

reference Proces

Lukket slojfe

Skaler til
min. ref.—
max. ref.

Reference i %

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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203 Reference omrade
(REF. OMRADE)

Veerdi:
# Min. reference - Max reference

(min ref-max ref) [0]

-Max reference - Max reference

(-max ref-max ref) [1]
Funktion:

| denne parameter veelges det, om referencesignalet
skal veere positivt, eller om det mé vaere bade positivt
og negativt. Minimumsgraensen kan veere en negativ
veerdi, medmindre der i parameter 100 Konfiguration
er valgt Hastighedsregulering, lukket slgjfe. Man bar
veelge Min ref. - Max ref. [0], hvis der er valgt Proces-
regulering, lukket slojfe [3] i parameter 100 Konfigura-
tion.

Beskrivelse af valg:
Veelg det gnskede omrade.

204 Minimum reference, Refuin

(Min.reference)

Veerdi:

Par. 100 Konfig. = Aben slojfe

[0].-100.000,000 - par. 205 Refuax

Par. 100 Konfig. = Lukket

slgjfe [1)/[3].-Par. 414 Mini-

mum feedback - par. 205

Refuax

Funktion:
Minimum referencen er et udtryk for, hvad den mindste
veerdi af summen af alle referencer kan antage. Hvis
deriparameter 100 Konfiguration er valgt Hastigheds-
regulering, lukket slgjfe [1] eller Procesregulering, lukket
slgjfe [3] bliver minimum referencen begreenset af pa-
rameter 414 Minimum feedback. Minimum reference
ignoreres, nar lokalreferencen er aktiv.

# 0,000 Hz

# 0,000 rpm/par 416

Enhed pa referencen kan bestemmes ud fra fglgende
skema:

Par. 100 Konfiguration Enhed
Aben slgjfe [0] Hz
Hast. reg, lukket slgjfe [1] rpm
Proces reg, lukket slgjfe [3] Par. 416

Beskrivelse af valg:
Minimum reference indstilles, hvis motoren skal kare
med en minimum hastighed, uanset om den resulte-
rende reference er 0.

205 Maksimum reference, Refuax

Veerdi:
Par. 100 Konfig. = Aben slajfe
[0].Par. 204 Refuin - 1000,000 Hz
Par. 100 Konfig. = Lukket
slgjfe [1)/[3]. Par. 204
Refmin - Par. 415 Max.
feedback

Funktion:
Maksimum referencen er et udtryk for, hvad den stor-
ste veerdi af summen af alle referencer kan antage. Er
der valgt Lukket slgjfe [11/[3] i parameter 100 Konfi-
guration kan maksimum referencen ikke overstige
veerdien i parameter 415 Maksimum feedback.
Maksimum reference ignoreres, nar lokal referencen
er aktiv.

# 50,000 Hz

# 50,000 rpm/par 416

Enhed pa referencen kan bestemmes ud fra falgende
skema:

Par. 100 Konfiguration Enhed
Aben slgijfe [0] Hz
Hast. reg, lukket slgjfe [1] rpm
Proces reg, lukket slgjfe [3] Par. 416

Beskrivelse af valg:
Maksimum reference indstilles, hvis hastigheden pa
motoren max. ma kare med den indstillede veerdi,
uanset om den resulterende reference er starre end
maksimum reference.

206 Rampetype

(Rampetype)

Veerdi:

# Lineeer (Linezer) (0]
Sinusformet (SINUSFORMET) [1]
Sinus? -formet (S form 2) 2]

Funktion:

Der kan veelges imellem et lineaert, et sinusformet og
et sinus? -formet rampeforigb.

Beskrivelse af valg:
Veelg den gnskede rampetype afheengigt af kravet til
forlgbet af acceleration/deceleration.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede rampe ned-tid.

VLT ®2800 Series

Hastighed

195NAD33.10

Sin Lineer

209 Rampe op-tid 2

(rampe op-tid 2)

. Veerdi:
Sin? 0,02 - 3600,00 sek.  # 3,00 sek (VLT 2803-2875)
t 10,00 sek (VLT 2880-2882)
Funktion:

207 Rampe op-tid 1 Se beskrivelse af parameter 207 Rampe op-tid 1.

(rampe op-tid 1)
Veerdi:

0,02 - 3600,00 sek  # 3,00 sek (VLT 2803-2875)
10,00 sek (VLT 2880-2882)

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampe op-tid indstilles. Skift fra rampe 1
til rampe 2 sker ved at aktivere Rampe 2 via en digital

indgang.
Funktion:
Rampe op-tiden er accelerationstiden fra 0 Hz til den
nominelle motorfrekvens fu,n(parameter 104, Motor- 210 Rampe ned-tid 2

frekvens, fun ). Det forudseettes, at udgangsstrammen (RAMPE NED - TID 2)

ikke nar stramgraensen (indstilles i parameter 221

Veerdi:
Stremgreense Ium ).
0,02 - 3600,00 sek. ¥ 3,00 sek (VLT 2803-2875)
Trokvans 10,00 sek (VLT 2880-2882) [
Funktion: 2
fMAX.(202) T-— — — - —-—-—-—-—- - Se beskrivelse af parameter 208 Rampe ned-tid 1. g
Ref. - — - — - pr——-— - —- - 8’)
TMN (104 T L N B Beskrivelse af valg: o
ImN(201) T-— F1——— — X —- Den gnskede rampe ned-tid indstilles. Skift fra rampe
! ! 1 til rampe 2 sker ved at aktivere Rampe 2 via en digital
L L s indgang.
Rampe op-tid Rampe ned-tid
207/209 208/210
175ZA047.12

21 Jog rampetid

Beskrivelse af valg: (jog rampetid)

Den gnskede rampe op-tid indstilles. Veerdi:
0,02 - 3600,00 sek. # 3,00 sek (VLT 2803-2875)

10,00 sek (VLT 2880-2882)

208 Rampe ned-tid 1 Funktion:
(rampe ned-tid 1) Rampe op-tiden er accelerationstiden fra 0 Hz til den
Vardi: nominelle motorfrekvens fu,n(parameter 104, Motor-

frekvens, fun ). Det forudseettes, at udgangsstrammen
ikke nar stramgraensen (indstilles i parameter 221
Stramgreense Ium ).

0,02 -3600,00 sek  # 3,00 sek (VLT 2803-2875)
10,00 sek (VLT 2880-2882)
Funktion:
Rampe ned-tiden er decelerationstiden fra den nomi-
nelle motorfrekvens fu,n (parameter 104 Motorfre-
kvens, fun ) til 0 Hz under forudsaetning af, at der ikke
opstar overspaending i inverteren, fordi motoren fun-
gerer som generator.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Udgangs-—
frekvens

/ Jog aktiv

Jog inaktiv

Par. 213 Jog

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
|
|
P

.- J N,

Jog rampetid ampetid o
211

207/208

195NAO75.10

Jog rampetiden starter hvis der gives et jog-signal via
LCP-betjeningspanelet, via en af de digitale indgange
eller via den serielle kommunikationsport.

Beskrivelse af valg:
Den gnskede rampetid indstilles.

212 Kvikstop rampe ned-tid

(Q STOP RAMPE TID)

Veerdi:
0,02 - 3600,00 sek. ¥ 3,00 sek (VLT 2803-2875)

10,00 sek (VLT 2880-2882)

Funktion:
Kvikstop rampe ned-tiden er decelerationstiden fra
den nominelle motorfrekvens til 0 Hz, forudsat at der
ikke opstar overspaending i inverteren p.g.a generato-
risk drift af motoren, eller hvis den generatoriske stram
bliver hgjere end stramgreensen i parameter 221
Stromgreense I . Kvikstop aktiveres via en af de di-
gitale indgange eller via den serielle kommunikation.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede rampe ned-tid.

213 Jog-frekvens

(Jog-frekvens)
Veerdi:
0,0 - Par. 202 Udgangsfrekvens hgj

greense, fuax # 10,0 Hz

Funktion:
Ved jog-frekvens fjog forstas en fast udgangsfre-
kvens, som frekvensomformeren leverer til motoren,
nar Jog-funktionen aktiveres. Jog kan aktiveres via de
digitale indgange, seriel kommunikation eller via LCP-
betjeningspanelet, forudsat at dette er aktivt i parame-
ter 015 Lokal jog.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede frekvens.

B Referencefunktion

Eksemplet viser, hvorledes den resulterende referen-
ce beregnes, nar der bruges Preset referencer sam-
men med Sum og Relativ i parameter 214 Reference-
funktion. Formel for beregning af den resulterende
reference ses i afsnittet Alt om VLT 2800. Se evt. teg-
ning i Referencehanditering .

Falgende parametre er indstillet:

Par. 204 Minimum reference 10 Hz
Par. 205 Maximum reference 50 Hz
Par. 215 Preset-reference 15 %

Par. 308 KI. 53, Analog indgang Reference
Par. 309 Ki. 53, min. skalering ov

Par. 310 KI. 53, max. skalering oV

Nar parameter 214 Reference-funktion er valgt til
Sum [0] vil en af de indstillede Preset-referencer(par.
215-218) summeres til de eksterne referencer som en
% af referenceomradet. Hvis klemme 53 patrykkes en
analog indgangsspeaending pa 4 volt bliver den resul-
terende reference:

Par. 214 Reference-funktion = Sum [0]:

Par. 204 Minimum-reference 10,0 Hz
Referencebidrag ved 4 volt 16,0 Hz
Par. 215 Preset-reference 6,0 Hz
Resulterende reference 32,0 Hz

Nar parameter 214 Reference-funktion er valgt til Re-
lativ [1], vil de indstillede Preset referencer (par.
215-218) summeres som en % af summen af de ak-
tuelle eksterne referencer. Hvis klemme 53 patrykkes
en analog i ndgangsspaending pa 4 volt bliver den re-
sulterende reference:

Par. 214 Reference-funktion = Relativ [1]:

Par. 204 Minimum-reference 10,0 Hz
Referencebidrag ved 4 volt 16,0 Hz
Par. 215 Preset-reference 2,4 Hz
Resulterende reference 28,4 Hz

Kurven viser den resulterende reference i forhold til
den eksterne reference, der varieres fra 0-10 volt. Pa-
rameter 214 Reference funktion er hhv. programmeret
Sum [0] og Relativ [1]. Desuden er der vist en kurve,
nar parameter 215 Preset-reference 1 er programme-
ret til 0 %.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Ref. [Hz]

Eksempel 2

Par. 205
Ref. max. = 50 -

1752A295.13

40

30

20 -

|
|
|
Par. 204 :
Ref. min. = 10 |
i |
|
} T
(1] 4 10 Ref. signal [V]
Par. 308 Par. 310
Klemme 53 = OV Klemme 53 = 10V
214 Reference funktion

(Ref. funktion)

Veerdi:

# Sum (sum) [0]
Relativ (relativ) [1]
Ekstern/preset (ekstern/preset) [2]

Funktion:

Det er muligt at definere, hvordan preset-referencer
skal adderes til de gvrige referencer; hertil anvendes
Sum eller Relativ. Det er ogsa muligt med funktionen
Ekstern/preset at veelge, om der gnskes skift mellem
de eksterne referencer og preset-referencer.
Eksterne referencer er summen af de analoge refe-
rencer, puls- og evt. reference fra seriel kommunikati-
on

Beskrivelse af valg:
Veelges Sum [0], summeres én af de indstillede preset
referencer (parameter 215-218 Preset reference) som
en % af referenceomradet (Ref min - Refuax) med de
avrige eksterne referencer.
Veelges Relativ [1], summeres én af de indstillede pre-
set referencer (parameter 215-218 Preset reference )
som en % af summen af de aktuelle eksterne referen-
cer.
Veelges Ekstern/preset [2], kan der via en digital ind-
gang skiftes mellem eksterne referencer eller preset
referencer. Preset referencer vil vaere en %-veerdi af
referenceomradet.

' NB!

“: Hvis der veelges Sum eller Relativ, vil en

i af preset referencerne altid veere aktiv.
Onsker man, at preset referencerne skal

veere uden indflydelse, skal de indstilles
pa 0% (fabriksindstilling).

215 Preset-reference 1 (PRESET REF. 1)

216 Preset-reference 2 (PRESET REF. 2)

217 Preset-reference 3 (PRESET REF. 3)
218 Preset-reference 4 (PRESET REF. 4)
Veerdi:

-100,00% - +100,00%

af referenceomradet/ekstern reference

# 0,00%

Funktion:
Der kan programmeres fire forskellige preset-referen-
cer i parameter 215-218 Preset-reference.
Preset-referencen angives som en procentveerdi af re-
ferenceomradet (Refuin - Refuax) eller som en % af de
gvrige eksterne referencer, afheengigt af valget i pa-
rameter 214 Reference-funktion . Valg mellem preset-
referencer kan gares via de digitale indgange eller via
den serielle kommunikation.

Preset ref., msb |Preset ref. Isb
0 0 Preset ref. 1
0 1 Preset ref. 2
1 0 Preset ref. 3
1 1 Preset ref. 4

Beskrivelse af valg:
Indstil den eller de gnskede preset-referencer, som
der skal kunne veelges imellem.

219 Catch up/Slow down reference

(Catch up/Slw dwn)

Veerdi:
0,00 - 100% af den aktuelle reference

# 0,00%
Funktion:

Der er i denne parameter mulighed for at indstille pro-

centveerdi, som enten vil blive adderet eller subtrahe-

ret relativ fra de fjernbetjente referencer.

Fjernbetjent reference er summen af preset-referen-

cer, analoge referencer, puls- og evt. reference fra

seriel kommunikation

Beskrivelse af valg:
Hvis Catch up er aktiv via en digital indgang vil pro-
centveerdien i parameter 219 Catch up/Slow down
reference blive adderet til den fjernbetjente reference.
Hvis Slow down er aktiv via en digital indgang vil pro-
centveerdien i parameter 219 Catch up/Slow down

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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reference blive subtraheret fra den fjernbetjente refe-
rence.

221 Stromgrzense, ILm

Veerdi:

0 - XXX,X % af par. 105 # 160 %
Funktion:

Her indstilles den maksimale udgangsstram ILim. Den
fabriksindstillede vaerdi svarer til den maksimale ud-
gangsstrom Imax. @nskes stramgraensen benyttet
som motorbeskyttelse, indstilles motorens nominelle
strom. Hvis stramgraensen indstilles over 100% (fre-
kvensomformerens nominelle udgangsstregm, I inv.)
kan frekvensomformeren kun belastes intermitteren-
de, dvs. kortvarigt. Efter at belastningen har veeret
starre end linv. skal det sikres, at belastningen i en pe-
riode er mindre end linv. Bemeerk, at hvis stramgraen-
sen indstilles mindre end linv. bliver accelerationsmo-
mentet tilsvarende mindre.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede maksimale udgangsstrem lLim.

223 Advarsel: Lav strom, ILav
(adv. lav strom)
Vaerdi:

0,0 - par. 224 Advarsel: Hej stram, IHoy # 0,0A

Funktion:
Hvis udgangsstremmen falder under den indstillede
greense lLav, vises en advarsel.
Signaludgangene kan programmeres til at give et ad-
varselssignal via klemme 46 og via releeudgangen.

Beskrivelse af valg:
Den nedre signalgraense for udgangsstremmen
ILavskal programmeres inden for frekvensomforme-
rens normale driftsomrade.

Ik g
I Lt i S : ___i.__
(PaR221) i 1 i
P |
gy + e d e e L
;'FAREJM) I P H
[ ! |
P! |
|~ i
|1 |
| L] :
] 1
Pl |
i : 2 i .f_H
fan  fLav REF Tugy
(PAR201) (PAR.Z25} (PAR. 226} (PAR.202)
224 Advarsel: Hgj strom, lHguy
(adv. hgj strom)
Veerdi:
0 - Imaks # lvaks
Funktion:

Hvis udgangsstremmen overstiger den fastlagte
greense lngy, afgives der en advarsel.
Advarselsfunktionerne aktiveres, nar udgangsfre-
kvensen har naet den resulterende reference. Signal-
udgangene kan programmeres til at give et advarsels-
signal via klemme 46 samt via relaeesudgangen.

Beskrivelse af valg:
Udgangsstreammens gvre signalgraense frgy skal pro-
grammeres inden for frekvensomformerens normale
driftsomrade. Se tegningen ved par. 223 Advarsel: Lav
strem, lrav .

225 Advarsel: Lav frekvens, fLav

Veerdi:

0,0 - par. 226 Adv.. Haj frekvens, frau # 0,0 Hz
Funktion:

Hvis udgangsfrekvensen kommer under den indstille-
de greense f Lav gives der en advarsel.

Parameter 223-228 Advarselsfunktioner er ude af funk-
tion under rampe op efter en startkommando, og efter
en stopkommando eller under stop. Advarselsfunktio-
nerne aktiveres nar udgangsfrekvensen har néet den
resulterende reference. Signaludgangene kan pro-
grammeres til at give et advarselssignal via klemme
46 samt via relseeudgang.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Beskrivelse af valg:
Udgangsfrekvensens nedre signalgraense fLav skal
programmeres inden for frekvensomformerens nor-
male driftsomrade. Se tegning ved parameter 223
Advarsel: Lav strom, Iay .

226 Advarsel: Hgj frekvens fugy

(adv. hoj frek.)

Veerdi:

Par. 200 Frekvensomrade = 0-132 Hz
[OV[1].par. 225 fLav - 132 Hz

Par. 200 Frekvensomrade = 0-1000
Hz [2)/[3].par. 225 fLav - 1000 Hz

Funktion:
Hvis udgangsfrekvensen kommer over den indstillede
greense fHey, gives der en advarsel.
Parameter 223-228 Advarselsfunktioner er ude af funk-
tion under rampe op efter en startkommando og efter
en stopkommando eller under stop. Advarselsfunktio-
nerne aktiveres, nar udgangsfrekvensen har ndet den
resulterende reference. Signaludgangene kan pro-
grammeres til at give et advarselssignal via klemme
46 samt via releeudgang.

# 132,0 Hz

# 132,0 Hz

Beskrivelse af valg:
Udgangsfrekvensens gvre signalgraense fugy skal pro-
grammeres inden for frekvensomformerens normale
driftsomrade. Se tegning ved parameter 223 Advarsel:
Lav strom, ILav .

227 Advarsel: Lav feedback, FBLav

(adv. lav feedb.)

Veerdi:
-100.000,000 - par. 228 Adv.:FBHgy

Funktion:
Hvis feedbacksignalet kommer under den indstillede
graense FB Lav, gives der en advarsel.
Parameter 223-228 Advarselsfunktioner er ude af funk-
tion under rampe op efter en startkommando og efter
en stopkommando eller under stop. Advarselsfunktio-
nerne aktiveres, nar udgangsfrekvensen har ndet den
resulterende reference. Signaludgangene kan pro-
grammeres til at give et advarselssignal via klemme
46 samt via releeudgang. Enheden pa feedback i Luk-
ket slgjfe programmeres i parameter 416 Proces en-
heder.

# -4000,000

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede veerdi indenfor feedbackomradet
(parameter 414 Minimum feedback, FBumin 0og 415
Maksimum feedback, FBmax ).

228 Advarsel: Hgj feedback, FBHgy

(adv. hoj feedb.)

Veerdi:
Par. 227 Adv.: FB rav - 100.000,000

Funktion:
Hvis feedbacksignalet kommer over den indstillede
greense FB oy, gives der en advarsel.
Parameter 223-228 Advarselsfunktioner er ude af funk-
tion under rampe op efter en startkommando og efter
en stopkommando eller under stop. Advarselsfunktio-
nerne aktiveres, nar udgangsfrekvensen har naet den
resulterende reference. Signaludgangene kan pro-
grammeres til at give et advarselssignal via klemme
46 samt via releeudgang. Enheden péa feedback i Luk-
ket slgjfe programmeres i parameter 416 Proces en-
heder.

# 4000,000

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede veerdi indenfor feedbackomradet
(parameter 414 Minimum feedback, FBmin 0og 415
Maksimum feedback, FBmax ).

229 Frekvens-bypass, bandbredde

(BYPASS BANDBR.)

Veaerdi:
0 (OFF) - 100 Hz

Funktion:
Nogle systemer kraever, at man undgar visse ud-
gangsfrekvenser pa grund af mekaniske resonanspro-
blemerianlaegget. | par. 230-231 Frekvens bypass kan
disse udgangsfrekvenser programmeres. | denne pa-
rameter kan der defineres en bandbredde omkring
hver af disse frekvenser.

# 0 Hz

Beskrivelse af valg:
Den indstillede frekvens i denne parameter vil blive
centreret omkring hhv. par. 230 Frekvens bypass 1 og
231 Frekvens bypass 2.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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230 Frekvens bypass 1 (FREKV. BYPASS 1)
231 Frekvens bypass 2 (FREKV. BYPASS 2)
Veerdi:
0 (OFF) - 1000 Hz # 0,0 Hz
Funktion:
Nogle systemer kraever, at man undgar visse ud-
gangsfrekvenser pa grund af mekaniske resonanspro-
blemer i anlaegget.

Beskrivelse af valg:
Indtast de frekvenser, som skal undgés. Se ogsa pa-
rameter 229 Frekvens bypass, bandbredde.
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® |[ndgange og udgange

Digitale indgange Klemmenr. 18! 191 27 29 33
parameternr. 302 303 304 305 307
Veerdi:
Ingen funktion (INGEN FUNKTION) [0] [0] [0] [0] # [0]
Nulstil (RESET) [1] [1] [1] [1] [1]
Frilobsstop inverteret (FRIL@OBSST. INV.) [2] [2] [2] [2] [2]
Nulstilling og frilabsstop inverteret (RESET AND COAST INV.) [3] B8] #[3] [3] [3]
Hurtigt stop, inverteret (KVIKSTOP INV.) [4] [4] [4] [4] [4]
DC-bremsning inverteret (DC-BRAKE INVERSE) [5] [5] [5] [5] [5]
Stop inverteret (STOP INVERTERET) [6] [6] [6] [6] [6]
Start (START) # (7] [7] [7] [7] [7]
Pulsstart (PULSSTART) [8] [8] [8] [8] [8]
Reversering (REVERSERING) 9] i[9 [9] [9] [9]
Reversering og start (START REVERSING) [10] [10] [10] [10] [10]
Start med uret (START MED URET, TIL) (111 (11 (111 1] [11]
Start mod uret (START MOD URET, TIL) [12] [121 [121 [12] [12]
Jog (JOG) [13] [13] [18] * [13]
[13]
Fastfrys reference (FASTFRYS REF.) [14] [14] [14] [14] [14]
Fastfrys udgangsfrekvens (FASTFRYS UDG.) [15] [15] [19] [15] [15]
Hastighed op (HASTIGHED OP) [16] [16] [16] [16] [16]
Hastighed ned (HASTIGHED NED) 1z Q71 71 (171 [17]
Catch-up (CATCH-UP) [191 [191 [191 [191 [19]
Slow down (SLOW DOWN) [20] [20] [20] [20] [20]
Rampe 2 (RAMPE 2) [21] [21] [21] [21] [21]
Preset ref, LSB (PRESET REF, LSB) [22] [22] [22] [22] [22]
Preset ref, MSB (PRESET REF, MSB) [23] [23] [23] [23] [23]
Preset-reference til (PRESET REFERENCE ON) [24] [24] [24] [24] [24]
Termistor (TERMISTOR) [25] [25] [25] @ [25]
Preecis stop, inverteret (PRACIS STOP, INV.) [26] [26]
Preecis start/stop (PRACIS START/STOP) [27] [27]
Pulsreference (PULSREFERENCE) [28]
Pulsfeedback (PULSE FEEDBACK) [29]
Pulsindgangssignal (PULS INPUT) [30]
Valg af Setup, Isb (VALG AF SETUP, LSB) [311 [31] [81] [31] [31]
Valg af Setup, msb (VAIG AF SETUP, MSB) [32] [32] [32] [32] [32]
Nulstil og start (RESET AND START) [33] [33] [33] [33] [33]
Pulsteeller start (PULSE COUNTER START) [34] [34]

1. Alle funktioner p& klemme 18 og 19 styres af en af-
bryder, hvilket betyder, at svartidens gentagelsesngj-
agtighed er konstant. Kan anvendes til start/stop,
setupswitch og seerligt til sendring af digitalt preset,
dvs. til at opna et reproducerbart stoppunkt ved brug
af krybehastighed. Se VLT 2800 Precise Stop Instruc-
tion, MI.28.CX.02. for flere oplysninger.

Funktion:
| disse parametre 302-307 Digitale indgange er det mu-
ligt at veelge mellem de forskellige funktionsmulighe-

# = fabriksindstilling, () =

der, der er knyttet til de digitale indgange (klemme
18-33).

Beskrivelse af valg:
Der veelges Ingen funktion, hvis frekvensomformeren
ikke skal reagere pa signalerne, der overfares til klem-
men.

Nulstil nulstiller frekvensomformeren efter en alarm.
Enkelte alarmer kan dog ikke nulstilles (trip fastlast),
uden at netforsyningen farst afbrydes og dernaest til-

displaytekst, [] = vaerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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sluttes igen. Se tabel under Oversigt over advarsler og
alarmer. Nulstil aktiveres pa signalets forflanke.

Frilobsstop inverteret anvendes til at fa frekvensomfor-
meren til straks at "slippe" motoren (udgangstransi-
storerne "slukkes"), séledes at denne Igber frit til stop.
Logisk '0' medfarer frilgb til stop.

Nulstilling og frilobsstop inverteret anvendes til at akti-
vere frilgbsstop samtidigt med nulstilling. Logisk '0'
medfarer frilgbsstop og nulstilling. Reset aktiveres pa
signalets bagflanke.

Hurtigt stop inverteret anvendes til at aktivere hurtigt
stop-ned-rampen, som indstilles i parameter 212 Hur-
tigt stop rampe ned-tid. Logisk '0' medfarer hurtigt
stop.

DC-bremsning inverteret anvendes til at standse mo-
toren ved at pafare denne en DC-spaending i en given
tid. Se parameter 126, 127 og 132 DC-bremse. Be-
meerk, at funktionen kun er aktiv, hvis veerdien i para-
meter 126 DC-bremsetid og 132 DC-bremsespaen-
ding er forskellig fra 0. Logisk '0' medfgrer DC-
bremsning.

Stop inverteret, et logisk '0' vil medfare, at motorens
hastighed ned-rampes til stop via den valgte rampe.

Ingen af ovennaevnte stopkommandoer
ma bruges som reparationsafbryder. Veer
opmaerksom p4a, at frekvensomformeren
har flere spaendingsindgange end L1, L2
og L3, nar DC-busklemmerne anvendes.
Kontroller, at alle speendingstilgange er
afbrudt, og at den fornadne tid (4 min.) er
géet, inden reparationsarbejdet pabegyn-
des.

Start veelges, hvis der skal bruges en start/stop-kom-
mando. Logisk '1' = start, logisk '0' = stop.

Start

Stop

195NA029.11

Pulsstart: Hvis der pafgres en puls i min. 14 ms, starter
frekvensomformeren motoren, forudsat at der ikke er
givet en stopkommando. Motoren kan stoppes ved en
kort aktivering af Stop inverteret.

Reversering anvendes til at eendre motorakslens om-
labsretning. Logisk '0' vil ikke fare til en reversering.
Logisk '1' medfarer reversering. Reverseringssignalet
a&ndrer kun omlgbsretningen, men aktiverer ikke start.
Er ikke aktiv ved Procesregulering, lukket slgjfe. Se og-
sa parameter 200 Udgangsfrekvens omrade/retning.

Reversering og start anvendes til start/stop og rever-
sering med samme signal. Der ma ikke samtidig veere
en aktiv startkommando. Fungerer som Puls startre-
versering, hvis impuls start er valgt for klemme 18. Er
ikke aktiv ved Procesregulering, lukket slgjfe. Se ogsa
parameter 200 Udgangsfrekvens omréade/retning.

Start med uret anvendes, hvis motorakslen kun skal
kunne rotere med uret ved start. Bgr ikke anvendes
ved Procesregulering, lukket slgjfe.

Start mod uret anvendes, hvis motorakslen kun skal
kunne rotere mod uret ved start. Bgr ikke anvendes
ved Procesregulering, lukket slajfe. Se ogséa parameter
200 Udgangsfrekvens omrade/retning.

Jog anvendes til at overstyre udgangsfrekvensen til
den jog-frekvens, der er indstillet i parameter 213 Jog-
frekvens. Jog er aktiv, uanset om der er givet en start-
kommando, dog ikke nar Frilebsstop, Hurtigt stop eller
DC-bremsning er aktiv.

Fastfrys reference fastfryser den aktuelle reference.
Referencen kan nu kun gendres vha. Hastighed op og
Hastighed ned. Nar fastfrys reference er aktiv, vil den
blive gemt efter en stopkommando og ved netafbry-
delse.

Fastfrys udgang fastfryser den aktuelle udgangsfre-
kvens (i Hz). Udgangsfrekvensen kan nu kun aendres
vha. Hastighed op og Hastighed ned.

"

Hastighed op og Hastighed ned veelges, hvis der gns-
kes digital styring af hastigheden op/ned. Funktionen
er kun aktiv, hvis der er valgt Fastfrys reference eller
Fastfrys udgangsfrekvens.

Er Hastighed op aktiv, vil referencen eller udgangsfre-
kvensen gges, og er Hastighed ned aktiv, vil referen-
cen eller udgangsfrekvensen reduceres. Udgangsfre-
kvensen &ndres via de indstillede rampetider i
parameter 209-210 Rampe 2.

En puls (logisk '1' minimum hgj i 14 ms og en minimum
pausetid pa 14 ms) vil medfare en hastighedszendring

NB!

Er Fastfrys udgang aktiv, kan frekvensom-
formeren kun stoppes, nar der er valgt
Frilobsstop, Hurtigt stop eller DC-brems-
ning via en digital indgang.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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pa 0,1 % (reference) eller 0,1 Hz (udgangsfrekvens).
Eksempel:

Klem | Klem- | Fastfrys ref/ Funktion
me29 | me 33 |fastfrys udg.
0 0 1 Ingen hastighedsaen-
dring
0 1 1 Hastighed op
1 0 1 Hastighed ned
1 1 1 Hastighed ned

Fastfrys reference kan eendres, selv om frekvensom-
formeren er stoppet. Referencen vil desuden blive
gemt ved netudkobling.

Catch-up/Slow-down vaelges hvis man gnsker at gge
eller reducere referenceveerdien med en programmer-
bar %-veerdi, indstillet i parameter 219 Catch-up/Slow-
down reference.

Slow down |Catch-up Funktion
0 0 Ueendret hastighed
0 1 Jg med %-veerdi
1 0 Reducer med %-veerdi
1 1 Reducer med %-veerdi

Rampe 2 veelges, hvis der skal skiftes mellem rampe
1 (parameter 207-208) og rampe 2 (parameter
209-210). Logisk '0' medfarer rampe 1, og logisk '1'
medfarer rampe 2.

Preset-reference, Isb og Preset-reference, msb giver

mulighed for at veelge en af fire preset-referencer; se
nedenstaende tabel:

Preset-ref. Preset-ref. Funktion
msb Isb
0 0 Preset-ref. 1
0 1 Preset-ref. 2
1 0 Preset-ref. 3
1 1 Preset-ref. 4

Preset-reference til benyttes til skift mellem fjernbetjent
reference og preset-reference. Det forudseettes, at der
er valgt Ekstern/preset [2] i parameter 214 Reference-
funktion. Logisk '0' = fijernbetjente referencer er aktive,
logisk '1' = én af de fire preset-referencer er aktive, i
henhold til ovenstdende tabel.

Termistorer skal veelges, hvis det skal veere muligt for
en indbygget termistor i motoren at stoppe frekvens-
omformeren, hvis motoren bliver overophedet. Udko-
blingsveerdien er 3 kQ.

R
[a]

4000

3000

1330

550

250
~—

@[]

-20'C Bnominel-5°C| ¥nominel+5'C
Unominel

175HA183.10

Hvis en motor er udstyret med en Klixon-termokontakt
i stedet, kan denne ogsa tilsluttes indgangen. Ved drift
af parallelkoblede motorer kan termistorerne/termo-
kontakterne serieforbindes (samlet modstand mindre
end 3 kQ).

Parameter 128 Termisk motorbeskyttelse skal pro-
grammeres til Termistor advarsel [1] eller Termistor
trip [2], og termistoren skal forbindes mellem en digital
indgang og klemme 50 (+ 10 V forsyning).

EE
| |
50| +10V
195NA077.10
Preecis stop, inverteret veelges for at opna en hgj gen-
tagelsesngjagtighed af en stopkommando. Et logisk 0

vil medfare, at motorens hastighed nedrampes til stop
via den valgte rampe.

Preecis start/stop veelges for at opna en hgj gentagel-
sesngjagtighed af en start- og stopkommando.

Pulsreference veelges, hvis referencesignalet anven-
des i et pulstog (frekvens). 0 Hz svarer til parameter
204 Minimumreference, Refuin . Frekvensen, der er
indstillet i parameter 327 Pulsreference/feedback, sva-
rer til parameter 205 Maksimumreference Refuax .

Puls-feedback veelges, hvis der som feedbacksignal
anvendes et pulstog (frekvens). | parameter 327 Puls-
reference/feedback indstilles den maksimale pulsfeed-
back-frekvens.

Puls-indgang veelges, hvis et bestemt antal pulser skal
fore til et Preecist stop, se parameter 343 Preecist
stop og parameter 344 Teellerveerdi.

Valg af Setup, Isb og Valg af Setup, msb giver mulighed
for at veelge et af de fire setups. Det er dog en betin-
gelse, at parameter 004 er indstillet til Multisetup.

Nulstil og start kan anvendes som startfunktion. Hvis
24 V tilsluttes den digitale indgang, vil det fgre til en
nulstilling af frekvensomformeren, og motoren vil ram-
pe op til preset-referencen.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Pulsteellerstart bruges til at starte en teellerstopsekvens
med et pulssignal. Pulsbredden skal veere mindst 14
ms og ma ikke veere laengere end teellerperioden. Se
0gsda parameter 343 og vejledningen MI28CXYY.

308 Klemme 53, analog indgangsspaending

(KL.53 ANA. SP/END)

Veerdi:
Ingen funktion (INGEN FUNKTION) [0]
# Reference (reference) [1]
Feedback (feedback) [2]
Wobble (WOBB. DELTA FREQ [%)]) [10]
Funktion:

| denne parameter er det muligt at veelge den funktion,
der skal tilsluttes klemme 53. Skalering af indgangs-
signalet foretages i parameter 309 Klemme 53, min.
Skalering og parameter 310 Klemme 53, maks. skale-
ring.

Beskrivelse af valg:
Ingen funktion [0]. Veelges, hvis frekvensomformeren
ikke skal reagere pa signaler tilsluttet klemmen. Refe-
rence [1]. Hvis denne funktion veelges, kan referencen
eendres med et analogt referencesignal. Hvis der til-
sluttes referencesignaler til mere end én indgang, skal
disse referencesignaler adderes.Hvis der tilsluttes ét
speendingsfeedbacksignal, skal der veelges Feed-
back [2] pa klemme 53.
Wobble [10]
Deltafrekvensen kan styres af den analoge indgang.
Hvis WOBB. DELTA FREQ veelges som analog ind-
gang (par. 308 eller par. 314), er den veerdi, der veel-
ges i par. 702, lig med 100 % analog indgang.
Eksempel: Analog indgang = 4-20 mA, Deltafrekvens
par. 702 =5 Hz *« 4 mA = 0 Hz og 20 mA = 5 Hz. Hvis
denne funktion veelges, findes der yderligere oplys-
ninger i Wobble Instruktion MI28JXYY.

309 Klemme 53 Min. skalering

(KI. 53, min. skal.)

Veerdi:

0,0 - 10,0 Volt

Funktion:
| denne parameter indstilles signalveerdien, som skal
svare til minimum referencen eller minimum feedback,
parameter 204 Minimum reference, Refuin 1 414 Mini-
mum feedback, FBuin.

# 0,0 Volt

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede speendingsvaerdi. Der bgr kom-
penseres for spaendingstab i lange signalledninger af
hensyn til ngjagtigheden. @nsker man at gare brug af
Time out funktionen (parameter 317 Time out og 318
Funktion efter time out) skal veerdien indstilles starre
end 1 Volt.

310 Klemme 53 Max. skalering

(kl. 53 max. skal.)

Veerdi:
0-10,0 Volt

Funktion:
| denne parameter indstilles signalveerdien, som skal
svare til maksimum referenceveerdi eller maksimum
feedback, parameter 205 Maksimum reference,
Refuax 1 415 Maksimum feedback, FBumax .

# 10,0 Volt

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede speendingsvaerdi. Der bgr kom-
penseres for spaendingstab i lange signalledninger af
hensyn til ngjagtigheden.

314 Klemme 60, analog indgangsstrom

(KL.60 ANA. STRGM)

Veerdi:

Ingen funktion (ingen funktion) [0]

Reference (reference) [1]

# Feedback (feedback) [2]

Wobble (WOBB. DELTA FREQ [%]) [10]
Funktion:

Denne parameter giver mulighed for at veelge mellem
de forskellige tilgeengelige funktioner for indgangen,
klemme 60. Skalering af indgangssignalet foretages i
parameter 315 Klemme 60, min. skalering og parame-
ter 316 Klemme 60, maks. skalering.

Beskrivelse af valg:
Ingen funktion [0]. Veelges, hvis frekvensomformeren
ikke skal reagere pa signaler tilsluttet klemmen. Refe-
rence [1]. Hvis denne funktion veelges, kan referencen
&ndres med et analogt referencesignal. Hvis der til-
sluttes referencesignaler til mere end én indgang, skal
disse referencesignaler adderes.
Hvis der tilsluttes ét stramfeedbacksignal, skal Feed-
back [2] veelges pa klemme 60.
Wobble [10]

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Deltafrekvensen kan styres af den analoge indgang.
Hvis WOBB. DELTA FREQ veelges som analog ind-
gang (par. 308 eller par. 314), er den veerdi, der veel-
ges i par. 702, lig med 100 % analog indgang.
Eksempel: Analog indgang = 4-20 mA, Deltafrekvens
par. 702 =5 Hz * 4 mA = 0 Hz og 20 mA =5 Hz. Hvis
denne funktion veelges, findes der yderligere oplys-
ninger i Wobble Instruktion MI28JXYY.

315 Klemme 60 Min. skalering

(KL.60 MIN. SKAL.)

Veerdi:
0,0 -20,0 mA

Funktion:
| denne parameter er det muligt at indstille den signal-
veerdi, der vil svare til minimumreferencen eller mini-
mum tilbagefaringen, parameter 204 Minimumreferen-
ce, Refuiv 1 414 Minimum tilbagefering, FBuviN .

# 4,0 mA

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede stremveerdi. Hvis Timeout-funkti-
onen (parameter 317 Timeout og 318 Funktion efter
timeout), skal den indstillede veerdi veere starre end 2
A.

3

316 Klemme 60 Maks. skalering

Veerdi:

0,0 -20,0 mA

Funktion:
| denne parameter indstilles signalveerdien, som skal
svare til maksimum referenceveerdi, parameter 205
Maksimum referenceveerdi, Refuax .

# 20,0 mA

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede stramveerdi.

317 Time out
(time out)

funktion, der er valgt i parameter 318 Funktion efter ti-
me out. Funktionen er kun aktiv, nar der i parameter
309 Klemme 53, min. skalering er valgt en veerdi, der
er storre end 1 Volt eller der i parameter 315 Klemme
60, min. skalering er valgt en veerdi starre end 2 mA.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede tid.

318 Funktion efter timeout

(TIME OUT-FUNKT.)

Veaerdi:

# Ingen funktion (INGEN FUNKTION) [0]
Fastfrys udgangsfrekvens
(FASTFRYS UDG.- FREKV.) [1]
Stop (stop) (2]
Jog (jog) [3]
Maks. hast. (MAX. HASTIGHED) [4]
Stop og trip (STOP OG TRIP) [5]

Funktion:

Det er her muligt at veelge, hvilken funktion, der skal
aktiveres efter udlgbet af Timeout-tiden (par. 317 Ti-
meout). Hvis der optraeder en timeout-funktion samti-
dig med en bustimeout-funktion (par. 513 Bustidsin-

tervalfunktion), vil timeout-funktionen i par. 318 blive

aktiveret.

Beskrivelse af valg:
Frekvensomformerens udgangsfrekvens kan:

- fastfryses pa den aktuelle frekvens [1]

- tilsideseettes til stop [2]

- tilsidesaettes til jogfrekvens [3]

- tilsideseettes til maks. udgangsfrekvens [4]

- tilsideseettes til stop med efterfglgende trip

(5]

319 Analog udgang klemme 42

(KL.42 UDGANG)

Veerdi: Veerdi
rdi:
1 - 99 sek. # 10 sek. .
Ingen funktion (INGEN FUNKTION) [0]
Funktion: .
L . . Ekstern reference min.-maks. 0-20 mA
Hvis signalveerdien af reference- eller feedbacksigna- (ref. min-maks = 0-20 mA) (1]
let tilsluttet én af indgangsklemmerne 53 eller 60 kom- ' T
mer under 50 % af minimum skaleringen i en periode, Ekstern reference min.-maks. 4-20 mA
der er lzengere end den instillede tid, aktiveres den (ref. min-maks = 4-20 mA) [2]
Tilbagefaring min.-maks. 0-20 mA [3]
# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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(fo min-maks = 0-20 mA)
Tilbagefgring min.-maks. 4-20 mA

0 - Pumn 0-20 mA/4-20 mA.
Der genereres et udgangssignal, som er proportionalt

(fo. min-maks = 4-20 mA) [4] med den aktuelle udgangseffekt. 20 mA svarer til den
Udgangsfrekvens 0-maks 0-20 mA veerdi, der er indstillet i par. 102 Motoreffekt, Pun .
(0-fmaks = 0-20 mA) (5] 0 - Temp.maxs 0-20 mA/4-20 mA.
Udgangsfrekvens 0-maks 4-20 mA Der genereres et udgangssignal, som er proportionalt
(0-fmaks = 4-20 mA) [6] med den aktuelle kalepladetemperatur. 0/4 mA svarer
# Udgangsstram O-linv 0-20 mA til en kelepladetemperatur p4 mindre end 20 °C og 20
(0-iinv = 0-20 MA) [7] mA svarer til 100 °C.
Udgangsstrom 0-linv 4-20 mA
(0-iinv = 4-20 mA) [8]
Udgangseffekt 0-Pyin 0-20 mA
(0-Pnom = 0-20 mA) [9]
Udgangseffekt 0-Pmn 4-20 mA Veerdi:
(0-Pnom = 4-20 mA) [10] Ingen funktion (ingen funktion) [0]
Vekselrettertemperatur 20-100 °C 0-20 mA #* Apparat klar (apparat klar) (1]
(TEMP 20-100 C=0-20 mA) [11] Frigivet/ingen advarsel (frigivet, ingen adv.) [2]
Vekselrettertemperatur 20-100 °C 4-20 mA Korer (KORER) [3]
(TEMP 20-100 C=4-20 mA) [12] Korer pa reference, ingen advarsel
: (kar.pa ref/ing.adv.) [4]
LGl . . Karer, ingen advarsler
Den analogg udgang kan anvendes til at angive en (KORER, INGEN ADV.) [5]
procesveerdi. Der kan veelges mellem to typer ud- . . .
gangssignaler: 0 - 20 mA eller 4 - 20 mA. Korer i referenceomradet, ingen advarsler
Ved anvendelse som speendingsudgang (0 - 10 V) skal (KOR.I OMR,ING.ADV.) [6]
der monteres en pull-down modstand pa 500 Q til stel Klar - netspeending inden for omréadet
(klemme 55). Anvendes udgangen som stramudgang, (KL, NETSP. 1OMR.) [7]
ma den resulterende modstand fra det tilsluttede ud- Alarm eller advarsel
styr ikke overstige 500 Q. (ALARM ELLER ADV.) 8]
Strem hgjere end stramgraense, par. 221
Beskrivelse af valg: (Stremgreense) (9]
Ingen funktion. Veelges, hvis den analoge udgang ikke Alarm (ALARM) [10]
ognskes anvendt. Udgangsfrekvens hgjere end fLav par. 225
Ekstern refuin - Refuaks 0-20 mA/4-20 mA. (over f lav) [11]
Der genereres et udgangssignal, der er proportionalt Udgangsfrekvens lavere end fngy par. 226
med den resulterende referencevzerdi i intervallet Mi- (under f hoj) [12]
nimumreference, Refuin - Maksimumreference, Udgangsstrem hgjere end I av par. 223
Refumaks (parametrene 204/205). (overilav) [13]
FBuN-FBuaxs 0-20 mA/ 4-20 mA. Udgangsstrgm lavere end lHgy par. 224
Der genereres et udgangssignal, som er proportionalt (under i hoj) [14]
med referenceveerdien i intervallet Minimum tilbage- Tilbagefering hgjere end FBLav par. 227
foring, FBmin - Maks. tilbagefaring, FBuaks (parame- (over fb. lav) [15]
trene 414/415). Tilbagefaring lavere end FBHgy par. 228
O-fuaks 0-20 mA/4-20 mA. (under fb. hoj) [16]
Der genereres et udgangssignal, som er proportionalt Relee 123 (RELA 123) [17]
med udgangsfrekvensen i intervallet 0-fmaxs (par. 202 Reversering (REVERSERING) [18]
Udgangsfrekvens, hej greense, fuaks ). Termisk advarsel (TERMISK ADV.) [19]
0 - Iinv 0-20 mA/4-20 mA. Lokal betjening (LOKALBETJENT) [20]
Der genereres et udgangssignal, som er proportionalt Ude af frekvensomradet par. 225/226 [22]
med udgangsstremmen i intervallet O - linv.
# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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(ude af frekv.omradet)
Uden for stramomradet

(ude af stremomr.) [23]

Uden for tilbagefgringsomrade

(ude af fb. omradet) [24]

Mekanisk bremsestyring

(Mek.bremse kontr.) [25]

Styreord bit 11

(control word bit 11) [26]

Sleep-tilstand

(sleep-tilstand) [27]
Funktion:

Relaeudgangen kan bruges til at angive den aktuelle
status eller advarsel. Udgangen aktiveres (1-2 slutte),
nar en given betingelse er opfyldt.

Beskrivelse af valg:
Ingen funktion. Veelges, hvis frekvensomformeren ikke
skal reagere pa signaler.

Apparat klar, der er forsyningsspeending pa frekvens-
omformerens styrekort, og frekvensomformeren er
klar til drift.

Frigivet/ingen advarsel, frekvensomformeren er klar il
drift, men der er ikke givet en startkommando. Ingen
advarsel.

Korer er aktiv, nar der findes en startkommando, eller
udgangsfrekvensen er over 0,1 Hz. Ogsa aktiv under
rampe ned.

Korer pa reference, ingen advarsel, hastighed i henhold
til referencen.

Karer, ingen advarsler, der er givet en startkommando.
Ingen advarsel.

Kilar - netspeending inden for omradet, frekvensomfor-
meren er klar til brug. Der er forsyningsspaending pa
styrekortet, og der er ingen aktive styresignaler pa ind-
gangene. Netspaendingen er inden for speendings-
greenserne.

Alarm eller advarsel, udgangen aktiveres af en alarm
eller en advarsel.

Stremgreense, udgangsstrgammen er stgrre end den
veerdi, der er programmeret i par. 221 Stromgreense
IGRAN.

Alarm, udgangen aktiveres ved alarm.

Udgangsfrekvens hajere end fLav , udgangsfrekvensen
er hojere end den veerdi, der er indstillet i par. 225
Advarsel: Lav frekvens, fLav.

Udgangsfrekvens lavere end frgu , udgangsfrekvensen
er lavere end den veerdi, der er indstillet i par. 226 Ad-
varsel: Haj frekvens, frau.

Udgangsstrom hgjere end Iav , udgangsstremmen er
hgjere end den vaerdi, der er indstillet i par. 223 Ad-
varsel: Lav strom, liav .

Udgangsstrem lavere end Inegu , udgangsstremmen er
lavere end den veerdi, der er indstillet i par. 224 Ad-
varsel: Haj stram, Inau.

Tilbageforing hajere end FBLav , tilbagefaringsveerdien
er hgjere end den vaerdi, der er indstillet i par. 227 Ad-
varsel: Lav tilbageforing, FBLav.

Tilbagefaring lavere end FBrHgy , tilbagefaringsvaerdien
er lavere end den veerdi, der er indstillet i par. 228
Advarsel: Haj strem, IHgu.

Relse 123 anvendes kun i forbindelse med Profidrive.

Reversering, releeudgangen aktiveres, nar motorens
omdrejningsretning er mod uret. Nar motorens om-
drejningsretning er med uret, er veerdien 0 V DC.

Termisk advarsel, over temperaturgreensen i enten mo-
toren eller frekvensomformeren, eller fra en termistor,
der er tilsluttet en digital indgang.

Lokalbetjent, udgangen er aktiv nar der i parameter
002 Lokal-/fiernbetjent er valgt Lokalbetjent [1].

Ude af frekvensomradet, udgangsfrekvensen er uden
for det programmerede frekvensomrade i par. 225 og
226.

Ude af stramomréadet, motorstrammen er uden for det
programmerede omrade i par. 223 og 224.

Ude af tilbagefaringsomradet, tilbagefaringssignalet er
uden for det programmerede omrade i par. 227 og 228.

Mekanisk bremsekontrol, giver mulighed for at styre en
ekstern mekanisk bremse (se afsnittet om styring af
mekanisk bremse i Design Guide).

Styreord, bit 11, er aktiv, hvis bit 11 er hgj pa buskom-
munikationen.

Sleep-tilstand er aktiv, hvis frekvensen er lavere end
0,1 Hz.

327 Puls-reference/feedback

(Puls ref/fb)

Veaerdi:

150 - 67600 Hz # 5000 Hz

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Funktion:
| denne parameter indstilles den signalveerdi, der sva-
rer til den maksimale veerdi, som indstilles i parameter
205 Maksimum reference, Refuax eller til den maksi-
male feedbackvaerdi, som indstilles i parameter 415
Maksimum feedback, FBuax .

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede puls-reference eller pulsfeedback,
som tilsluttes klemme 33.

328 Maksimal puls 29

(MAKS. PULS 29)

Veerdi:
150 - 67600 Hz

Funktion:
Denne parameter bruges til at angive den signalveerdi,
der svarer til den maksimale veerdi, som er angivet i
parameter 205 Maks. reference, Refuax , eller til den
maksimale feedbackveaerdi, som er angivet i parameter
415 Maks. feedback, FB max .

# 5000 Hz

NB!

Kun relevant for DeviceNet. Se
MG90BXYY for at f& yderligere oplysnin-
ger.

341 Digital/pulsudgang klemme 46

(KL.46 UDGANG)

Veerdi:
Apparat klar (KLARSIGNAL) [0]
Parameter [0] - [20], se par. 323
Pulsreference (PULS REFERENCE) [21]
Parameter [22] - [25], se par. 323
Pulstilbagefgring (PULS FEEDBACK) [26]
Udgangsfrekvens (PULSE OUTPUTFREQ) [27]
Pulsstram (PULSE CURRENT) [28]
Pulseffekt (PULSE POWER) [29]
Pulstemperatur (PULSE TEMP) [30]
Styreord, bit 12 (styreord, bit 12) [31]
Sleep-tilstand (sleep-tilstand) [32]

Funktion:

Den digitale udgang kan anvendes til at angive en ak-
tuel status eller advarsel. Den digitale udgang (klem-
me 46) giver et 24 V DC-signal, nar en bestemt

betingelse er opfyldt. Klemmen kan ogséa bruges som
frekvensudgang.
| par. 342 indstilles den maksimale pulsfrekvens.

Beskrivelse af valg:
Pulsreference Refuin - Ref maks
Der genereres et udgangssignal, som er proportionalt
med den resulterende referenceveerdi i intervallet Mi-
nimumreference, Refuin - Maksimumreference,
Refumaks (parametrene 204/205).

Pulstilbagefaring FBmin-FBuaks .

Der genereres et udgangssignal, som er proportionalt
med referenceveerdien i intervallet Minimum tilbage-
faring, FBmin - Maks. tilbagefaring, FBmaks (parame-
trene 414/415).

Udgangsfrekvens, O-fuaks.

Der genereres et udgangssignal, som er proportionalt
med udgangsfrekvensen i intervallet 0-fuaks (par. 202
Udgangsfrekvens, haj greense, fvaks ).

Pulsstram O - linv..
Der genereres et udgangssignal, som er proportionalt
med udgangsstrgemmen i intervallet O - linv.

Pulseffekt O - Pu,n.

Der genereres et udgangssignal, som er proportionalt
med den aktuelle udgangseffekt. Par 342 svarer til den
veerdi, der er indstillet i par. 102 Motoreffekt, Pun .

Pulstemperatur O - Temp.maks.

Der genereres et udgangssignal, som er proportionalt
med den aktuelle kglepladetemperatur. 0 Hz svarer til
en kalepladetemperatur pa mindre end 20 °C, og par.
342 svarer til 100 °C.

"

Styreord bit 12
udgangen er aktiv, hvis bit 12 er hgj pa buskommuni-
kationen.

NB!

Udgangsklemme 46 er ikke tilgeengelig pa
DeviceNet. Min. udgangsfrekvens pa fre-
kvensudgang = 16 Hz

Sleep-tilstand
er aktiv, hvis frekvensen er lavere end 0,1 Hz.

342 Klemme 46, Max. pulsudgang

(KL.46 MAX. PULS)

Veerdi:

150 - 10000 Hz # 5000 Hz

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Funktion:
| denne parameter kan pulsudgangssignalets maksi-
male frekvens indstilles.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede frekvens.

343 Praecis stopfunktion

(PRZECIST STOP)

Veerdi:
#* Praecist rampestop (NORMAL STOP) [0]

Teellerstop med nulstilling
(TAELLERSTOP M. RESET) [1]

Teellerstop uden nulstilling
(TAELLERSTOP U. RESET) [2]

Hastighedskompenseret stop
(HAST. KOMP. STOP) [3]

Hastighedskompenseret teellerstop med nul-
stilling

(H.K.T.STOP M. RESET) [4]
Hastighedskompenseret teellerstop uden nul-
stilling

(H.K.T.STOP U. RESET) [5]

Funktion:
| denne parameter veelges det, hvilken stopfunktion
der skal udfares pa en stopkommando. Alle seks da-
tavalg indeholder en praecis stoprutine, hvilket sikrer
en hgj gentagelsesngjagtighed.
Valgene er en kombination af nedenstédende funktio-
ner.

Beskrivelse af valg:
Praecist rampestop [0] veelges for at opnd en hgj gen-
tagelsesngjagtighed pa stoppunktet.
Teellerstop. Efter at have modtaget et startsignal karer
frekvensomformeren, indtil det brugerprogrammerede
antal pulser er modtaget pa indgangsklemme 33. Der-
naest aktiveres den normale rampe ned-tid (parameter
208) af et internt stopsignal.
Teellerfunktionen aktiveres (starter timingen) ved start-
signalets flanke (nar det skifter fra stop til start).
Hastighedskompenseret stop. For at stoppe pa preecist
det samme punkt, uafthaengigt af den aktuelle hastig-
hed, forsinkes et modtaget stopsignal internt, nar den

NB!
Pulsstart [8] ma ikke benyttes sammen
med funktionen preecist stop.

aktuelle hastighed er lavere end den maksimale ha-
stighed (indstillet i parameter 202).

Nulstilling. Teellerstop og Hastighedskompenseret stop
kan kombineres med eller uden nulstilling.

Teellerstop med nulstilling [1]. Efter hvert preecist stop
nulstilles det antal pulser, der er talt under nedramp-
ningen til 0 Hz.

Teellerstop uden nulstilling [2]. Det antal pulser, der blev
talt under nedrampningen til 0 Hz, traekkes fra teeller-
veerdien i parameter 344.

344 Teellerveerdi

(Pulstaeller for.)

Veerdi:

0-999999

Funktion:
| denne parameter veelges teellerveerdien til brug i den
integrerede praecise stopfunktion (par. 343).

# 100000 pulser

Beskrivelse af valg:
Fabriksindstillingen er 100000 pulser. Den hgjeste fre-
kvens (maks.-oplgsning), som kan registreres pa
klemme 33 er 67,6 kHz.

349 System-forsinkelsestid

o

£
S
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(System-fors.tid)

Veerdi:
0O ms-100 ms

# 10 ms

Funktion:
| denne parameter indstilles systemets forsinkelsestid
(Sensor, PLC, etc.). Hvis man karer hastighedskom-
penseret stop, har forsinkelsestiden ved forskellige
frekvenser en stor indflydelse pa den made, hvorpa
man stopper.

Beskrivelse af valg:
Fabriksindstilling er 10 ms. Det vil sige, at man gar ud
fra, at den totale forsinkelse fra Sensor, PLC og andet
Hardware svarer til den indstilling.

NB!

"a Kun aktiv ved hastighedskompenseret
stop.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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® Specielle funktioner

400 Bremsefunktion

(Bremsefunktion)

Veerdi:
Off (off) [0]

Modstandsbremse

(Modstandsbremse) [1]
AC-bremse (AC-Bremse) [4]
Load sharing (load sharing) [5]

Fabriksindstilling afthaenger af apparattype.

Funktion:
Modstandsbremse [1] veelges, nar frekvensomforme-
ren har en indbygget bremsetransistor, og der er til-
sluttet en bremsemodstand pa klemmerne 81, 82. Ved
tilsluttet bremsemodstand tillades en hgjere mellem-
kredsspaending under bremsning (generatorisk drift).
AC-bremse [4] kan veelges for at forbedre nedbrems-
ningen uden brug af bremsemodstande. Bemaerk, at
AC-bremse [4] ikke er sa effektiv, som Modstands-
bremse [1].

Beskrivelse af valg:
Veelg Modstandsbremse [1], hvis der er tilsluttet en
bremsemodstand.
Veelg AC-bremse [4], hvis kortvarige generatoriske
belastninger forekommer. Se parameter 144 AC-
bremsefaktor for indstilling af bremsen.

Veelg Load sharing [5] hvis dette benyttes.

405 Reset funktion

NB!
En aendring af valg er fgrst aktiv, nar net-
speendingen afbrydes og tilsluttes igen.

(reset funktion)

Funktion:

Det er i denne parameter muligt at vaelge, om der skal
resettes og genstartes manuelt efter et trip, eller om
frekvensomformeren skal resettes og genstartes auto-
matisk. Det kan endvidere vaelges, hvor mange gange
der skal forsgges at genstartes. Tiden mellem hvert
forsgg indstilles i parameter 406 Automatisk genstarts-
tid.

Beskrivelse af valg:
Veelges Manuel reset [0], skal reset foregd via [STOP/
RESET]-tasten, via en digital indgang eller via den se-
rielle kommunikation. Hvis det gnskes, at frekvensom-
formeren skal foretage automatisk reset og genstart
efter et trip, veelges dataveerdi [1], [3] eller [10].
Veelges Reset ved nettilslutning [11], vil frekvensom-
formeren foretage en reset, hvis der har veeret en fejl
ved netafbrydelse.

Motoren kan starte uden varsel.

406 Automatisk genstarttid
(autogenstarttid)

Veerdi:
0 - 1800 sek.

Funktion:
I denne parameter indstilles tiden fra tripping-tidspunk-
tet til aktivering af den automatiske nulstillingsfunktion.
Det forudseettes at der er valgt automatisk nulstilling i
par. 405 Nulstillingsfunktion.

# 5 sek.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede tid.

409 Trip delay overstrom, ILm

Veerds:
# Manuel reset (manuel reset) [0] Veerdi:
Automatisk genstart x 1 0 - 60 sek. (61=0OFF) # OFF
(auto reset x 1) [1] Funktion:
Automatisk genstart x 3 Nar frekvensomformeren registrerer, at udgangs-
(auto reset x 3) (3] strammen har néet stramgraensen lum (parameter 221
Automatisk genstart x 10 Stremgraense) og forbliver her i den indstillede tid, fore-
(auto reset x 10) (10] tages der udkobling. Kan anvendes til beskyttelse af
Reset ved nettilslutning applikationen, ligesom ETR ved evt. valg beskytter
(reset ved nettilslut) [11] motoren.
# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Beskrivelse af valg:
Veelg hvor leenge frekvensomformeren ma holde ud-
gangsstremmen ved streamgraensen lum inden den
kobler ud. Ved OFF er parameter 409 Trip delay over-
strom, i ude af funktion, d.v.s. at der ikke foretages
udkobling.

411 Switchfrekvens

(Switchfrekvens)

Veerdi:
3000 - 14000 Hz (VLT 2803 - 2875)
3000 - 10000 Hz (VLT 2880 - 2882)
Funktion:

Den indstillede veerdi bestemmer vekselretterens

switchfrekvens. Ved eendring af switchfrekvensen kan
eventuelle akustiske stgjgener fra motoren minimeres.

Beskrivelse af valg:
Nar motoren kgarer, justeres switchfrekvensen i para-
meter 411 Switchfrekvens, indtil man har opnaet den
frekvens, hvor motoren er sa stgjsvag som muligt.

# 4500 Hz
# 4500 Hz

NB!

Frekvensomformerens udgangsfrekvens
kan aldrig antage en veerdi hgjere end
1/10 af switchfrekvensen.

NB!

Switchfrekvensen reduceres automatisk
som funktion af belastningen. Se Tempe-
raturafheengig switchfrekvens under Szer-
lige forhold.

Ved valg af LC-filter monteret i parameter
412 bliver minimum switchfrekvensen 4,5
kHz.

412 Variabel switchfrekvens

Veerdi:
# Uden LC-filter (UDEN LC-FILTER) [2]
LC-filter monteret
(LC-filter monteret) [3]

Funktion:
Parameteren skal indstilles til LC-filter monteret , hvis
der er monteret et LC-filter mellem frekvensomforme-
ren og motoren.

Beskrivelse af valg:
LC-filter monteret [3] skal benyttes, hvis der er monte-
ret et LC-filter mellem frekvensomformeren og moto-
ren, da frekvensomformeren ellers ikke kan beskytte
LC-filteret.

"

413 Overmodulationsfunktion

(Overmodaul. funkt.)

Veerdi:

NB!
Ved valg af LC-filter bliver switchfrekven-
sen eendret til 4,5 kHz.

Off (off) (0]
# On (on) [1]
Funktion:

| denne parameter kan man tilslutte overmodulerings-
funktionen for udgangsspaendingen.

Beskrivelse af valg:
Off [0] betyder, at man ikke overmodulerer udgangs-
spaendingen, og derved undgas momentrippel pa mo-
torakslen. Dette kan veere gavnligt ved fx. slibemaski-
ner. On [1] betyder, at der kan opnas en
udgangsspeanding, som er hgjere end netspaendingen
(op til 5 %).

414 Minimum feedback, FB min

(Min. feedback)

Veaerdi:
-100.000,000 - par. 415 FBmax

Funktion:
Parameter 414 Minimum feedback, FBuin 0g 415
Maksimum feedback, FB max anvendes til at skalere
displayvisningen, saledes at denne viser feedbacksig-
nalet i en procesenhed proportionalt med signalet pa
indgangen.

# 0,000

Beskrivelse af valg:
Indstil den veerdi, som gnskes vist i displayet ved mi-
nimum feedbacksignalveerdi pa den valgte feedback-
indgang (parameter 308/314 Analog indgange).

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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415 Maksimum feedback, FBmax
Veerdi:
FBmin - 100.000,000

Funktion:
Se beskrivelse til par. 414 Minimum feedback, FBuvn .

# 1500,000

Beskrivelse af valg:
Indstil den veerdi, som gnskes vist i displayet, nar mak-
simum feedback er opnéet pa den valgte feedback-
indgang (parameter 308/314 Analog indgange).

416 Procesenheder

(REF/FEEDB. UNIT)

Veerdi:

# Ingen enhed (Ingen enhed) [0]
% (%) (1]
ppm (ppm) (2]
O/MIN. (O/MIN.) [3]
bar (bar) [4]
Cyklus/min (CYKLUS/MIN) [5]
Pulser/s (PULSER/S) [6]
Enheder/s (ENHEDER/s) [7]
Enheder/min. (ENHEDER/MIN.) [8]
Enheder/time (Enheder/time) [9]
°C (°C) (10]
Pa (pa) (1]
I/s (I/s) [12]
m?3/s (m3/s) [13]
liter/min. (I/m) [14]
m3/min. (m3/min) [15]
I/tim (I/tim) [16]
m3/tim (m3/tim) 7]
Ka/s (kg/s) [18]
Kg/min. (kg/min.) [19]
Kg/time (kg/tim) [20]
Ton/min. (T/min.) [21]
Ton/time (T/hour) [22]
Meter (m) [23]
Nm (nm) [24]
m/s (m/s) [25]
Meter/min. (m/min) [26]
°F (°F) [27]
In wg (in wg) [28]
gal/s (gal/s) [29]

fod3/s (fod3/s) [30]
Gal/min. (gal/min) [31]
fod®/min. (fod3/min.) [32]
Gal/time (gal/tim) [33]
fod3/tim (fod3/tim) [34]
Lb/sek. (pund/s) [35]
Lb/min. (pund/min) [36]
Ib/time (pund/tim) [37]
Lb fod (pund fod) [38]
fod/sek. (fod/s) [39]
Fod/min. (fod/min) [40]
Psi (Psi) [41]
Funktion:

Veelg mellem forskellige enheder, som gnskes vist i
displayet. Enheden udleeses, nar der er tilsluttet en
LCP-betjeningsenhed, og hvis der er valgt Reference
[enhed] [2] eller Feedback [enhed] [3] i en af parame-
trene 009-012 Display udleesning og i Displaytilstand.
Enheden benyttes i Lukket slajfe ogsa som enhed for
Minimum-/Maksimumreference og Minimum-/Maksi-
mumfeedback.

Beskrivelse af valg:
Veelg den egnskede enhed for reference/feedbacksig-
nalet.

VLT 2800 regulatorer

Der findes to indbyggede PID-regulatorer i VLT 2800,
en til hastighedsregulering og en til procesregulering.
Ved hastighedsregulering og procesregulering kree-
ves der et feedbacksignal til en indgang. For begge
PID-regulatorer er der en reekke indstillinger, som an-
gives i de samme parametre, men valg af regulatorty-
pe vil have indflydelse pa de valg, der skal foretages i
de feelles parametre.

| parameter 100 Konfiguration foretages valg af regu-
latortype, Hast. lukket slojfe [1] eller Proces lukket sloj-
fe [3].

Hastighedsregulering

Denne PID-regulering er optimeret til brug i applikati-
oner, hvor der er behov for at holde en bestemt ha-
stighed. De parame tre, som er specifikke for hastig-
hedsregulatoren, er parameter 417 til parameter 421.

Procesregulering
PID-regulatoren opretholder en konstant procestil-

stand (tryk, temperatur, gennemstrgmning osv.) og
justerer motorhastigheden pa baggrund af reference-
og feedbacksignalet.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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En transmitter forsyner PID-regulatoren med et feed-
backsignal fra processen som et udtryk for processens
faktiske tilstand. Feedbacksignalet varierer, efterhan-
den som procesbelastningen varierer.

Dette medfarer, at der opstar en afvigelse mellem re-
ferencesignalet og den faktiske procestilstand. Denne
afvigelse opvejes af PID-regulatoren, ved at udgangs-
frekvensen reguleres op eller ned i forhold til afvigel-
sen mellem referencesignalet og feedbacksignalet.

Den indbyggede PID-regulator i frekvensomformeren
eroptimeret til anvendelse i procesapplikationer. Dette
betyder, at der er en raekke specialfunktioner tilgeen-
gelige i frekvensomformeren.

Tidligere var det ngdvendigt at f4 et system til at hand-
tere disse specialfunktioner ved at installere ekstra I/
O-moduler og ved programmering af systemet. Med
frekvensomformeren kan det undgas at skulle instal-
lere ekstra moduler. De parametre, som er specifikke
for procesregulatoren, er parameter 437 til parameter
444,

PID-funktioner
Enhed for reference/feedback

Veelges der Hastighedsregulering, lukket slojfe i para-
meter 100 Konfiguration , er enheden pa reference/
feedback altid O/MIN.

Veelges der Procesregulering, lukket slgjfe i parameter
100 Konfiguration, bestemmes enheden i parameter
416 Procesenheder.

Feedback

Et feedbackomrade skal veere preset for begge regu-
latorer. Dette tilbagefaringsomrade begreenser samti-
dig det mulige referenceomrade, séledes at hvis
summen af alle referencer ligger uden for tilbagefo-
ringsomradet, vil referencen blive begraenset til tilba-
gefaringsomradet.

Feedbacksignalet skal forbindes til en klemme pa fre-
kvensomformeren. Er der valgt feedback pa to klem-
mer samtidig, vil de to signaler blive adderet.

Benyt nedenstdende oversigt til at afgere, hvilken
klemme der skal benyttes, og hvilke parametre, der
skal programmeres.

Feedbacktype Klemme Parametre
Puls 33 307, 327
Speending 53 308, 309, 310
Strem 60 314, 315, 316

Der kan foretages korrektion for spaendingstab i lange
signalkabler, nar der anvendes en transmitter med
speendingsudgang. Dette gores i parameter-gruppe
300 Min./Maks. skalering.

Parametrene 414/415 Minimum/Maksimum tilbagefa-
ring skal ogsa veeret forudindstillet til en veerdi i pro-
cesenheden svarende til den minimale og maksimale
skaleringsveerdi for signaler, der er tilsluttet til klem-
men.

Reference

| parameter 205 Maksimum reference, Refuaxs kan der
indstilles en maksimumreference, der skalerer sum-
men af alle referencer, dvs. den resulterende referen-
ce.

Minimumreferencen i parameter 204 er et udtryk for
den mindste veerdi, den resulterende reference kan
antage.

Alle referencer vil blive adderet, og summen vil veere
den reference, der reguleres op imod. Det er muligt at
begraense referenceomradet til et omrade, som er
mindre end feedbackomradet. Dette kan veere en for-
del, hvis man vil undga, at en utilsigtet aendring af en
ekstern reference far summen af referencerne til at
fierne sig for langt vaek fra den optimale reference.
Referenceomradet kan ikke overskride feedbackom-
radet.

Onskes der preset-referencer, indstilles disse i para-
metrene 215 til 218 Preset-reference. Se beskrivelsen
Reference funktion og Handtering af referencer.

Hvis der benyttes stramsignal som feedbacksignal, vil
der kun kunne benyttes speending som analog refe-
rence. Benyt nedenstaende oversigt til at afgere, hvil-
ken klemme der skal benyttes, og hvilke parametre,
der skal programmeres.

Referencetype Klemme Parametre
Puls 33 307, 327
Speending 53 308, 309, 310
Stram 60 314, 315, 316
Preset- 215-218
referencer

Busreference 68+69

Bemaerk, at busreference kun kan indstilles via seriel
kommunikation.

"

Forsteerkningsgraense for differentiator

Hvis der i en applikation sker meget hurtige variationer
i enten referencesignalet eller feedbacksignalet, vil af-
vigelsen mellem reference/saetpunkt og processens
faktiske tilstand hurtigt &endre sig. Differentiatoren kan
i dette tilfeelde dominere for meget. Dette skyldes, at
den reagerer pa afvigelsen mellem referencen og pro-
cessens faktiske tilstand, og jo hurtigere afvigelsen

NB!
Det er bedst at forudindstille klemmer, der
ikke skal bruges, til Ingen funktion [0].

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport

MG.27.E3.01 - VLT ®er et registreret varemeerke tilhgrende Danfoss 101

o

£
S
©
S
S
S
S
>
e}
S

o




Danfot

VLT ®2800 Series

gndrer sig, des kraftigere bliver differentiatorens fre-
kvensandel. Differentiatorens frekvensandel kan der-
for begraenses, saledes at der bade kan indstilles en
fornuftig differentieringstid ved langsomme andringer
og en passende frekvensandel ved hurtige eendringer.
Dette gores ved Hastighedsregulering i parameter 420
Hastighed-PID-Differentiatorforsteerkningsgreense  og
ved Procesregulering i parameter 443 Proces-PID-Dif-
ferentiatorforsteerkningsgraense.

Lavpasfilter
Hvis der er meget stoj pa feedbacksignalet, kan disse

deempes ved heelp af et indbygget lavpasfilter. Der
indstilles en passende tidskonstant for lavpasfilter.
Hvis lavpasfilteret indstillet til 0,1 s, vil knaekfrekven-
sen vaere 10 RAD/sek, svarende til (10/2 x) = 1,6 Hz.
Det vil medfare, at alle stramme/spaendinger, som va-
rierer med mere end 1,6 svingninger pr. sekund, vil
blive deempet. Der vil med andre ord kun blive regule-
ret ud fra et feedbacksignal, som varierer med en
frekvens pa under 1,6 Hz. Den passende tidskonstant
veelges ved Hastighedsregulering i parameter 421 Ha-
stighed, PID-lavpasfiltertid og ved Procesregulering i
parameter 444 Proces, PID-lavpasfiltertid.

Inverteret regulering

Normal regulering vil sige, at motorhastigheden gges,
nar reference/saetpunktet er stgrre end feedbacksig-
nalet. Er der behov for at kere invers regulering, hvor
hastigheden reduceres nar reference/saetpunkt er
starre end feedbacksignalet skal parameter 437 PID
normal/inverteret styring indstilles til Inverteret.

Anaglog feedback

- Skaler

.kl. 53 0-10V W
0-100%

Analog feedback <o
aler

.kl. 60 0-20mA 4l
0-100%

Puls feedback T
aler

.kl. 33 il
0-100%

195NA018.10

Anti-Windup

Fra fabrikken er procesregulatoren indstillet med aktiv
anti-windup-funktion. Denne funktion ger, at nar enten
en frekvensgraense, stremgreense eller spaendings-
greense nas, initialiseres integratoren til en frekvens
svarende til den aktuelle udgangsfrekvens. Derved
undgas, at der integreres pa en afvigelse mellem re-
ferencen og processens faktiske tilstand, som ikke kan
udreguleres med en hastighedsaendring. Denne funk-
tion kan fraveelges i parameter 438 Proces, PID-anti-
windup.

Startforhold

I nogle applikationer vil den optimale indstilling af pro-
cesregulatoren medfgre, at der gar uforholdsmeessig
lang tid, inden den gnskede procestilstand nas. | disse
applikationer kan det veere en fordel at fastseette en
udgangsfrekvens, som frekvensomformeren skal kare
motoren op til, inden procesregulatoren aktiveres. Det-
te gares ved at programmere en startfrekvens i para-
meter 439 Proces, PID-startfrekvens.

Feedback-handtering

Feedback- handteringen ses i et blokdiagram.
Blokdiagrammet viser, hvorledes og hvilke parametre
der kan pavirke feedback-handteringen. Som feed-
backsignal kan der veelges mellem speending-, stram-
og pulsfeedbacksignaler.

Par. 100
Proces

|

Skaler il |

p bruger— |
defineret | Feedback

Hastighed

Skaler til
rpm

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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' NB!
'l: Parametrene 417-421 benyttes kun, nar
i der i parameter 100 Konfiguration er valgt

Hastighedsregulering, lukket slojfe [1].

Hastighed PID- proportionalforstaerk-

417 .
ning
Veerdi:
0,000 (OFF) - 1,000 # 0,010
Funktion:

Proportionalforstaerkningen angiver, hvor mange gan-
ge fejlen (afvigelsen mellem feedbacksignal og saet-
punkt) skal forsteerkes.

Beskrivelse af valg:
Der opnas en hurtig regulering ved en hgj forsteerk-
ning, men hvis forstaerkningen er for hgj, kan proces-
sen blive ustabil ved oversving.

418 Hastighed PID integrationstid

(hast. int. tid)

Veerdi:
20,00 - 999,99 ms (1000 = OFF)

Funktion:
Integrationstiden afger, hvor laenge PID-regulatoren er
om at udregulere fejlen. Jo starre fejlen er, des hurti-
gere vil integratorens frekvensbidrag stige. Integrati-
onstiden er den tid, integratoren skal bruge for at na
samme andring som proportionalforstaerkningen.

# 100 ms

Beskrivelse af valg:
Der opnas en hurtig regulering ved en kort integrati-
onstid. Denne kan dog blive for kort, hvorved proces-
sen kan blive ustabil. Er integrationstiden lang, vil der
kunne forekomme store afvigelser fra den gnskede
reference, da procesregulatoren vil vaere lang tid om
at regulere i forhold til en given fejl.

419 Hastighed PID differentieringstid

(hast. diff. tid)

Veerdi:
0,00 (OFF) - 200,00 ms
Funktion:

Differentiatoren reagerer ikke pa en konstant fejl. Den
giver kun et bidrag, nar fejlen andrer sig. Jo hurtigere

# 20,00 ms

fejlen eendrer sig, des kraftigere vil bidraget fra diffe-
rentiatoren veere. Bidraget er proportional med den
hastighed hvormed fejlen aendrer sig.

Beskrivelse af valg:
Hurtig styring opnas ved en lang differentieringstid.
Men denne kan ogsa blive for lang, hvorved processen
bliver ustabil. Nar differentieringstiden er 0 ms, er D-
funktionen ikke aktiv.

420 Hastighed PID diff. forsteerk. graense

(hast d-forst gree)

Veaerdi:
5,0-50,0

Funktion:
Det er muligt at indstille en graense for differentiatorens
forsteerkning. Da D-forsteerkning stiger ved hgjere fre-
kvenser, kan det vaere gavnligt at kunne begreense
forsteerkningen. Man kan derved opna et rent D-led
ved lave frekvenser og et konstant D-led ved hgjere
frekvenser.

# 5,0

Beskrivelse af valg:
Veelg onsket graense for forsteerkningen.
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Veerdi:
20 - 500 ms

Funktion:
Stoj pa feedbacksignalet deempes af et 1.ordens lav-
pasfilter for at mindske stgjens indflydelse pa regule-
ringen. Dette kan blandt andet vaere en fordel, hvis der
er meget stgj pa signalet. Se tegning.

# 20 ms

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Feedback

Stejfyldt feedbacksignal

VAVAVNAW,

0.6 1 (Sek.)

T

Lowpasfilter
fg = 10 Hz

Feedback ¢

Filtreret feedbacksignal

~~— N~ ——

1757A293.10 0.6 b (Sek.,

Beskrivelse af valg:
Programmeres f.eks en tidskonstant (t) pa 100 ms, vil
knaekfrekvensen for lavpasfiltret vaere 1/0,1 = 10
RAD./sek, svarende til (10/2 x ) = 1,6 Hz. PID-re-
gulatoren vil derved kun regulere et feedbacksignal,
der varierer med en frekvens p& mindre end 1,6 Hz.
Hvis feedbacksignalet varierer med en hgjere fre-
kvens end 1,6 Hz vil det blive deempet af lavpasfiltret.

423 U1 spaending

Veerdi:

0,0-999,0V

Funktion:
Parameter 423-428 benyttes, nar der i parameter 101
Momentkarakteristik er valgt Speciel motor karakteri-
stik [8]. Det er muligt at bestemme en U/f karakteristik
udfra fire definérbare spaendinger og tre frekvenser.
Spaendingen ved 0 Hz indstilles i parameter 133 Start-
speending.

# par. 103
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Beskrivelse af valg:
Indstil den udgangsspaending (U1), som skal passe
sammen med den farste udgangsfrekvens (F1), para-
meter 424 F1 frekvens.

424 F1 frekvens

(F1 frekvens)

Veerdi:
0,0 - par. 426 F2 frekvens # par. 104 Motorfre-

kvens

Funktion:
Se parameter 423 U7 speaending .

Beskrivelse af valg:
Indstil den udgangsfrekvens (F1), som skal passe
sammen med den forste udgangsspeending (U1), pa-
rameter 423 U7 spaending .

425 U2 spaending
(U2 spaending)

Veerdi:
0,0-999,0V
Funktion:
Se parameter 423 U7 spaending.

Beskrivelse af valg:
Indstil den udgangsspaending (U2), som skal passe
sammen med den anden udgangsfrekvens (F2), pa-
rameter 426 2 frekvens .

426 F2-frekvens

(F2-frekvens)

Veerdi:
Par. 424 F1-frekvens -
par. 428 F3-frekvens
Funktion:

Se parameter 423 U7-spaending.

#* Par. 104 Motorfre-
kvens

Beskrivelse af valg:
Indstil den udgangsfrekvens (F2), som skal passe
sammen med den anden udgangsspaending (U2), pa-
rameter 425 U2-spaending.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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427 U3-spaending
(U3-spaending)

Veerdi:
0,0-999,0V

Funktion:
Se par. 423 U1-spaending.

Beskrivelse af valg:
Indstil den udgangsspaending (U3), som skal passe
sammen med den tredje udgangsfrekvens (F3), par.
428 F3-frekvens.

428 F3 frekvens

(F3 frekvens)

Vaerdi:

Par. 426 f-2 frekvens - # par. 104 Motorfre-
1000 Hz kvens
Funktion:

Se parameter 423 U7 spaending.

Beskrivelse af valg:
Indstil den udgangsfrekvens (F3), som skal passe
sammen med den tredje udgangsspaending (U3), pa-
rameter 427 U3 spaending .

' NB!
“: Parametrene 437-444 benyttes kun, nar
i der i parameter 100 Konfiguration er valgt

Process regulering, lukket slajfe [3].

437 Proces PID- normal/inverteret kontrol

(proc no/inv kon)

Veerdi:

# Normal (normal) [0]
Inverteret (inverteret) (1]
Funktion:

Det er muligt at veelge, om processregulatoren skal
foroge/reducere udgangsfrekvensen ved en afvigelse
mellem reference/saetpunkt og processens faktiske til-
stand.

Beskrivelse af valg:
Hvis det gnskes, at frekvensomformeren skal mindske
udgangsfrekvensen, hvis feedbacksignalet stiger,
veelges Normal [0].Hvis det gnskes, at frekvensom-

formeren skal forage udgangsfrekvensen, hvis feed-
backsignalet stiger, veelges Inverteret [1].

438 Proces PID-anti-windup

(proc-anti-windup)

Veerdi:

Ikke aktiv (DEAKTIVER) [0]
# Aktiv (AKTIVER) (1]
Funktion:

Det er muligt at vaelge, om procesregulatoren skal fort-
saette med at regulere pa en afvigelse, selvom det ikke
er muligt at forage/reducere udgangsfrekvensen.

Beskrivelse af valg:

Fabriksindstillingen er Aktiv [1], hvilket medferer, at in-
tegrationsleddet initialiseres i forhold til den aktuelle
udgangsfrekvens, hvis enten streamgreense, spaen-
dingsgraense eller maks./min. frekvens er ndet. Pro-
cesregulatoren vil fgrst tilkobles igen nar fejlen enten
er nul eller har aendret fortegn. Veelg lkke aktiv [0], hvis
integratoren skal fortsaette med at integrere pa afvi-
gelsen, selvom det ikke er muligt at udregulere denne.

NB!
"@' Veelges lkke aktiv [0] vil det medfare, at nar

afvigelsen aendrer fortegn, vil integratoren
forst skulle integrere ned fra det niveau,
som er naet som fglge af den tidligere fejl,
far der vil ske en eendring af udgangsfre-
kvensen.

439 Proces PID-startfrekvens

(PROC START FREKYV)

Veerdi:

fmin - fwaks (par. 201/202) % Par. 201 Udgangs-
frekvens, lav greense,

v
Funktion:

Ved et startsignal vil frekvensomformeren reagere

som Aben slojfe og vil ferst, nar den programmerede

startfrekvens nas, skifte til Lukket slgjfe. Det er derved

muligt at indstille en frekvens svarende til den hastig-

hed, som processen normalt vil kare ved, hvorved den

gnskede procestilstand hurtigere vil kunne nas.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede startfrekvens.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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' NB!
'l: Hvis frekvensomformeren gar i stram-
i greense, inden den gnskede startfrekvens

nas, vil processtyringen ikke aktiveres.
For at aktivere styringen alligevel skal
startfrekvensen saenkes til den aktuelle
udgangsfrekvens. Dette kan gares under
drift.

PID-startfrekvensen ma ikke indstilles hg-
jere end fumin, hvis der benyttes rarfyldetil-
stand.

440 Proces PID-proportionalforstaerkning

(PROC PROP. FORST)

Veerdi:
0.0 - 10.00

Funktion:
Proportionalforstaerkningen angiver, hvor mange gan-
ge afvigelsen mellem saetpunktet og feedbacksignalet
skal forsteerkes.

# 0.01

Beskrivelse af valg:
Der opnas en hurtig regulering ved en hgj forsteerk-
ning, men hvis forstaerkningen er for hgj, kan proces-
sen blive ustabil som fglge af oversving.

441 Proces PID integrationstid

(proc integr. tid)
Veerdi:
0,01 - 9999,99 (OFF)

Funktion:
Integratoren giver ved en konstant andring af ud-
gangsfrekvensen en konstant fejl mellem reference/
seetpunkt og feedbacksignalet. Jo starre fejlen er, des
hurtigere vil integratorens frekvensbidrag stige. Inte-
grationstiden er den tid integratoren skal bruge for at
na samme aendring som proportionalforstaerkningen.

* OFF

Beskrivelse af valg:
Der opnas en hurtig regulering ved en kort integrati-
onstid. Denne kan dog blive for kort, hvorved proces-
sen kan blive ustabil som fglge af oversving. Er
integrationstiden lang, vil der kunne forekomme store
afvigelser fra det gnskede saetpunkt, da procesregu-
latoren vil veere lang tid om at regulere i forhold til en
given fejl.

442 Proces PID differentieringstid

(proc diff. tid)

Veerdi:
0,00 (OFF) - 10,00 sek.

Funktion:
Differentiatoren reagerer ikke pa en konstant fejl. Den
giver kun et bidrag, nar fejlen aendrer sig. Jo hurtigere
afvigelsen eendrer sig, des kraftigere vil bidraget fra
differentiatoren vaere. Bidraget er proportional med
den hastighed, hvormed afvigelsen sendrer sig.

# 0,00 sek.

Beskrivelse af valg:
Der opnaes en hurtig regulering ved en lang differen-
tiationsstid. Denne kan dog blive for lang, hvorved
processen kan blive ustabil som falge af oversving.

443 Proces-PID-diff.-forstaerk. graanse

(PROC DIF.-FORSTARK.)

Veerdi:
5,0-50,0 # 5,

Funktion:
Det er muligt at indstille en graense for differentiatorens
forstaerkning. Differentiatorens bidrag vil stige ved hur-
tige eendringer, hvorfor det kan vaere gavnligt at be-
greense denne. Derved opnas et reelt differentiatorbi-
drag ved de langsomme andringer og et konstant
differentiatorbidrag ved hurtige aendringer pa afvigel-
en.

o

(2]

Beskrivelse af valg:
Veelg gnsket graense for differentiatorens bidrag.

444 Proces PID lavpasfiltertid

(proc filter tid)

Veerdi:
0,02 - 10,00

Funktion:
Stej pa feedbacksignalet deempes af et 1.ordens lav-
pasfilter for at mindske stgjens indflydelse pa proces-
reguleringen. Dette kan blandt andet veaere en fordel,
hvis der er meget stoj pa signalet.

# 0,02

Beskrivelse af valg:
Veelg gnsket tidskonstant (t). Programmeres f.eks en
tidskonstant (t) pa 0,1 sek, vil kneekfrekvensen for lav-
pasfiltret vaere 1/0,1 = 10 RAD/sek, svarende til (10 /
(2 x 1)) = 1,6 Hz. Procesregulatoren vil derved kun
regulere et feedbacksignal, der varierer med en fre-

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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kvens pa mindre end 1,6 Hz. Hvis feedbacksignalet
varierer med en hgjere frekvens end 1,6 Hz, vil det
blive deempet af lavpasfiltret.

445 Indkobling pa roterende motoraksel
Veerdi:
# |kke muligt (ikke muligt) [0]
OK - samme retning
(OK - samme retning) [1]
OK - begge retninger
(OK - begge retninger) [2]
DC brems og start
(DC brems og start) [3]
Funktion:

Denne funktion gar det muligt at koble frekvensomfor-
meren ind pa en roterende motoraksel, som fx. pa
grund af et stramudfald ikke leengere styres af fre-
kvensomformeren. Funktionen aktiveres hver gang en
startkommando er aktiv. For at frekvensomformeren
skal kunne koble ind pa den roterende motoraksel,
skal motorens hastighed veere mindre, end den fre-
kvens, der svarer til frekvensen i parameter 202 Ud-
gangsfrekvens hgj greense, fuax .

Beskrivelse af valg:
Veelg lkke muligt [0], hvis funktionen ikke gnskes.

Veelg OK - samme retning [1], hvis motorakslen kun
kan rotere i samme retning ved indkobling. OK - sam-
me retning [1] veelges, hvis der i parameter 200 Ud-
gangsfrekvens omrdde er valgt Kun med uret.

Veelg OK - begge retninger [2], hvis motoren kan rotere
i begge retninger ved indkobling.

Veelg DC-brems og start [3], hvis det gnskes, at fre-
kvensomformeren skal bremse motoren ned med DC-
bremsen fgrst, og derefter starte. Det forudsaettes, at
parameter 126-127/132 DC-bremse er aktive. Ved
starre 'Windmilling' (roterende motor) effekter kan fre-
kvensomformeren ikke koble ind pa en roterende mo-
tor, uden at DC-brems og start veelges.

Begraensninger:

- For lavt inerti vil medfgre acceleration af be-
lastningen, hvilket kan veere farligt eller for-
hindre en korrekt Indkobling pa roterende
motor. Brug DC-bremsen i stedet.

- Hvis belastningen drives f.eks. af
'‘Windmilling' (roterende motor) effekter, kan
apparatet sla fra pga. overspaending.

- Under 250 omdr./min. fungerer Indkobling pa
roterende motor ikke.

451 Hastighed, PID-feedforward-faktor

(FF faktor)

Veerdi:

0-500 %

Funktion:
Denne parameter er kun aktiv, nar der i par. 100 Kon-
figuration er valgt Hastighedsregulering, lukket slojfe.
FF-funktionen sender en stgrre eller mindre del af re-
ferencesignalet udenom PID-regulatoren, sdledes at
PID-regulatoren kun har indflydelse pa en del af sty-
resignalet. Enhver aendring af seetpunktet vil derfor
pavirke motorhastigheden direkte. FF-faktoren giver
hgj dynamik ved eendringer af seetpunktet og giver
mindre oversving.

# 100 %

Beskrivelse af valg:
Den kreevede %-veerdi kan veelges for interval min -
fmaks. Veerdier over 100 % benyttes, hvis ssetpunkt-
variationerne kun er sma.
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452 Styringsomrade

(pid-styringsomr.)
Veerdi:
0-200 %

#* 10 %
Funktion:

Denne parameter er kun aktiv, nar der i par. 100 Kon-

figuration er valgt Hastighedsregulering, lukket slojfe.

Styringsomradet (bandbredden) begraenser udgan-

gen fra PID-styringen i % af motorfrekvensen fu .

Beskrivelse af valg:
Den kreevede %-veerdi kan vaelges for motorfrekven-
sen fu,N. Hvis styringsomradet reduceres, vil hastig-
hedsvariationerne blive mindre under indregulering.

455 Frekvensomradeovervagning

(OVERV. FREKV. OMRADE)

Veerdi:

Deaktiver []
# Aktiver (1]
# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Funktion:
Denne parameter bruges, hvis advarsel 33 Uden for
frekvensomrade skal slas fra i displayet i processtyring
med lukket slgjfe. Denne parameter pavirker ikke det
udvidede statusord.

Beskrivelse af valg:
Veelg Aktiv [1] for at aktivere visning i displayet, hvis
advarsel 33 Uden for frekvensomrade forekommer.
Veelg Ikke aktiv [O]for at deaktivere visning i displayet,
hvis advarsel 33 Uden for frekvensomréde forekom-
mer.

456 Bremsespandingsreduktion

(MOD. BR. NIVEAU)

Veerdi:

0 - 25V hvis 200 V-apparat # 0
0 - 50 V hvis 400 V-apparat # 0
Funktion:

Brugeren indstiller den spaending, som niveauet for
modstandsbremsning reduceres med. Den er kun ak-
tiv, n&r modstandsbremsning i parameter 400 er valgt.

Beskrivelse af valg:
Jo starre reduktionsveaerdi, jo hurtigere reageres der pa
en generatorisk overbelastning. Bar kun anvendes,
hvis der er problemer med overspaending pa mellem-
kredsen.

457 Fasetabsfunktion

(FASETABSFUNKTION)

Veerdi:

# Trip (TRIP) [0]
Autoderate & advarsel (AUTODERATE & AD-
VARSEL) [1]
Advarsel (ADVARSEL) [2]

Funktion:

Veelg den funktion, der skal aktiveres, hvis der opstar
for stor forsyningsubalance, eller hvis en fase falder
ud.

Beskrivelse af valg:
Ved Trip [0] stopper frekvensomformeren motoren in-
den for f& sekunder (afhaengig af frekvensomforme-
rens storrelse).
Hvis Autoderate & advarsel [1] veelges, vil frekvensom-
formeren eksportere en advarsel og reducere ud-

gangsstrammen til 50 % af lvLt,n for at opretholde
driften.
Ved Advarsel [2], bliver der kun eksporteret en advar-
sel, nar der opstar netfejl, men i mere alvorlige tilfaelde
kan andre ekstreme betingelser resultere i et trip.
' NB!

": Hvis Advarsel er valgt, reduceres fre-

i kvensomformerens holdbarhed, hvis net-
fejlen fortsaetter.

461 Tilbagefaringskonvertering

(FEEDB.TILPASNING)

Veerdi:

# Lineeer (LINEAER) [0]
Kvadratrod (KVADRATROD) [1]
Funktion:

I denne parameter kan der veelges en funktion, der
konverterer et tilsluttet tilbagefaringssignal fra proces-
sen til en tilbagefgringsvaerdi, der er lig med kvadrat-
roden af det tilsluttede signal. Dette bruges for
eksempel, nar reguleringen af en gennemstramning
(volumen) er ngdvendig pa grundlag af tryk som tilba-
gefaringssignal (gennemstrgmning = konstant x
Ytryk ). Denne konvertering gar det muligt at indstille
referencen saledes, at der er en lineser sammenhaeng
mellem referencen og den ngdvendige gennemstram-
ning.

Beskrivelse af valg:
Hvis der veelges Linezer [0], vil tilbagefaringssignalet
og tilbagefaringsveerdien veere proportionale. Veelges
Kvadratrod [1] omregner frekvensomformeren tilbage-
faringssignalet til en kvadreret tilbagefaringsveaerdi.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Foraget sleep-tilstand

Den udvidede sleep-tilstand er udviklet, s& den funge-
rer under alle forhold og kan overvinde problemer ved
brug af pumper med flade pumpekurver, eller hvor su-
getrykket varierer. Den udvidede sleep-tilstand giver
fremragende kontrol over nedlukning af pumpen ved
lavt flow, sa det bliver muligt at spare energi.

Nar der anvendes konstant trykkontrol i systemet, kan
f.eks. et fald i sugetrykket fare til en forggelse af fre-
kvens for at opretholde trykket. Altsd opstar der en
situation hvor frekvensen vil veksle uafhaengigt af flo-
wet. Dette kan fare til utilsigtet aktivering af sleep-
tilstand eller wake-up af frekvensomformeren.

En flad pumpekurve farer til en situation, hvor der er
en lille eller ingen afveksling i frekvensen som reaktion
pa flowvariation. Altsa vil frekvensomformeren maske
ikke na sleep-frekvensen, nar den indstilles til en lav
veerdi.

Forgget sleep-tilstand er baseret pa overvagning af
effekt/frekvens og fungerer kun i lukket slgjfe. Stop
pga. den forggede sleep-tilstandsfunktion begynder
ved folgende betingelser:

. Effektforbruget er under intet/lavt flow effekt-
kurven og forbliver det i et vist tidsrum (par.
462 Foroget sleep-tilstandstimer) eller

. Tryktilbagefaringen er over referencen, nar
der kares ved minimal hastighed og forbliver
det i et vist tidsrum (par. 462 Foraget sleep-
tilstandstimer).

Hvis tilbagefaringstrykket falder til under wakeup-tryk-
ket (par. 464 Wakeup-tryk), genstarter frekvensomfor-
meren motoren.

Pavisning af torstart

For de fleste pumper, i seerdeleshed dykpumper i bo-
rede brgnde, skal det sikres, at pumpen stopper i
tilfeelde af tarstart. Dette sikres vha. funktionen til re-
gistrering af torstart.

Hvordan fungerer det?
Pavisning af tarstart er baseret pa overvagning af ef-
fekt/frekvens og fungerer i bade aben og lukket slgjfe.

Stop (trip) pga. terstart pabegyndes ved falgende be-
tingelser:
Lukket slgijfe:
. Frekvensomformeren karer ved maks. fre-
kvens (par. 202 Udgangsfrekvens haj graen-
se, fuaks) og

. Tilbagefaring er under minimumreferencen
(par. 204 Minimumreference, Ref,min) og

. Effektforbrug er under intet/lav flow-effekt-
kurven i et vist tidsrum (par. 470 Torstart
timeourt)

Aben slgjfe:
. Nar effektforbruget er under intet/lavt flow-ef-
fektkurven i et vist tidsrum (par. 470 Torstart
timeout), vil frekvensomformeren trippe.

Frekvensomformeren kan indstilles til enten manual
eller automatisk genstart efter stop (parametrene 405
Nuistillingsfunktion og 406 Automatisk genstarttid).

o Foraget sleep-tilstand og pavisning af tor-
start kan aktiveres og deaktiveres uafhaen-
gigt af hinanden. Dette gores i par. 462
Foraget sleep-tilstandstimer og par. 470 Tor-
Startstimeout.

Centrifugale pumper med udstralende kompressorhjul
viser en klar en-til-en relation mellem effektforbrug og
flow, hvilket benyttes til at pavise ingen eller lav flow
situation.

Det er kun ngdvendigt at indtaste to veerdiseet for effekt
og frekvens (min. og maks.) ved ingen eller lav flow.
Frekvensomformeren udregner derefter automatisk
alle data der ligger imellem de to veerdisaet og gene-
rerer effektkurven for ingen/lav flow.

Hvis effektforbruget falder til under effektkurven, gar
frekvensomformeren i sleep-tilstand eller tripper pga.
torstart, alt afhaengigt af konfigurationen.
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Power Power 176FA283.11
Par.466
A Max. pump ‘
frequency
Drive in normal No/low flow power
i curve
Par.468 Par.468 operation
Max. Max. | _ _ _ _ __
pump pump
power power |
Par.467 ;?;'463“ Par.467 |- — Sleep or dry :
Min. freq-upencyp Min. | run detection | F
pump pump | I requency
power o power —
0 Flow Par.465 Par.466
Min. Max.
pump pump
frequency frequency

. Beskyttelse mod tarstart. Lukker ned ved in-
tet eller lavt flow og beskytter motoren og
pumpen imod overophedning.

463 Boost-seaetpunkt

(BOOST S/ETPUNKT)

*  Forbedret energibesparing med foraget Veerdi:
sleep-tilstand. 1-200 % # 100 % af seetpunkt
Funktion:

o Minimeret risiko for bakterieveekst i drikke-

vandet pga. utilstraekkelig motorafkaling. Funktionen kan kun bruges, hvis der er valgt Lukket

slgjfe i par. 100.

* Nem idriftszetning. | systemer med konstant trykregulering er det en fordel

Kun centrifugale pumper med udstralende kompres-
sorhjul viser en klar en-til-en relation mellem flow og
effekt. Altsa er korrekt funktion af den foragede sleep-
tilstand og pavisning af terstart kun angivet for denne
type pumper.

462 Forgget sleep-tilstandstimer

Veerdi:

Veerdi 0 — 9999 sek. #* 0 = OFF
Funktion:

Timeren forhindrer cyklus mellem sleep-tilstand og
normal drift. Hvis f.eks. effektforbruget falder til under
intet/lavt flow-effektkurven, vil frekvensomformeren
aendre tilstand, nar timeren udlgber.

Beskrivelse af valg:
| tilfeelde af cyklus skal timeren indstilles til en passen-
de veerdi, der begreenser antallet af cyklusser.
Veerdien 0 seetter forgget sleep-tilstand ud af drift.
Bemeerk: | par. 406 Boost-seetpunkt er det muligt at
indstille frekvensomformeren til at sgrge for et trykbo-
ost, far pumpen bliver stoppet.

at ogge trykket i systemet, for frekvensomformeren
stopper motoren. Dette forlaenger det tidsrum, hvori
frekvensomformeren holder motoren stoppet, og fore-
bygger hyppig start og standsning af motoren, f.eks. i
forbindelse med laekager i vandforsyningssystemet.

Der er et fast boost-timeout pa 30 sek. i tilfaelde af at
boost-saetpunktet ikke kan nas.

Beskrivelse af valg:
Indstil det gnskede Boost-saetpunkt som en procentdel
af den resulterende reference under normal drift. 100
% svarer til referencen uden boost (supplement).

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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464 Wakeup-tryk
Veerdi:
Par. 204 Refuin — par. 215 - 218 Seetpunkt # 0

Funktion:
Nar frekvensomformeren er i sleep-tilstand, vil den
vagne op, nar trykket er under wakeup-trykket i det
tidsrum, der er angivet i par. 462 Foraget sleep-til-
Standstimer.

Beskrivelse af valg:
Angiv en passende veerdi for systemet. Enheden er
angivet i par. 416.

465 Minimum pumpefrekvens

(Pumpe min. frekv.)

Veerdi:
Veerdi par. 201 fmin — par. 202 fmaks (Hz) # 20

Funktion:
Dette parameter er forbundet med parameter 467 Mi-
nimum effekt og anvendes til ingen/lav flow effektkur-
e.

<

Beskrivelse af valg:
Angiv en veerdi ens med eller teet p4 den gnskede mi-
nimum frekvens angivet i parameter 201 Udgangsfre-
kvens lav greense fuiv . Bemeerk venligst at forlaengel-
sen af ingen/lav flow effektkurven er begreenset af
parametrene 201 samt 202 og ikke af parametrene
465 samt 466.

466 Maksimum pumpefrekvens

(Pumpe maks. frekv.)

Veerdi:
Veerdi par. 201 fmin - par. 202 fmaks (Hz) # 50

Funktion:
Dette parameter er forbundet med parameter 468
Maksimum pumpeeffekt og anvendes til ingen/lav flow
effektkurve.

Beskrivelse af valg:
Angiv en veerdi lig med eller teet pa den gnskede mak-
simum frekvens angivet i parameter 202 Udgangsfre-
kvens haj greense fuax .

467 Min. pumpeeffekt
Veerdi:
0 -500.000 W H
Funktion:
Det tilknyttede effektforbrug ved frekvensen angivet i
par. 465 Min. pumpefrekvens.

o

Beskrivelse af valg:
Angiv intet/lav flow-effektafleesningen ved min. pum-
pefrekvens angivet i par. 465.

Afheengigt af pumpestgrrelsen skal der veelges W eller
kW i par. 009 indeks [32] og [8] med henblik pa finju-
stering.

468 Maks. pumpeeffekt

(Maks. pumpeeffekt)

Veerdi:
0 -500.000 W *
Funktion:
Det tilknyttede effektforbrug ved frekvensen angivet i
par. 466 Min. pumpefrekvens.

o

Beskrivelse af valg:
Angiv intet/lav flow-effektafleesningen ved maks. pum-
pefrekvens angivet i par. 466.

Afheengigt af pumpestarrelsen skal der veelges W eller
kW i par. 009 indeks [32] og [8] med henblik pa finju-
stering.

469 No flow effektkompensation

(NF effektkomp.)

Veerdi:

0,01-2

Funktion:
Denne funktion anvendes som en off-set for ingen/lav
flow effektkurven, som kan anvendes som en sikker-
hedsfaktor eller til at fintune systemet.

# 1.2

Beskrivelse af valg:
Faktoren er ganget med effektveerdierne. F.eks. 1,2 vil
forgge effektvaerdien med 1,2 over hele frekvensom-
radet.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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470 Torstart timeout
(TORSTART TIMEOUT)

Veerdi:
5-30 sek.

Funktion:
Hvis effekten er under intet/lav flow-effektkurven, og
der kares ved maks. hastighed i den tid, der er indstillet
i denne parameter, vil frekvensomformeren trippe pa
alarm 75: Torstart. Ved betjening med aben slgjfe be-
haver maks.-hastigheden ikke ngdvendigvis at nas,
for der trippes.

* 31 = OFF

Beskrivelse af valg:
Angiv veerdien for at opna den gnskede forsinkelse,
for der trippes. Manuel eller automatisk genstart kan
programmeres i par. 405 Nulstillingsfunktion og 406
Automatisk genstarttid.
Veerdien 30 seetter pavisning af tarstart ud af funktion.

471 Torstartlasetimer

Veerdi:

0,5-60 min. # 30 min.
Funktion:

Denne timer afgar, hvornar et trip pga. torstart kan
nulstilles automatisk. Nar timeren udlgber, kan trippets
automatiske nulstilling genstarte frekvensomformeren
igen automatisk.

Beskrivelse af valg:
Parameter 406 Automatisk genstarttid bestemmer sta-
dig, hvor ofte et forsag pa at nulstille et trip skal udfg-
res. Hvis par. 406 Automatisk genstarttid f.eks. er
indstillet til 10 sek., og par. 405 Nulstillingsfunktion er
indstillet til automatisk nulstilling x10, vil frekvensom-
formeren forsgge at nulstille trippet 10 gange i lebet af
100 sekunder. Hvis par. 471 er indstillet til 30 min., vil
frekvensomformeren altsé ikke vaere i stand til at ud-
fare automatisk nulstilling af tarstartstrip og vil derfor
skulle nulstilles manuelt.

Veerdi:

OFF/000,1s - 360,0 s

Funktion:
Muligger, at motoren/udstyret kan bringes op pa min.
hastighed (frekvens) med en hastighed, som varierer
fra den normale Rampe op-hastighed (par. 207).

#* OFF

Beskrivelse af valg:
Det kraeves f.eks. ofte, at vertikale pumper og andet
udstyr ikke ma kere under mindstehastigheden lzen-
gere end hgjst ngdvendigt. Der kan opsta skader og
uforholdsmaessig slitage ved drift under mindsteha-
stigheden (frekvensen) i for lang tid. Startrampen bru-
ges til hurtigt at accelerere motoren/udstyret til den
mindstehastighed, hvorved den normale Rampe op-
hastighed (par. 207) bliver aktiv. Justeringsomradet
for startrampen gar fra 000,1 sekund til 360,0 sekun-
der, og kan justeres i trin a 0,1 sekund. Hvis denne
parameter er indstillet til 000,0, vises OFF i denne pa-
rameter, startrampen er ikke aktiv, og den normale
Rampe op er aktiv.

Fraquncy 195NA383.10

Normal Ramp
(Ramp-Up)

fmAX.
PAR. 202

fMIN.
PAR. 201

0 T
|
f

~
«
@
a

-~

T

PAR. 484 PAR. 207

Fyldetilstand

Med fyldetilstand elimineres forekomsten af de vand-
trykstad, der kan forekomme, nar et rgrsystem hurtigt
tammes for luft (f.eks. et kunstvandingssystem).

I lukket slgjfe-drift bruger frekvensomformeren en ju-
sterbar fyldehastighed, fyldetryk- og driftstryk-saet-
punkt, og tryktilbagefaring.

Fyldetilstand er tilgeengelig nar:

. VLT 2800-frekvensomformeren er i lukket
slgjfe (par. 100).

. Parameter 485 ikke er 0
o Parameter 437 er sat tii NORMAL.

Efter en startkommando virker fyldetilstand fra fre-
kvensomformeren nar minimumfrekvensen - indstillet
i par. 201.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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"Fyldt"-saetpunktet i par. 486 er faktisk en saetpunkt-
greense Nar hastigheden er kommet op pa minimum,
bliver tryktilbagefaringen kontrolleret, og frekvensom-
formeren begynder at rampe, indtil seetpunktet for
“fyldt" tryk. Det sker efter den hastighed, som er sat i
par. 485 Fyldehastighed.

Fyldehastigheden - par. 485 - er dimensioneret i en-
heder/sekund. Denne parameters enheder er de en-
heder, der er valgt i par. 416.

Nar tryktilbagefaringen er lig med "Fyldt"-saetpunktet,
overgar kontrollen til driftsseetpunktet (saetpunkt 1-4,
par. 215-218), og driften forsaetter i standard (normal)
"lukket slgjfe"-tilstand.

Veerdien, der skal bruges til "Fyldt"-seetpunktet i par.
486, kan bestemmes ved:

1. Brug af DISPLAY MODE-tasten pa LCP til at
vise FEEDBACK 1.
VIGTIGT! ENHEDER i par. 416 skal veere
valgt far dette trin.

2. Kor VLT 2800 i HAND-tilstand, og @g lang-
somt hastigheden for at fylde roret, men pas
pa ikke at fremkalde trykstod.

3. En observater ved enden af raret bruges til
at rapportere, hvornar rgret er fyldt.

4. Stands i samme gjeblik motoren og notér
veerdien for tryktilbagefgringen (LCP-dis-
playet er for start sat til at vise tilbageforin-
gen.)

5. Veerdien for tilbagefgringen i trin 4) er veerdi-
en, der skal bruges i par. 486 - "Fyldt"-saet-
punkt.

Veerdien for par. 485 - Fyldehastighed kan oplyses af
en systemingenigr efter grundig udregning, pa grund-
lag af erfaringer, eller den kan bestemmes ved at
udfere utallige fyldetilstandssekvenser med enten sti-
gende eller faldende veerdi for denne parameter for at
opna den hurtigst mulige fyldehastighed uden at frem-
kalde trykstod.

Fyldetilstand er ogsa nyttig, nar motoren bringes til
standsning, da den forhindrer pludselige sendringer i
trykket og flowet, som ogsé kan fare til trykstad.

Operating
Setpoint

Pressure

Filled Pressure
Setpoint

Normal
Operation

195NA382.10

485 Fyldehastighed

(FYLDEHASTIGHED)

Veerdi:
OFF/000000,001 - 999999,999 (enheder/
S) - #* OFF
Funktion:
Etablerer den hastighed, hvormed rgret fyldes.

Beskrivelse af valg:

Denne parameters dimension er enheder/sek. Enhe-
derne vil veere veerdien valgti par. 416. Enhederne kan
eksempelvis veere Bar, MPa, PSI, osv. Hvis bar er den
valgte enhed i par. 416, vil tallet, der indstilles i denne
parameter (485) blive dimensioneret som bar/sekund.
/Endring af denne parameter kan foretages i trin a ,001
enheder.

486 Fyldt-saetpunkt

(FYLDT-SZETPUNKT)

Veerdi:
Param. 414 - Param. 205 -

Funktion:
Veerdien i denne parameter svarer til det tryk, der fin-
des i tryk, nar rgret fyldes.

#* Param. 414

Beskrivelse af valg:
Denne parameters enheder svarer til enhederne, der
ervalgt i par. 416. Mindsteveerdien for denne parame-
ter er Fbmin (par. 414). Maksimumvaerdien for denne
parameter er Refmaks (par. 205). Saetpunktet kan aen-
dres i trin p4 ,01.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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® Seriel kommunikation for VLT 2800
® Protokoller

Seriel kommunikation

| |

‘ Slave 1 ‘ ‘ Slave 2‘

Slave 31
Adresse 31 (126)
Alle frekvensomformere er som standard forsynet med
en RS 485-port, hvor der kan vaelges mellem to pro-
tokoller. De to protokoller, som kan veelges i parameter
512 Telegramprofil, er:

Adresse 1 Adresse 2

. Profidrive protokol
. Danfoss FC protokol

For at veelge Danfoss FC protokol indstilles parameter
512 Telegramprofil til FC protokol [1].

Telegramtrafik

Styre- og svartelegrammer

Telegramtrafikken i et master-slave system styres af
masteren. Der kan maksimalt tilsluttes 31 slaver til en
master, medmindre der anvendes repeater. Anvendes
der repeater, kan der maksimalt tilsluttes 126 slaver til
en master.

Masteren sender kontinuert telegrammer adresseret til
slaverne og afventer svartelegrammer fra disse. Sla-
vens svartid er maksimalt 50 ms.

Kun en slave, der har modtaget et fejlfrit telegram
adresseret til vedkommende slave, sender et svarte-
legram.

Broadcast

En master kan sende samme telegram samtidigt til alle
slaver tilsluttet bussen. Ved denne broadcast-kommu-
nikation sender slaven intet svartelegram tilbage til
masteren om hvorvidt telegrammet er korrekt modta-
get. Broadcast-kommunikation opsaettes i adresse-
formatet (ADR), se Telegramopbygning .

Indhold af en karakter (byte)

Hver overfgrt karakter begynder med en startbit. De-
refter overfgres 8 databits, svarende til en byte. Hver
karakter sikres via en paritetsbit, som szettes til “1”, nar
der er lige paritet (dvs., at der er et lige antal bineere
1-taller i de 8 databits og paritetsbit'en tilsammen). En
karakter afsluttes med et stopbit og bestar séledes af
ialt 11 bits.

195NA036.10

Start O 1 2 3 4 5 6 7 Lige Stop
bit Paritet bit

Telegramopbygning

Hvert telegram begynder med et starttegn (STX) = 02
Hex, efterfulgt af en byte der angiver telegramlaengde
(LGE), samt en byte, der angiver frekvensomforme-
rens adresse (ADR). Derefter kommer et antal data-
bytes (variabel, afhaenger af telegramtype). Telegram-
met slutter med en datakontrolbyte (BCC).

T90NAULY9.10

STX LGE ADR DATA BCC
Telegramtiming
Hastigheden, der kommunikeres med imellem en ma-
ster og en slave, er athaengig af baudraten. Frekvens-
omformerens baud-hastighed skal veere den samme
som masterens baud-hastighed og veelges i parame-
ter 501 Baud-hastighed.
Efter et svartelegram fra slaven skal der minimum vee-
re en pause pa 2 tegn (22 bit), far masteren kan sende
et nyt telegram. Ved en baud-hastighed pa 9600 baud
skal der minimum veere en pause pa 2,3 ms. Efter at
masteren har afsluttet telegrammet, vil slavens re-
sponstid tilbage til masteren maksimalt veere pa 20
ms, og der vil minimum vaere 2 tegns pause.

195NA038.10
Master— Slave—
telegram telegram
Pause Respons— Pause
tid tid tid

Pausetid, min: 2 tegn
Responstid, min: 2 tegn
Responstid, max: 20 ms

Tiden mellem de enkelte tegn i et telegram ma ikke
overskride 2 tegn, og telegrammet skal veere afsluttet
indenfor 1,5 x nominel telegramtid. Ved en baud-ha-
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stighed pa 9600 baud og en telegramleengde pa 16
byte skal telegrammet veere afsluttet efter 27,5 msek.

T9ONALSY.TU

STX LGE ADR DATA BCC

7 = Tid mellem karakter
v/

Telegramleengde (LGE)
Telegramleengden er antallet af databytes plus adres-
sebyte ADR plus datakontrolbyte BCC.

Telegrammer med 4 databytes har en laengde pa:
LGE=4+1+1=6byte

Telegrammer med 12 databytes har en lsengde pa:
LGE=12+1+1 =14 byte

Leengden af telegrammer, der indeholder tekst, er 10
+n byte. 10 er de faste tegn, mens 'n' er variabelt (af-
haengigt af tekstens leengde).

Frekvensomformer adresse (ADR)

Der opereres med to forskellige adresseformater, hvor
frekvensomformerens adresseomrade enten er fra
1-31 eller 1-126.

1. Adresseformat 1-31
Byten for adresseomrade 1-31 har fglgende profil:

7.6 5 4 3 2 1 0
0

195NA040.10
Bit 7 = 0 (adresseformat 1-31 aktiv)
Bit 6 anvendes ikke

Bit 5 = 1: Broadcast, adressebit (0-4) bruges
ikke

Bit 5 = 0: Ingen broadcast
Bit 0-4 = Frekvensomformeradresse 1-31

2. Adresseformat 1-126
Byten for adresseomradet 1-126 har felgende profil:

/7 6 5 4 3 2 1 0
1

195NAD41.10

Bit 7 = 1 (adresseformat 1-126 aktiv)

Bit 0-6 = Frekvensomformeradresse 1-126
Bit 0-6 = 0 Broadcast

Slaven sender adressebyten uzendret tilbage i svarte-
legrammet til masteren.

Eksempel:
Der skrives til frekvensomformeradresse 22 (16H)
med adresseformat 1-31:

/ 6 5 4 5 2 1 O
Oj0|O|1101[1]0
195NA042.10

Datakontrolbyte (BCC)

Datakontrolbyten forklares med et eksempel:

Inden farste byte i telegrammet modtages, er den Be-
regnet CheckSum (BCS) lig med 0.

7 6 5 4 3 2 1 0
00|00 0]|0]|0O0]|O

195NA043.10 Efter at

farste byte (02H) er modtaget:
BCS = BCC EXOR “fgrste byte”
(EXOR = exclusive-or)

BCS =00000000 (00 H)
EXOR
1. byte =00000010 (02H)
BCC =00000010 (02H)
Hver yderligere efterfalgende byte gates med BCS [gx
EXOR og giver en ny BCC, f.eks.: b
S
BCS =00000010 (02H) =
EXOR 5
2. byte =11010110 (D6H) o
BCC =11010100 (D4H) o
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B Datakarakter (byte)

Opbygningen af datablokke afhaenger af telegramty-
pe. Der er tre telegramtyper, og telegramtypen gaelder
for bade styretelegram (mastersslave) og svartele-
gram (slaveemaster). De tre telegramtyper er:

- Parameterblok, der bruges til overforsel af
parametre mellem master og slave. Data-
blokken er opbygget med 12 bytes (6 ord) og
indeholder ogsa procesblokken.

195NA044.10

PWEhg |PWEiqv | PCD1 PCD2

PKE IND

Proces=blok

Parameter=blok

- Procesblok, der er opbygget af en datablok
pa fire bytes (2 ord) og omfatter:

- Styreord og referenceveerdi

- Statusord og aktuel udgangsfre-
kvens (fra slave til master)

| pcot | Pep2

Proces—blok

- Tekstblok, der bruges til at leese eller skrive
tekster via datablokken.

PKE [ IND |Ch 1[Ch 2 Ch n|PCD1 |PCD2

Parameterkommandoer mastereslave

Bit nr.

15 14 13 12 Parameterkommando

0 0 O O Ingenkommando

0 O O 1 Leesparameterveerdi

0 0 1 O Skrivparameterveerdii RAM
(ord)

0 0 1 1 Skrivparameterveerdii RAM
(dobbeltord)

1 1 0 1 Skrivparameterveerdi i RAM
og EEprom (dobbeltord)

1 1 1 0 Skrivparameterveerdii RAM
og EEprom (ord)

1 1 1 1 Laes/skriv tekst

Svar slaveemaster

Bit nr. Svar

15 14 13 12

0 O O O Intetsvar

0 0 0 1 Parameterveerdi overfgrt (ord)

0 0 1 0 Parameterveerdi overfart
(dobbeltord)

0 1 1 1 Kommando kan ikke udfgres

1 1 1 1 Tekstoverfort

Hvis kommandoen ikke kan udfgres, sender slaven
dette svar: 0111 Kommando kan ikke udferes og afgi-
ver falgende fejlmelding i parameterveerdien (PWE):

N Svar (0111 Fejlmeldnin
Tekst—blok Proces—blok ( ) J g
0 Det anvendte parameternummer
Parameterkommandoer og svar (AK). ek3|ste.rer |kke. :
1 Der er ikke skriveadgang til den
195NA046.10 kaldte parameter
PKE IND PWEhzj PWE,,, 2 Dataveerdien overskrider
parameterens greenser
3 Det anvendte subindeks
eksisterer ikke
4 Parameteren er ikke af typen array
AK PNU 5 Datatypen passer ikke til den
15 14 13 12(11(10 98 7 6 5 4 3 2 1 0 kaldte parameter
17 Datasendring i den kaldte para-
1] § L | meter er ikke mulig i frekvens-
g'g N = 2. omformerens aktuelle tilstand.
£ g : o E £ Visse parametre kan f.eks kun
E_g 2 g u'c} 3 gndres, nar motoren er stoppet

Bits nr. 12-15 bruges til overfarsel af parameterkom-
mandoer fra master til slave og slavens bearbejdede
svar tilbage til masteren.

130 Der er ikke busadgang til den
kaldte parameter

131 Dataaendring er ikke mulig, fordi
der er valgt fabriks-setup

Parameternummer (PNU)

Bits nr. 0-10 bruges til overfgrsel af parameternum-
mer. Den pageeldende parameters funktion fremgar af
parameterbeskrivelsen i afsnittet Programmering.
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Index

V2 PS
PKE %r\ID4F>WEmghPWE.ow .

vendes sammen med parameternummeret til leese-/
skrive-adgang til parametre, der har et index, f.eks.
parameter 615 Fgjlkode. Index er opbygget med 2 by-
tes, et lowbyte og et highbyte, men det er kun lowbyte,
der anvendes som index.

Eksempel - Index:

Den farste fejlkode (index [1]) i parameter 615 Fejlko-
de skal leeses.

PKE = 1267 Hex (laes parameter 615 Fejlkode.)

IND = 0001 Hex - Index nr. 1.

1267 H|0001 H |
PKE  IND PWE

Frekvensomformeren vil svare tilbage i parameterveer-
di-blokken (PWE) med en fejlkode veerdi fra 1 - 99. Se
Oversigt over advarsler og alarmer for at identificere
fejlkoden.

Parametervaerdi (PWE)
/ %
PKE | IND PWERHPWELD

terveerdi-blokken bestar af 2 ord (4 bytes), og veerdien
afhaenger af den afgivne kommando (AK). Forespar-
ger masteren om en parameterveerdi, indeholder
PWE-blokken ingen veerdi.

@nskes en parameterveerdi eendret af masteren (wri-
te), skrives den nye veerdi i PWE-blokken og sendes
til slaven.

Svarer slaven pa et parameterkrav (leesekommando),
overfgres den aktuelle parameterveerdii PWE-blokken
og returneres til masteren.

Indeholder en parameter ikke en numerisk talveerdi,
men flere datavalg, f.eks. parameter 001 Sprog hvor
[0] svarer til engelsk, og [3] svarer til dansk, veelges
datavalget ved at skrive veerdien i PWE-blokken. Se
Eksempel - Valg af en dataveerdi.

Via den serielle kommunikation er det kun muligt at
leese parametre, som har datatype 9 (tekststreng). Pa-
rameter 621 - 635 Typeskiltsdata har datatype 9. Der
er f.eks. muligt i parameter 621 Apparat type at leese
apparatstarrelsen og netspaendingsomradet.

Nar der overfares (leeses) en tekststreng er telegram-
leengden variabel, da teksterne har forskellig lsengde.
Telegramleengden er angivet i telegrammets 2. byte,
kaldet LGE.

For at kunne leese en tekst via PWE-blokken skal pa-
rameterkommandoen (AK) saettes til 'F' Hex.

Indexkarakteren bruges til at indikere, om det er en
laese- eller skrivekommando.

Ved en leesekommando skal index have falgende for-
mat:

|

04 00 H

Highbyte Lowbyte
IND

Nogle frekvensomformere har parametre, til hvilke der
kan skrives en tekst. For at kunne skrive en tekst via
PWE-blokken, skal parameterkommandoen (AK) seet-
tes til 'F' Hex.

Ved en skrivekommando skal index have fglgende for-
mat:

|
05 00 H
Highbyte Lowbyte
IND
Datatyper understottet af frekvensomformer:
Datatyper  Beskrivelse
3 Integer 16
4 Integer 32
5 Unsigned 8
6 Unsigned 16
7 Unsigned 32
9 Tekststreng

Unsigned betyder, at der intet fortegn er med i tele-
grammet.

Eksempel - Skriv en parameterveerdi:

Parameter 202 Udgangsfrekvens hgj graense, fuax
gnskes eendret til 100 Hz. Vaerdien skal huskes efter
en netafbrydelse, sa der skrives i EEPROM.

PKE = EOCA Hex - Skriv til parameter 202
Udgangsfrekvens haj greense, fumax

IND = 0000 Hex
PWEHicH = 0000 Hex

PWELow = 03E8 Hex - Dataveerdi 1000 sva-
rende til 100 Hz, se konvertering.

EOCA H|0000 H|0000 H|03E8 H
PKE IND  PWEpigh PWEp,,

Svaret fra slaven til masteren vil veere:

10CA H|0000 H|0000 H|0O3E8 H
PKE IND  PWEpigh PWEoy
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Eksempel - Valg af en dataveerdi:

Der gnskes valgt kg/time [20] i parameter 416 Proces
enheder. Veerdien skal huskes efter en netafbrydelse,
sa der skrives i EEPROM.

PKE = E1A0Q Hex - Skriv til parameter 416
Proces enheder

IND = 0000 Hex
PWEHiGH = 0000 Hex

PWELow = 0014 Hex - Veelg datavalg kg/time
[20]

E1AO H[|0000 H|0000 H|0014 H
PKE IND  PWEpigh PWE,,

Svaret fra slaven til masteren vil veere:

11A0 H|0000 H[0000 H|0014 H
PKE IND  PWEpign PWEp,

Eksempel - Leaes en parameterveerdli:
Veerdien i parameter 207 Rampe op-tid 1 gnskes.
Masteren sender falgende forespgargsel:

PKE = 10CF Hex - lses parameter 207 Rampe
op-tid 1

IND = 0000 Hex
PWEHigH = 0000 Hex
PWELow = 0000 Hex

10CF H|0000 H[0000 H|0000 H
PKE  IND  PWEnigh PWEiow &/ yeori.

en i parameter 207 Rampe op-tid 1 10 sek., vil svaret
fra slaven til masteren veere:

10CF H|0000 H|0000 H|000A H
PKE IND  PWEpigh PWE,,

Konvertering:
Under afsnittet Fabriksindstillinger ses de forskellige

attributter for hver parameter. Da en parameterveerdi
kun kan overfgres som heltal, skal der for at overfare
decimaltal anvendes en konverteringsfaktor.

Eksempel:
Parameter 201 Udgangsfrekvens, lav greense funv har
en konverteringsfaktor pa 0,1. @nskes minimum fre-

kvensen indstillet til 10 Hz, skal veerdien 100 overfa-
res, idet en konverteringsfaktor pa 0,1 betyder, at den
overfarte veerdi ganges med 0,1. Veerdien 100 vil sa-
ledes blive opfattet som 10,0.

Konverteringstabel

Konverterings- Konverterings-

index faktor
73 0,1
2 100
1 10
0 1
-1 0,1
-2 0,01
-3 0,001
-4 0,0001
-5 0,00001

® Proces-ord

Blokken af proces-ord er delt i to blokke pa hver 16
bits, der altid kommer i den angivne raekkefalge.

195NAQ66.10
PCD1 PCD2
PCD 1 PCD 2
Styretelegram Styreord Reference-
(mastereslave) veerdi
Styretelegram Statusord Aktuel udg.
(slaveemaster) frekvens

118 MG.27.E3.01 - VLT ®er et registreret varemeerke tilhgrende Danfoss



Danfot

VLT ®2800 Series

m Styreord ifelge FC-protokol
For at vaelge FC-protokol i styreordet skal parameter
512 Telegramprofil indstilles til FC-protokol [1].

Styreordet anvendes til at sende kommandoer fra en
master (f.eks. en PC) til en slave (frekvensomformer).

Seriel
kom. ref.

Master —» Slave [/Styreord

hvorledes Bit 02 sammenfares (gates) med den tilsva-
rende funktion pa en digital indgang.

Bit 03, Frilgbsstop:

Bit 03 = '0' medfgorer, at frekvensomformeren straks vil
"slippe" motoren (udgangstransistorerne "slukkes"),
sdledes at denne lgber frit til stop.

Bit 03 ='1' medforer, at frekvensomformeren kan star-
te motoren, hvis de gvrige startbetingelser er opfyldt.
Bemeerk: | parameter 502 Frilobsstop veelges det,
hvorledes Bit 03 sammenfares (gates) med den tilsva-
rende funktion pa en digital indgang.

Bit 04, Kvikstop:
Bit 04 = '0' medfarer stop, hvor motorens hastighed

rampes ned til stop via parameter 212 Kvikstop rampe
ned-tid.

Bit 05, Fastfrys udgangsfrekvens:

15 14 13 12 11 10 98 7 6 54 3 2 1 0 Bit nr.

Bit Bit=0 Bit =1

00 Preset-ref. Isb

01 Preset-ref. msb

02 DC-bremsning

03 Frilebsstop

04 Kvikstop

05 Fastfrys udgangsfrekv.

06 Rampestop Start

07 Nulstil

08 Jog

09 Rampe 1 Rampe 2

10 Data ikke gyldige Data gyldige

11 Ingen funktion Relee 01 aktiveret

12 Ingen funktion Digital udgang
Klemme 46

aktiveret

13 Valg af setup, Isb

14 Valg af setup, msb

15 Reversering

Bit 00/01:

Bit 00/01 anvendes til at vaelge mellem de to forpro-
grammerede referencer (parameter 215-218 Preset-
reference) efter felgende tabel:

Preset-ref. Parameter Bit01 Bit00
1 215 0 0
2 216 0 1
3 217 1 0
4 218 1 1

NB!

| parameter 508 Valg af preset-reference
veelges det, hvorledes Bit 00/01 sammen-
fares (gates) med den tilsvarende funkti-
on pa de digitale indgange.

G

Bit 02, DC-bremse:

Bit 02 = '0' medferer DC-bremsning og stop. Bremse-
spaending og varighed indstilles i parameter 132 DC-
bremsespaending og parameter 126 DC-bremsetid.
Bemeerk: | parameter 504 DC-bremse veelges det,

Bit 05 = '0' medfgrer, at den aktuelle udgangsfrekvens
(i Hz) fastfryses. Den fastfrosne udgangsfrekvens kan
nu kun aendres vha. de digitale indgange programme-
ret til Hastighed op og Hastighed ned.
| NB!

'.: Hvis Fastfrys udgang er aktiv, kan fre-

a kvensomformeren ikke stoppes via Bit 06
Start eller via en digital indgang. Fre-
kvensomformeren kan kun stoppes pa fal-
gende made:

J Bit 03 Frilobsstop
J Bit 02 DC-bremsning

. En digital indgang programme-
ret til DC-bremsning , Frilobs-
stop eller Nulstilling og frilobs-
stop.

Bit 06, Rampestop/start:

Bit 06 = '0' medfarer stop, hvor motorens hastighed
rampes ned til stop via den valgte rampe ned-parame-
ter.

Bit 06 = '1' medforer, at frekvensomformeren kan star-
te motoren, hvis de gvrige startbetingelser er opfyldt.
Bemeerk: | parameter 505 Start veelges det, hvorledes
Bit 06 Rampestop/start sammenfares (gates) med den
tilsvarende funktion pa en digital indgang.

Bit 07, Nulstilling:

Bit 07 = '0' medfarer ingen nulstilling.

Bit 07 = '1' medfarer nulstilling af et trip. Nulstilling ak-
tiveres pa signalets forflanke, dvs. ved skift fra logisk
‘0" til logisk '1'.
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Bit 08, Jog:
Bit 08 = '1' medferer, at udgangsfrekvensen bestem-

mes af parameter 213 Jog-frekvens.

Bit 09, Valg af rampe 1/2:

Bit 09 = “0” medfarer, at rampe 1 er aktiv (parameter
207/208). Bit 09 = “1” medforer, at rampe 2 (parameter
209/210) er aktiv.

Bit 10, Data ikke gyldige/Data gyldige:

Anvendes til at forteelle frekvensomformeren, hvorvidt
styreordet skal benyttes eller ignoreres. Bit 10 = '0'
medfgrer, at styreordet ignoreres, Bit 10 = '1' medfarer
at styreordet anvendes. Denne funktion er relevant,
fordi styreordet altid er indeholdt i telegrammet, uanset
hvilken telegramtype der anvendes. Det er dermed
muligt at koble styreordet fra, hvis det ikke gnskes an-
vendt i forbindelse med opdatering eller leesning af
parametre.

Bit 11, Relee 01:

Bit 11 = “0” Relaeet er ikke aktiveret.

Bit 11 =“1” Relee 01 er aktiveret, forudsat at der er valgt
Styreord bit i parameter 323.

Bit 12, Digital udgang. klemme 46:

Bit 12 = “0” Den digitale udgang er ikke aktiveret.

Bit 12 = “1” Den digitale udgang er aktiveret, forudsat
at der er valgt Styreord bit i parameter 341.

Bit 13/14, Valg af Setup:
Bit 13 og 14 anvendes til at vaelge mellem de fire men-
uopseetninger efter falgende tabel:

Setup Bit 14 Bit 13
1 0 0
2 0 1
3 1 0
4 1 1

Funktionen er kun mulig, nar der er valgt Multi Setup
i parameter 004 Aktivt Setup .

Bemaerk: | parameter 507 Valg af Setup veelges det,
hvorledes Bit 13/14 sammenfores (gates) med den til-
svarende funktion pa de digitale indgange.

Bit 15 Reversering:

Bit 15 = '0' medfgrer ingen reversering.

Bit 15 = '1' medfarer reversering.

Bemeerk: Reversering er fra fabrikken indstillet til digi-
tal i parameter 506 Reversering. Bit 15 medfarer kun
reversering, nar der er valgt Ser. kommunikation, Lo-
gisk eller eller Logisk og.

B Statusord i henhold til FC-profil

Slave —» Master

15 14 13 12 11

Statusord

Udgangs—
frekvens

10987654321¢C

Statusordet anvendes til at oplyse masteren (f.eks. en
PC) om slavens (frekvensomformerens) tilstand.
Slaveemaster

Bit Bit=0 Bit = 1

00 Styring klar

01 Frekvensomformer

klar

02 Frilgbsstop

03 Ingen trip Trip

04 Anvendes ikke

05 Anvendes ikke

06 Triplas

07 Ingen advarsel Advarsel

08 Hastighed eref. Hastighed = ref.

09 Lokal betjening Ser. kommuni.

10 Ude af Frekvensgreense
frekvensomrade OK

11 Motor karer

12

13 Speending adv.

14 Stremgreense

15 Termisk adv.

Bit 00, Styring klar:
Bit 00 = 1: Frekvensomformeren er klar til drift.
Bit 00 = 0: Frekvensomformeren er ikke klar til drift.

Bit 01, frekvensomformer klar:

Bit 1 = 1: Frekvensomformeren er klar til drift, men der
er en aktiv frilgbskommando via de digitale indgange
eller via den serielle kommunikation.

Bit 02, Frilgbsstop:

Bit 2 = 0: Frekvensomformeren har sluppet motoren.
Bit 2 = 1: Frekvensomformeren kan starte motoren, nar
der afgives en startkommando.

Bit 03, Ingen trip/trip:

Bit 03 ='0' betyder, at frekvensomformeren ikke erien
fejltilstand.

Bit 03 = '1' betyder, at frekvensomformeren er trippet,
og at den behgver et reset-signal, for at driften kan
genetableres.

Bit 04, Anvendes ikke:

Bit 04 anvendes ikke i statusordet.

Bit 05, Anvendes ikke:
Bit 05 anvendes ikke i statusordet.
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Bit 06, Triplas:

Bit 06 = '0' betyder, at frekvensomformeren ikke er tri-
plast.

Bit 06 = '1' betyder, at frekvensomformeren er triplast
og ikke kan resettes, for netforsyningen er fjernet.
Trip'et kan resettes med enten 24 V ekstern kontrol-
backup, eller efter at strammen tilsluttes igen.

Bit 07, Ingen advarsel/advarsel:
Bit 07 = '0' betyder, at der ingen advarsler er.
Bit 07 = '1' betyder, at der er opstaet en advarsel.

Bit 08, Hastighede ref/hastighed = ref.:

Bit 08 = '0' betyder, at motoren karer, men at den ak-
tuelle hastighed er forskellig fra den indstillede hastig-
hedsreference. Det kan f.eks. veere tilfeeldet, mens
hastigheden rampes op/ned ved start/stop.

Bit 08 = '1' betyder, at motorens aktuelle hastighed er
lig med den indstillede hastighedsreference.

Bit 09, Lokal betjening/seriel kommunikationsstyring:

Bit 09 = '0' betyder, at [STOP/RESET] er aktiveret pa
styreapparatet, eller at Lokal betjening i parameter 002
Lokal-/fiernbetjening er valgt. Det er ikke muligt at styre
frekvensomformeren via den serielle kommunikation.
Bit 09 ='1' betyder, at det er muligt at styre frekvens-
omformeren via den serielle kommunikation.

Bit 10, Ude af frekvensomrade:

Bit 10 ='0', hvis udgangsfrekvensen har naet veerdien
i parameter 201 Udgangsfrekvens lav graense eller pa-
rameter 202 Udgangsfrekvens hgj greense . Bit 10 ="1"
betyder, at udgangsfrekvensen er inden for de for
naevnte greenser.

Bit 11, Karer/karer ikke:

Bit 11 ='0" betyder, at motoren ikke karer.

Bit 11 = '1' betyder, at frekvensomformeren har et
startsignal, eller at udgangsfrekvensen er storre end 0
Hz.

Bit 13, Speendingsadvarsel hgj/lav:

Bit 13 = '0' betyder, at der ingen spaendingsadvarsler
er.

Bit 13 = '1' betyder, at DC-speendingen i frekvensom-
formerens mellemkreds er for lav eller for hgj.

Bit 14, Stremgreense:

Bit 14 = '0' betyder, at udgangsstremmen er mindre
end veerdien i parameter 221 Stramgreense lm .

Bit 14 ='1' betyder, at udgangsstremmen er storre end
veerdien i parameter 221 Stremgreense I , og at fre-
kvensomformeren vil trippe efter en fast tid.

Bit 15, Termisk advarsel:

Bit 15 ='0' betyder, at der ikke er en termisk advarsel.
Bit 15 = '1' betyder, at temperaturgreensen er over-
skredet i enten motor, frekvensomformer eller fra en
termistor, der er tilsluttet en digital indgang.

Styreord i henhold til Fieldbus-profil
Seriel
Master —» Slave [/Styreord’} | C " o

15 14 13 12 11
For at veelge Profidrive i styreordet skal parameter 512
Telegramprofil indstilles til Profidrive [0].

Styreordet anvendes til at sende kommandoer fra en
master (fx en PC) til en slave (frekvensomformer).
MastereSlave.

Bit Bit=0 Bit = 1
00 OFF 1 ON 1

01 OFF 2 ON 2
02 OFF 3 ON3
03 Frilgbsstop

04 Kvikstop

05 Fastfrys udgangsfrekv.

06 Rampestop Start
07 Nulstil
08 Bus jog 1
09 Bus jog 2
10 Data ikke gyldige Data gyldige
11 Slow down
12 Catch-up

13 Valg Set-up (Isb)
14 Valg Set-up (msb)
15 Reversering

Bit 00-01-02, OFF1-2-3/ON1-2-3:

Bit 00-01-02 = "'0' medfarer rampestop, som anvender
rampetiden i parameter 207/208 eller 209/210.

Hvis der er valgt Relay 123 i parameter 323 Relseud-
gang , vil udgangsrelaeet aktiveres, nar udgangsfre-
kvensen er 0 Hz.

Bit 00-01-02 = '1' medfgrer, at frekve nsomformeren
kan starte motoren, hvis de gvrige startbetingelser er
opfyldt.
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Bit 03, Frilgbsstop:
Se beskrivelse under Styreord iflg. FC-protokol.

Bit 04, Kvikstop:
Se beskrivelse under Styreord iflg. FC-protokol.

Bit 05, Fastfrys udgangsfrekvens:
Se beskrivelse under Styreord iflg. FC-protokol.

Bit 06, Rampestop/start:
Se beskrivelse under Styreord iflg. FC-protokol.

Bit 07, Nulstilling:
Se beskrivelse under Styreord iflg. FC-protokol.

Bit 08, Jog 1:
Bit 08 = "1" medfarer, at udgangsfrekvensen bestem-

mes af parameter 09 Bus jog 7.

Bit 09, Jog 2:
Bit 09 = "1" medfarer, at udgangsfrekvensen bestem-

mes af parameter 510 Bus jog 2.

Bit 10, Data ikke gyldige/Data gyldige:
Se beskrivelse under Styreord iflg. FC-protokol.

Bit 11, Slow-down:

Anvendes til at r educere hastighedsreferencen med
veerdien i parameter 219 Catch-up/slow-down referen-
ce.

Bit 11 ='0" medfarer ingen andring af referencen.

Bit 11 = '1' medfarer at referencen reduceres.

Bit 12, Catch-up:
Anvendes til at gge hastighedsreferencen med veerdi-

en i parameter 219 Catch-up/slow-down reference.
Bit 12 = '0' medfarer ingen gendring af referencen.

Bit 12 = '1' medfarer, at referencen gges.

Hvis bade Slow-down og Catch-up er aktiveret (Bit 11
og 12 = "1"), har slow-down hgjeste prioritet, dvs. at
hastighedsreferencen reduceres.

Bit 13/14, Valg af Setup:
Se beskrivelse under Styreord iflg. FC-protokol.

Bit 15 R eversering:
Se beskrivelse under Styreord iflg. FC-protokol.

Statusord iht. Profidrive-protokol

Udgangs—

Statusord” frekvens

Slave —» Master

1514 1312 11 10 9 87 6 5432 1¢C
Statusordet anvendes til at oplyse masteren (f.eks. en
PC) om slavens (frekvensomformerens) tilstand.
SlaveeMaster.

Bit Bit=0 Bit =1

00 Styring klar

01 Frekvensomformer

klar

02 Frilgbsstop

03 Ingen trip Trip

04 ON2 OFF 2

05 ON 3 OFF 3

06 Start mulig Start ikke mulig

07 Advarsel

08 Hastighed e ref. Hastighed = ref.

09 Lokalbetjening Ser. kommuni.

10 Ude af Frekvensgreense
frekvensomrade OK

11 Motor karer

12

13 Spaending adv.

14 Stremgreense

15 Termisk adv.

Bit 00, Styring ikke klar/klar:

Bit 00 ='0' betyder, at styreordets Bit 00, 01 eller 02 er
'0' (OFF1, OFF2 eller OFF3), eller at frekvensomfor-
meren ikke er Kklar til drift.

Bit 00 = '1' betyder, at frekvensomformeren er klar til
drift.

Bit 01, frekvensomformer klar:
Se beskrivelse under Statusord iht. FC-protokol.

Bit 02, Frilgbsstop:

Bit 02 = '0' betyder, at styreordets Bit 00, 02 eller 03 er
"0" (OFF1, OFF3 eller Frilobsstop).

Bit 02 = '1' betyder, at styreordets Bit 00, 01, 02 og 03
er "1", og at frekvensomformeren ikke er trippet.

Bit 03, Ingen trip/trip:
Se beskrivelse under Statusord iht. FC-protokol.

Bit 04, ON 2/OFF 2: newline/>Bit 04 = '0' betyder, at
styreordets Bit 01 ='1".
Bit 04 = '1' betyder, at styreordets Bit 01 ='0".

Bit 05, ON 3/OFF 3:
Bit 05 = '0 betyder, at styreordets Bit 02 = '1".
Bit 05 = '1' betyder, at styreordets Bit 02 = '0'.

Bit 06, Start mulig/start ikke mulig:

Bit 06 ='1' efter reset af et trip, efter aktivering af OFF2
eller OFF3 og efter tilslutning af netspaending. Start
ikke mulig resettes, idet styreordets Bit 00 seettes til '0',
og Bit 01, 02 og 10 saettes til '1'.

Bit 07, Advarsel:
Se beskrivelse under Statusord iht. FC-protokol.

Bit 08, Hastighed:
Se beskrivelse under Statusord iht. FC-protokol.
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Bit 09, Ingen advarsel/advarsel:
Se beskrivelse under Statusord iht. FC-protokol.

Bit 10, Hastighed e ref./hastighed = ref.:
Se beskrivelse under Statusord iht. FC-protokol.

Bit 11, Karer/karer ikke:
Se beskrivelse under Statusord iht. FC-protokol.

Bit 13, Spaendingsadvarsel hgj/lav:
Se beskrivelse under Statusord iht. FC-protokol.

Bit 14, Stremgraense:
Se beskrivelse under Statusord iht. FC-protokol.

Bit 15, Termisk advarsel:
Se beskrivelse under Statusord iht. F C-protokol.

Seriel kommunikationsreference

Seriel
kom. ref.

Styreord Master —» Slave

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 Bit nr.

Den serielle kommunikationsreference overfgres til
frekvensomformeren som et 16-bit ord. Veerdien over-
fores som hele tal 0 - +32767 (x200%).

16384 (4000 Hex) svarer til 100%.

Den serielle kommunikationsreference har felgende
format: 0-16384 (4000 Hex) ¢ 0-100 % (Par. 204 Mini-
mum reference - Par. 205 Maximum reference.).

Det er muligt at &2ndre omdrejningsretningen via den
serielle reference. Det sker ved at omregne den binage-
re referenceveerdi til 2' komplement. Se eksempel.

Eksempel - Styreord og seriel kommunikationsref.:
Frekvensomformeren skal modtage en startkomman-
do, og referencen skal indstilles til 50 % (2000 Hex) af
referenceomradet.

Styreord = 047F Hex ¢ Startkommando.

Reference = 2000 Hex * 50 % reference.

l047F H|2000 H|

Styreord Reference

Frekvensomformeren skal modtage en startkomman-
do, og referencen skal indstilles til -50 % (-2000 Hex)
af referenceomradet.

Referenceveerdien konverteres farst til 1' komplement,
og dernaest adderes 1 binaert for at f4 2' komplement:

2000 Hex 0010 0000 0000 0000 0000
1" komplement 1101 1111 1111 1111 1111
+1

2' komplement 1110 0000 0000 0000 0000

Styreord = 047F Hex ¢ Startkommando.
Reference = EO00 Hex ¢ -50 % reference.

l047F H|E000 H|

Styreord Reference

m Aktuel udgangsfrekvens

Udgangs—

Statusord frekvens

Slave —» Master

15 14 13 12 11 10 9 87 6 5 4 3 2 1 0 Bit nr.

Veerdien af frekvensomformerens aktuelle udgangs-
frekvens overfares som et 16-bit ord. Veerdien over-
fares som hele tal 0 - +32767 (+200%).

16384 (4000 Hex) svarer til 100%.

Udgangsfrekvens har fglgende format:

0-16384 (4000 Hex) * 0-100 % (Par. 201 Udgangsfre-
kvens, lav greense - Par. 202 Udgangsfrekvens, hoj
greense).

Eksempel - Statusord og aktuel udgangsfrekvens:
Masteren modtager en statusmeddelelse fra frekvens-
omformeren, om at den aktuelle udgangsfrekvens er
50 % af udgangsfrekvensomradet.

Par. 201 Udgangsfrekvens, lav greense = 0 Hz

Par. 202 Udgangsfrekvens, hgj greense = 50 Hz

Statusord = OF03 Hex.
Output frequency = 2000 Hex ® 50 % af frekvensom-
radet svarende til 25 Hz.
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m Seriel kommunikation

500 Adresse

Veerdi:
Parameter 500 Protokol = FC protokol [0]
0-247 #
Parameter 500 Protokol = Metasys N2 [1]
1-255 # 1
Parameter 500 Protokol = MODBUS RTU [3]
1-247 # 1
Funktion:
Det er i denne parameter muligt at tildele hver fre-
kvensomformer en adresse i et serielt kommunikati-
onsnet.

Beskrivelse af valg:
Den enkelte frekvensomformer skal tildeles en unik
adresse.
Hvis antallet af tilsluttede enheder (frekvensomforme-
re + master) er sterre end 31, skal der anvendes en
forsteerker (repeater).
Parameter 500 Adresse kan ikke veelges via den seri-
elle kommunikation, men skal indstilles via betjenings-
enheden.

501 Baudrate

(baudrate)

502 Frilobsstop

Veaerdi:

Digital indgang (digital indgang) [0]

Seriel kommunikation (ser. kommunikation) [1]

Logisk og (logisk og) [2]

# Logisk eller (logisk eller) [3]
Funktion:

| parameter 502-508 kan man veelge at styre frekvens-
omformeren via de digitale indgange og/eller via seriel
kommunikation.

Veelges Seriel kommunikation [1], kan den pageeldende
kommando kun aktiveres, hvis der afgives en kom-
mando via den serielle kommunikation.

Ved Logisk og [2] skal funktionen tillige veere aktiveret
via en digital indgang.

Beskrivelse af valg:
Nedenstdende skema viser, hvornar motoren karer og
erifrilab, nar der er valgt hhv. Digital indgang [0], Seriel
kommunikation [1], Logisk og [2] eller Logisk eller [3].

"

Digital indgang [0]

NB!
Bemeerk at Frilobsstop og Bit 03 i styre-
ordet er aktivt ved logisk '0".

Veerdi: Dig. indgang Ser. kom. Funktion
300 Baud (300 baud) [0] 0 0 Frilzb
600 Baud (600 Baud) [1] Frilab
1200 Baud (1200 Baud) [2] 1 0 Motor karer
2400 Baud (2400 Baud) [3] 1 1 Motor karer
4800 Baud (4800 Baud) [4] Seriel kommunikation [1]

# 9600 Baud (9600 Baud) (5] Dig. indgang | Ser. kom. Funktion
- 0 0 Frilob
AL Gl . 0 1 Motor karer
| denne parameter programmeres den hastighed, 1 0 Frilob
hvormed data overfgres via den serielle kommunika- 1 1 Motor karer
tion. Baudrate defineres som antallet af bits, der over-
fares pr. sekund. Logisk og [2]
Dig. indgang Ser. kom. Funktion

Beskrivelse af valg: 0 0 Frilob

Frekvensomformerens transmissionshastighed skal 0 1 Motor karer
seettes til en vaerdi svarende til transmissionshastig- 1 0 Motor karer
heden for masteren. 1 1 Motor karer
Parameter 501 Baudrate kan ikke veelges via den se-

rielle kommunikation, men skal indstilles via betje-

ningsenheden.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Logisk eller [3] Logisk eller [3]
Dig. indgang Ser. kom. Funktion Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 Frileb 0 0 Kvikstop
1 Frilgb 1 Kvikstop
1 0 Frilgb 1 0 Kvikstop
1 1 Motor karer 1 1 Motor karer

504 DC bremse

(kvikstop)

Veerdi:
Digital indgang (digital indgang) [0]
Seriel kommunikation (ser. kommunikation)  [1]
Logisk og (logisk og) [2]
# Logisk eller (logisk eller) [3]
Funktion:

Se funktionsbeskrivelse til parameter 502 Frilobsstop.

Beskrivelse af valg:
Nedenstaende skema viser, hvornar motoren kgrer og
er i kvikstop, nar der er valgt hhv. Digital indgang [0],
Seriel kommunikation [1], Logisk og [2] eller Logisk el-
ler [3].

NB!
'l: Bemaerk at Kvikstop inverteret og Bit 04 i
i styreordet er aktivt ved logisk '0'.

(dc bremse)

Veerdi:
Digital indgang (digital indgang) [0]
Seriel kommunikation (ser. kommunikation)  [1]
Logisk og (logisk og) [2]
# Logisk eller (logisk eller) [3]
Funktion:

Se funktionsbeskrivelse til parameter 502 Frilobsstop.

Beskrivelse af valg:
Nedenstdende skema viser, hvornar motoren karer og
DC bremser, nédr der er valgt hhv. Digital indgang [0],
Seriel kommunikation [1], Logisk og [2] eller Logisk el-
ler [3].

NB!
": Bemaerk at DC-bremsning inverteret og Bit
i 02 i styreordet er aktivt ved logisk '0'".

o
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Digital indgang [0]

Digital indgang [0]

Dig. indgang Ser. kom. Funktion Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 Kvikstop 0 0 DC-brems.
1 Kvikstop DC-brems.
1 0 Motor karer 1 0 Motor karer
1 1 Motor karer 1 1 Motor karer
Seriel kommunikation [1] Seriel kommunikation [1]
Dig. indgang Ser. kom. Funktion Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 Kvikstop 0 0 DC-brems.
1 Motor karer 1 Motor karer
1 0 Kvikstop 1 0 DC-brems
1 1 Motor karer 1 1 Motor karer
Logisk og [2] Logisk og [2]
Dig. indgang Ser. kom. Funktion Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 Kvikstop 0 0 DC-brems.
0 1 Motor karer 0 1 Motor karer
1 0 Motor karer 1 0 Motor karer
1 1 Motor karer 1 1 Motor karer

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Logisk eller [3]
Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 DC-brems.
1 DC-brems.
1 0 DC-brems.
1 1 Motor karer

(Start)
Veerdi:
Digital indgang (digital indgang) [0]
Seriel kommunikation (ser. kommunikation)  [1]
Logisk og (logisk og) [2]
# Logisk eller (logisk eller) [3]
Funktion:

Se funktionsbeskrivelse til parameter 502 Frilobsstop.

Beskrivelse af valg:
Nedenstdende skema viser, hvornar motoren er stop-
pet, og hvornar frekvensomformeren har en startkom-
mando, nér der er valgt hhv. Digital indgang [0], Seriel
kommunikation [1], Logisk og [2] eller Logisk eller [3].

Digital indgang [0]
Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 Stop
1 Stop
1 0 Start
1 1 Start
Seriel kommunikation [1]
Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 Stop
1 Start
1 0 Stop
1 1 Start
Logisk og [2]
Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 Stop
1 Stop
1 0 Stop
1 1 Start
Logisk eller [3]
Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 Stop
0 1 Start
1 0 Start
1 1 Start

506 Reversering

Veerdi:

Digital indgang (digital indgang) [0]

Seriel kommunikation (ser. kommunikation)  [1]

Logisk og (logisk og) [2]

# Logisk eller (logisk eller) [3]
Funktion:

Se funktionsbeskrivelse til parameter 502 Frilobsstop.

Beskrivelse af valg:
Nedenstdende skema viser, hvornar motoren karer
med uret og mod uret, nar der er valgt hhv. Digital ind-
gang [0], Seriel kommunikation [1], Logisk og [2] eller
Logisk eller [3].

Digital indgang [0]

Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 Med uret
1 Med uret
1 0 Mod uret
1 1 Mod uret
Seriel kommunikation [1]
Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 Med uret
1 Mod uret
1 0 Med uret
1 1 Mod uret
Logisk og [2]
Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 Med uret
0 1 Med uret
1 0 Med uret
1 1 Mod uret
Logisk eller [3]
Dig. indgang Ser. kom. Funktion
0 0 Med uret
1 Mod uret
1 0 Mod uret
1 1 Mod uret

507 Valg af Setup
(VALG AF SETUP)

Veerdi:
Digital indgang (digital indgang) [0]
Seriel kommunikation (ser. kommunikation) [1]

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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+#r Logisk eller (logisk eller) [3] Bus Se- | Bus Se- Dig. Se- Dig. Se- | Setup nr.
tup tup tup tup
Funktion: msb Isb msb Isb
Se funktionsbeskrivelse til parameter 502 Frilobsstop. 0 0 0 0 1
0 0 0 2
Beskrivelse af valg: 8 8 1 ? i
Nedenstdende skema viser, hvilket Setup (parameter
004 Aktivt Setup) der er valgt med hhv. Digital ind- 0 ! 0 0 2
) . , 0 1 0 1 2
gang [0], Seriel kommunikation [1], Logisk og [2] eller 0 ) ] 0 4
Logisk eller [3]. 0 1 1 1 4
Digital indgang [0] 1 0 0 0 3
Setup msb Setup Isb Funktion 1 0 0 1 4
0 0 Setup 1 1 0 1 0 3
0 1 Setup 2 1 0 1 1 4
1 0 Setup 3 1 1 0 0 4
1 1 Setup 4 1 1 0 1 4
1 1 1 0 4
Seriel kommunikation [1] 1 1 1 1 4
Setup msb Setup Isb Funktion
0 0 Setup 1
0 1 Setup 2 508 Valg af preset ref.
1 0 Setup 3 >
1 1 Setup 4 e -GE)
Logisk og [2] Digital indgang (DIG. INDGANG) [0] %
Bus Se- | Bus Se- | Dig. Se- | Dig. Se- |Setup nr. Seriel kommunikation (SER. KOMMUNIKATI- 5
tup tup tup tup ON) (1] DQ_
msb Isb msb Isb Logisk og (LOGISK OG) [2]
0 0 0 0 1 # Logisk eller (LOGISK ELLER) [3]
0 0 0 1 1
0 0 1 0 1 Funktion:
0 0 1 1 1 Se funktionsbeskrivelse til parameter 502 Frilobsstop.
0 1 0 0 1
0 1 0 1 2 Beskrivelse af valg:
0 1 1 0 1 Preset referencer via seriel kommunikation er aktive
0 1 1 1 2 nar parameter 512 Telegramprofil er indstillet til FC-
! 0 0 0 1 protokol [1].
1 0 0 1 1
1 0 1 0 3
1 0 1 1 3
1 1 0 0 1
1 1 0 1 2
1 1 1 0 3
1 1 1 1 4
# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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509  Bus jog 1 (BUS JOG 1)

510 Bus jog 2 (BUS JOG 2)

Veerdi:

0,0 - par. 202 Udgangsfrekvens haj

greense # 10,0 Hz
Funktion:

Hvis der i parameter 512 Telegramprofil er valgt Profi-

drive [0], kan der via den serielle kommunikation veel-

ges to faste hastigheder (Jog 1 eller Jog 2).

Funktionen er som i parameter 213 Jog-frekvens .

Beskrivelse af valg:
Jog-frekvensen fjoc kan veelges mellem 0 Hz og f
AX.

=

512 Telegramprofil

(Telegramprofil)

Veerdi:

Profidrive (Profidrive) [0]
# FC protokol (FC protokol) [1]
Funktion:

Det er muligt at vaelge mellem to forskellige styreo-
rdsprofiler.

Beskrivelse af valg:
Veelg den gnskede styreordsprofil.
Se Seriel kommunikation for VLT 2800 for naermere op-
lysninger om styreordsprofilerne.

513 Bus tidsinterval

(bus timeout tid)

Veerdi:

1-99 sek. # 1 sek.

Funktion:
| denne parameter indstilles den tid, der maksimalt for-
ventes at ga mellem modtagelse af to pa hinanden
falgende telegrammer. Overskrides denne tid, formo-
des den serielle kommunikation at vaere ophart, og
gnsket reaktion indstilles i parameter 514 Bus tidsin-
tervalfunktion.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede tid.

514 Bus tidsintervalfunktion

(bus timeout funk)

Veerdi:

# Off (off) [0]
Fastfrys udgangsfrekvens (frys udgang) [1]
Stop (Stop) [2]
Jogging (jogging) (3]
Max. hastighed (Max. hastighed) [4]
Stop og trip (stop & trip) [5]

Funktion:

| denne parameter vaelger man gnsket reaktion for fre-
kvensomformeren, nar den indstillede tid i parameter
513 Bus tidsinterval er overskredet. Hvis valg [1] til [5]
bliver aktiveret, vil udgangsrelaeet blive deaktiveret.

Beskrivelse af valg:
Frekvensomformerens udgangsfrekvens kan fryses til
den aktuelle veerdi, stoppe motoren, fryses til parame-
ter 213 Jog-frekvens , fryses til parameter 202 Ud-
gangsfrekvens, hgj greense fuax eller stoppe og
aktivere en udkobling.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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515-544 Dataudlaesning

Veerdi:
Par.- Beskrivelse Displaytekst Enhed Opdater
no. interval
515 Res. reference (REFERENCE %) %
516 Res. reference [Enhed] (REFERENCE [ENH.]) Hz, O/MIN.
517 Feedback [enhed] (FEEDBACK [ENHED]) Par. 416
518 Frekvens (FREKVENS) Hz
519 Frekvens x skal. (FREKVENS X SKAL) Hz
520 Motorstram (MOTORSTROM) Amp
521 Moment (MOMENT) %
522 Effekt [kW] (EFFEKT (kW)) kW
523 Effekt [hK] (EFFEKT (hk)) hk
524 Motorspaending (MOTORSP/ZANDING) \
525 DC-linkspzending (DC LINK SPZAENDING) \Y
526 Termisk belastning af motor (TERM. BEL.MOTOR) %
527 Termisk belastning af inverter (TERM. BELAST.INV.) %
528 Digital indgang (DIG. INDGANG) Bin
529 KI. 53 analog indgang (ANA. INDG. 53) \Y
531 KI. 60, analog indgang (ANA. INDG. 60) mA
532 Pulsreference (PULSREFERENCE) Hz
533 Ekstern reference (EKST. REF. %) %
534 Statusord, Hex (STATUSORD) Hex
535 Busfeedback 1 (BUS-FEEDBACKT) Hex =
537 Invertertemperatur (INVERTER TEMP.) °C S
538 Alarmord (ALARMORD) Hex E
539 Styreord (STYREORD) Hex ©
540 Advarselsord (ADVARSELS ORD) Hex 8’
541 Udvidet statusord (STATUSORD) Hex a
544 Pulsantal (PULS TALLER)
Funktion: Feedback [enhed], parameter 517:

Disse parametre kan udleeses via den serielle kom-
munikationsport samt via LCP-displayet. Se ogsa pa-
rameter 009-012 Display udlaesning.

NB!
“: Parametrene 515-541 kan kun udlaeses
i via en LCP-betjeningsenhed.

Beskrivelse af valg:
Reference %, parameter 515:

Giver den resulterende reference som en procentdel i
omradet fra Minimumreference, Refun til Maksimum-
reference Refuax. Se ogsé Referencehandtering.

Resulterende reference [enhed], parameter 516:
Angiver den resulterende reference i Hz i Aben slgijfe
(parameter 100). | Lukket slgjfe veelges referenceen-
heden i parameter 416 Procesenheder.

Angiver den resulterende feedbackveerdi med den en-
hed/skalering, som er valgt i parameter 414, 415 og
416. Se evt. feedbackhandtering.

Frekvens [Hz], parameter 518:
Angiver udgangsfrekvensen fra frekvensomformeren.

Frekvens x skalering [-], parameter 519:

svarer til den nuveerende udgangsfrekvens fu ganget
med den faktor, der er indstillet i parameter 008 Dis-
playskalering af udgangsfrekvens.

Motorstram [A], parameter 520:

Angiver motorens fasestram malt som en effektivvaer-
di.

Moment [Nm], parameter 621

Angiver motorens aktuelle belastning i forhold til mo-
torens nominelle moment.

Effekt [kKW], parameter 622:
Angiver den aktuelle effekt, som motoren optager i kW.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Effekt [HK], parameter 523:
Angiver den aktuelle effekt, som motoren optager i HK.

Motorspeending, parameter 524:
Angiver den spgending, som tilfgres motoren.

DC link speending, parameter 525:
Angiver mellemkredsspaendingen i frekvensomforme-
ren.

Termisk belastning, motor [%], parameter 526:
Angiver den beregnede/estimerede termiske belast-
ning af motoren. 100 % er udkoblingsgreensen. Se
ogsa parameter 128 Termisk motorbeskyttelse.

Termisk belastning INV [%], parameter 527

Angiver den beregnede/estimerede termiske belast-
ning af frekvensomformeren. 100 % er udkoblings-
greensen.

Dig. indgang, parameter 528:

Angiver signalstatus fra de 5 digitale indgange (18, 19,
27, 29 og 33). Indgang 18 svarer til bitten leengst til
venstre. "0" = intet signal, "1" = tilsluttet signal.

Klemme 53 analog indgang [V], parameter 529:
Angiver spaendingsveaerdien for signalet pa klemme
58.

Klemme 60 analog strom [mA], parameter 531:
Angiver den aktuelle vaerdi for signalet pa klemme 60.

Pulsreference [Hz], parameter 532:
Angiver en pulsfrekvens i Hz pa klemme 33.

Ekstern reference, parameter 533:

Angiver summen af eksterne referencer i procent
(summen af analog-/puls-/seriel kommunikation) i om-
radet fra Minimumreference, Refuin, til Maksimumre-
ference, Refuaks.

Statusord, parameter 534:
Angiver det aktuelle statusord for frekvensomformeren
i Hex. Se Seriel kommunikation for VLT 2800.

Bus-feedback 1, parameter 535:
Tillader, at der skrives en feedbackveerdi for bussen,
som derefter udgaer en del af feedbackhandteringen.

Invertertemperatur, parameter 537:

Angiver den aktuelle invertertemperatur péd frekvens-
omformeren. Udkoblingsgraensen er 90-100 °C, ind-
kobling igen ved 70 + 5 °C.

Alarmord, parameter 5638:

Angiver i Hex-kode, hvilken alarm der er pa frekvens-
omformeren. Se Advarselsord, udvidet statusord og
alarmord.

Control word, parameter 539:
Angiver det aktuelle styreord for frekvensomformeren
i Hex. Se Seriel kommunikation for VLT 2800.

Advarselsord, parameter 540:

Angiver, om der er en advarsel pa frekvensomforme-
ren i Hex. Se Advarselsord, udvidet statusord og alarm-
ord.

Uavidet statusord, parameter 541:

Angiver, om der er en advarsel pa frekvensomforme-
ren i Hex-kode. Se Advarselsord, udvidet statusord og
alarmord.

Pulsteeller, parameter 544.:

Denne parameter kan udleeses via LCP-displayet
(009-012). Nar der kares med teellerstop, bruges den-
ne parameter, med eller uden reset, til at udlaese det
antal pulse, apparatet har registreret. Den hgjeste fre-
kvens er 67,6 kHz, mens den laveste er 5 Hz. Teelleren
nulstilles efter ny start pa teellerstop.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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560 Frigorelsestid for N2-tilsideszettelser

(FRIG.T.N2-TILS.)

Veerdi:
1 - 65534 (IKKE AKTIV) sek.

Funktion:
| denne parameter indstilles den maksimumtid, som
forventes at ga mellem modtagelsen af to N2-tele-
grammer efter hinanden. Hvis denne tidsperiode over-
skrides, antages det, at den serielle kommunikation er
stoppet, og alle tilsidesatte punkter p4 N2-punktover-
sigten frigares i nedenstadende reekkefalge:

# |KKE AKTIV

1. Frigiv analoge udgange fra punktadresse
(NPA) 0 til 255.

2. Friger binaere udgange fra punktadresserne
(NPA) 0 til 255.

3. Frigor interne flydende punkter fra punkta-
dresserne (NPA) 0 til 255.

4. Frigor interne heltalspunkter fra punktadres-
serne (NPA) 0 til 255.

5. Frigor interne bytepunkter fra punktadresser-
ne (NPA) 0 til 255.

Beskrivelse af valg:
Indstil den gnskede tid.

561 Protokol

(PROTOKOL)

Veerdi:

# FC-protokol (FC-PROTOKOL) [0]
Metasys N2 (METASYS N2) [1]
Modbus RTU [2]

Funktion:

Der kan veelges mellem tre forskellige protokoller.

Beskrivelse af valg:
Veelg den gnskede styreordsprotokol.

Yderligere oplysninger om anvendelse af Metasys N2-
protokollen: se MG91CX. Modbus RTU: se MG10SX.

570 Modbus paritets- og meddelelsesram-
me

(M.BUS PAR./FRAME)

Veerdi:
(EVEN/1 STOPBIT) [0]

(ODD/1 STOPBIT) [1]

# (NO PARITY/ 1 STOPBIT) [2]

(NO PARITY/2 STOPBIT) [3]
Funktion:

Denne parameter konfigurerer frekvensomformerens
Modbus RTU-interface til at kommunikere korrekt med
master-styreenheden. Pariteten (LIGE, ULIGE eller
INGEN PARITET) skal indstilles, sa den svarer til ind-
stillingen for master-styreenheden.

Beskrivelse af valg:
Veelg den paritet, der svarer til indstillingen for Modbus
master-styreenheden. Lige eller ulige paritet anven-
des somme tider til at ggre det muligt at kontrollere et
overfart ord for fejl. Da Modbus RTU anvender den
mere effektive metode CRC (Cyclic Redundancy
Check) til fejlkontrol, anvendes paritetskontrol kun
sjeeldent i Modbus RTU-netvaerk.

Modbus tidsafbrydelse af kommunika-

71
5 tion

(M.BUS KOM.-TID.)

Veerdi:
10 ms - 2000 ms

# 100 ms

Funktion:
Denne parameter bestemmer det maksimale tidsrum,
hvorunder frekvensomformeren s Modbus RTU venter
pa tegn, der sendes af master-styreenheden. Nar det-
te tidsrum udlgber, gar frekvensomformerens Modbus
RTU-interface ud fra, at hele meddelelsen er modta-
get.

Beskrivelse af valg:
Generelt er veerdien pa 100 ms tilstreekkeligt for Mod-
bus RTU-netveerk, men visse Modbus RTU-netveerk
kan arbejde med en tidsafbrydelsesveerdi pa kun 35
ms.
Hvis der veelges en for kort veerdi, risikerer frekvens-
omformerens Modbus RTU-interface at ga glip af en
del af meddelelsen. Da CRC-kontrollen efterfglgende
ikke vil veere korrekt, vil frekvensomformeren ignorere
meddelelsen. De resulterende returneringer af med-
delelser vil ggre kommunikationen i netveerket lang-
sommere.
Hvis der veelges en for lang veerdi, venter frekvens-
omformeren leengere end ngdvendigt for at bestem-
me, om meddelelsen er afsluttet. Dette vil forsinke
frekvensomformerens reaktion pa meddelelsen og
muligvis f& master-styreenheden til at tidsafbryde. De

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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resulterende returneringer af meddelelser vil gore
kommunikationen i netvaerket langsommere.

Veerdi:
Skrivebeskyttet

Funktion:
De tre parametre indeholder en liste med alle de pa-
rametre, der er defineret i VLT 2800. Der er muligt at
leese enkelte elementer pa listen ved at bruge det til-
svarende underindeks. Underindeksene starter ved 1
og folger reekkefglgen af parameternumrene.

Hver parameter indeholder op til 116 elementer (pa-
rameternumre).

Nar 0 returneres som parameternummer, ender listen.
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® Tekniske funktioner

600-605 Driftsdata

Veerdi:

Par. nr. Beskrivelse Displaytekst Enhed Omrade

600 Driftstimer (DRIFTSTIMER) Timer 0-130,000.0

601 Korte timer (KORTE TIMER) Timer 0-130,000.0

602 kWh-teeller (kWh TAELLER) kWh Apparatafhaengig

603 Antal indkoblinger (ANTAL INDKOBL.) Antal gange 0-9999

604 Antal overophedninger  (ANTAL OVEROPHED) Antal gange 0-9999

605 Antal overspaendinger (ANTAL OVERSPAND.) Antal gange 0-9999
Funktion:

Disse parametre kan udleeses via den serielle kom-
munikationsport samt via LCP-betjeningsenheden.

Beskrivelse af valg:
Parameter 600, Driftstimer:
Angiver antal timer, frekvensomformeren har veeret i
drift. Veerdien gemmes hver time og ved netafbrydel-
se. Veerdien kan ikke nulstilles.

Parameter 601, Karte timer:

Angiver antal timer, motoren har veeret i drift siden re-
set i parameter 619 Reset af karte timer teeller. Veerdien
gemmes hver time og ved netafbrydelse.

Parameter 602, kWh teeller:

Angiver frekvensomformerens leverede udgangs-
energi i KWh. Beregningen er baseret pa en midling af
kW over en time. Veerdien kan nulstilles med parame-
ter 618 Nuistilling af kWh-teeller.

Omréade: 0 - afhaenger af apparatet.

Parameter 603, Antal indkoblinger:
Angiver antal indkoblinger af forsyningsspaendingen,
der har veeret foretaget pa frekvensomformeren.

Parameter 604, Antal overtemperaturer:
Angiver antal overtemperaturfejl, der har veeret regi-
streret pa frekvensomformerens kaleplade.

Parameter 605, Antal overspeendinger:

Angiver antal overspaendinger af mellemkredsspaen-
dingen, der har veaeret pa frekvensomformeren. Der
bliver kun talt op, nar Alarm 7 Overspeending er aktiv.

NB!
Parameter 615-617 Fejllogbog kan ikke
udlaeses via indbygget betjeningsenhed.

Veerdi:

[Index 1 - 10] Fejlkode: 0 - 99

Funktion:
| denne parameter er det muligt at se arsagen til, at et
trip (udkobling af frekvensomformer) opstar. Der angi-
ves 10 [1-10] log-veerdier.
Laveste log-nummer [1] indeholder nyeste/seneste
gemte dataveerdi. Hgjeste log-nummer [10] indeholder
eeldste dataveerdi. Hvis der opstar et trip, er det muligt
at se arsagen, tiden og en evt. veerdi pa udgangsstrom
eller udgangsspaending.

Beskrivelse af valg:
Angives som en fejlkode, hvor nummeret refererer til
en tabel. Se tabellen i Advarsler/alarm meddelelser.
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Veerdi:

[Indeks 1 - 10] Timer: O - 130,000.0

Funktion:
| denne parameter er det muligt at fa vist det samlede
antal driftstimer i forbindelse med de seneste 10 trip.
Der angives 10 [1-10] log-veerdier. Laveste log-num-
mer [1] indeholder nyeste/sidst gemte dataveerdi, ha-
jeste log-nummer [10] indeholder zeldste dataveerdi.

Beskrivelse af valg:
Udleeses som én veerdi.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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617 Fejllogbog: Veerdi

Veerdi:

[Index 1 - 10] Veerdi: 0 - 9999

Funktion:
I denne parameter er det muligt at se, ved hvilken veer-
di et trip er sket. Enheden pa veerdien afhaenger af,
hvilken alarm der er aktiv i parameter 615 Fejllogbog:
Fejlkode .

Beskrivelse af valg:
Udlaeses som en veerdi.

618 Reset af kWh teeller

(reset kwh teeller)

Veerdi:

# Ingen reset (ingen reset) [0]
Reset (reset) (1]
Funktion:

Nulstilling af parameter 602 kWh teeller .

Beskrivelse af valg:
Hvis der er valgt Reset [1], og der trykkes pa [OK]-ta-
sten, nulstilles frekvensomformerens kWh teeller. Den-
ne parameter kan ikke veelges via den serielle
kommunikation.

NB!
“: Nar [OK]-tasten er aktiveret, er nulstillin-
i gen udfort.
619 Reset af korte timer teeller

(reset af ko.tim)

Veerdi:

# Ingen reset (ingen reset) [0]
Reset (reset) [1]
Funktion:

Nulstilling af parameter 601 Korte timer .

Beskrivelse af valg:
Hvis der er valgt Reset [1], og der trykkes pa [OK]-ta-
sten, nulstilles frekvensomformerens parameter 601
Karte timer. Denne parameter kan ikke vaelges via den
serielle kommunikation.

NB!
“: Nar [OK]-tasten er aktiveret, er nulstillin-
a gen udfort.

620 Driftstilstand

(DRIFTSTILSTAND)

Veerdi:

# Normal drift (NORMAL DRIFT) [0]
Styrekorttest (STYREKORTTEST) [2]
Initialisering (INITIALISERING) [3]

Funktion:

NB!

Bemeerk, at styrekortene er forskellige pa
DeviceNet-enheder. Se DeviceNet-ma-
nualen MG.90.BX.YY for yderligere op-
lysninger.

"

Denne parameter kan, ud over den normale funkt ion,
anvendes til test af styrekort.

Desuden er der mulighed for at lave en initialisering til
fabriksindstilling af alle parametre i alle Setups, und-
tagen parameter 500 Adresse, 501 Baudrate, 600-605
Driftsdata og 615-617 Fejllogbog.

Beskrivelse af valg:
Normal funktion [0] anvendes ved normal drift af mo-
tor.

Styrekorttest [2] veelges, hvis der gnskes kontrol af
styrekortets analoge-, digitale indgange, analoge-, di-
gitale udgange, releeudgange samt 10 V og 24 V
speendingerne.

Testen udfgres saledes:

27 - 29 - 33 - 46 forbindes.

50 -53 forbindes.

42 - 60 forbindes.

12 - releeklemme 01 forbindes.

18 - releeklemme 02 forbindes.

19 - rellig;klemme 03 forbindes.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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Benyt folgende procedure for styrekorttest:
1. Veelg styrekorttest.

2. Afbryd netspaendingen og afvent, at lyset i
displayet forsvinder.

3. Montér iht. tegning og beskrivelse.
4. Tilslut netspaendingen.

5. Frekvensomformeren foretager automatisk
test af styrekortet.

Hvis frekvensomformeren viser en fejlkode fra 37-45,
er styrekorttesten fejlet. Skift styrekort for at fa fre-
kvensomformeren i drift.

Hvis frekvensomformeren kommer i Display mode er
testen OK. Fjern testkonnektoren, og frekvensomfor-
meren er klar til drift. Parameter 620 Driftstilstand
indstilles automatisk til Normal drift [0].
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Initialisering [3] v aelges, hvis der gnskes fabriksindstil-
ling af apparatet.
Procedure for initialisering:

1. Veelg Initialisering [3].

2. Afbryd netspeendingen og afvent, at lyset i
displayet forsvinder.

3. Tilslut netspaendingen.

4. Der foretages en initialisering af alle parame-
tre i alle Setups, undtagen parameter 500
Adresse, 501 Baudrate, 600-605 Driftsdata
og 615-617 Fejllogbog.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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621-642 Typeskilt

Veerdi:

Par.- Beskrivelse Displaytekst

no Typeskilt

621 Apparattype (APPARATTYPE)

624 Softwareversion (SOFTWAREVERSION)

625 LCP-identifikationsnr. (LCP-VERSION)

626 Databaseidentifikationsnr. (DATABASEVERSION)

627 Effektdelsversion (EFFEKTDELVERSION)

628 Applikationsoptionstype (OPTION TYPE)

630 Kommunikationsoptionstype (OPTION. TYPE)

632 BMC-softwareidentifikation (BMC-SOFTWARE-ID)

634 Enhedsidentifikation til kommunikation (KOMMUNIKATION-ID)

635 Software del-nr. (SW. DEL-NR.)

640 Softwareversion (SOFTWAREVERSION)

641 BMC-softwareidentifikation (BMC2-SOFTWARE)

642 Effektkortidentifikation (EFFEKTKORT-ID)
Funktion: Parameter 628 Typeskilt: Applikationsoptionstype:

Apparatets hoveddata kan udleeses fra parameter 621
til 635 Typeskilt ved hjeelp af LCP 2-styreenheden eller
den serielle kommunikation. Parameter 640 - 642 kan
endvidere ses pa enhedens indbyggede display.

Beskrivelse af valg:
Parameter 621 Typeskilt: Apparattype:
Angiver apparatstarrelse og netspaending.
Eksempel: VLT 2811 380-480 V.

Parameter 624 Typeskilt: Softwareversionsnr.
Angiver apparatets aktuelle softwareversionsnummer.
Eksempel: V 1.00

Parameter 625 Typeskilt: LCP 2 ID-nummer:

Her vises identifikationsnummeret pa apparatets
LCP2.

Eksempel: ID 1.42 2 kB

Parameter 626 Typeskilt: Databaseidentifikationsnum-
mer:

Angiver identifikationsnummeret pa softwarens data-
base.

Eksempel: ID 1.14.

Parameter 627 Typeskilt: Effektdelversion:

Angiver identifikationsnummeret pa apparatets effekt-
del.

Eksempel: ID 1.15.

Her vises, hvilken type applikationsoptioner, der er
monteret i frekvensomformeren.

Parameter 630 Typeskilt: Kommunikationsoptionstype:
Her vises, hvilken kommunikationsoptionstype der er
monteret i frekvensomformeren.

Parameter 632 Typeskilt: BMC-softwareidentifikation:
Her vises identifikationsnummeret pa BMC-softwaren.

Parameter 634 Typeskilt: Enhedsidentifikation til kom-
munikation:
Her ses identifikationsnummeret til kommunikation.

Parameter 635 Typeskilt: Softwaredelnr. :
Her vises softwarens delnummer.

Parameter 640 Typeskilt: Softwareversion:
Angiver apparatets aktuelle softwareversionsnummer.
Eksempel: 1.00

Parameter 641 Typeskilt: BMC-softwareidentifikation:
Her vises identifikationsnummeret pa BMC-softwaren.

Parameter 642 Typeskilt: Effektkortidentifikation:
Angiver identifikationsnummeret pa apparatets effekt-
del. Eksempel: 1.15

Parameter 700 -
Kun til wobble-funktioner: Se MI29J2xx for at bruge
denne funktion eller for at fa flere oplysninger.

# = fabriksindstilling, () = displaytekst, [] = veerdi der bruges ved kommunikation via seriel kommunikationsport
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678 Konfigurer styrekort

Veerdi:
Standardversion (STANDARDVERSION) [1]
Profibus DP 3 Mbaud-version (PROFIBUS 3

MB-version.) [2]

Profibus 12 Mbaud-version. (PROFIBUS 12

MB-version.) (3]
Funktion:

Denne parameter aktiverer konfiguration af et Profi-
bus-styrekort. Standardveerdien afheenger af den pro-
ducerede enhed, hvilket ogsa er den maksimale
veerdi, der kan opnas. Dette betyder, at et styrekort kun
kan nedgraderes til et lavere ydelsesniveau.
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® Sarlige forhold

B Galvanisk adskillelse (PELV)

PELV (Protective Extra Low Voltage)-isoleringen op-
nds ved at indleegge galvaniske adskillelser imellem
styrekredslgb og kredslgb, der er i forbindelse med
netpotentialet. VLT-enheden er udformet saledes, at
den opfylder kravene til forsteerket isolation ved at ha-
ve de ngdvendige krybe- og luftafstande. Kravene er
beskrevet i standarden EN 50 178. Det er samtidigt et
krav, at installationen er udfart som beskrevet i lokale/
nationale bestemmelser for PELV.

Alle styreklemmer, klemmer til seriel kommunikation
og relaeklemmer er sikkert adskilt fra netpotentialet,
d.v.s. overholder kravene til PELV. Kredslgbene, som
er tilsluttet styreklemmerne 12, 18, 19, 20, 27, 29, 33,
42, 46, 50, 55, 53 og 60, er galvanisk forbundet med
hinanden. Den serielle kommunikation, som er forbun-
det til fieldbus, er galvanisk isoleret fra styreklemmer-
ne, men dette er alene en funktionel isolation.
Releekontakterne pa klemme 1 - 3 er adskilt fra de ov-
rige styrekredslgb med forsteerket isolation, d.v.s., at
PELV er overholdt for disse, selv om der er netpoten-
tiale pa releeklemmerne.

Nedenstaende kredslgbselementer danner den sikre
elektriske adskillelse. De overholder kravene til for-
steerket isolation og tilhgrende test ifalge EN 50 178.

1. Transformator og optisk adskillelse i spaen-
dingsforsyningen.

2. Optisk isolation mellem basismotorstyring og
styrekort.

3. Isolation mellem styrekortet og effektdelen.

4. Relaekontakter og -klemmer i forhold til gvri-
ge kredslgb pa styrekortet.

PELV-isolation af styrekortet garanteres under fglgen-
de forudseetninger:

- TT-netvaerk med maksimal 300 Vrms mellem
fase og jord.

- TN-netvaerk med maksimal 300 Vrms mellem
fase og jord.

- It-netveerk med maksimal 400 Vrms mellem
fase og jord.

For at opretholde PELV skal alle forbindelser til styre-
klemmerne overholde PELV, termistor skal f.eks. have
forsteerket isolering.

m | zekstrom til jord og RCD-releeer

Leekstram til jord forarsages hovedsageligt af den pa-
rasitiske kapacitans mellem motorfaser og motorka-
belskeerm. Anvendelse af et RFl-filter bidrager til

foraget leekstram, da filterkredsen er forbundet til jord
via kondensatorerne.

Starrelsen af den stram, der gar til jord, afheenger af
falgende i prioriteret raekkefolge:

1. Motorkablets leengde

2. Motorkabel med/uden skeerm
3. Hgj switchfrekvens

4. RFI-filter anvendt eller gj

5. Motor jordet pa stedet eller €]

Leekstrommen har betydning for sikkerheden ved
handtering/betjening af frekvensomformeren, hvis
denne (ved en fejl) ikke er jordforbundet.
l NB!

'.: Pa grund af at leekstrammen er > 3,5 mA,

i skal der tilsluttes forsteerket jord, hvilket er
et krav for at overholde EN 50178. Kablets
tveersnit skal vaere mindst 10 mm 2 eller 2
nominelle jordledninger, der er termineret
separat.

| NB!
": Brug aldrig RCD-relaeer af typen A, der ik-
q ke er egnede til DC-fejlstramme fra 3-

fasede ensretterbelastninger.
Anvendes RCD-releeer, skal de veere:

- Velegnede til beskyttelse af udstyr med et
jeevnstramsindhold (DC) i fejlstrammen (3-
faset broensretter)

- Velegnede til indkobling med impulsformet,
kortvarig afledning

- Velegnede til hgj leekstrgm (300 mA)

Se afsnittet Jordtilslutning for yderligere oplysninger.

m Ekstreme driftsforhold

Kortslutning

Frekvensomformeren er beskyttet mod kortslutning pa
motorklemmerne U, V, W (96, 97, 98). En kortslut-
ning mellem to motorklemmer vil medfere en over-
strem i IGBT-modulet, saledes at alle transistorerne i
IGBT-modulet afbrydes uafheengigt af hinanden.
Vekselretteren afbrydes efter 5-10 s, og frekvensom-
formeren viser en fejlkode, dog afheengigt afimpedans
og motorfrekvens.
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Jordfejl

IGBT-modulet afbrydes inden for 100 s i tilfeelde af
jordslutningsfejl pa en af motorklemmerne U, V, W (96,
97, 98), dog afheengigt af impedans og motorfrekvens.

Kobling pa udgangen

Motorklemmerne U, V, W (96, 97, 98) til motoren kan
ind-/udkobles ubegraenset. Det er ikke pd nogen made
muligt at odelaegge frekvensomformeren ved ind-/ud-
kobling pa motorklemmerne. Der kan dog forekomme
fejlmeddelelser.

Motorgenereret overspaending

Speendingen i mellemkredsen forgges, nar motoren
fungerer som generator. For at beskytte frekvensom-
formeren afbrydes IGBT-modulet, ndr et bestemt
spaendingsniveau er naet.

Motorgenereret overspaending kan forekomme i to til-
feelde:

1. Belastningen driver motoren, dvs. belastnin-
gen afgiver energi.

2. Ved deceleration (rampe ned), hvis inerti-mo-
mentet er hgjt, belastningen er lav, og rampe
ned-tiden er for kort til, at energien kan af-
seettes som tab i frekvensomformeren, mo-
toren og apparatet. Styreenheden prgver pa
at korrigere rampen, hvis det kan lade sig go-
re.

Fejlen kan fiernes ved at tilslutte en bremsemodstand,
hvis frekvensomformeren har et integreret bremsemo-
dul. Hvis frekvensomformeren ikke har et integreret
bremsemodul, kan AC-bremse benyttes, se parameter
400 Bremsefunktion.

Se afsnittet Bremsemodstande.

Statisk overbelastning

Nar frekvensomformeren er overbelastet (stramgraen-
sen i parameter 221Stramgraensel v er naet), reduce-
rer styringen udgangsfrekvensen i et forsgg pa at
reducere belastningen. Hvis overbelastningen er eks-
trem, kan der opstd en udgangsstrem, som gar, at
frekvensomformeren tripper efter ca. 1,5 sek. Se pa-
rameter 409 Tripforsinkelse, overstram I .

Ved ekstrem overbelastning vil switchfrekvensen blive
derated til 3000 Hz.

® dU/dt pa motor

Nar en transistor i inverteren abnes, stiger spsendin-
gen over motorklemmerne med et spaendings/tidsfor-
hold (dU/dt), som er bestemt af:

- motorkablet (type, tveersnit, induktion, kapa-
citet, leengde og skaermet/uskaermet)

- netspaendingen

Selvinduktionen i motorkablet forarsager et oversving
U spips p& udgangsspaendingen, hver gang en tran-
sistor i inverteren bliver abnet. Efter Uspipsvil udgangs-
spaendingen stabilisere sig pa et niveau, der er
bestemt af spaendingen i mellemkredsen. Uspips og
dU/dt vil pavirke en motors levetid, iseer motorer uden
faseadskillelsespapir i viklingerne. Hvis motorkablet er
kort (fa meter), er oversvinget Uspips er lav, mens dU/
dt er hgj. Hvis motorkablet er langt (>20 m), forages
Uspips til omkring den dobbelte mellemspaending
mens dU/dt reduceres. Ved brug af sma motorer uden
faseadskillelsespapir eller nedseenkede vandpumper
anbefales det at tilslutte et LC-filter efter frekvensom-
formeren.

Kobling pa indgang

Ventetiden mellem indkoblingerne af netspsendingen
pa klemmerne 91, 92 og 93 skal minimum veere 30
sek. Starttiden er ca. 2,3 sek.

Spidsspzending pa motor
Nar en transistor i vekselretteren abnes, stiger spaen-
dingen over motoren med et dU/dt-forhold bestemt af:

- motorkablet (type, tveersnit, leengde skeer-
met/uskeermet)

- induktans

Selvinduktionen forarsager en overskydning Uspips i
motorspaendingen, inden den stabiliserer sig pa et ni-
veau, der afhaenger af spaendingen i mellemkredsen.
Stigetiden og spidsspaendingen Uspips pavirker moto-
rens levetid. En for hgj spidsspeending pavirker pri-
meert motorer uden faseadskillelsespapir i spolerne.
Hvis motorkablet er kort (f& meter), er stigetiden og
spidsspaendingen lavere.

Hvis motorkablet er langt (100 m), gges stigetiden, og
spidsspaendingen forgges til ca. den dobbelte mellem-
spaending.

Hvis der anvendes meget sma motorer uden fasead-
skillelse, papir eller nedsaenkede vandpumper, anbe-
fales det at montere et LC-filter efter frekvensomfor-
meren.

Typiske veerdier for stigetiden og spidsspaendingen
Uspips males pa motorens klemmer mellem to faser:
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For at fa ca.-veerdierne pa kabelleengder og speending, ® Derating for omgivelsestemperatur
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som ikke er beskrevet nedenfor, anvendes falgende Omgivelsestemperaturen (Toma,maks) er den maksi-
tommelfingerregel: male tilladte temperatur. Gennemsnittet (Toma,Gsn)
1. Stigetid tiltager/aftager proportionelt med kabel- malt over 24 timer skal mindst vaere 5 °C lavere. Hvis
laengden. frekvensomformeren arbejder ved temperaturer over
2. Uspips = mellemkredsspaending x 1,9 45°C, kreeves der en derating af den nominelle ud-
(Mellemkredsspaending = Netspaending x 1,35). gangsstrom.
Tinv [%] =
3. 0.5 X Uspps 8
Stigetid 100 e
901
. . 80
Data males i henhold til IEC 60034-17. 704
VLT 2803-2815 B0t ———m—m— 2
Net- s0-
Kabel- spaen- Spids-
leengde ding Stigetid speending  dU/dt 40
5 meter 220V 137 psek. 348 V 2.116 V/psek.
42 meter 220V 362 psek. 460 V 1.016 V/usek.
5 meter 240V 129 psek. 365V 2.294 V/psek.
42 meter 240V 310 psek. 498 V 1.303 V/usec. 35 40 45 50 55 TAMB, MAX
VLT 2805-2840 30 35 40 45 50 T amB, Avc
Net-
Kabel- spaen- Spids-
leengde ding Stigetid spaending dU/dt
5 meter 380V 81 psek. 680 V 6716 V/usek. . .
15 meter 380V 167 pysek. 960V 4593 V/psek. B Temperaturafhaengig switchfrekvens
30 meter 380V 306psek. 992V 2503 V/psek. Denne funktion sikrer den hgjest mulige switchfre-
5 meter 480 V 86 psek. 840V 7778 V/usek.
15 meter 480V 177psek. 1168V 5279 Viusek. kvens, uden at frekvensomformeren overbelastes ter-
30 meter 480V 323psek. 1232V 3050 V/psek. misk. Den interne temperatur er det reelle udtryk for, i
VLT 2805-2840 w hvor hgj grad switchfrekvensen kan blive baseret pa
et- . . .
Kabel- speen- Spids- belastningen, omgivelsestemperaturen, forsynings-
leengde ding Stigetid spaending dU/dt spaendingen og kabellaengden.
5 meter 380V 120 psek. 772V 4438 V/usek. . )
40 meter 380V 188 psek. 1004V 3482 V/psek. TFunktionen sikrer, at frekvensomformeren automa-
78 meter 380V 220 psek. 1012V 2854 V/psek. tisk justerer switchfrekvensen mellem fsw, min 0g fsw,
5 meter 480 V 120 psek. 920 V 4667 V/usek. .
40 meter 480V 245 psek. 1252V 3646 V/psek. maks. (parameter 411), se tegningen nedenfor.
78 meter 480 V 225 psek. 1220V 3168 V/usek.
Switchfrekvens
[kHZ]
Akustisk stgj Par. 411
. . (Max. 14 kHz)
Den akustiske stgj fra frekvensomformeren stammer
fra to kilder:
1. DC-mellemkredsspolerne.

2. Indbygget ventilator.

Nedenstaende er de typiske veerdier malt i en afstand
af 1 m fra enheden ved fuld belastning:

VLT 2803-2815 1 x 220 V: 52 dB(A).
VLT 2822 1 x 220 V PD2:54 dB(A). : :
VLT 2840 1 x 220 V PD2: 55 dB (A). h Tz Teme.
VLT 2840 3 x 200 V PT2: 54 dB (A).

(Min. 3 kHz)

175NA020.13
VLT 2803-2822 3 x 220 V: 52 dB(A). Ved brug af LC-filter er minimum switchfrekvensen 4,5
VLT 2805-2840 3 x 400 V: 52 dB(A). kHz.

(A)
(A)
VLT 2855-2875 3 x 400 V: 54 dB(A).
VLT 2880-2882 3 x 400 V: 55 dB(A).
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B Derating for lufttryk

Kravene om ekstra lav spaending (PELV), der fremgar
af IEC 61800-5-1 kan ikke imgdekommes ved hgjder
pa over 2000 m. Kontakt Danfoss Drives for flere op-
lysninger.

Under 1000 m er derating ikke ngdvendig.
Over 1000 meter skal omgivelsestemperaturen
(Tamg) eller den maksimale udgangsstrgm (Imax) de-
rates i henhold til nedenstadende diagram:

1. Derating af udgangsstram kontra hgjde ved
Tome = maks. 45 °C

2. Derating af maks. Toma kontra hajden ved
100 % udgangsstrem.

Mox. udgangsstrem
ved 40°C

Max. Tomp ved 100%
udgangsstrem

i

100% 1

43°C
90% +— — —L _— ‘—
| | [~ :
80% +— — _——— — 39°C %
1 — -
Havoverflode  1km 2km 3km Altitude

Derating i forbindelse med drift ved lav hastighed
Nar en motor er tilsluttet en frekvensomformer, er det
ngdvendigt at veere opmaerksom pa, om motoren bli-
ver kolet tilstreekkeligt. Ved lave omdrejningstal kan
motorens ventilator ikke tilfare en tilstreekkelig meeng-
de kaleluft. Dette problem optraeder, nar belastnings-
momentet er konstant (f.eks. et transportband) over
hele reguleringsomradet. Den reducerede ventilation
er afggrende for, hvor stort et moment der kan tillades
ved en kontinuerlig belastning. Skal motoren kontinu-
ert kare med et omdrejningstal, der er mindre end
halvdelen af det nominelle, skal motoren tilfares ekstra
kaleluft. | stedet for ekstra keling kan motorens be-
lastningsgrad nedseettes. Det kan gores ved at veelge
en stgrre motor. Men der er i frekvensomformerens
konstruktion lagt greenser for hvor stor en motor, der
kan tilkobles.

Derating for lange motorkabler

Frekvensomformeren er afprgvet med 75 m uskeermet
kabel og 25 m skeermet kabel og er konstrueret til at
arbejde med et motorkabel med nominelt tveaersnit.
Hvis der skal bruges et kabel med storre tveersnit, an-
befales det at reducere udgangsstremmen med 5% for
hvert trin, kabeltvaersnittet ages. (Jget kabeltvaersnit

giver foraget kapacitet til jord og hermed forgget laek-
strom).

Derating for hgj switchfrekvens - VLT 2800

En hgjere switchfrekvens (indstilles i parameter 411
Switchfrekvens) farer til starre tab i frekvensomforme-
rens elektronik.

VLT 2800 har et pulsmgnster, hvor der er muligt at
indstille switchfrekvensen fra 3,0-10,0/14,0 kHz.

Frekvensomformeren vil automatisk derate den nomi-
nelle udgangsstrem IvLt N, Nar switchfrekvensen over-
stiger 4,5 kHz.

| begge tilfeelde gennemfares reduktionen linegert ned
til 60 % af vt N.

| -
US#S,”T?S 195NA380.11
100% SFAVM
/VLT 2803-2875
|
60% kifﬂfiﬁzsf‘wflz 77777777777777

| |
| |
I I
| |
| |
| |
I I
| |
| |
I I
| |
| |

J\/\/\/3.0 4.5 10.0 14.0

fsw [kHZ]

®m Vibrationer og rystelser

Frekvensomformeren er afprgvet i henhold til en pro-
cedure, der er baseret pa falgende standarder:

IEC 68-2-6: Vibration (sinusformet) - 1970.

IEC 68-2-34: Tilfeeldige vibrationsbredband -
generelle krav.

IEC 68-2-35: Tilfaeldige vibrationsbredband -
hgj reproducérbarhed.

IEC 68-2-36: Tilfaeldige vibrationsbredband -
middel reproducérbarhed.

Frekvensomformeren overholder krav svarende til for-
holdene, nar apparatet er monteret pa fabrikationslo-
kalers veegge og gulve, samt i paneler boltet til disse.

m | uftfugtighed

Frekvensomformeren er konstrueret i overensstem-
melse med IEC 68-2-3 standarden, EN 50178 pkt.
9.4.2.2/ DIN 40040 klasse E ved 40 °C.
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m UL-Krav

Denne enhed er UL godkendt.

® Virkningsgrad

Det er meget vigtigt at optimere et systems virknings-
grad for at reducere energiforbruget. Virkningsgraden
af hvert enkelt element i systemet bar veere sa hgj som
muligt.

n%

e | | | |

95— ==

90

85

80

[ N N N N R

50 75 100 %

%
175ZA084.12 Belastning

Frekvensomformerens virkningsgrad (*inv)
Frekvensomformerens belastning pavirker kun i ringe
grad dens virkningsgrad. Virkningsgraden er som re-
gel den samme ved nominel motorfrekvens fun, uan-
set om motoren yder 100 % nominelt akselmoment
eller kun 75 %, f.eks. ved delvis belastning.

Dette betyder ogsa, at frekvensomformerens virk-
ningsgrad ikke aendres, selv om der vaelges andre U/
f-karakteristikker. U/f-karakteristikaene pavirker imid-
lertid motorens virkningsgrad.

Virkningsgraden falder lidt, nar switchfrekvensen ind-
stilles til en veerdi pa over 4,5 kHz (parameter 411
Switchfrekvens). Virkningsgraden vil ogsd mindskes
lidt ved en hgj netspaending (480 V), eller hvis motor-
kablet er laengere end 25 m.

Motorens virkningsgrad (*moToR)

Virkningsgraden af en motor, som er tilsluttet frekvens-
omformeren, afheenger af strammens sinusform. Ge-
nerelt kan det siges, at virkningsgraden er lige sa god
som ved netdrift. Motorens virkningsgrad afheenger af
motortypen.

| omradet 75-100 % af det nominelle moment er mo-
torens virkningsgrad naesten konstant, bade nar den
styres af frekvensomformeren, og nar den karer direk-
te pa nettet.

Generelt pavirker koblingsfrekvensen ikke smé moto-
rers virkningsgrad.

Systemets virkningsgrad (°sysTem)

For at beregne systemets virkningsgrad ganges virk-
ningsgraden for frekvensomformeren (®inv) med mo-
torens virkningsgrad ( *moToR ):

®SYSTEM = ® INV X ®MOTOR.

P& grundlag af ovenstaende graf er det muligt at be-
regne systemets virkningsgrad ved forskellige belast-
ninger.

Forstyrrelser i netforsyningen/harmonisk

En frekvensomformer optager en ikke-sinusformet
strom fra nettet, hvilket forgger indgangsstremmen
Irms. En ikke-sinusformet strom kan omformes ved
hjeelp af Fourier-analyse og opsplittes i sinusformede
stramme med forskellig frekvens, dvs. forskellige har-
moniske stromme | n med 50 Hz som grundfrekvens:

Harmoniske stramme 1 Is I7
Frekvens [Hz] 50 250 350
0,9 0,4 0,3

De harmoniske stramme pavirker ikke effektforbruget
direkte, men gger varmetabene i installationen (trans-
former, kabler). Derfor er det i anleeg med en ret hgj
procentdel af ensretterbelastning vigtigt at fastholde
de harmoniske stramme pa et lavt niveau for at undga
overbelastning af transformeren og hgj temperatur i
kablerne.

Nogle af de harmoniske stramme kan eventuelt for-
styrre det kommunikationsudstyr, som er forbundet til
den samme transformer, eller forarsage resonans i
forbindelse med effektfaktorkompenseringsbatterier.

Effektfaktor
Effektfaktoren (Pf) er forholdet mellem |1 og Irms.
Effektfaktor for 3-faset forsyning:

V3 x U x /11 X cosp
V3 X U X s

Effektfaktoren indikerer, hvor meget frekvensomfor-
meren belaster netforsyningen. Jo lavere effektfaktor,
desto hgjere Irus for samme ydeevne i KW. Derudover
indikerer en hgj effektfaktor, at de forskellige harmo-
niske stremme er lave.

PF =
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® Generisk EMC-standarder/produktstandarder

Standard / miljg Industrimiljo Bolig, erhverv og let industri
EMC-produktstandarder EN61800-3 EN61800-3
Farste udgave, 1996 Ubegraenset begreenset Ubegraenset begreenset
Anden udgave, 2004 Kategori 3 Kategori 4 Kategori 1 Kategori 2
EMC-basisstandard, EN55011, |Klasse A2 EMC-plan* Klasse B Klasse A1
kabelbaret /Udstralet

Generiske EMC-standarder EN 61000-6-4 EN 61000-6-3
EMC-basisstandard, EN55011, Klasse A Klasse B
kabelbaret /udstralet

*) Beskrevet naermere i EMC Product Standard. Den-
ne kategori er blandt andet udarbejdet med henblik pa

netveerk).

komplekse installationer (for eksempel it-forsynings-

® EMC-emission

De falgende systemresultater er opnaet pa et system

kabel, styreboks med potentiometer, skaermet motor-

kabel og skeermet bremsekabel samt et LCP2 med

bestaende af en VLT Serie 2800 med skeermet styre- kabel.
VLT 2803-2875 Emission

Industrimiljg Bolig, erhverv og let industri

EN 55011 klasse 1A EN 55011 klasse 1B
Opseaetning Ledningsbaret Udstralet Ledningsbaret Udstralet
150 kHz - 30 MHz 30 MHz - 1 GHz 150 kHz - 30 MHz 30 MHz - 1 GHz

3x480 V-versionmed 1A Ja Ja Nr. Nr.
RFI-filter 25 m skeermet 25 m skeermet
3x480 V-versionmed 1A Ja Ja Nr. Nr.
RFI-filter (R5: Til it-net) 5 m skaermet 5 m skaermet
1x200 V-version med 1A Ja Ja Ja Nr.
RFI-filter 1- 40 m skeermet 40 m skeermet 15 m skeermet
3x200 V-versionmed 1A Ja Ja Ja Nr.
RFI-filter (R4: Til brug for 20 m skaermet 20 m skeermet 7 m skeermet
RCD)
3x480 V-versionmed 1A Ja Ja Ja Nr.
+1B RFI-filter 50 m skeermet 50 m skeermet 25 m skeermet
1 x200 V-version med 1A Ja Ja Ja Nr.
+1B RFlI-filter - 100 m skeermet 100 m skeermet 40 m skeermet

VLT 2880-2882

Emission

o
S
@
N
'_
i
>
S
(5]
<

Industrimiljg Bolig, erhverv og let industri
EN 55011 klasse 1A EN 55011 klasse 1B
Opseaetning Ledningsbaret Udstralet Ledningsbaret Udstralet
150 kHz - 30 MHz 30 MHz - 1 GHz 150 kHz - 30 MHz 30 MHz - 1 GHz
3x480 V-version med 1B Ja Ja Ja Nr.
RFI-filter 50 m 50m 50m

1. For VLT 2822-2840 3 x 200-240 V geelder de samme veerdier som for 480 V-versionen med 1A RFI-filter.

. EN 55011: EmissionGreenseveerdier og malemetoder for radiostajkarakteristikker for industrielt, viden-
skabeligt og medicinsk (ISM) hgjfrekvensudstyr.

Klasse 1A:

Udstyr anvendt i et industrimiljo.

Klasse 1B:

Udstyr anvendt i omrader med offentligt forsyningsnet (bolig, erhverv og let industri).
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B EMC-immunitet
For at dokumentere immuniteten overfor elekiriske forstyrrelser er efterfaglgende immunitetstest foretaget pa et
system bestaende af frekvensomformer, skeermet styrekabel og styreboks med potentiometer, skeermet motor-
kabel, skaermet bremsekabel og LCP 2 med kabel.

Afprgvninger er foretaget i overensstemmelse med
folgende basisstandarder:

EN 61000-4-4 (IEC 61000-4-4): Burst-transienter Simulering af forstyrrelser frembragt af kobling med
kontaktorer, relaeer eller lignende anordninger.

EN 61000-4-5 (IEC 61000-4-5): Surge-transienter Simulering af transienter frembragt af foreksempel
lynnedslag i neerliggende installationer.

EN 61000-4-2 (IEC 61000-4-2) : Elektrostatiske udladninger (ESD)Simulering af elektrostatiske ud-
ladninger fra mennesker.

EN 61000-4-3(IEC 61000-4-3): Indstralet elektromagnetisk felt, amplitudemoduleret.Simulering af
pavirkning fra radar- og radiosendeudstyr samt mobilt kommunikationsudstyr.

VDE 0160 klasse W2 testpuls: Nettransienter Simulering af hgjenergitransienter frembragt ved brud
pa hovedsikringer, kobling med fasekompenseringsbatterier og lignende.

EN 61000-4-6 (IEC 61000-4-6): RF-faelles tilstand Simulering af pavirkningen fra udstyr til radiotrans-
mission, som er forbundet til tilslutningskablerne.

Se efterfglgende EMC-immunitetsskema.
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Basisstandard Burst Surge ESD Udstralet Net RF CM
61000-4-4 61000-4-5 61000-4-2 61000-4-3 forvreengning spaending 2
VDE 0160 61000-4-6

VLT ®2800 Series

Godkendelses- B B B A A
kriterie
Porttilslutning CM DM /CM Felt DM CM
Net OK/OK OK
Motor OK
Styrelinjer OK -/OK1 OK
Relae OK -/ OK OK
Profibus OK -/OK1 OK
Signalinterface OK
<3m
Kapsling OK OK
Standardbus OK -/0OK1 OK
Basisspeci-
fikationer
Net 2kV/DCN 2kV/4kV 10 Vrms
Motor 10 Vrms
Styrelinjer 2kV/CCC 2kv/2Q! 10 Vrms
Rele 2kV/CCC 2kv/2Q! 10 Vrms
Profibus 2kV/CCC 2kv/2Q! 10 Vrms
Signalinterface 2kV/CCC
<3 m
Kapsling 8 kV AD 10 V/m

6 kV CD
Standardbus 2kV/CCC 2kv/2Q! 10 Vrms

DM: Differentialtilstand

CM: Feellestilstand

CCC: Capacitive clamp coupling (5 kHz)
DCN: Direct coupling network (5 kHz)

1. Injektion pa kabelskaerm.
2. Elektromagnetisk bgjle.

Harmonisk stromemission

Alle apparater til trefaset spaending p& 380-480 V over- Frekvensomformeren méa derfor ikke in-
holder EN 61000-3-2. stalleres i miliger, hvor der er veesker,

partikler eller gasser i luften, som kan pa-
virke og gdelaegge elekironikken. Hvis der
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Aggressive miljoer

En frekvensomformer indeholder, som alt andet elek- ikke treeffes de nedvendige foranstaltnin-
tronisk udstyr, en lang raekke mekaniske og elektroni- ger til beskyttelse af frekvensomformeren.,
ske komponenter, som i forskellig udstraekning er er der risiko for driftsstop. oq det vil redu-
sarbare overfor miljgpavirkninger. cere levetiden for frekvensomformeren.

Vaesker kan transporteres gennem luften og konden-
sere i frekvensomformeren. Vaesker kan desuden
fremme galvanisk korrosion af komponenter og me-
taldele. Damp, olie og saltvand kan give anledning til
korrosion af komponenter og metaldele. | disse omra-
der anbefales det, at apparater bliver skabsmonteret.
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Skabet bgr som minimum have en kapslingsgrad IP
54.

VLT ®2800 Series

Partikler i luften, f.eks. stavpartikler, kan give anled-
ning til mekanisk, elektrisk og termisk fejl pa frekvens-
omformeren. Typiske indikatorer pa, at der er for
mange partikler i luften, er stgvpartikler omkring ven-
tilatoren pa frekvensomformeren. | omrader med me-
gen stgv anbefales det at apparater bliver skabsmon-
teret. Skabet bgr som minimum have en kaplingsgrad
IP 54.

Agaressive gasser, som f.eks. svovl, kveelstof og klor-
forbindelser vil sammen med hgj fugtighed og tempe-
ratur fremme mulige kemiske processer pa frekvens-
omformerens komponenter. Disse kemiske processer
vil hurtigt pavirke og gdeleegge elektronikken. | disse
omrader anbefaler vi skabsmontage med friskluft-
sgennemstrgmning af skabet, sdledes at de aggres-
sive gasser holdes borte fra frekvensomformeren.

' NB!
“: Montage af frekvensomformere i aggres-
i sive miljger vil forage risikoen for drifts-
stop og tillige reducere apparatets levetid
veesentlig.

Far frekvensomformeren installeres, skal det under-
sagges, om der er vaesker, partikler eller gasser i luften.
Det kan ggres ved at se pa bestaende installationer,
som er i samme miljg. Typiske indikatorer pa, at der er
skadelige veesker i luften, er vand eller olie pa metal-
dele eller korrosion af metaldele. For mange stovpar-
tikler ses typisk over installationsskabe og pa besta-
ende elektriske installationer. Indikatorer pa at der er
aggressive gasser i luften er, at kobberskinner og led-
ningsender er sorte pa bestaende elektriske installati-
oner.
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® Display-udlzesning

Fr

Frekvensomformeren viser den aktuelle udgangsfre-
kvens i Hertz [Hz].

lo
Frekvensomformeren viser den aktuelle udgangs-
strom i Ampere [A].

Uo
Frekvensomformeren viser den aktuelle udgangs-
spaending i Volt [V].

Ud
Frekvensomformeren viser mellemkredsspaendingen
i Volt [V].

Po
Frekvensomformeren viser den beregnede effekt i ki-
lowatt [kW].

notrun

Denne meddelelse vises, hvis der gares forsgg pa at
&ndre en parameterveerdi, imens motoren karer. Stop
motoren for at &endre parametervaerdien.

LCP

Denne meddelelse vises, hvis en LCP 2-betjenings-
enhed er tilsluttet, og tasten [QUICK MENU] eller
[CHANGE DATA] aktiveres. Hvis der er tilsluttet en
LCP 2-betjeningsenhed, kan der kun endres parame-
tre med den.

Ha
Frekvensomformeren viser den aktuelle referencefre-
kvens til handfunktionen i Hertz (Hz).

SC

Frekvensomformeren viser den skalerede udgangs-
frekvens (den aktuelle udgangsfrekvens x parameter
008).

® Advarsler/alarmmeddelelser

En advarsel eller en alarm vil i displayet blive vist som
en talkode Err. xx. En advarsel vil blive vist i displayet,
indtil fejlen er rettet, mens en alarm vil blive vist blin-
kende indtil [STOP/RESET] aktiveres.Tabellen viser
de forskellige advarsler og alarmer samt, hvorvidt fej-
len fastlaser frekvensomformeren. Efter et Trip fast-
last skal netforsyningen afbrydes og fejlen rettes.
Netforsyningen tilsluttes igen, og derefter skal fre-
kvensomformeren nulstilles. Frekvensomformeren er
nu klar. Et Trip kan nulstilles manuelt pa tre mader:

1. Via betjeningstasten [STOP/RESET].
2. Via en digital indgang.
3. Via den serielle kommunikation.

Desuden kan det veelges at foretage automatisk nul-
stilling i par. 405 Nuistillingsfunktion. Nar der vises et
kryds i bade advarsel og alarm, kan det betyde, at der
kommer en advarsel for en alarm. Det kan ogsa bety-
de, at det er muligt for brugeren at programmere, om
der skal afgives en advarsel eller alarm for en given
fejl. Dette er f.eks. muligt i par. 128 Termisk motorbe-
Skyttelse. Efter et trip er motoren i frilgb, og pa fre-
kvensomformeren blinker en alarm og en advarsel,
men hvis fejlen forsvinder, er det kun alarmen, der
blinker. Efter en nulstilling vil frekvensomformeren
igen veere klar til drift.
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Nr. Beskrivelse Advarsel Alarm Trip
fastlast

2 Live zero fejl (LIVE ZERO-FEJL) X X X

4 Netfasefejl (NETFASEFEJL) X X X

5 Speendingsadvarsel hgj (DC LINK SPAENDING HJJ) X

6 Speaendingsadvarsel lav (DC LINK SPANDING LAV) X

7 Overspeending (DC LINK OVERSPANDING) X X X

8 Underspaending (DC LINK UNDERSPAND.) X X X

9 Vekselretter overbelastet (INVERTER, TID) X X

10 Motor overbelastet (MOTOR, TID) X X

11 Motortermistor (MOTORTERMISTOR) X X

12 Streamgreense (STROMGRANSE) X X

13 Overstrgm (OVERSTRGM) X X X

14 Jordfejl (JORDFEJL) X X

15 Switch-tilstandsfejl (SWITCH MODE FEJL) X X

16 Kortslutning (STRAM- KORTSLUTNING) X X

17 Timeout for seriel kommunikation (STD BUSTIMEOUT) X X

18 Timeout for HPFB-bus (HPFB TIMEOUT) X X

33 Ude af frekvensomrade (UDG.FR.OMR/RET GRANS) X

34 HPFB-kommunikationsfejl (PROFIBUS OPTION FEJL) X X

35 Indkoblingsfejl (INDKOBL. FEJL) X X

36 Overtemperatur (OVERTEMP.) X X

37-45  Intern fejl INTERN FEJL) X X

50 AMT ikke mulig X

51 AMT-fejl vedr. typeskiltdata (AMT TYPE.DATA FEJL) X

54 AMT forkert motor (AMT FORKERT MOTOR) X

55 AMT-timeout (AMT TIMEOUT) X

56 AMT-advarsel under AMT (AMT ADV. UNDER AMT) X

99 Last (LAST) X

LED-indikering Frekvensomformeren vil trippe med en alarm 7 (over-
Advarsel gul spaending). En spaendingsadvarsel kan forekomme,

Alarm rod nar den tilsluttede netspaending er for hgj. Kontrollér,

Trip-last gul og red om forsyningsspaendingen passer til frekvensomfor-

ADVARSEL/ALARM 2: Live zero-fejl

Speaendings- eller stramsignalet pa kiemme 53 eller 60
er under 50 % af den indstillede veerdi i hhv. par. 309
eller 315 Klemme, min. skalering.

ADVARSEL/ALARM 4: Netfasefejl

Der er ingen fase pa netforsyningssiden. Kontrollér
forsyningsspeendingen til frekvensomformeren. Den-
ne fejl vil kun veere aktiv ved 3-faset netforsyning.
Alarmen kan ogsa forekomme ved pulserende last. |
sa fald skal pulserne deempes f.eks. ved hjeelp af en
inertiskive.

ADVARSEL 5: Spaendingsadvarsel hoj

Hvis mellemkredsspaendingen (UDC) er hgjere end
Speendingsadvarsel hgj, vil frekvensomformeren give
en advarsel, og motordriften fortseetter uforandret.
Hvis UDC forbliver over spaendingsadvarselsgraen-
sen, tripper vekselretteren efter en fastsat tid. Tiden er
apparatafthaengig og har veerdien 5-10 sek. Bemaerk:

meren. Se Tekniske data. En spaendingsadvarsel kan
ogsa forekomme, hvis motorfrekvensen reduceres for
hurtigt pga. en for kort nedrampningstid.

ADVARSEL 6: Speendingsadvarsel lav

Hvis mellemkredsspeendingen (UDC) er lavere end
Speendingsadvarsel lav, vil frekvensomformeren give
en advarsel, og motordriften fortsaetter uforandret. En
spaendingsadvarsel kan forekomme, nar den tilslutte-
de netspaending er for lav. Kontrollér, om forsynings-
spaendingen passer til frekvensomformeren. Se
Tekniske data. Nar frekvensomformeren slukkes, vises
kortvarigt en advarsel 6 (og advarsel 8).

ADVARSEL/ALARM 7: Overspanding

Hvis mellemkredsspaendingen (UDC) er kommet over
vekselretterens Overspaendingsgreense, vil vekselret-
teren blive slukket, indtil UDC igen er faldet under
overspaendingsgraensen. Hvis UDC forbliver over
overspaendingsgraensen, tripper vekselretteren efter
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en fastsat tid. Tiden er apparatafhaengig og har veer-
dien 5-10 sek. En overspzending pa UDC kan fore-
komme, nar motorfrekvensen reduceres for hurtigt pa
grund af en for kort nedrampningstid. Nar vekselrette-
ren slukkes, genereres der en trip-nulstilling. Bemeerk:
Speendingsadvarsel hgj (advarsel 5) vil ligeledes kunne
forarsage en alarm 7.

ADVARSEL/ALARM 8: Underspaending

Hvis mellemkredsspaendingen (UDC) er kommet un-
der vekselretterens Underspaendingsgreense, vil vek-
selretteren blive slukket, indtii UDC igen er over
underspeaendingsgraensen. Hvis UDC forbliver under
underspeendingsgraensen, tripper vekselretteren efter
en fastsat tid. Tiden er apparatafheengig og har veer-
dien 2-15 sek. En underspaending kan forekomme, nar
den tilsluttede netspaending er for lav. Kontrollér, om
forsyningsspeendingen passer til frekvensomforme-
ren. Se Tekniske data. Nar frekvensomformeren sluk-
kes, vises en advarsel 8 (og alarm 6) kortvarigt, og der
genereres en trip-nulstilling. Bemeaerk: Spaendingsad-
varsel lav (advarsel 6) vil ligeledes kunne forarsage en
alarm 8.

ADVARSEL/ALARM 9: Overbelastning af veksel-
retter

Elektronisk termisk vekselretterbeskyttelse indikerer,
at frekvensomformeren er teet pa udkobling pga. over-
belastning (for hgj udgangsstrem i for lang tid). Teel-
leren for elektronisk termisk vekselretterbeskyttelse
giver en advarsel ved 98 % og tripper ved 100 % med
en alarm. Frekvensomformeren kan ikke nulstilles, for
teelleren er kommet under 90 %. Fejlen opstar, fordi
frekvensomformeren er overbelastet i for lang tid.

ADVARSEL/ALARM 10: Motor overbelastet

Ifolge den elektroniske termiske motorbeskyttelse er
motoren for varm. | par. 128 kan brugeren veelge, om
frekvensomformeren skal give en advarsel eller alarm,
nar teelleren har ndet 100 %. Fejlen er, at motoren er
overbelastet med mere end 100 % i for lang tid. Kon-
trollér, at motorparametrene 102-106 er korrekt ind-
stillet.

ADVARSEL/ALARM 11: Motortermistor

Motoren er for varm, eller termistoren/termistorforbin-
delsen er afbrudt. | par. 128 Termisk motorbeskyttelse
kan brugeren veelge, om frekvensomformeren skal gi-
ve en advarsel eller alarm. Kontrollér at PTC-termis-
toren er korrekt forbundet mellem klemme 18, 19, 27
eller 29 (digital indgang) og klemme 50 (+ 10 V forsy-
ning).

ADVARSEL/ALARM 12: Stromgraense
Udgangsstremmen er stgrre end veerdien i par. 221
Stremgreense Gran , 0g frekvensomformeren vil trippe

efter en fastsat tid, der veelges i par. 409 Trip-forsin-
kelse overstrom.

ADVARSEL/ALARM 13: Overstrom
Vekselretterens spidsstreamgraense (ca. 200 % af no-
minel udgangsstroam) er overskredet. Advarslen vil va-
re i ca. 1-2 sek., og frekvensomformeren vil derefter
trippe og afgive en alarm. Sluk for frekvensomforme-
ren, og kontrollér, om motorakslen kan drejes, og om
motorstarrelsen passer til frekvensomformeren.

ALARM 14: Jordfejl

Der er afledning fra udgangsfaserne til jord, enten i
kablet mellem frekvensomformeren og motoren eller i
motoren. Sluk for frekvensomformeren, og fjern jord-
fejlen.

ALARM 15: Switch-tilstandsfejl
Fejl i switch-tilstandsstramforsyning (intern forsyning).
Kontakt Danfoss-leverandgren.

ALARM: 16: Kortslutning

Der er kortslutning p4 motorklemmerne eller i motoren.
Afbryd netforsyningen til frekvensomformeren, og fijern
kortslutningen.

ADVARSEL/ALARM 17: Timeout for seriel kommu-
nikation

Der er ingen seriel kommunikation til frekvensomfor-
meren. Advarslen vil kun veere aktiv, nar par. 514 Bus
tidsintervalfunktion er indstillet til en vaerdi, der er for-
skellig fra OFF. Hvis par. 514 Bustidsintervalfunktion er
indstillet til Stop og trip [5], vil den farst give en advarsel
og derefter rampe ned og trippe ud med en alarm. Pa-
rameter 513 Bustimeout kan om ngdvendigt forages

ADVARSEL/ALARM 18: Timeout for HPFB-bus
Der er ingen seriel kommunikation til frekvensomfor-
merens kommunikationsoptionskort. Advarslen vil kun
veere aktiv, nar par. 804 Bustimeout-funktion er indstil-
let til en veerdi, der er forskellig fra OFF. Hvis par. 804
Bustimeout-funktion er indstillet til Stop og trip, vil den
farst give en advarsel og derefter rampe ned og trippe
ud med en alarm. Parameter 803 Bustimeout kan om
ngdvendigt gges.

ADVARSEL 33: Ude af frekvensomrade

Advarslen er aktiv, hvis udgangsfrekvensen har naet
Udgangsfrekvens, lav greense (par. 201) eller Udgangs-
frekvens, haj greense (par. 202). Hvis frekvensomfor-
meren er i Procesregulering, lukket slajfe (par. 100), vil
advarslen veere aktiv i displayet. Hvis frekvensomfor-
meren er i en anden tilstand end Procesregulering,
lukket slgjfe, vil bit 008000 Ude af frekvensomrade i ud-
videt statusord veere aktiv, men der vil ikke vaere en
advarsel i displayet.
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ADVARSEL/ALARM 34: HPFB-kommunikations-
fejl

Kommunikationsfejl forekommer kun pa Fieldbus-ver-
sioner. Se par. 953 i Fieldbus-litteraturen med henblik
pa alarmtype.

ALARM 35: Indkoblingsfejl

Denne alarm fremkommer, nar frekvensomformeren
har veeret tilsluttet netforsyningen for mange gange in-
den for 1 minut.

ADVARSEL/ALARM 36: Overtemperatur

Hvis temperaturen i effektmodulet kommer over 75-85
°C (apparatafheengig), vil frekvensomformeren give
en advarsel, og motordriften fortseetter uforandret. Sti-
ger temperaturen yderligere, reduceres switch-fre-
kvensen automatisk. Se Temperaturathaengig switch-
frekvens.

Hvis temperaturen i effektimodulet kommer over
92-100 °C (apparatafheengig), vil frekvensomformeren
koble ud. Temperaturfejlen kan ikke nulstilles, for tem-
peraturen kommer under 70 °C. Tolerancen er £ 5 °C.
Temperaturen kan veere forarsaget af falgende:

- Omgivelsestemperaturen er for hgj.
- Motorkablet er for langt.
- Netspaendingen er for hgj.

ALARM 37-45: Intern fejl
Hvis en af disse fejltilstande forekommer, skal Danfoss
kontaktes.

Alarm 37, intern fejl nummer 0: Kommunikationsfejl
mellem styrekort og BMC.

Alarm 38, intern fejl nummer 1: Flash EEPROM-fejl pa
styrekortet.

Alarm 39, intern fejl nummer 2: RAM-fejl pa styrekor-
tet.

Alarm 40, intern fejl nummer 3: Kalibreringskonstant i
EEPROM.

Alarm 41, intern fejl nummer 4: Dataveerdier i EE-
PROM.

Alarm 42, intern fejl nummer 5: Fejl i motorparameter-
databasen.

Alarm 43, intern fejl nummer 6: Generel effektkortfejl.

Alarm 44, intern fejl nummer 7: Minimum-softwarever-
sion pa styrekort eller BMC.

Alarm 45, intern fejl nummer 8: 1/0O-fejl (digital ind-/ud-
gang, relee eller analog ind-/udgang).

| NB!
“a Nar der igen startes efter en alarm 38-45,

vil frekvensomformeren vise en alarm 37.
ALARM 50: AMT ikke mulig

Den faktiske alarmkode kan afleeses i par.
615.
En af falgende tre muligheder kan forekomme:
- Den beregnede Rs-veerdi falder uden for de

tilladte greenser.

- Motorstrammen i mindst én af motorfaserne
er for lav.

- Den anvendte motor er for lille til, at AMT-be-
regningerne kan udferes.

ALARM 51: AMT-fejl vedr. typeskiltdata

Der er uoverensstemmelse mellem de registrerede
motordata. Kontrollér motordataene for den relevante
opseetning.

ALARM 52: AMT mangler motorfase

AMT-funktionen har registreret, at der mangler en mo-
torfase.

ALARM 55: AMT-timeout
Beregningerne tager for lang tid, eventuelt pga. stoj pa
motorkablerne.

ALARM 56: AMT-advarsel under AMT
Der er givet en frekvensomformeradvarsel under ud-
farelse af AMT.

ADVARSEL 99: Last
Se par. 18.
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Alarm-/advarselsgraenser:

Uden bremse Med bremse Uden bremse Med bremse
VLT 2800 1/3x200-240V  1/3x200-240V 3x380-480V 3x380-480V
[VDC] [VDC] [VDC] [VDC]
Underspaending 215 215 410 410
Spaendingsadvarsel 230 230 440 440
lav
Speaendingsadvarsel 385 400 765 800
hgj
Overspeending 410 410 820 820

De angivne spaendinger er frekvensomformerens mellemkredsspaending med en tolerance pd + 5 %. Den tilsva-

rende netspaending er mellemkredsspaendingen divideret med 1,35.

Advarselsord, udvidet statusord og Alarmord

Advarselsord, statusord og alarmord bliver vist i dis-
playet i Hex format. Er der flere advarsler, statusord
eller alarmer, vil der blive vist en sum af de samlede
advarsler, statusord eller alarmer. Advarselsord, sta-
tusord og alarmord kan ogsa udleeses med den seri-

elle bus i hhv. parameter 540, 541 og 538.

Bit (Hex) Alarmord

000002 Trip fastlast

000004 AMT tuning ikke OK
000040 HPFB bus timeout

000080 Standard bus timeout
000100 Kortslutning

000200 Switchmode fejl

000400 Jordfejl

000800 Overstrgm

002000 Motortermistor

004000 Motor overbelastet

008000 Inverter overbelastet
010000 Underspaending

020000 Overspaending

040000 Fasefejl

080000 Live zero fejl

100000 Kaleplade temperatur for hgj
2000000 Profibus kommunikationsfejl
8000000 Inrush fejl

10000000 Intern fejl

Bit (Hex) Advarselsord

000008 HPFB bus timeout
000010 Standard bus timeout
000040 Stremgreense

000080 Motortermistor

000100 Motor overbelastet
000200 Inverter overbelastet
000400 Underspeaending
000800 Overspzending

001000 Speendingsadvarsel lav
002000 Speaendingsadvarsel hgj
004000 Fasefejl

010000 Live zero fejl

400000 Ude af frekvensomrade
800000 Profibus kommunikationsfejl
40000000 |Switchmode advarsel
80000000 |Kolepladetemperatur hgj
Bit (Hex) Udvidet statusord
000001 Ramping

000002 AMT karer

000004 Start med/mod uret
000008 Slow down

000010 Catch-up

000020 Feedback high

000040 Feedback low

000080 Udgangsstregm hgj
000100 Udgangsstrem lav
000200 Udgangsfrekvens hgj
000400 Udgangsfrekvens lav
002000 Bremsning

008000 Ude af frekvensomrade
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m Generelle tekniske data

Netforsyning (L1, L2, L3):

Forsyningsspaending VLT 2803-2840 220-240 V (N, L1)

1 x 220/230/240 V 10 %

Forsyningsspaending VLT 2803-2840 200-240 V

3 x 200/208/220/230/240 V £10 %

Forsyningsspeending VLT 2805-2882 380-480 V

3 x 380/400/415/440/480 V £10 %

Forsyningsspaending VLT 2805-2840 (R5)

380/400V + 10 %

Forsyningsfrekvens

50/60 Hz + 3 Hz

Maks. ubalance pa forsyningsspaending

+ 2,0% af nominel forsyningsspaending

Reel effektfaktor (A)

0,90 nominelt ved nominel belastning

Effektforskydningsfaktor (cos @)

Antal tilslutninger pa forsyningsindgang L1, L2, L3

teet ved 1 (>0,98)
2 gange/min.

Maks. kortslutningsveerdi

100.000 A

Se afsnittet Seerlige forhold i Design Guide

Udgangsdata (U, V, W):

Udgangsspeending 0 - 100% af forsyningsspeendingen
Udgangsfrekvens 0,2-132Hz, 1-1000 Hz
Nominel motorspaending, 200-240 V apparater 200/208/220/230/240 V
Nominel motorspaending, 380-480 V apparater 380/400/415/440/460/480 V
Nominel motorfrekvens 50/60 Hz
Kobling pa udgang Ubegreenset

Rampetider

0,02 - 3600 sek

Momentkarakteristik:

Startmoment (par. 101 Momentkarakteristik = Konstant moment)

160 % i 1 min.”

Startmoment (par. 101 Momentkarakteristik = Variabelt moment)

160 % i 1 min.”

Startmoment (par. 119 Hajt startmoment)

180 % i 0,5 sek.

Overmoment (par. 101 Momentkarakteristik = Konstant moment) 160 %*
Overmoment (par. 101 Momentkarakteristik = Variabelt moment) 160 %~
Procentangivelsen relaterer sig til frekvensomformerens nominelle strom.

*VILT 2822 PD2/2840 PD2 1 x 220 V kun 110 % i 1 min.

Styrekort, digitale indgange:

Antal programmerbare digitale indgange 5

Klemmenummer

18, 19, 27, 29, 33

Speendingsniveau

0 -24 V DC (PNP positiv logik)

Spaendingsniveau, logisk ‘0’ <5V DC
Speaendingsniveau, logisk '1' >10V DC
Maksimal spaending pa indgang 28V DC
Indgangsmodstand, Ri (klemme 18, 19, 27, 29) ca. 4 kQ
Indgangsmodstand, Ri (klemme 33) ca. 2 kQ

Alle digitale indgange er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hejspaendingsklemmer. Se

afsnittet Galvanisk isolation.
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Styrekort, analoge indgange:

Antal analoge speendingsindgange 1 stk
Klemmenummer 53
Speendingsniveau 0-10V DC (skalérbar)
Indgangsmodstand, Ri ca. 10 kQ
Max. spaending 20V
Antal analoge stremindgange 1 stk
Klemmenummer 60
Strgmniveau 0/4 - 20 mA (skalérbar)
Indgangsmodstand, Ri ca. 300 Q
Max. stram 30 mA
Oplasning for analoge indgange 10 bit
Ngjagtighed for analoge indgange Max. fejl 1% af fuld skala
Scan interval 13,3 msek

De analoge indgange er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hajspsendingsklemmer. Se

afsnittet Galvanisk isolation.

Styrekort, puls indgang:

Antal programmeérbare puls indgange

1 stk

Klemmenummer

33

Max. frekvens pa klemme 33

67,6 kHz (Push-pull)

Max. frekvens pa klemme 33

5 kHz (open collector)

Min. frekvens pa klemme 33 4 Hz
Speendingsniveau 0-24 V DC (PNP positiv logik)
Speaendingsniveau, logisk ‘0’ <5V DC
Speaendingsniveau, logisk '1' >10V DC
Maximum spaending pa indgang 28V DC
Indgangsmodstand, Ri ca. 2 kQ
Scan interval 13,3 msek
Oplasning 10 bit

Ngjagtighed (100 Hz- 1 kHz) klemme 33

Max. fejl: 0.5% af fuld skala

Ngjagtighed (1 kHz - 67,6 kHz) klemme 33

Max. fejl: 0.1% af fuld skala

Puls indgangen (klemme 33) er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hajspaendingsklemmer.
Se afnittet Galvanisk isolation.

Styrekort, digitale/frekvens udgang:

Antal programmeérbare digitale/puls udgange 1 stk
Klemmenummer 46
Speendingsniveau ved digital/frekvensudgang 0-24V DC (O.C PNP)
Maks. udgangsstram ved digital/frekvensudgang 25 mA.
Maks. belastning ved digital/frekvens udgang 1 kQ
Maks. kapacitet ved frekvensudgang 10 nF
Min. udgangsfrekvens ved frekvensudgang 16 Hz
Maks. udgangsfrekvens ved frekvensudgang 10 kHz
Ngjagtighed pa frekvensudgang Maks. fejl: 0,2 % af fuld skala
Oplgsning pa frekvensudgang 10 bit

Den digitale udgang er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hgjspaendingsklemmer. Se af-

snittet Galvanisk isolation.
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Styrekort, analog udgang:

Antal programmérbare analoge udgange 1 stk
Klemmenummer 42
Stremomrade ved analog udgang 0/4 - 20 mA
Max. belastning til stel ved analog udgang 500 Q
Ngjagtighed pa analog udgang Max. fejl: 1,5 % af fuld skala
Oplgsning pa analog udgang 10 bit

Den analoge udgang er galvanisk adskilt fra forsyningsspaendingen (PELV) og andre hagjspeendingsklemmer. Se
afsnittet Galvanisk isolation.

Styrekort, 24 V DC-udgang:
Klemmenummer 12
Maks. belastning 130 mA

24 V DC-forsyningen er galvanisk adskilt fra forsyningsspsendingen (PELV), men har samme potentiale som de
analoge og digitale udgange. Se afsnittet Galvanisk isolation.

Styrekort, 10 V DC-udgang:

Klemmenummer 50
Udgangsspeaending 10,5V+0,5V
Maks. belastning 15 mA

10 V DC-forsyningen er galvanisk adskilt fra forsyningsspeendingen (PELV) og andre hgjspaendingsklemmer. Se
afsnittet Galvanisk isolation.

Styrekort, RS 485, seriel kommunikation:

Klemmenummer 7 68 (TX+, RX+), 69 (TX-, RX-)
Klemmenummer 67 +5V
Klemmenummer 70 Stel for klemme 67, 68 og 69

Fuld galvanisk isolering. Se afsnittet Galvanisk isolation.
Til CANopen/DeviceNet-apparater, se VLT 2800 DeviceNet-manualen, MG.90.BX.YY.

Relaeudgange:

Antal programmerbare releeudgange 1
Klemmenummer, styrekort (resistiv og induktiv belastning) 1-3 (bryde), 1-2 (slutte)
Maks. klemmebelastning (AC1) pa 1-3, 1-2, styrekort 250V AC, 2 A, 500 VA
Maks. klemmebelastning (DC1 (IEC 947)) pa 1-3, 1-2, styrekort 25V DC,2A/50V DC, 1A, 50W
Min. klemmebelastning (AC/DC) pa 1-3, 1-2, styrekort 24V DC 10 mA, 24V AC 100 mA

Relsekontakten er adskilt fra det ovrige kredslob med forsteerket isolation.

Bemazerk: Nominelle veerdier resistiv belastning - cosphi > 0,8 for op til 300.000 operationer.
Induktive belastninger ved cosphi 0,25 ca. 50% belastning eller 50% levetid.
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Kabellzengder og tveersnit:

Maks. motorkabelleengde, skaermet kabel 40 m
Maks. motorkabelleengde, uskeermet kabel 75 m
Maks. motorkabelleengde, skeermet kabel og motorspoler 100 m
Maks. motorkabelleengde, uskeermet kabel og motorspoler 200 m
Maks. motorkabellaengde, skaermet kabel og RFI/1B filter 200V, 100 m
Maks. motorkabelleengde, skaermet kabel og RFI/1B-filter 400V, 25 m
Maks. motorkabelleengde, skeermet kabel og RFI 1B/LC filter 400V, 25 m
Maks. tveersnit til motor, se naeste afsnit.

Maks. tveersnit til styreledninger, stiv ledning 1,5 mm?/16 AWG (2 x 0,75 mm?)
Maks. tveersnit til styreledninger, blgd ledning 1 mm?/18 AWG
Maks. tveersnit til styreledninger, ledning med koresveb 0,5 mm?/20 AWG

Ved overholdelse af EN 55011 1A og EN 55011 1B skal motorkablet i visse tilfeelde reduceres. Se afsnittet
EMC-emission.

Styrekarakteristik:

Frekvensomrade 0,2-132Hz,1-1000 Hz
Oplgsning for udgangsfrekvens 0,013 Hz, 0,2 - 1000 Hz
Gentagelsesngjagtighed for Preecis start/stop (klemme 18, 19) ¢+ 0,5 msek.
Systemresponstid (klemme 18, 19, 27, 29, 33) * 26,6 msek.
Hastighedsstyringsomrade (aben slgjfe) 1:10 af synkron hastighed
Hastighedsstyringsomrade (lukket slajfe) 1:120 af synkron hastighed
Hastighedsngjagtighed (aben slgjfe) 150 - 3600 omdr./min.: Maks. fejl pa +23 omdr./min.
Hastighedsngjagtighed (lukket slgjfe) 30 - 3600 omdr./min.: Maks. fejl pa +7,5 omdr./min.

Alle styrekarakteristikker er baseret pa en 4-polet asynkron motor.

Omgivelser:
Kapsling IP 20
Kapsling med optioner NEMA 1
Vibrationstest 0,79
Maks. relativ luftfugtighed 5 % - 93 % under drift
Omgivelsestemperatur Maks. 45 °C (degngennemsnit maks. 40 °C)
Derating for hej omgivelsestemperatur, se seerlige forhold i Design Guide
Min. omgivelsestemperatur ved fuld drift 0°C
Min. omgivelsestemperatur ved reduceret ydelse -10°C
Temperatur ved opbevaring/transport -25 - +65/70 °C
Maks. hgjde over havet 1000 m
Derating for hajt lufttryk, se seerlige forhold i Design Guide
EMC-standarder, Emission EN 61081-2, EN 61800-3, EN 55011
EN 50082-1/2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN 61000-4-4, EN 61000-4-5, EN
EMC-standarder, Immunitet 61000-4-6, EN 61800-3

Se afsnittet om seerlige forhold i Design Guide
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Beskyttelser:

Elektronisk termisk motorbeskyttelse sikrer
motoren mod overbelastning.

Temperaturovervagning af kaleplade sikrer,
at frekvensomformeren udkobler, hvis tem-
peraturen bliver 100 °C. En overtemperatur
kan farst resettes, nar temperaturen pa ko-
lepladen kommer under 70 °C.

Frekvensomformeren er beskyttet mod kort-
slutninger pa motorterminalerne U, V, W.

Hvis der mangler en netfase, udkobler fre-
kvensomformeren.

En overvagning af mellemkredsspaendingen
sikrer, at frekvensomformeren udkobler ved
en for lav og for hgj mellemkredsspaending.

Frekvensomformeren er beskyttet mod jord-
fejl pA motorterminalerne U, V, W.
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B Tekniske data, netforsyning 1 x 220 - 240 V/3 x 200-240V

VLT ®2800 Series

I henhold til internationale stan- Type 2803 2805 2807 2811 2815 2822 2822 2840 2840

darder PD2 PD2
Udgangsstram Inv. [A] 2.2 3.2 4.2 6.0 6.8 9.6 9.6 16 16
(3 x 200-240 V) Imaks (60s) [A] 3.5 5.1 6.7 96 108 153 106 256 17.6
Udgangseffekt (230 Sinv. [KVA] 0.9 1.3 1.7 24 2.7 3.8 3.8 6.4 6.4
V)

» Typisk akseleffekt Pun[kW] 0.37 055 0.75 11 1.5 2.2 2.2 3.7 3.7
Typisk akseleffekt Pun[HP] 05 075 1.0 1.5 2.0 3.0 3.0 5.0 5.0
Maks. kabeltveer- [mMm2/AWG] " 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 16/6
snit, motor
Indgangsstrom ILN[A] 5.9 83 106 145 152 - 22.0 - 31.0
(1 x 220-240 V) ILmaks (60s) [A] 9.4 133 16.7 232 243 - 24.3 - 34.5
Indgangsstrom ILN[A] 2.9 4.0 5.1 7.0 7.6 8.8 88 147 147
(3 x 200-240 V) ILmaks (60s) [A] 4.6 6.4 82 112 122 141 97 235 16.2
Maks. kabeltveer- [mMm2/AWG]" 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 16/6
snit, effekt
Maks. for-sikringer IEC/UL? [A] 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 35/35 25/25 50/50
Virkningsgrad® [%] 95 95 95 95 95 95 95 95 95
Effekttab v. 100 % W] 24 35 48 69 94 125 125 231 231
belastning
Veegt [kg] 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 3,7 6.0 6.0 18.50
Kapsling* type IP20 IP20 IP20 IP20 IP20 IP20 IP20 IP20 IP 20/

NEMA

1

1. American Wire Gauge. Maks. kabeltvaersnit er det
starste kabeltveersnit, der kan monteres pa klemmer-
ne. Folg altid nationale og lokale bestemmelser.

2. For-sikringer af type gG skal anvendes, hvis instal-
lationen skal overholde IEC-reglerne. Hvor UL/cUL
onskes overholdt, skal der anvendes for-sikringer af
typen Bussmann KTN-R 200 V, KTS-R 500 V eller
Ferraz Shawmut, type ATMR (maks. 30 A). Sikringer-
ne skal udlaegges til beskyttelse i et kredslgb, som er
i stand til at levere hgjst 100.000 ampere RMS (sym-
metrisk), 500 V maksimum.

3. Malt med et 25 m skaermet motorkabel under nomi-
nel belastning og frekvens.

4. 1P 20 er standard for VLT 2805-2875, hvorimod NE-
MA 1 er en option.
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® Tekniske data, netforsyning 3 x 380 - 480 V

Iflg. internationale krav Type 2805 2807 2811 2815 2822 2830
Udgangsstrgm linv. [A] 1.7 2.1 3.0 37 5.2 7.0
(3 x 380-480V) Imaks (60s) [A] 2.7 3.3 4.8 5.9 8.3 11.2
Udgangseffekt (400 V) Sinv. [KVA] 1.1 1.7 2.0 2.6 3.6 4.8
» Typisk akseleffekt Pm,N [KW] 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.0
Typisk akseleffekt Pun[HP]  0.75 1.0 1.5 2.0 3.0 4.0
Maks. kabeltveersnit, mo- [mm%AWG] " 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
tor
Indgangsstregm ILN [A] 1.6 1.9 2.6 3.2 4.7 6.1
(3 x380-480 V) IL,max(60s)[A] 2.6 3.0 4.2 5.1 7.5 9.8
- Maks. kabeltveersnit, ef- [mmZAWG] " 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
fekt
Maks. for-sikringer IEC/UL? [A]  20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20
Virkningsgrad® [%] 96 96 96 96 96 96
Effekttab v. 100 % belast- (W] 28 38 55 75 110 150
ning
Vaegt kgl 2.1 2.1 2.1 2.1 37 37
Kapsling* type IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
Iflg. internationale krav Type 2840 2855 2875 2880 2881 2882
Udgangsstrgm Iinv. [A] 9.1 12 16 24 32.0 375
(3 x 380-480V) Imaks (60s) [A]  14.5 19.2 25.6 38.4 51.2 60.0
Udgangseffekt (400 V) Sinv. [KVA] 6.3 8.3 111 16.6 22.2 26.0
» Typisk akseleffekt PmN [kW] 4.0 5.5 7.5 11.0 15.0 18.5
Typisk akseleffekt Pwm,n [HP] 5.0 7.5 10.0 15.0 20.0 25.0
Maks. kabeltveersnit, [mmZAWG] " 4/10 4/10 4/10 16/6 16/6 16/6
motor
Indgangsstrem ILN [A] 8.1 10.6 14.9 24.0 32.0 37.5
(3 x380-480 V) ILmax(60s)[A]  13.0 17.0 23.8 38.4 51.2 60
- Maks. kabeltveersnit, ef- [mmZAWG] " 4/10 4/10 4/10 16/6 16/6 16/6
fekt
Maks. for-sikringer IEC/UL? [A]  20/20 25/25 25/25 50/50 50/50 50/50
Virkningsgrad® [%] 96 96 96 97 97 97
Effekttab v. 100 % be- [W] 200 275 372 412 562 693
lastning
Vaegt [kal 3.7 6.0 6.0 18.5 18.5 18.5
Kapsling* type  IP20 IP20 IP20 1P20/ P20/ P20/
NEMA 1 NEMA 1 NEMA 1

1. American Wire Gauge. Maks. kabeltvaersnit er det
starste kabeltveersnit, der kan monteres pa klemmer-
ne. Folg altid nationale og lokale bestemmelser.

2. For-sikringer af type gG skal anvendes, hvis instal-
lationen skal overholde IEC-reglerne. Hvor UL/cUL
gnskes overholdt, skal der anvendes for-sikringer af
typen Bussmann KTN-R 200 V, KTS-R 500 V eller
Ferraz Shawmut, type ATMR (maks. 30 A). Sikringer-
ne skal udlaegges til beskyttelse i et kredslgb, som er
i stand til at levere hgjst 100.000 ampere RMS (sym-
metrisk), 500 V maksimum.

Se tabel under For-sikringer.

3. Malt med et 25 m skaermet motorkabel under nomi-
nel belastning og frekvens.

4. |P 20 er standard for VLT 2805-2875, hvorimod NE-
MA 1 er en option.
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® Anden litteratur
B Medfolger apparat
Listen nedenfor giver en oversigt over den litteratur,

der findes til VLT 2800. Det skal bemaerkes, at der kan
veere afvigelser fra land til land.

Leveres sammen med apparatet:
Betjeningsvejledning 7 MG.27.AX.YY

Diverse litteratur til VLT 2800:
Design Guide 7 MG.27.EX.YY
Datablad MD.27.AX.YY

Instruktioner til VLT 2800:

LCP remote-mounting kit MI.56.AX.51
Filter instruction MI.28.B1.02
VLT 2800 DeviceNet cable MI.28.F1.02
Cold plate 7 MI.28.D1.02
Precise stop 7 MI.28.C1.02
Kommunikation til VLT 2800:

Profibus-manual MG.90.AX.YY
VLT 2800 DeviceNet-manual MG.90.BX.YY

X = udgavenummerYY = sprogversion
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® Parameterindstillinger med standardindstillinger

VLT ®2800 Series

PNU # Parameterbeskrivelse Standardindstilling 4-opseet- Konv.- Data-
ning indeks type
001 Sprog Dansk Nr. 0 5
002 Lokal-/fiernbetjening Fijernbetjent Ja 0 5
003 Lokal reference 000,000.000 Ja -3 4
004  Aktivt Setup Opseetning 1 Nr. 0 5
005 Programmeringsopseetning Aktivt Setup Nr. 0 5
006 Setupkopiering Ingen kopiering Nr. 0 5
007 LCP-kopi Ingen kopiering Nr. 0 5
008 Displayskalering 1.00 Ja -2 6
009 Stor displayudlaesning Frekvens [Hz] Ja 0 5
010 Lille displaylinje 1,1 Reference [%)] Ja 0 5
011 Lille displaylinje 1,2 Motorstrom [A] Ja 0 5
012  Lille displaylinje 1,3 Effekt [kW] Ja 0 5
013 Lokal betjening Fjernbetjening Ja 0 5
som par. 100
014 Lokal stop/nulstil Aktiv Ja 0 5
015 Lokal jog Ikke aktiv Ja 0 5
016  Lokal reversering Ikke aktiv Ja 0 5
017  Lokal nulstilling af trip Aktiv Ja 0 5
018  Las for datasendringer Ikke last Ja 0 5
019 Driftstilstand ved Tvunget stop, Ja 0 5
opstart anvend gemt ref.
020 Las til Hand-tilstand Aktiv Nr. 0 5
024 Brugerdefineret Kvikmenu Ikke aktiv Nr. 0 5
025 Opsaetning af Kvikmenu 000 Nr. 0 6
4-setup: Datatype:
Et 'Ja' betyder, at parameteren kan programmeres in- Datatype viser type og leengde pa telegrammet.
dividuelt i hver af de fire opseetninger, dvs. at samme
parameter kan have fire forskellige datavaerdier. Ved Datatype Beskrivelse
et 'Nej' vil datavaerdien vaere den samme i alle opseet- 3 Heltal 16
ninger. 4 Heltal 32
_ 5 Uden fortegn 8
Konvertenn.qsmgeks: . 6 Uden fortegn 16
Tallet henviser til et konverteringstal, som skal anven-
des, nar der skrives eller laeses via seriel kommunika- ! Uden fortegn 32
9 Tekststreng

tion med en frekvensomformer.
Se Datategn i Seriel kommunikation i VLT 2800 Design
Guide.
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PNU Parameter-beskrivelse Fabriksindstilling 4-setup Konv.- Data-
nr. indeks type
100  Konfiguration Hast. reg., dben slgjfe Ja 0 5
101 Momentkarakteristik Konstant moment Ja 0 5
102  Motoreffekt Pmn afheenger af apparat Ja 1 6
103  Motorspaending Um,n afheenger af apparat Ja -2 6
104 Motorfrekvens fu,n 50 Hz Ja -1 6
105  Motorstram Imn afheenger af motorvalg Ja -2 7
106  Nominel motorhastighed afhaenger af par. Ja 0 6
107  Automatisk motortilpasning Optimering fra Ja 0 5
108  Statormodstand Rs afheenger af motorvalg Ja -3 7
109  Statorreaktans Xs afheenger af motorvalg Ja -2 7
117  Resonansdsempning OFF Ja 0 6
119  Hajt startmoment 0,0 sek Ja -1 5
120  Startforsinkelse 0,0 sek Ja -1 5
121 Startfunktion Frilob i startfor. Ja 0 5
122 Funktion ved stop Frilob Ja 0 5
123  Min. frek. for aktivering af 0,1 Hz Ja -1 5
par.

126  DC-bremsetid 10 sek. Ja -1 6
127  DC-bremseindkobl. frekvens OFF Ja -1 6
128  Termisk motorbeskyt. Ingen beskyttelse Ja 0 5
130  Startfrekvens 0,0 Hz Ja -1 5
131 Speending v.start o0V Ja -1 6
132  DC-bremsespeen. 0% Ja 0 5
133  Startspeending afhaenger af apparat Ja -2 6
134  Lastkompensering 100 % Ja -1 6
135  Uf/f-forhold afhaenger af apparat Ja -2 6
136  Slipkompensering 100 % Ja -1 3
137  DC-holdespeending 0% Ja 0 5
138  Bremseudkoblingsveerdi 3.0Hz Ja -1 6
139  Bremseindkoblingsfrekvens 3.0Hz Ja -1 6
140  Udvidet mekanisk bremsekontrol 0% Ja 0 5
142  Spredningsreaktans afhaenger af motorvalg Ja -3 7
143 Intern ventilatorstyring Automatisk Ja 0 5
144  AC-bremsefaktor 1.30 Ja -2 5
146  Speendingsvektor Ikke aktiv Ja 0 5
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VLT ®2800 Series

® Fabriksindstillinger

PNU # Parameter- Fabriksindstilling 4-setup Konv. Data-
beskrivelse index type
200 Udgangsfrekvensomrade Kun med uret, 0-132 Hz Ja 0 5
201 Udgangsfrekvens, 0,0 Hz Ja -1 6
lav greense fuin
202  Udgangsfrekvens, 132 Hz Ja -1 6
hgj greense fvax
203  Referenceomrade Min ref.-Max ref. Ja 0 5
204  Minimum ref Refmin 0,000 Hz Ja -3 4
205  Maximum ref Refmax 50,000 Hz Ja -3 4
206  Rampe type Lineaer Ja 0 5
207  Rampe op-tid 1 3,00 sek. Ja -2 7
208 Rampe ned-tid 1 3,00 sek. Ja -2 7
209  Rampe op-tid 2 3,00 sek. Ja -2 7
210  Rampe ned-tid 2 3,00 sek. Ja -2 7
211 Jog rampetid 3,00 sek. Ja -2 7
212  Kvikstop rampe ned-tid 3,00 sek. Ja -2 7
213  Jog frekvens 10,0 Hz Ja -1 6
214 Reference funktion Sum Ja 0 5
215  Preset-reference 1 0,00% Ja -2 3
216  Preset-reference 2 0,00% Ja -2 3
217  Preset-reference 3 0,00% Ja -2 3
218  Preset-reference 4 0,00% Ja -2 3
219  Catch-up/slow-down 0,00% Ja -2 6
reference
221 Stremgreense 160 % Ja -1 6
223  Adv. Lav strgm 0,0A Ja -1 6
224  Adv. Hgj stram Imax Ja -1 6
225  Adv. Lav frekvens 0,0 Hz Ja -1 6
226  Adv. Hgj frekvens 132,0 Hz Ja -1 6
227  Adv. Lav Feedback -4000,000 Ja -3 4
228  Adv. Hgj Feedback 4000,000 Ja -3 4
229  Frekvens bypass, 0 Hz (OFF) Ja 0 6
bandbredde
230  Frekvens bypass 1 0,0 Hz Ja -1 6
231 Frekvens bypass 2 0,0 Hz Ja -1 6
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PNU # Parameter-beskrivelse Fabriksindstilling 4-setup Konv.- Data-
indeks type
302 Digital indgang, klemme 18 Start Ja 0 5
303 Digital indgang, klemme 19 Reversering Ja 0 5
304 Digital indgang, klemme 27 Nulstilling og frilab Ja 0 5
inverteret
305 Digital indgang, klemme 29 Jog Ja 0 5
307 Digital indgang, klemme 33 Ingen funktion Ja 0 5
308 Klemme 53, analog indgangsspaen- Reference Ja 0 5
ding
309 Klemme 53, min. skalering o0V Ja -1 6
310  Klemme 53, maks. skalering 10,0V Ja -1 6
314  Klemme 60, analog indgangsstrem Ingen funktion Ja 0 5
315  Klemme 60, min. skalering 0,0 mA Ja -4 6
316 Klemme 60, maks. skalering 20,0 mA Ja -4 6
317  Timeout 10 sek. Ja -1 5
318  Funktion efter timeout Ingen funktion Ja 0 5
319  Klemme 42, analog udgang 0-Imaks = 0-20 mA Ja 0 5
323  Releeudgang Styring klar Ja 0 5
327  Puls-ref./FB 5000 Hz Ja 0 7
341 Klemme 46 digital udgang Styring klar Ja 0 5
342  Klemme 46 Maks. pulsudgang 5000 Hz Ja 0 6
343 Preecis stopfunktion Normalt rampestop Ja 0 5
344  Teellerveerdi 100.000 pulser Ja 0 7
349  Hastighedskomp.-forsinkelse 10 ms Ja -3 6
4-setup: Datatype:
Et 'Ja' betyder, at parameteren kan programmeres in- Datatype viser type og leengde pa telegrammet.
dividuelt i hver af de fire opseetninger, dvs. at samme
parameter kan have fire forskellige datavaerdier. Ved Datatype Beskrivelse
et 'Nej' vil datavaerdien vaere den samme i alle opseet- 3 Heltal 16
ninger. 4 Heltal 32
o 5 Uden fortegn 8
Konverterln.qsmgleks: . 6 Uden fortegn 16
Tallet henviser til et konverteringstal, som skal anven-
des, nar der skrives eller laeses via seriel kommunika- ! Uden fortegn 32
i 9 Tekststreng
tion med en frekvensomformer.
Se Datategn i Seriel kommunikation i VLT 2800 Design
Guide.
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VLT ®2800 Series

PNU # Parameter beskrivelse Standardindstilling 4-opsaet- Konv.- Data-
ning indeks type
400  Bremsefunktion Afheenger af enhedstype Nr. 0 5
405  Nulstillingsfunktion Manuel nulstilling Ja 0 5
406  Aut. genstartstid 5 sek. Ja 0 5
409  Tripforsinkelse-overstram Slukket (61 sek) Ja 0 5
411 Switchfrekvens 4,5 kHz Ja 0 6
412  Var. switchfrekvens Uden LC-filter Ja 0 5
413  Overmoduleringsfunktion Aktiveret Ja 0 5
414 Min. feedback 0.000 Ja -3 4
415  Maks. feedback 1500.000 Ja -3 4
416  Procesenheder Ingen enhed Ja 0 5
417  Hastighed, PID-proportionalfor- 0.010 Ja -3 6
staerkning
418  Hastighed, PID-integrationstid 100 ms Ja -5 7
419  Hastighed, PID-differentieringstid 20,00 ms Ja -5 7
420  Hastighed, PID-differentieringsfor- 5.0 Ja -1 6
steerknings
greense
421 Hastighed, PID-lavpasfiltertid 20 ms Ja -3 6
423 U1-spaending par. 103 Ja -1 6
424  F1-frekvens Par. 104 Ja -1 6
425 U2-spaending par. 103 Ja -1 6
426  F2-frekvens par. 104 Ja -1 6
427 U3-spaending par. 103 Ja -1 6
428 F3-frekvens par. 104 Ja -1 6
437  Proc. PID normal/inverteret Normal Ja 0 5
438  Proc. PID-anti-windup Aktiv Ja 0 5
439  Proc. PID-startfrekvens Par. 201 Ja -1 6
440  Proc. PID-start 0.01 Ja -2 6
proportionalforstaerkning
441 Proc. PID-integrationstid Deaktiveret (9999,99 s) Ja -2 7
442  Proc. PID-differentieringstid Slukket (0,00 s). Ja -2 6
443  Proc. PID-differentieringsforsteerk- 5.0 Ja -1 6
ningsgreense
444  Proc. PID-lavpasfiltertid 0,02s Ja -2 6
445  Indkobling pa roterende motorer Ikke muligt Ja 0 5
451 Hastighed, PID-feedforward-faktor ~ 100% Ja 0 6
452  Styringsomrade 10 % Ja -1 6
456  Modstandsbremseniveau 0 Ja 0 5
461 Tilbagefaringskonvertering Lineaer Ja 0 5
462  Forgget sleep-tilstandstimer Deaktiveret
463  Boost-saetpunkt 100%
464  Wakeup-tryk 0
465  Minimum pumpefrekvens 20
466  Maksimum pumpefrekvens 50
467  Minimum pumpeeffekt ow
468  Maksimum pumpeeffekt ow
469  No Flow-effektkompensation 1.2
470  Torstart-timeout Deaktiveret
471 Tarstart sammenlasningstimer 30 min.
484  Startrampe Deaktiveret
485  Fill rate Deaktiveret
486  Filled setpoint Parameter 414
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PNU # Parameter-beskrivelse Fabriksindstilling 4-setup Konv. Data-
index type
500  Adresse 1 Nej 0 5
501 Baudrate 9600 Baud Nej 0 5
502 Frilob Logisk eller Ja 0 5
503 Kvikstop Logisk eller Ja 0 5
504  DC-bremse Logisk eller Ja 0 5
505 Start Logisk eller Ja 0 5
506 Reversering Logisk eller Ja 0 5
507  Valg af Setup Logisk eller Ja 0 5
508  Valg af preset ref. Logisk eller Ja 0 5
509 Bus jog 1 10,0 Hz Ja -1 6
510 Bus jog 2 10,0 Hz Ja -1 6
512 Telegramprofil FC protokol Ja 0 5
513 Bus-tidsinterval 1 sek. Ja 0 5
514  Bus-tidsintervalfunktion Off Ja 0 5
515 Dataudleesning: Res. Reference % Nej -1 3
516 Dataudleesning: Res. Reference [enhed] Nej -3 4
517 Dataudleesning: Feedback [enhed] Nej -3 4
518 Dataudleesning: Frekvens Nej -1 3
519 Dataudleesning: Frekvens x skalering Nej -1 3
520 Dataudleesning: Motorstrom Nej -2 7
521 Dataudlzesning: Moment Nej -1 3
522 Dataudleesning: Effekt [kW] Nej 1 7
523 Dataudleesning: Effekt [HP] Nej -2 7
524 Dataudlzesning: Motorspeending [V] Nej -1 6
525 Dataudleesning: DC-Link spaending Nej 0 6
526 Dataudleesning: Termisk belastning motor Nej 0 5
527 Dataudleesning: Termisk belastning inverter Nej 0 5
528 Dataudleesning: Digital indgang Nej 0 5
529 Dataudleesning: Analog indgang, kl. 53 Nej -1 5
531 Dataudleesning: Analog indgang, kl. 60 Nej -4 5
532 Dataudleesning: Puls reference Nej -1 7
533 Dataudleesning: Ekstern reference Nej -1 6
534 Dataudleesning: Statusord Nej 0 6
537 Dataudleesning: Invertertemperatur Nej 0 5
538 Dataudleesning: Alarmord Nej 0 7
539 Dataudleesning: Styreord Nej 0 6
540 Dataudleesning: Advarselsord Nej 0 7
541 Dataudleesning: Udvidet statusord Nej 0 7
544 Dataudleesning: Puls teeller Nej 0 7
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VLT ®2800 Series

PNU # Parameterbeskrivelse Standardindstilling 4-opsaet- Konv.- Data-
ning indeks type
600  Driftstimer Nr. 73 7
601 Korte timer Nr. 73 7
602  kWh-teeller Nr. 2 7
603  Antal indkoblinger Nr. 0 6
604  Antal overtemperaturer Nr. 0 6
605  Antal overspaendinger Nr. 0 6
615  Fejllog: fejlkode Nr. 0 5
616  Fejllog: tid Nr. 0 7
617  Fejllog: veerdi Nr. 0 3
618  Nulstilling af kWh-teeller Ingen nulstilling Nr. 0 7
619  Nulstilling af kerte timer Ingen nulstilling Nr. 0 5
620  Driftstilstand Normal drift Nr. 0 5
621 Typeskilt: Apparattype Nr. 0 9
624  Typeskilt: Softwareversion Nr. 0 9
625  Typeskilt: LCP-identifikationsnr. Nr. 0 9
626  Typeskilt: Databaseidentifikationsnr. Nr. -2 9
627  Typeskilt: Effektdelsversion Nr. 0 9
628  Typeskilt: Applikationsoptionstype Nr. 0 9
630  Typeskilt: Kommunikationsoptionstype Nr. 0 9
632  Typeskilt: BMC-softwareidentifikation Nr. 0 9
634  Typeskilt: Enhedsidentifikation til kommunikation Nr. 0 9
635  Typeskilt: Software del-nr. Nr. 0 9
640  Softwareversion Nr. -2 6
641 BMC-softwareidentifikation Nr. -2 6
642  Effektkortidentifikation Nr. -2 6
678  Konfigurer styrekort
700-  Anvendes til wobble-funktion, se MI28J2xx
4-opseetning: Datatype:
Et 'Ja' betyder, at parameteren kan programmeres in- Datatype viser type og leengde pa telegrammet.
dividuelt i hver af de fire opsaetninger, dvs. at samme
parameter kan have fire forskellige datavaerdier. Ved Datatype Beskrivelse
'Nej' vil dataveerdien vaere den samme i alle opsaet- 3 Heltal 16
ninger. 4 Heltal 32
N 5 Uden fortegn 8
Konverterlqus,lnfieks: . 6 Uden fortegn 16
Tallet henviser til et konverteringstal, som skal anven-
des, nar der skrives eller laeses via seriel kommunika- ! Uden fortegn 32
9 Tekststreng

tion med en frekvensomformer.
Se Datategn i Seriel kommunikation i VLT 2800 Design
Guide.
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® Indeks
4 Derating for omgivelsestemperatur 140
Derating i forbindelse med drift ved lav hastighed 141
4-20 mA reference 58 DeviceNet 1
Diagram 47
5 Differentiatoren 101
Digital/pulsudgan 96
50 Hz mod uret til 50 Hz med uret 58 larp 93ng
Digitale indgange 89
Display 29
A Display mode 32
AC bremsefaktor 78 Display mode 33
AC-bremse 98 Displaytilstand 30
Adresse 124 Displayudlaesning 30
Advarsel 108 Display-udleesning 147
Advarselsord, udvidet statusord og Alarmord 151 Driftsdata 133
Advarsler/alarmmeddelelser 147 Driftstilstand ved opstart, lokal betjening 67
Aggressive miljger 145 DU/dt pa motor 139
Aktivt setup 62 Dynamisk bremsning 23
Akustisk stgj 140
Analog indgang 92 E
Analog udgang 93
. ) I Effektfaktor 142
Automatisk motortilpasning 31
. K K Ekstra beskyttelse 42
Automatisk motortilpasning 71
Ekstreme driftsforhold 138
Elektrisk installation 48
B Elektrisk installation, styreledninger 54
Baudrate 124 EMC-emission 143
Belastningsfordeling 53 EMC-immunitet 144
Beskyttelser 6 EMC-korrekt elektrisk installation 44
Bestillingsformular 20 EMC:-rigtige kabler 45
Bestillingsnumre til VLT 2800 200-240 V 16 EMC-standarder 143
Bestillingsnumre til VLT 2800 380-480V 18 ETR - elektronisk termareles 75
Betjeningsenhed 1
Betjeningsenhed 29 F
betjeningspanel 29
- Fasetabsfunktion 108
Betjeningstaster 29
- h Feedback- 102
Bremse tilslutning 52
Feedback, 99
Bremseeffekt 24
. feedbackomrade 101
Bremsefunktion 98 Feillodb
ejllogbo 133
Bremseindkoblingsfrekvens 77 Irog2og
Fieldbus- 121
Bremsemodstand 23
Fieldbus-option 1
Bremsemodstande 10
Fire opseetninger 62
Bremsemodstande 27
For-sikringer 50
Bremsespaendingsreduktion 108 ] gk bl
i t 42
Bremseudkoblingsvaerdi 77 QIEYNINGSENE
) Frekvens-bypass, bandbredde 87
Bus jog 128
o Funktion ved stop 73
Bus tidsinterval 128
Bus-option 1
C Galvanisk adskillelse (PELV) 138
Catch up 85
CE-maerkning 8 H
CHANGE DATA 29 Hand Auto 30
Harmonisk 142
D Hastighed op/ned 57
Hastighed PID- 103
Datakarakter (byte) 116 axigne
3 Hastighedsregulering 100
Dataudlaesning 129 H hed b ot
astighedsstyring, ben slgjfe 69
DC bremsetid 74 H gh ; yrng Kk Il ]
astighedsstyring, lukket slgjfe 69
DC holdespaending 77 9 yrng I
X Hajspeendingsadvarsel 5
DC-bremsespzaending 76
X Hajspeendingsadvarsel 42
DC-bremsning 74
. A Hojspzendingstest 42
Derating for hgj switchfrekvens 141
Derating for lange motorkabler 141
Derating for lufttryk 141
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Motorspoler 38
Motorstram 70
Motortilslutning 50

Indbygning 41
Indkobling pa roterende motoraksel 107 N
Initialisering 134
IT-net 51 Netbeskyttelser 6
Netforsyning 157
Netspaending 9
J Nettilslutning 50
Jog rampetid 83 Nominel motorhastighed 70
Jog-frekvens 84
Jording 42 O
Jording af skaermede styrekabler 46
Jordtilslutning 52 Opseetning af Quick Menu 68
Overmodulationsfunktion 99
K
Kabler 42 P
Klemme 57 Parallelkobling af motorer 52
Klemme 42 93 Parameterindstillinger med standardindstillinger 160
Klemme 46 96 PC-softwareveerktajer 21
Klemme 53 92 PID-funktioner 101
Klemme 60 92 PID-regulator - processtyring, lukket slajfe 59
Klemmeafdaekning 38 Pladskrav ved mekanisk installation 41
Kobling pa indgang 139 Potentiometerreference 57
Konstant moment 69 Praecis stopfunktion 97
Kontakt 1-4 56 Preset-reference 85
Kortslutning 138 Preset-referencer 58
Kvadratrod 108 Proces PID- 105
Kvikmenu 30 Procesenheder 100
Kvikmenu 30 Procesregulering 100
Kvikstop rampe ned-tid 84 Processtyring, lukket slojfe 69
Profibus 11
Profibus 12 Mbaud-version. 137
L Profibus DP-V1 21
Laekreaktans 78 Programmeringsopsaetning 62
Laekstram til jord 138 Protokol 131
Las for datagendringer 67 Protokoller 114
Lastkompensering 76 Puls-reference/feedback 95
Lavpasfilter 102 Pulsstart/-stop 57
LCfilter 14
LCP 32 Q
LCP-kopi 63
Litteratur 159 QUICK MENU 29
Lokal reference 61 Quick menu, brugerdefineret 68
Luftfugtighed 141
R
M Rampe ned-tid 83
Maksimal puls 29 96 Rampe op-tid 83
Mal 37 Rampetype 82
Manuel betjening 67 RCD 53
Manuel initialisering 29 RCD-releeer 42
Manuel initialisering 36 Reference 101
MCT 10 21 Reference funktion 85
Mekanisk bremse 53 Reference, 82
Mekanisk bremse 59 Referencehandtering 81
Mekanisk installation 41 Regulatorer 100
Menutilstand 30 Relee tilslutning 55
Menutilstand 30 Releeudgang 1-3 94
Momentkarakteristik 69 Relativ 85
Motoreffekt 70 Reset funktion 98
Motorens omdrejningsretning 51 Resonansdaempning 72
Motorfrekvens 70 reversering 90
Motorkabler 52 RFI 1B/LC-filter 14
Motorspaending 70 RFI 1B-filter 13
Motorspoler 11 RFI 1B-filter 38
RFl-afbryder 51
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VLT ®2800 Series

S

Setup konfiguration

Setupskift

Side om side

Skaermede kabler

Slipkompensering

Slow down

Software Dialog

Spaendingsvektor

Spec.motor karakt

Spidsspaending

Sprog

Start/stop

Startforsinkelse

Startfrekvens

Startfunktion

Startmoment

Startspaending

Statormodstand

Statorreaktans

Statusord

Statusord

Stigetiden

STOP/RESET

Stor displayudlzesning

Strom, min.-veerdi

Stremgreense,

Styrekabler

Styrekablet

Styreklemmer

Styreledninger

Styreord

Styreord

Styreprincip

Sub-D-stik

Sum

Switchfrekvens

System-forsir )|

T

Teellerstop via klemme 33

Teellerveerdi

Telegramopbygning

Telegramprofil

Telegramtrafik

Temperaturafhaengig switchfrekvens

Termisk motorbeskyttelse

Termisk motorbeskyttelse

Termistor

Termistor

Tilbageforingskonvertering

Tilbeher til VLT 2800

Tilslutning af en totradstransmitter

Tilslutning af mekanisk bremse

Tilspeendingsmoment, stramklemmer

Time out

U

U/f-forhold

Udgangsfrekvens

UL-Krav

62
62
41
42
77
85
56
78
69

139
61
57
73
75
73
72
76
71
72

120

122

139
29
63
77
86
54
42
54
54

119

121

56
85
99
97

59
97
114
128
114
140
52
75
75
91
108
22
57
59
53
93

77
80
142

\'

Variabelt moment 69
Ventilatorstyring 78
Vibrationer og rystelser 141
Virkningsgrad 142
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Danfoss patager sig intet ansvar for mulige fejl i kataloger, brochurer og andet trykt materiale. Danfoss forbeholder sig ret til uden forudgaende varsel at foretage sendringer i sine produkter,
herunder i produkter, som allerede er i ordre, safremt dette kan ske uden at aendre allerede aftalte specifikationer.
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