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% Kurze, niederohmige Verbindung von einer Gehiusebefastigungsschraube zur Gerlite- bew. Fahrzeugmasse

? Eigene Masseverbindung der Magnetriicklaitung zur Batterie (Chassis m8glich)

9 Separate Absicherung fir Schalter und Sensoren erforderlich

4 CAN-Bus: Abschlusswiderstand 120 2 erforderiich

5 Ausginge 5 V10 V kinnen altemativ auch als Sensorversorgung verwendet werden,
8 Gemeinsam zwischen high / low aktiv par Software umschaltbar.
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' Max. Stromaufnahme beachten bei gleichzeitiger Anst

iH

ung der Proy

& Eigena Masseverbindung der Stromaquelle zur Batterie, Steusrgerite GND méglich
% Als Schalteiniinge nutzbar, wenn extern gagen GND geschaltet wird
1 Wann an diesen Eingingen Spannungen angelegt werden die hther als 5 V sind und gleichzeitig die Sensorversargung VSS_1 nicht balastet ist, dann kann

VSS_1 im Leerlauf von 5 V abweichen.

gnete und der Schaktausginge

" Fiir die Nutzung als Spannungsaingéngs (0 ... 10 V) ist die Biirde per Software in Gruppen fir diese Eingiinge umschaltbar.
Gruppen: Eingéinge 1 ... 6, Eingéinge 7 ... 10, Eingdinge 11 ... 12

13 Ausgiinge in Gruppen angeordnet mit jeweils 4 Endstufen. Maximal zulissiger Ausgangsstrom einer Grupps: 5 A
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'3 Erster Abschaltkanal (in Hardware): Freischaltan der Endstufen Pagel > 45 V / Abschalten der Endstufen < 1V / schaltet zentral die Versorgung aller Propartional
und Schaltausgiings / Kabelbruch fihrt zum Abschalten aller Endstufen
) Zweiter Abschaltkanal (in Softwars): Freischalten der Endstufen Pegel < 5 V/ Abschalten der Endstufen > 2 V / schaltet alle Proportional und Schaltausgéinge /
Kabelbruch filhrt zum Abschalten aller Endstufen.

18 Versorgung ist liber Software schaltbar

Joseph Vogele AG
Entwicklung und Konstruktion

EBB_XXXX_2123413_00_00_00.doc

3/3



