Instrucciones breves +49 (0) 621 81050
Receptor laser

El laser rotativo genera un plano
con su rayo laser rotatorio.
Este plano es detectado por un
receptor correspondiente. Si el
receptor abandona el plano se
transmiten las senales
correspondientes al
automatismo de nivelacion. De
esta manera, el plano generado
por el laser sirve como
referencia para la altura de
montaje.

jSugerencia de aplicacion!
En medidas de construccion con
inclinacién longitudinal y
transversal constante

Emisor de rayos laser en combinacion con LS-250

Valores a tener en cuenta, a ser posible:

Longitud de onda: superior 2 670 nm (nandmetros), a ser posible en la zona invisible
Frecuencia de rotacion: no inferior a 10 Hz (600 r.p.m_.) en maquinas mas rapidas ya es critico, ideal 20 Hz
Alcance: en distancias superiores a 300 m, independientemente del alcance previsto, se presenta siempre el problema del incremento de

variaciones
(oscilaciones de los instrumentos por cambios de viento, vibraciones, diametro del rayo)

Los tipos de emisores marcados en negrita fueron probados direct: te por MOBA, las indicaciones de los restantes se basan en informaciones de los clientes.
Fabricante / Tipo de emisor Longitud de onda Alcance (dato del fabricante) Rotacién max. Valoracion total
Distribucién [nm} Radio rp.m. Observacion

Eagle 310 AGL 670 460 m 1200 Muy £ hasta 400 m
AGL / Sokkia Eagl 2XR 670 Buena Iﬂsml: thtl:siemsl
iciente
Eagle 2 AGL 633 300 m 600 hasta 200 m
. 200m (300 en cond. Muy buena
Sokkia LP 30 785 Sptimas) 600 _ hasta 300 m
Geo-Laser Geo HL-63 635 500m 600 Hefciaota
no llega a 200 m
Buena
. con potencia del laser adaptada
Javelin 635 450 m 1200 SEQim alants sontnila
potencia del laser ajustada
Suficiente
i LB 400 633 450 m 50 hasta 250 m
A Gkt LB 4 780 Buena (segin datos técnicos)
T_eica Satisfactoria
la frecuencia de rotacion puede
variar hasta
LB:4 670 H0m 1200 2 Hz, debido a la regulacion
inexacta del régimen de
revoluciones
LB 4 635
Buena
problemas esporadicos por
RL-H25 n.c. (aprox. 780) 350m calidad de fabricacion;
Topcon tolerancia del sistema dptico de
inversion
RH 2 SA Buena
RT 5 5A,5B 680 800 m 1200 Buena (segiin datos técnicos)
Sp(_% sy Spectra LaserLevel 945 632 8
Trimble e s 815 350m 600 Buena (segiin datos técnicos)
Q1310 635
Quante Suficiente
Qi 410 655 500 1200 50 hasta 250 m
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Significado:

Posicionamiento:
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El receptor laser KS-250 ha sido
conectado en ese preciso momento;
no incide ningun rayo laser sobre el
receptor

El rayo laser incide en la zona lejana
considerablemente demasiado bajo,
es decir > 105 mm por debajo del
centro del sensor

Desplazar el sensor hacia abajo

El rayo laser incide en la zona lejana
demasiado bajo; es decir entre > 90
mm y < 105 mm por debajo del centro
del sensor

Desplazar el sensor hacia abajo
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El rayo laser incide en la zona
cercana demasiado bajo; es decir
entre > 60 mm y < 90 mm por debajo
del centro del sensor

Desplazar el sensor con cuidado
hacia abajo

El rayo laser incide centrado sobre el
receptor; es decir en el centro del
sensor £ 60 mm
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El rayo laser incide en la zona
cercana

demasiado alto; es decir entre > 60
mm y < 90 mm por encima del centro
del sensor

Desplazar el sensor con cuidado
hacia arriba

El rayo laser incide en la zona lejana
demasiado alto; es decir entre > 90
mm y < 105 mm por encima del
centro del sensor

Desplazar el sensor hacia arriba

El rayo laser incide en la zona lejana
considerablemente demasiado alto,
es decir 105 mm por encima del
centro del sensor

Desplazar el sensor hacia arriba
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Reflexiones inadmisibles o ningbn
rayo laser inequHvoco o averHas
eliictricas en el receptor (p. gj. nivel
de amplificador defectuoso) — no es
posible trabajar correctamente
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No se ha detectado ningun rayo laser
sobre el receptor

= LED apagado; P, =LED parpadea; l = LED encendido;
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